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Mechanizm do napedu czujnika potozenia srub nastawczych walcarek

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do napedu czujnika potozenia $rub nastawczych walcarek stosowany
dla bardzo doktadnego pomiaru polozenia.

Automatyzacja sterowania procesem walcowania wymaga doktadnej znajomosci podstawowych parametréw
procesu, migdzy innymi wartosci potozZenia gérnego walca. Potozenie gérnego walca okresla bowiem aktualng
szczeling walcéw w danym przepuscie i pozwala na okreslenie stosowanego gniotu.

Do pomiaru potozenia walcéw stosowane sa obecnie potencjometry, impulsatory i przetworniki katowo-cyfro-
we napedzane od mechanizmu nastawiania walca poprzez przektadnie iurzgdzenia dopasowujgce. Istniejace
w mechanizmach do nastawiania walca luzy stwarzaja jednakze powazne problemy w przypadku pomiaru potoze-
nia z duzg doktadnoscia jak to ma miejsce np. w walcarkach do blach i tasm. Wymagane doktadno$ci pomiaru
siegajg £0,01 mm i wyzej.

Stosowane do tej pory przekladnie z¢bate wspdlpracujace z jednym z watkéw napgdowych mechanizmu
nastawiania walca i przektadnie slimakowe napg¢dzane bezposrednio od sruby nastawczej cechuja si¢ obecnoscia
luzéw, a tym samym ograniczong doktadnoscia pomiaru. Wady natomiast mechanizmdw z watkiem napgdowym
z przesuwnym klinem jest ich znaczna wysokosé. Zwigkszaja one bowiem wysoko$é walcarek wigcej niz o war-
tosci skoku walcow. Stwarza to przeszkode dla suwnic, zwigksza mozlinosei awarii i utrudnia konserwacje
urzadzenia.

Celem niniejszego wynalazku jest opracowanie mechanizm: Jo napgdu czujnika potozenia §rub nastawczych
walca gornego, przenoszacego tylko ruch obrotowy srub na czujnik potozenia bez zv/igkszenia wysokosci walcar-
ki i bez wad mechanizmu klinowego. Cel ten osiagni¢to pr.ez opracowanic mechanizmu do napedu czujnika
polozenia srub nastawczych walcarek posiadajacego osadzcne na Srubie nastawczej rumie, na ktérym zatozysko-
wano. koto zebate nap¢dowe sprzggnigte poprzez koto posredniczace z kotem napgdowy m, przy czym koto jest
przesuwne wzgledem Sruby nastawczej walcarki.

Mechanizm do napedu czujnika potozenia srub nastawczych walcarki objasniony zostanie na rysunku, ktéry
przedstawia mechanizm zainstalowany réwnolegle do usi przesuwu sruby i sktadajacy si¢ z napedzanej bezpos-
rednio od sruby nastawczej przektadni z¢batej z1ozonej z osadzonej na osce 1 ramienia 2, a kot zgbatych 3,4 §
oraz listwy napedzajacej 6, listwy prowadzacej 7, rolek zabezpieczajacych przed obrotem 8, sprzegia 9
i czujnika 10.
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Dziatanie mechanizmu do napedu czujnika potozenia srub nastawczych walcarek jest nastepujace: przeniesie-
nie ruchu obrotowego sruby (tylko ten ruch jest mierzony) odbywa si¢ za pomoca przektadni zgbatej. Oska 1
napedza koto zebate napgdowe 3, wspotpracujace z osadzonym na ramieniu 2 kolein posredniczgcym 4 i kotem
napedzanym 5. Kolo zg¢bate 5 powoduje obrot listwy napedzajacej 6 sprzegta 9 i czujnika potozenia 10. Dla
zapewnienia ciaglego zazg¢biania si¢ kot zebatych na catlym skoku roboczym sruby stuzy whozyskowane na
osce 1 ramig 2, ktére tworzy podstawg przektadni zgbatej. W czasie ruchdw sruby w gore i w dét ramie to
przesuwa si¢ réwnolegle dzigki mechanizmowi zabezpieczajacemu przed obrotem zlozonego z plaskiej listwy
prowadzacej 7 i rolek 8 i przesuwa koto § wzdtuz listwy napgdzajycej 6 obracajacej koto 5. Listwa nape dzajaca
6 wykonana jest jako pret kwadratowy lub posiada rowek z klinem. Obic listwy :napedzajaca 6 i prowadzaca 7 jak
i czujnik 10 przymocowane s do statej obudowy mechanizmu.

W ten sposéb wykonany mechanizm pracuje réwnolegle do istniejacej Sruby, nie zwigkszajac wysokosci wal-
carki oraz nie wymagajac dodatkowych przedsigwzie¢ dla biezacej obstugi mechanizmu.

Zastrzezenie patentowe
Mechanizm do napedu czujnika potozenia srub nastawczych walcarek, znamienny tym, Ze ma na osadzonej
w $rubie nastawczej osce (1) ulozyskowane ramig (2), na ktérym zabudowane jest koto zgbate napedowe (3)

sprzegnigte poprzez koto posredniczace (4) z kotem napedzanym (5), przesuwnym weglgdem listwy (6) pota-
czonej z czujnikiem potozenia (10)i zabezpieczong przed obrotem przez listwe prowadzacy (7) i rolke (8).
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