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Vynéalez se tykd zafizeni ke spojeni zaveé-
su s nosnikem voziku manipuldtoru, uréené-
ho zejména pro manipulaci s plechy u pfic-
nych hutnickych nfizek ve vdlcovnéch. Za-
Fizeni umoZiiuje, aby konzola nosniku se
skfini pojezdového mechanismu kopirovala
kruhovou pojezdovou drédhu bez zvySeného
namédhéani zdvésu nosniku. Podstatou vyné-
lezu je to, Ze v oku ototného Eepu zdvésu
je upevnéna délend pénev s kulovym pouz-
drem, v n8mZ je otofné uloZen nosny cep,
pevné spojeny s vidlici nosniku.
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Vyndlez se tykd zafizeni ke spojeni zdveé-
su s nosnikem voziku manipuldtoru, urce-
ného zejména pro manipulaci s plechy u
priénych hutnickych nliZek ve vélcovnéch.

V soudasné dobd se pouZivaji dvé FeSeni
usporddani nosniku voziku manipuldtoru, V
prvém- p¥ipad& je nosnik pevn& spojen se
dvéma konzolami, pojiZd&jicimi po pojezd-
nych drahach, kolmo na smér pFivddéného
materidlu. ReSeni je velmi podobné porta-
lovému jefdbu. V druhém pfFipadé je jeden
konec nosniku voziku manipuldtoru pevné
spojen s konzolou, uloZenou pojezdn& na
kruhové pojezdné drdze podlahy véalcovny.
Druhy konec nosniku je prostfednictvim
pfitného pevného &epu a otofného svislého
¢epu uloZen ototn& v z4vésu, pevné spoje-
ném se stojanem hutnickych nflizek. Toto u-
loZeni umoZiiuje natdfeni nosniku kolem
svislé a vodorovné pritné osy. Stfed kru-
hové pojezdné drahy je pak totoZny s otoc-
nym svislym depem zdvésu.

U manipuldtoru portdlového typu se pro-
jevuil nevyhody zejména ve vy35ich vyrob-
nich a investi¢nich ndkladech. P¥i poZadav-
ku na Sikmo st¥ihany plech je pouZiti toho-
to manipuldtoru téZ problematické, jelikoZ
poddvéani plechu do nfizek by muselo byt
provadéno jednak pojezdem voziku a jed-
nak pojezdem vlastniho pertdlového nosni-
ku. Nevyhodou druhého feSeni je Casté po-
Skozovani pevnédho pri¢ného &epu vlivem
velkych hranovych tlak{i, které vznikaji na-
td8enim nosniku kolem jeho podélné osy.
Natd&eni souvisi s nerovnostmi kruhové po-
jezdné drahy, které se tak pFes konzolu pfe-
naseji na nosnik voziku manipuldtoru. Tyto
nerovnosti pak nelze v provoznich podmin-
kéach trvale v plném rozsahu odstranit.

Uvedené nevyhody odstraniuje zaFizeni ke
spojeni zdvésu s nosnikem voziku manipu-
latoru podle vyndlezu, které sestdvéd z oto&-
ného &epu, délené panve s kulovym pouz-
drem, nosného &epu a vidlice nosniku.

Podstatou za¥izeni podle vyndlezu je to,
Ye v oku oto¥ného Cepu zavésu je upevnéna
délend panev s kulovym pouzdrem, v némZ
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je otofné uloZen nosny ¢ep, pevné spojeny
s vidlici nosniku.

Prinosem zafizeni podle vynédlezu je to, Ze
eliminuje nerovnosti kruhové pojezdné dra-
hy, takZe se zvySuje mnohonédsobné Zivot-
nost nosného &epu nosniku voziku manipu-
ldtoru. SniZuji se tak prostoje jak u mani-
puldtoru, tak i hutnickych nfiZek, coZ po-
chopiteln& kladn& ovliviiuje propustnost vél-
covaci traté.

Zatizeni ke spojeni zdv8su s nosnikem vo-
ziku manipuldtoru podle vynédlezu je pfi-
kladné schematicky zndzorné&no na obr. 1 aZ
4 vykres{. Obr. 1 je piidorysny pohled a obr.
2 narysny pohled na celkové usporddédni
manipuldtoru. Obr. 3 je detail D spojeni z&-
vésu s nosnikem v ndrysném pohledu a obr.
4 je bokorysny pohled ve svislém Fezu A—A,
proloZeném nosnym ¢epem a vidlici nosni-
ku voziku manipulatoru.

Jak patrno z obr. 1 a 2, je pfed hutnicky-
mi niZkami ve sméru pFisunu materidlu 17
a na podlaze 16 vdlcovny uspofddéan kladic-
kovy dopravnik 15 a kruhova pojezdnd dra-
ha 11, na které je pojezdné uloZena konzo-
la 12 se skiini 13 pojezdného mechanismu.
Konzola 12 je pevn& spojena s nosnikem 7,
jehoZ druhy konec je zafizenim podle vyna-
lezu nat4divd a vykyvné spojen se zavésem
8, pevné spojenym se stojanem 14 hutnic-
kych nidZek. Na nosniku 7 je pak pojezdné&
uloZen vozik 10 manipuldtoru. ZafFizeni ke
spojeni zdv&su 9 s nosnikem 7 voziku 10
manipulatoru podle obr. 3 a 4 — sestdvd z
ototného depu 8 zdvésu 8, v jehoZ oku 1 je
upevndna dé&lend péanev 4 s kulovym pouz-
drem 5, v n8m? je otofn& uloZen nosny ep
3, pevnd spojeny s vidlici 2 nosniku 7. Na
nosném ¢epu 3, mezi d8lenou panvi 4 s ku-
lovym pouzdrem 5 a vidlici 2 nosniku, jsou
usporddéany priloZky 6 vymezujici dhel na-
klap&ni nosniku 7. Zafizen! podle vynalezu
dovoluje pak vychylovani nosniku 7 ve dvou
navzdjem kolmych rovindch a tim umoZiiuje
konzole 12 se sk¥ini 13 pojezdného mecha-
nismu kopirovat kruhovou pojezdnou drdhu
11 bez zvy$eného namdhdni zavésu 9 nos-
niku 7.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni ke spojeni zdvésu s nosnikem vo-
ziku manipuldtoru, sestdvajici z otoného
tepu, ddlené panve s kulovym pouzdrem,
nosného &epu a vidlice nosniku, vyznaluji-
ci se tim, %e v oku (1} otoZného depu (8)

zavésu (9) je upevndna d&lend péanev (4)
s kulovym pouzdrem (5), v némZ je otofné&
uloZen nosny tep (3), pevné spojeny s vid-
lici (2) nosniku (7).
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