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Tapa puiden kdsittelemiseksi ja kone tavan toteuttamiseksi -
Sitt att behandla tr&d och maskin £3r sittets utbvande

Kyseessiolevan keksinntn kohteena on tapa ja kone kaadettujen
puiden kidsittelemiseksi. Kégittelyn on tarkoitettu kisittédvin kaikki
tytvaiheet puun nostamisesta kaatopaikalla pdlkkyjen pinoamiseen va-
rastopaikalla.

Tdh&n asti tunnetut laitteet kaadettujen puiden kidsittelemiseksi
ovat tarkoitetut suorittamaan osan kaatopaikalla suoritettavista tyd-
vaiheista kuten karsimisen, katkaiSéﬁfggﬁwggwi;jittelun mutta ne
eividt sovellu kuormaukseen, kuljetukseen tai kulkemiseen vaikeassa
maastossa. Olemassaolevilla laitteilla tapahtuva kdsittely sisdltdi
senvuoksi joukon tydvaiheiden toistoja, esimerkiksi siirtelyitd, pi-
noamisia, kuormauksia jne. Kisittelystd tulee siten aikaa vievdd ja
tehotonta, mink& vuoksi on toivottavaa liitt&d kdsittelyvaiheita toi~
siinsa.

Kyseesgdolevan keksinntn kohteena on tyOmenetelmd, joka kdsittdi
metsdtuotteiden kidsittelyn ja kuljetuksen, missd tydvaiheet seuraa-
vat tolsiaan keskeytymdttdmind., Tamidn tyOmenetelmdn suorittamiseksi
tarvitaan kone, jossa keksinndn mukaisesti on vdlineet nostamisen,
oksimisen, sy®ttimisen, katkaisemisen, kuljetuksen jne suorittamiseksi.

Kdsittelytapa on tarkoitettu suoritettavaksi patenttivaatimuksen 1



mukaisesti, ja keksinn@nmukainen kone midritellddn patenttivaati~
muksessa 2.

Keksinndn suorittamiseksi tarkoitetun koneen erds toteutusmuoto
selvitetdin seuraavassa viittaamalla oheisiin piirroksiin, joissa

kuviossa 1 on esitetty keksinndnmukaisen koneen sivukuvanto,

kuviossa 2 on esitetty koneen poikkileikkaus ja

kuviossa 3 vaakaleikkaus koneen keskiosasta.

Kyseess8olevassa koneessa on perusrakenne, jollainen on sindnsd
tunnetuissa kuljetusajoneuvoissa, Jjoita voidaan kutsua yleisnimelld
metsdtraktori. Tdllainen metsdtraktori toimii tdssi esimerkkini alus-
tarakenteesta, jolle kyseesséoleva puunkisittelylaitteisto asenne-
taan.Ajoneuvon kori 1 on jaettu kdyttdyksikk&dn 2 ja kuormayksikk&oon
3, jotka on yhdistetty kytkimell& 4. Kuormayksikdssd on runko 5, jo-
hon kuormatila 6 on sijoitettu ritildiden 7 ja tolppien 8 rajaamaksi.

Puun kasittelylaitteisﬁo on jaettu nostolaitteeseen 9, oksgimis~
laitteeseen 10 ja katkaisulaitteeseen 11, Nostolaite muodostuu esi~-
tetyssd suoritusmuodossa C-muotoisesta jalustasta 12, joka on kiin-
tedstl kiinnitetty kannatinlaitteeseen 13 rungolle 5. Jalustan toi-
sessa pdissd on kddAntdpdd 14, joka toimii k&ddnnettidviEn nostovarren
13 kiinnittimend. T&mdn toisessa pddssi on tartuntalaite 16, joka,
samoinkuin varsi, on hydraulitoiminen, niin ettd titd voidaan kdyt-
tdd tarttumaan runkoihin ja nostamaan niitd.

Jalusta 12 toimii myds oksimislaitteen 10 ja katkaisulaitteen
11 kannattimena. Laitteisto riippuu kiertyvdn liitoksen 17 varassa
kddntOpddn 14 alapuolella ja on tédssid paikassa gekd vaakatasossa
ettd eri pystytasoissa kdd&ntyvid (katkoviivat osoittavat kuviossa 1
laitteiston 90° kddnnetyss& asennossa). Laitteistossa on runko 18,
johon on laakeroitu neljd terdid 19, joista kaksi ja kaksi on symmet-
risesti hydraulisylintereiden kdyttd&miid, niin ettd terdt liikkuvat
toisiaan kohti parittain kuten sakset. Pari varsia 20, jotka myOs
ovat laakeroituja runkoon, kannattaa rullaparia 21, joilla on malja~-
mainen vaippapinta, joka on varustettu vdk&dsilli. Teloja pyOritetd&n
hydraulimoottoreilla ja ne ovat siirrettdvissi erilleen toisistaan
ja toisiaan kohti hydranlisylintereilli, jotka on sijoitettu var~
sien 20 ja rungon vdliin., T&ssid lyhyesti selitetty laitteisto on
esimerkki tdstd laitteiston osasta koneessa ja se voidaan t#eten-
kin korvata toisentyyppiselld oksijalla. Tunnusomaigta laitteelle
on kuitenkin, ettd puu sybtetidn laitteen l&pi teloilla jollein

terdt ympardivdt runkoa neljdltd eri puolelta ja karsivat t&méEn.



LisHlaitteena laitteistossa on ketjusaha 22, joka toimii hyd-
raulisesti kohtisuorassa sydttdsuuntaa vastaan olevassa katkaisu-
liikkeesséd. Tacaisin vilein pysdytetddn sydttd ja ketjusaha kidyn-
nistetd&n., Runko veoidaan t&ll6in katkaista m8&rdttyihin pituuksiin,
jotka ovat sopivia kuljetukseen.

Xoneeseer. kuuluu lisdksi varusteet p&lkkyjen vastaanottamiseksi,
jotka tulevat rungon katkaisusta. Esitetyssd suoritusmuodossa (ks.
kuvio 3) muodostuu timd varusteosa kaadettavista puomeista, jotka
kannattavat pOlkkyjd ja jotka ovat tuetut ja garanoidut vahvaan ak-
seliin 24, joka kulkee rungon 5 poikkisuunnassa. Kuljetusasennossa
voivat puomit olla kd8nnettyind ritilditd 7 vasten,

Tapa, jolla timi kone toimil ja joka muodostaa sen menettely~
tavan, jota tdssd tarkcitetaan, voidaan kuvailla seuraavasti. Nosto-
laitteen tartuntapdd saatetaan tarttumaan kaadetun puun runkoon ja
nostamaan sen tyvipuoli avoimien terien 19 ja telojen 21 vé&liin.
Nimd saatetaan tarttumaan runkoon, jolloin tartuntapdd vei irtaantua
rungosta. Telat saatetaan pydrimdin ja runko vedetdin neljdn terdn
vdlisen ahtaan aukon ldpi, jotka terdt asemoidaan rungon suuruuden
mukaan telojen avulla. T#dten jatkuvasti ahtaassa aukossa oksitaan
runko terilld sitd sydtettéesgd laitteen 1l8pi. Telat pysdytetddn
niin pian kunr mddridtty pituus runkoa on kulkenut sahan 22 ohi,
jolloin tdm# kdynnistetiin katkaisemaan runko, minkd jidlkeen telat
jdlleen kdynnistetdidn. PSlkyt otetaan puomille 23, joka viettdd
taaksepdin, jonka vuoksi pOlkyt kerdintyvit pinoon ritilidd 7 vasten.

Kone siirretddn tydskentelypaikalta toiselle, mutta ennen jo-
kaista siirtoa siirretdn pSlkyt puomilta kuormatilaan 6 nostolait-
teella. Muutamien vastaavanlaisten siirtojen jdlkeen on kuormatila
tdynnd ja kone ajetaan varastopaikalie, johon pdlkyt puretaan kuor-
masta.

Aikaisemmin selvityksessd on mainittu, ettd koneen varustus
voi vaihdella, ilman ettd toiminta ja menettelytapa t&1186in muuttuu,
Erds tdllainen muutos varustukseen aikaansaadaan, mikdli kerdily-
puomi korvataan koneesta alaslaskettavalla kehikolla, jossa on si-
vureunat, joka tdten muodostaa kerdilytaskun ajoneuvon viereen.

Eri laitteiden asennustavoille ajoneuvoon esiintyy myds erilaisia

mahdollisuuksia. Siten on mm. ajoneuvon katolla tilaa nostolaitteen
asennukselle ja moottoritilan etupuolella on tilaa cksimis—- ja kat-
kaisulaitteelle. Lisdmahdollisuutena on sijoittaa laitteisto ja/tai

nostolaite takimmaiseksi kuormayksikkd&n.



Patenttivaatimukset:

1. Tapa kdsitells kaadettuja puita, johon sis&ltyvét tydvai-
heet puun nostamisesta kaatopaikalla pdlkkyjen pinoamiseen varas-
topaikalla, tunne t t u siitd, ettd menetelmidn kuuluu yhdis-

telmini seuraavat, peridkkiin jatkuvasti suoritetut tydvaiheet pyo-
rien varassa liikkuvalla koneella:

a) puun nostaminen toisesta pH#std ja timdn syOttiminen oksimis-
laitteeseen,

b) puun oksiminen oksimislaitteessa,

c) puun katkaiseminen p®lkyiksi ja p&lkkyjen vastaanottaminen
puomille tai nk. taskuun,
vaiheiden a) - ) tolstaminen sopivan monta kertaa,

d) pdlkkyjen siirt@minen puomilta tai taskusta kuormatilaan,

e) pdlkkyjen kuljettaminen kuormatilassa varastopaikalle, missd
ne puretaan kuormasta.

2. Kone patenttivaatimuksen 1 mukaisen tavan suorittamiseksi,
joka on varustettu pySrdalustalla, ohjauslaitteella, kdyttOmootto-
rilla, voimansiirrolla ja voiman ulosotolla sek# rungolla ainakin
yhden kuormatilan kannattamiseksi, t unne t t u siitd, ettd
kuormatilaan (6) liittyvidksi on sijoitettu oksimis- ja/tai katkai-
sulaitteisto (10, 11), johon kuuluu sydttdlaite ja ainakin yksi
nostolaite (9), joita kdytt#& ainakin yksi kdyttdmoottori ja joi-
ta ohjataan ohjaimilla, jotka on sijoitettu koneeseen sijoitettuun
kuljettajan tilaan.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kone, tunne t £t u siitd,
ettd laitteisto on sijoitettu kuljettajan tilan ja kuormatilan
védliin.

4. Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen kone, tunne ttu
gsiitd, ettd laitteistoa kannattava jalusta (12) on kiinnitetty
koneen runkoon ja ett# laitteisto on kddnnettividsti ja kallistet-
tavasti laakeroitu jalustaan.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kone, t unne t t u siitd,
ettd jalusta on liikkuvasti asennettu rungolle ja vol siirtyd
rungon poikkisuunnassa.

6., Patenttivaatimuksen 4 tai 5 mukainen kone, tunne t t u
siitd, ettd laitteiston ja jalustan v#élille on sijoitettu lukko-
laite laitteston kiinnipitdmiseksi mé&rédtysséd, asetetussa sybttd-
suunnassa.

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen kone, tunnet tu



siitd, ettd sydttdsuunta on kiHinnettivissi vastakkaiseksi.

8., Patenttivaatimuksen 4 mukainen kone, t unne t t u
siitd, ettd jalusta kannattaa my®$s nostolaitetta.

9. Patenttivaatimuksen 4 tai 5 mukainen kcne, tunnet tu
siitd, ettd jalustassa on aukot ainakin kahdella vastakkaisella
sivulla, joiden 1&pi puut kulkevat oksinnassa.

10. Patenttivaatimuksen 8 mukainen kone, t unne t tu
siitd, etti nostolaite on asennettu k&¥ntdpishin jalustan ylim-
médn rajapinnan ylipuclelle,

11. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen kone, t u n-
nettu siitd, ettd puomi (23) tai keridystasku on asennettu

koneeseen sen jommalle kummalle sivulle.
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