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Zpisobem a zapojenim k elektirické regu-
laci vystupniho pietlaku plynu za membra-
novym reguldtorem tlaku plynu se redi au-
tomatické nastavovani vystupniho pretlaku.
Podstatou je, Ze pruZina Fidiciho reguldtoru
se ovlddd elektrickym pohonem v zdvislosti
na mnoZstvi plynu protékajictho membra-
novym reguldtorem tlaku plynu anebo v
zdvislosti na programovém fizeni, prifemiZ
nastaveni prom&nného vystupniho pietlaku
se Fidi v krocich reguldtorem poméru PI s
¢asov8 nastavitelnymi konstantami P a I
podle metastabilnich stavli dynamické sou-
stavy plynovodni sit&. Zapojeni lze vyuZit
pfi regulaci dodavky topnych plynli z mist-
nich siti.
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Vynélez se tykd zplisobu regulace vystup-
niho pfetlaku za membrdnovym reguléto-
rem tlaku plynu, jakoZ i pneumatického i
elektrického =zafizeni k provadéni tohoto
zplisobu a Fe$i problém automatického na-
stavovani vystupniho pretlaku.

Dodavky topnych plynii se zabezpetuji z
mistnich siti, do kterych je plyn dod4vén 2z
nadfazenych Fadl st¥edotlakych nebo vyso-
kotlakych. Vlastni doddvka z nadfazenych
Fadli do mistnich siti je realizovédna pro-
stfednictvim regulaénich stanic nebo regu-
lagnich Fadd, coZ je soubor regulujicich a
zabezped&ujicich prvkd pro automatickou, v
pFevaZné vétSine bezobsluZnou regulaci vys-
§iho proménného vstupniho pFetlaku na
konstantni niZ3i pretlak na vystupu. Poclet
takovychto regulacnich zafizeni v praxi ko-
lisd podle délky provozovanych siti, v p¥i-
pad& vétSich mést dosahuje i n&kolika set.
Hodnota vystupniho pietlaku z regula&nich
stanic se musi volit tak, aby v Kkritickém
misté sité, obvykle nejvzdalen&ij§im od re-
gulaéni stanice, byl dostatedny pietlak
schopny zabezpedit sprdvnou funkci spotie-
bi&d i pFi kritickém odbé&ru, tj. maximélnim
odbé&ru. Pokud by nebyl dodrZen tento poZa-
davek, pfipadné zhasnuti plamene by nejen
zabrdnilo funkci plynov§ch spot¥ebidd, ale
pfedeviim u Fady nezabezpefenych typl
spotfebidl by mé&lo za nésledek i dnik plynu
a tim p¥imo ohroZeni bezpeénosti odbé&rate-

s

4. V rozsahu niz8ich pietlakd, p¥i kterych

jsou mistni sit& provozovédny, jsou ztraty
plynu prakticky pfimo Gmérné velikosti
pfetlaku. Dosud zndmé zplsoby regulace
pfetlakdit v mistnich sitich jsou upraveny
podle skute&nych odb&rt tak, aby nedoché-
zelo ke zbytednym ztrdtdm a lze je rozdslit
na systémy s ddlkovou regulaci a systémy s
autonomni regulaci. Vyhody systémfi s d4l-
kovon regulaci spodivaji v moZnosti plynu-
16 nebo skokov& regulovat vystupni pfetlak
podle okamZitych podminek sit& v z4vislos-
ti na celé Fadé parametrd, které miiZe sle-
dovat operdtor nebo i pod&itaé. Zasadni ne-
vyhoda tohoto systému spodiva ve vysok{ch
investi€nich nédkladech na provozovéni i vy-
stavbu spojovych cest, at jiZ kabelov§ch ne-
bo radiovych. V méstskych podmink4ch vel-
mi éasto dochédzi k naru$eni t&chto spojent
a tim i odstran&ni vyhod uvedeného systé-
mu. Systém vvZaduje piidavné zaFizeni k
nastaveni regulaéni stanice v pf¥ipadé poru-
chy spojeni. coZ je jeho dalsi nevyhodou.
Dosavadni systémy s autonomni regulaci
pracuji v zdsad® se dvEma principy s ¢aso-
vym programem a se zm&nou pretlaku v z4-
vislosti na priitoku plynu, kdy je zmé&na pie-
tlaku ¥izena elektrickym pohonem. U systé-
mu s asovym programem se méni v{stupnf
pFetlak podle pFfedem zadaného denniho ne-
bo tydenniho cyklu, p¥iemZ soudésti systé-
mu je asovd zédkladna at mechanickd nebo
elektronicka.

Nevthodou t&chto systémifi je jeiich ma-
14 pruZnost, nebot dod4vka topnych plynd
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neni jen funkci asu, ale fady dal8ich para-
metr. Systém vyZaduje zafizeni pro nasta-
veni vystupniho pretlaku p¥i porule Casové
zdkladny, resp. synchronizaci ¢asu tam, kde
je zdavisla na doddvce elektrické energie,
protoZe v opa¢ném pfipad® nejsou splnény
podminky bezpeéné doddvky.

Nevyhody dosavadnich zpiisobli jsou od-
stranny zphsobem regulace vystupniho
pfetlaku za membrdnovym reguldtorem tia-
ku plynu podle vynélezu, ktery je upraven
tak, Ze se zjisti velikost mnoZstvi plynu
protékajictho reguldtorem a v zavislosti na
tomto mnoZstvi se pak pneumaticky nebo e-
lektricky nastavi tlak nebo sila pdsobici na
membrdnu membrdnového reguldtoru, p¥i-
temZ se toto nastaveni Fidi podle metasta-.
bilnich stavii dynamické soustavy plynovod-
ni sité pri ¢asové nastavitelné konstants.

Zarizeni k provAdé&ni zpléisobu s pneuma-
tickym nastavovdnim podle vynélezu je po-
dle daldiho znaku uspofdddno tak, Ze pneu-
maticky pohon, zafazeny za jehlovym inte-
gratnim ventilem, je spojen s Fidicim regu-
ldtorem, vlastnim rdmem se stavsci matici
a pohyblivfm tdhlem spojenym s voditkem
pruZiny Fidiciho regulétoru, p¥i¢emZ pohyb-
livé tdhlo je opatfeno stavitelnym konco-
vym dorazem.

ZaFizeni k provddé&ni zpdsobu s elektric-
kym nastavovdnim podle vynélezu je uspo-
Faddno tak, Ze elektricky pohon, zafazeny
za reguldtor v pomeéru PI je spojen s Fidi-
cim reguldtorem, nosnym rdmem a pohybli-
vym tdhlem spojenym s voditkem pruZiny
Fidiciho regulétoru.

Regulaéni soustava podle vynédlezu umoz-
Huje Fidit vystupni pFetlak v zdvislosti na
podminkdch sitd simulaci prdce obsluhy.
Viastnim principem je totiZ integratni po-
stup, kdy je ¢asovd konstanta volitelnd po-
dle konkrétniho charakteru sit¥. Souasnd
se priméruji hodnoty odbdrii, ziskdvané z
clony obdobné& jako pf¥i vyhodnocovéani ob-
sluhou. Integraéni postup je schopny plynu-
le nastavit stanici na poZadovany reZim bez
ohledu na pofet dalSich stanic pracujicich
do systému, &mZ je eliminovdno kmit4ni
tlaku v této siti. Vyhodou reguladni sousta-
vy podle vynélezu je, Ze je moZnost plyno-
vodni sit v dob& mimospi¢kovych odbdra
provozovat s niZ$im pfetlakem, tj. upravo-
vat vy8i pretlaku plynu podle skutednych
podminek odbé&ru, ¢imZ dojde ke sniZeni tni-
ku plynu vlivem net&snosti siti. V§yhodou
pneumatické regulaéni soustavy je navic je-
jl nezgvislost na dodédvce elektrické ener-
gie.

Vynélez je zndzorné&n ve dvou pfikladech
provedeni na pFipojenych vykresech, kde
na obr. 1 je zaFizeni podle vynédlezu s pneu-
matickou regulacf a na obr. 2 je zafizeni
podle vynédlezu s elektrickou regulaci.

Pneumatick& regulaéni soustava (obr. 1)
membrénovych reguldtord tlaku plynu po-
dle vynélezu je vytvo¥ena pneumatickym
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pohonem 1, spojenym nosnym ramem 2 o-
patfenym stavéci matici 3 s Fidicim regu-
latorem 4 membranového reguidtoru 10 tla-
ku plynu. Funk&ni membréana % pneumatic-
kého pohonu 1 je spojena pohyblivym tah-
lem 6, opatfenym stavitelnym koncovym do-
razem 7 a voditkem 8 s pruZinou 9 #idiciho
reguldatoru 4. Pneumaticky pohon 1 je za-
pojen do regulaéniho obvodu sloZeného z
jehlového integra¢niho ventilu 15 a pro:ra-
mdatoru 14 nebo odmociiovaciho pfevodniku
13, pneumatického pievodniku diferenéni-
ho tlaku 12 a komorové mérici clony 11 u-
misténé za membrdanovym reguldtorem 10
tlaku plynu.

Priklad provedeni vynalezu s elektrickou
regulaci (obr. 2] je vytvoFen elektrickym
pohonem 21, spojenym nosnym ramem 22
s Fidicim regulatorem 23 membrénového
reguldtoru 24 tlaku plynu. Pfevodové ustro-
ji 25 elektrického pohonu 21 je spojeno po-
hyblivim tdhlem 26 opatFfenym voditkem 27
s pruZinou 28 fidiciho regulatoru 23. Elek-
tricky pohon 21 je zapojen do regulatniho
okruhu sloZeného z reguldtoru 33 v pomeé-
ru PI a programéatoru 32, nebo z reguléto-
ru 33 v poméru PI, odmociiovaciho €lenu 31,
snimace 30 tlakové diference a komorové
méfici clony 29 umisténé za membrdnovym
reguldtorem 24 tlaku plynu. Déd'e je elek-
tricky pohon 21 zapojen do okruhu zp&iné
vazby, sloZeného z pFevodniku 34, rezulé-
toru 33 v poméru PI a elektrického pohonu
21.

Zatizeni podle vyndlezu s pneumatickou
regulaci (obr. 1) pracuje tak, Ze zménou
mnoZstvi plynu protékajiciho regulatorem 19
tlaku plynu a méfeného komorovou meérici
clonou 11 dojde ke zméné& diferenéniho tla-
ku vstupujictho do pneumatického prevod-
niku 12, ktery vyvold zménu vystupniho
tlaku odmociiovaciho pfevodniku 13. Na tu-
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to zménu nebo na zmé&nu vystupniho signa-
lu z programdtoru 14, napiiklad vackového
tasového spinace, spinacich hodin véetné
prevodniku impuisu apod., upravenou nasta-
vitelnym zpoZd&nim pomoci jehlového in-
tegraéniho ventilu 15 reaguje funkéni mem-
brdna 5 pneumatického pohonu 1 spoletné
s pohyblivym tédhlem 6, voditkem 8, pruZi-
nou 9 a ridicim regulatorem 4 a zméni se
tlak piscbici na membrdnu membrdnového
reguldtoru 10 tlaku plynu a tim se zméni i
tlak za timto membranovym reguldtorem 10.
Minimédlni tlak plynu za membrénovym re-
guldtorem 10 se nastavi zaSroubovanim nos-
ného rdmu 2 do fidiciho reguldtoru 4 a za-
jisti stavéci matici 3. Maximdlni tlak piynu
za membranovym reguldtorem 10 se nasta-
vi stavitelnym koncovym dorazem 7.

Zatizeni podle vynélezu s elektrickou re-
gulaci (obr. 2} pracuje tak, Ze zmé&nou
mnoZstvi plynu protékajiciho membréno-
vym reguldtorem 24 a méieného napfiklad
komorovou meéFici clonou 29 dojde ke zms-
né diferenéniho tlaku vstupujiciho do sni-
mace 30 tlakové diference, ktery vyvold
zménu vystupniho signdlu z odmociiovaciho
¢lenu 31. Tuto zménu nebo zménu vystup-
niho signdlu z programétoru 32, jimZ mia-
Ze byt napriklad vafkovy Casovy spinaé, spi-
naci hodiny nebo zdroj regula¢niho signé-
lu, porovné regulator 33 v poméru PI se sig-
néalem z pfevodniku 34 a vySle stfidu impul-
s do elektrického pohonu 21 a pomoci pie-
vodového ustroji 25, nosného rdmu 22, po-
hyblivého téhla 28, voditka 27, pruZiny 28
a Fidiciho regulatoru 23 se zméni tlak ply-
nu phsobiciho na membranu membranoveé-
ho regulatoru 24 a tim i tlak plynu za tim-
to membranovym reguldtorem 24.

Vyndlezu lze vyuZit zejména pf¥i regulaci

" dodédvky topnych plyn@l z mistnich siti.

PREDMET VYNALEZU

1. Zplisob regulace vystupniho pietlaku
za membranovym regulatorem tlaku plynu,
pfipadné s pouZitim programového ¥Fizeni,
vyznaceny tim, Ze se zjisti velikost mno%stvi
plynu protékajiciho reguldtorem a v zavis-
losti na tomto mnoZstvi se pak pneumatic-
ky nebo elektricky nastavi tlak nebo sila
plisobici na membrdnu membrénového re-
guldtoru, priemZ se toto nastaveni Fidi po-
dle metastabilnich stavi dynamické sousta-
vy plynovodni sité pri Casové nastavitelné
konstantg.

2. Zatizeni k provddéni zplisobu s pneu-
matickym nastavovdnim podle bodu 1, vy-
znafeny tim, ¥e pneumaticky pohon (1}, za-

Fazeny za jehlovym integradnim ventilem
(15), je spojén s Fidicim regulatorem (4),
nosnym rédmem (2) se stavécl matici (3) a
pohyblivym téhlem (6) spojenym s vodit-
kem (8) pruZiny ({9) Fidiciho reguldtoru
(4), pritemZ pohyblivé tdhio je opatfeno
stavitelnym koncovym dorazem (7).

3. Zafizeni k provadéni zplsobu s elek-
trickym nastavovdnim podle bodu 1, vy-
znaCené tim, Ze elektricky pohon (21) zafa-
zeny za regulator (33) v poméru PI je spo-
jen s Fidicim reguldtorem (24), nosnym ra-
mem (22) a pohyblivym tdhlem (26] spo-
jenym s voditkem (27) pruZiny (28) Fidici-
ho reguldtoru (24).

2 listy vykrest
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