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{54) Zapojeni ohvodu pro opravu chybového tahu v navijeném pasu

Vynélez se tykad zapojeni obvodu pro opravu
chybového tahu v navijeném pésu, at jiZ je tento
ze Zeleznych nebo neZelezngch kovi, pripadng
_jinych materidld, zpracovavanych ve vdlcovnach,
textilnim a papirenském pramyslu apod.

V sougasné dob& pri kontinudlnim navijeni
past do svitku &ini zna€né potiZe udrZet pfi re-
gulaci tahovych navijedel konstatni tah v ma-
terialu. Se vzristajicimi ndroky na kvalitu pro-
duktu rostou totiZ extrémn& i ndroky na p¥es-
nost zmin&ného tahu. Vedle fady faktord, které
maji negativni vliv na pfesnost této veli€iny je
jeden, moZno ¥ici rozhodujici faktor — mecha-
.nické ztréty navijeciho mechanismu. AZ dosud
se p¥i kompenzaci mechanickych ziradt vychéze-
lo pouze z jejich zdvislosti na rychlosti pésu,
pfitemZ o vlivu v8ech ostatnich se neuvaZovalo.
PouZivand aproximace pak spodivala v ndhrad&
pFisludné momentové zévislosti na rychlosti dvé-
ma p¥imkovymi Gseky, tzn., Ze do ur&ité rych-
losti byl moment ztrat uvaZovén konstantni a od
uréité rychlosti linedrng z4avisly na 'rychlosti.
Pro tento ucel se pouZival obvod, sestdvajici z
diodovych hradel, tachodynama a konstantng za-
ddvané nap8tové tdrovné. P¥i rozjezdu traté se
piipnula konstantni nap8fova hodnota, kterd hra-
dila mechanické ztraty a teprve od urgité rych-
losti mechanismu, tzn. i od ur¢ité napdtové -
rovné& signdlu tachodynama, se tato hodnota zvy-
Sovala pres zmin&néd diodova hradla.
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Nevyhodou stdvajiciho FeSeni je, Ze jak pii
nepfimé, tak i kombinované regulaci tahu byly
mechanické ztrdty kompenzovany pouze piibliZ-
né, pfi respektovani zavislosti pouze na rych-
losti navijeciho mechanismu. S rostoucimi poZa-
davky na kvalitu zpracovdvaného materidlu ne-
stali pak ptibliZna aproximace, a to ani pfl po-
uZiti pfimé regulace tahu.

Uvedené nevyhody odstratiuje zapojeni obvodu
pro opravu chybového tahu v navijeném pésu
podle vynédlezu, kter§ sestdvd z prvniho defi-
niéniho bloku, soudinového bloku, integra&niho
bloku, upravovaciho bloku a zadavaciho bloku.

Podstatou zapojeni obvodu podle vynélezu je
to, Ze k piisluSnému zadavacimu vstupu zadédva-
ciho bloku reguldtoru proudu navijedla je pfi-
pojen vystup upravovaciho bloku, jehoZ infor-
malni vstup je spojen jednak s vystupem inte-
gratniho bloku a jednak se zp&tnovazebnim vstu-
pem soutinového bloku. Vystup soudinového blo-
ku je pak zapojen na zp&tnovazebni vstup inte-
gratniho bloku, na jehoZ zaddvaci vstup je pfFi-
pojen vystup prvniho defini¢niho bloku.

P¥inosem zapojeni obvodu pro opravu chybo-
vého tahu v navijeném pasu podle vyndlezu je
to, Ze umoZiiuje hradit proménnou sloZku vy-
konu, kterd se spotfebovdva na zirdty na tkor
vyvozeni ¥4daného momentu pohénéciho motoru
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navijedla a tudiZ umoZiiuje dodrZenl poZadova-
ného tahu dle db¥rového diagramu.

Zapojeni obvodu podle vynalezu je pFikladng

schematicky znazorn&no blokovym schématem
na p¥ipojeném vykresu.

Jak patrno z blokového schématu sestdvé ob-
vod pro opravu chybového tahu v navijecim pé-
su podle vynédlezu z prvniho definigniho bloku
f, realizovaného napf¥. kontaktnim pfepinatem s
kombinaci odporii, diod a operatniho zesilova-
&e, soutinového bloku 8, coZ je napf. polovodi-
gova néasobitka, integradniho bloku 4, coZ je v
daném p¥ipadd analogovy operalni zesilovad, za-
pojeny jako analogovy integrdtor a upravovaci-
ho bloku 3, tvofeného nap¥. kombinaci spinacl
a odport. Tento obvod podle vynélezu pak na-
vazuje na Kklasicky uspofddany obvod pro Fizeni
pohonf navijecich mechanismi, ktery sestdvd z
navijedla 12, pohédn&ciho motoru 10, coZ je v da-
ném plipadsd stejnosm&rny motor s cizim buze-
nim, Gidla 11 thlové rychlosti, coZ je mnapf. ta-
chodynamo, ¢idlo 14 kotevniho proudu pohéné-
ciho motoru 10, prvniho vykonového bloku 1 a
zaddvaciho bloku 2, tvofeného nap¥. operanim
zesilovadem. Déle pak obvod pro ¥izen! pohéné-
ctho motoru 10 navijedla 12 sestdvd z druhého
definiéniho bloku 7, realizovaného napf. kon-
taktnim pFepinafem s kombinaci odporl, diod
a operatniho zesilovafe, ¥idictho bloku 8, coZ
je nap¥. kombinace odporii a polovodi&d, dru-
hého vykonového bloku 9 a ¢&idla 13 budictho
proudu pohén&ného motoru 10 navijedla 12. V§-
konové bloky 1 a 9 jsou pak nap¥. tvofeny neto-
givymi polovoditovymi mdni&i s pfisludnou re-
gulaci, Jednotlivé bloky 1 aZ 8, pohan&ci motor
10, ¢idla 11, 13, 14 a budici vinuti 15 pohédnéciho
motoru 10 jsou zapojeny nésledovnd. Zadavaci
vstup £ prvniho definiéntho bloku 6 je spojen s
vystupem nezakresleného oviddaciho pultu, res-
pektive vystupem p¥isiudngch ¢&idel, nap¥. tahu
apod., na ktery je téZ pfipojen jednak definitni
vstup h upravovaciho bloku 3 a jednak defini¢ni
vstup g prvniho defini®niho bloku 8, jeho¥ vy-
stup je zapojen na zad4vaci vstup d integra&ni-
ho bloku 4. Vystup integra&niho bloku 4 je pa
ralelnd spojen s informa&nim vstupem b opravo-
vaciho bloku 3 a zp&tnovazebnim vstupem ¢ sou-
¢inového bloku 5, jeho¥ v§stup je zapojen na
zp&tnovazebni vstup e integra&niho bloku 4. Vy-
stup upravovactho bloku 3 je p¥ipojen na odpo-
vidajici zaddvaci vstup a, zaddvaciho bloku 2,
jehoZ ostatni zaddvaci vstupy a; aZ a,; jsou
spojeny s vystupy nezakreslené &asti regulédtoru
navijedla 12 p#i nepfimé, respektive kombinova-
né regulaci tahu, p¥i€emZ blokovaci vstup i upra-
vovactho bloku 3 je spojen s vystupem nezakres-
leného ovl4daciho pultu, Vystup zad4vaciho blo-
ku 2 je pfipojen na zaddvaci vstup s prvniho
vykonového bloku 1, k jehoZ zp&tnovazebnimu
vstupu r je p¥ipojen v¢stup &idla 14 kotevniho
proudu pohéngctho motoru 18, pfes které je si-
lovy vstup t prvniho vykonového bloku 1, spo-
jen s nezakreslenym silovym rozvodem. Z v§-
stupu prvnfho vykonového bloku 1 je pak na-
péjen pohédnéci motor 10 navijedla 12, jehoZ bu-
dici vinut{ 15 je p¥ipojeno k vystupu druhého

vykonového bloku 9, jehoZ silovy vstup p je pfes
¢idlo 13 budiciho proudu zapojen na nezakres-
leny silovy rozvod. Vystup ¢idla 13 budiciho
proudu je spojen se zp&tnovazebnim vstupem n
druhého vykonového bloku 8, jehoZ zaddvact
vstup o je pFipojen na vystup Fidiciho bloku 8,
jehoZ informadni vstup m je spojen jednak s ko-
rekénim vstupem j soufinového bloku 5 a jed-
nak s vystupem druhého definiéntho bloku 7,
jehoZ defini&ni vstupy k; aZ k, jsou zapojeny
na odpovidajici vystupy nezakresleného ovldda-
ctho pultu. Zaddvaci vstup 1 druhého definiéniho
bloku 7 je pak pFipojen na vystup nezakresle-

- ného bloku pro vyhodnoceni priméru svitku.

Funkce obvodu, zapojeného podle vynédlezu je
néasledujici:

Na zaddvaci vstup £ prvniho defini€nfho blo-
ku 6 se pfivede signdl, tvofeny kombinaci za-
davané hodnoty tahu a dhlové rychlosti navi-
jedla 12. Pfislu¥nd kombinace je parametricky
zAvisl4d na pracovnim rozsahu pouZitého mecha-
nismu, tj. na sméru pohybu materidlu, stavu ma-
zactho média, geometrickém rozméru a mecha-
nickych vlastnostech navijeného materidlu. Prv-
ni defini&ni blok 6 vyhodnoti pfesn& pfisluinou
parametrickou z&vislost, kterd respektuje ztré-
tovy moment navijedla 12. Zmin&ny signal se v
kombinaci ‘integradniho bloku 4 a soutinového
bloku 5 upravi v zavislosti na budici konstant&
pohén&ciho motoru 10 tak, aby na informa&nim
vstupu b upravovaciho hloku 3 byl ziskén sig-
nél, imérny pot¥ebnému zvySeni kotevniho prou-
du s ohledem na mechanické z#dty. Upravovaci
blok 3 a prvni definitivni blok B navic hladinové
upravi signély tak, aby ziskand velidina, tj. za-
déavaci proud, kompenzujici mechanické ztraty,
odpovidala pFesn& mechanickym ztrétdm bez o-
hledu na hladinu zpracovdvangch signdld. Dal-
§i bloky 1, 2, 7 aZ 9 jsou funk&ni bloky b&in#
se vyskytujici p#l nepfimé, respektive kombino-
vané regulaci tahu tahovych navijedel, coZ pla-
ti té¥ o pohdn&cim motoru 10, &idlech 11, 13, 14
a budicim vinuti 15 pohén&ciho motoru 10 na-
vijedla 12, Zad4vaci blok 2 pracuje jako soufto-
vy blok pro signél ze zadavacich vstupil a; a%
a,. Prvni vgkonovy blok 1 s &idlem 14 Kotev-
niho proudu pfedstavuji uzavieny regulatni ob-
vod kotevniho proudu vetn8 vykonového na-
pdjeni poh&ndciho motoru 10. Druhy definilni
blok 7 upravuje v zévislosti na zvoleném pra-
covnim rozsahu navijedla 12 informaci o primé-
ru svitku na informaci Z4dané budic{ konstanty
pohan&ciho motoru 10. Ridici blok 8 pak z toho-
to signilu tvoii zadanou velidinu budictho prou-
du pii respektovani budicl nelinearity pohané&ci-
ho motoru 10. Druhy v¢konovy blok 9 s &idlem
13 budictho proudu p¥edstavuji uzavieny regu-
lagni obvod budiciho proudu véetnd napédjeni bu-
diciho vinut{ 18 pohé&nd&ciho motoru 10 navijed-
la 12.

Zapojeni obvodu podle vynélezu lze s vyho-
dou té% pouZit p¥i tahovém navijeni i jinych pro-
filt neZ pash nap¥. dratd, ani¥ by se podstata
vynélezu zmé&nila.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojeni obvodu pro opravu bhybového tahu

v navijeném pésu, sestavajiciho z prvniho defi--

ni€éniho bloku, soudinového bloku, integra&niho
bloku, upravovactho bloku a zaddvaciho bloku,
vyznacujici se tim, Ze k pFisludnému zaddvaci-
mu vstupu [a,) zadavaciho bloku {2) reguls-
toru proudu navijedla (12) je pfipojen vy-
stup upravovaciho bloku (3), jehoZ infor-

macni vstup (h) je spojen jednak s vystu-
bem integra&niho blcku {4) a jednak se zpé&tno-
vazebnim vstupem {c) soudinového bloku (5],
JehoZ vystup je zapojen na zp&tnovazebni vstup
(e} integra&niho bloku (4], na jehoZ zadavaci
vstup (d} je pFipojen-vystup prvniho defini¢niho
bloku (6).

1 vykres
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