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(57) Формула изобретения
1. Устройство соединения, предназначенное для скрепления вместе двух

протяженных ячеистых конструкций локализации, содержащее:
(а) элемент ввода, имеющий первый и второй противоположные концы ввода и

удлинение элемента ввода между ними;
(i) причем элемент ввода имеет первую длину между первым и вторым концами

ввода;
(b) объединенный корпус, идущий в основном перпендикулярно от удлинения

элемента ввода и смещенный от каждого из первого и второго концов ввода;
(c) объединенную ручку, идущую в основном перпендикулярно от корпуса, на

конце корпуса, удаленном от элемента ввода; причем ручка имеет первый и второй
концы и удлинение между ними;

(i) причем корпус смещен от первого и второго концов ручки;
(ii) при этом ручка имеет вторую длину между своими первым и вторым концами;
(iii) причем корпус имеет третью длину между элементом ввода и ручкой; при этом:
вторая длина больше чем первая длина;
а третья длина меньше чем половина первой и второй длин.
2. Устройство соединения по п.1, в котором корпус содержит пару пластин,

параллельных друг другу и смещенных друг от друга, чтобы образовать открытый
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объем между собой.
3. Устройство соединения по п.1, в котором корпус, элемент ввода, и ручка

выполнены в виде единой детали.
4. Устройство соединения по п.1, в котором элемент ввода содержит пару пластин,

параллельных друг другу и соединенных при помощи кромочной секции; причем
пластины элемента ввода смещены друг от друга.

5. Устройство соединения по п.1, в котором удлинение ручки содержит первую и
вторую проушины, выступающие из него.

6. Устройство соединения по п.5, в котором первая и вторая проушины выступают
в направлении удаления от элемента ввода.

7. Устройство соединения по п.5, в котором первая и вторая проушины выступают
в направлении к элементу ввода.

8. Устройство соединения по п.1, которое дополнительно содержит несущий
элемент, отходящий от корпуса и смещенный как от элемента ввода, так и от ручки, и
содержащий пару кронштейнов, отходящих от корпуса, причем каждый из
кронштейнов имеет ширину больше чем ширина элемента ввода и ручки.

9. Ячеистая система локализации, которая содержит устройство соединения по п.1. и:
(a) первое одинарное полотно ячеек, изготовленное из удлиненных пластиковых

полос, соединенных вместе в смещенных друг от друга областях; причем полосы
образуют стенки ячеек; при этом по меньшей мере некоторые из ячеек имеют
открытые пазы;

(b) второе одинарное полотно ячеек, изготовленное из удлиненных пластиковых
полос, соединенных вместе в смещенных друг от друга областях; причем полосы
образуют стенки ячеек; при этом по меньшей мере некоторые из ячеек имеют
открытые пазы;

(i) причем по меньшей мере один открытый паз первого одинарного полотна ячеек
совмещен по меньшей мере с одним открытым пазом второго одинарного полотна
ячеек, в результате чего образуется область перекрытия ячеек; при этом область
перекрытия ячеек имеет противоположные первую и вторую стороны;

и
(c) по меньшей мере одно устройство соединения по п.1, скрепляющее вместе

первое одинарное полотно ячеек и второе одинарное полотно ячеек, в котором:
(i) элемент ввода расположен на первой стороне области перекрытия ячеек;
(ii) корпус идет через область перекрытия ячеек, за счет того, что он проходит через

оба совмещенных паза, одним из которых является открытый паз первого одинарного
полотна ячеек, а другим открытый паз второго одинарного полотна ячеек; и

(iii) ручка расположена на второй стороне области перекрытия ячеек.
10. Ячеистая система локализации по п.9, в которой корпус содержит пару пластин,

идущих параллельно друг другу и смещенных друг от друга, чтобы образовать
открытый объем между собой, причем пластины корпуса несут нагрузку ячеек, при
работе указанной системы под нагрузкой; и

дополнительно содержит трос, проходящий через открытый объем в корпусе и
через совмещенные пазы, одним из которых является открытый паз первого
одинарного полотна ячеек, а другим открытый паз второго одинарного полотна
ячеек.

11. Ячеистая система локализации по п.9, которая дополнительно содержит
несущий элемент, отходящий от корпуса и смещенный как от элемента ввода, так и от
ручки: причем несущий элемент расположен внутри ячейки второго одинарного
полотна ячеек.

12. Ячеистая система локализации по п.9, которая имеет множество устройств
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соединения, причем каждое устройство соединения скрепляет вместе первое одинарное
полотно ячеек и второе одинарное полотно ячеек.

13. Способ скрепления вместе двух протяженных ячеистых конструкций
локализации при помощи устройства соединения по п.1, который включает в себя
следующие операции:

(a) совмещение двух протяженных ячеистых конструкций локализации так, что по
меньшей мере один открытый паз, образованный в первом одинарном полотне ячеек,
будет совмещен по меньшей мере с одним открытым пазом, образованным во втором
одинарном полотне ячеек, чтобы образовать область перекрытия, имеющую
противоположные первую и вторую стороны;

(b) вставка элемента ввода устройства соединения по п.1 со второй стороны
области перекрытия через совмещенные открытые пазы области перекрытия, чтобы:

(i) элемент ввода был на первой стороне области перекрытия;
(ii) ручка устройства соединения была на второй стороне области перекрытия;
(iii) корпус между элементом ввода и ручкой проходил через область перекрытия;
и
(c) поворот ручки, чтобы повернуть устройство соединения в области перекрытия.
14. Способ скрепления по п.13, который дополнительно предусматривает такое

ориентирование троса, чтобы он проходил через объем, образованный в корпусе, и
через область перекрытия.

15. Способ скрепления по п.13, в котором операция поворота предусматривает
поворот ручки ориентировочно на 90°.
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