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(54)实用新型名称

集电器转轴与角度传感器的连接结构

(57)摘要

一种集电器转轴与角度传感器的连接结构，

包括集电器转轴与角度传感器，电器转轴的端部

设有安装盲孔，角度传感器的测量轴穿设在安装

盲孔内且能够沿其滑动，测量轴与集电器转轴通

过键连接。测量轴与集电器转轴之间的键为平

键。相对于现有技术，本实用新型的技术效果为，

本实用新型通过角度传感器的测量轴在安装盲

孔内，在转轴进行窜动时，测量轴会在安装盲孔

内滑动，角度传感器自身不再受到拉伸，保护了

角度传感器的安全。
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1.一种集电器转轴与角度传感器的连接结构，包括集电器转轴（10）与角度传感器

（20），其特征在于：电器转轴（10）的端部设有安装盲孔（11），角度传感器（20）的测量轴（21）

穿设在安装盲孔（11）内且能够沿其滑动，测量轴（21）与集电器转轴（10）通过键连接。

2.如权利要求1所述的集电器转轴与角度传感器的连接结构，其特征在于：测量轴（21）

与集电器转轴（10）之间的键为平键（30）。
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集电器转轴与角度传感器的连接结构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种集电器转轴与角度传感器的连接结构。

背景技术

[0002] 目前，市面上的无轨电车在行驶过程中会有三种工作模式，集电器系统会根据无

轨电车的工作模式进行相应的动作，如图1，集电器系统包括尾钩1、集电头2、集电杆3、集电

器系统主体4，集电杆3与集电头2用于保持与外界电网进行电连接，当不工作状态，集电杆3

固定在尾钩1上。

[0003] 为此，集电杆3需要沿集电器系统主体4的转轴不停进行转动、来适应与电网进行

电连接的状态，为了实现对集电杆3转动角度的监控与检测，人们已经在转轴上设有角度传

感器。比如授权公告号为CN204586530U的专利文献、或者公开号为CN104590034A的专利文

献。

[0004] 但是在使用中，角度传感器的测量轴固定在转轴上、角度传感器主题固定在集电

器系统主体上，因为加工精度及磨损、装配精度等原因，加上集电杆在水平面转动带来的反

作用力的影响，转轴会沿其轴向进行窜动，该窜动会导致角度传感器拉裂损坏。

实用新型内容

[0005] 本实用新型要解决的技术问题：如何设计出一种集电器转轴与角度传感器的连接

结构，在转轴会沿其轴向进行窜动时，角度传感器也能保持稳定工作。

[0006] 本实用新型的技术方案具体为：

[0007] 一种集电器转轴与角度传感器的连接结构，包括集电器转轴与角度传感器，电器

转轴的端部设有安装盲孔，角度传感器的测量轴穿设在安装盲孔内且能够沿其滑动，测量

轴与集电器转轴通过键连接。

[0008] 测量轴与集电器转轴之间的键为平键。

[0009] 相对于现有技术，本实用新型的技术效果为，本实用新型通过角度传感器的测量

轴在安装盲孔内，在转轴进行窜动时，测量轴会在安装盲孔内滑动，角度传感器自身不再受

到拉伸，保护了角度传感器的安全。

附图说明

[0010] 图1是现有技术的示意图。

[0011] 图2为本实用新型的示意图。

具体实施方式

[0012] 下面结合附图及其具体实施方式详细介绍本实用新型。

[0013] 如图1‑2，一种集电器转轴与角度传感器的连接结构，包括集电器转轴10与角度传

感器20，电器转轴10的端部设有安装盲孔11，角度传感器20的测量轴21穿设在安装盲孔11
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内且能够沿其滑动，测量轴21与集电器转轴10通过键连接。

[0014] 为了方便滑动，测量轴21与集电器转轴10之间的键为平键30。

[0015] 其工作原理为：

[0016] 工作中，集电杆固定在集电器转轴10，角度传感器20固定在集电器系统主体（类似

于机架）上，当集电器转轴10窜动时，测量轴21会在安装盲孔11内滑动，角度传感器20自身

不再受到拉伸，保护了角度传感器的安全。

[0017] 其他内容参见现有技术。

[0018] 以上所述的仅是本实用新型的优选，实施方式，应当指出，对于本领域的技术人员

来说，在不脱离本实用新型整体构思前提下，还可以作出若干改变和改进，这些也应该视为

本实用新型的保护范围。
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图1

图2
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