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statorového nap&t{ nebo proudu

Zapojeni pro vyhodnoceni okamZitého
fézového thlu statorového nap&ti nebo
proudu,ze jména pro regulédtor pohonu s
asynchronnim strojem a frekven¥nim m&nilem

Zapojeni pro vyhodnoceni okamZitého fdzového dhlu

fm

&

se S{¥kové impulsnf{ modulacf.Vystup tacho- 76
generdétoru pro prvni smér otd¥eni je pri- “fm

ct

Pm

pojen na dopfedny vatup prvniho &ftale,
vystup pro druhy smér otéleni je p¥ipojem
na zpéthy vstup tohoto #ftade.Jeho vgstup
je pripojen na prvni vstup s&f{talky, na
jeji% druby vstup je pripojen vystup dru-
hého d{tade.Na jeho dopiedny a zp&tny
vetup je pripojen zdroj Z4dané skluzové
frekvence.Prvn{ &{tad je ovlédddn vstupnimi
signély tachogenerétoru,ktery snimé otédky
motoru.Prvni &fita& mé na svych vystupech
bindrni &islo odpovidajfci uhlu natofeni
rotoru.Druhy &ftad mé ne svém vystupu bi-
nérnf &{slo deovidajici p¥iristku fézové-
ho dhlu vlivenm skluzové frekvence.Po sel-
tenf tdchto signdld ve sdf{talce dostaneme
%18lo odpovidajici okamfitému fézovému
dhlu statorové frekvence.
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Vynélez se t¥ké zapojenfi pro vyhodnocenf okamfitého f4zového dhlu statorového nap&ti
nebo proudu, zejména pro reguldtor pohonu s asynchronnim strojem a frekvendnim méni¥em se
B{¥kové impulsn{ modulacf.

Existuje rada zapojeni pro s&ftdn{ mechanické frekvence, tj. ot43ek asynchronniho moto-
ru se skluzovou frekvenc{, &fm¥ je vytvorena statorovd frekvence motoru. Zapojenf vedou
p#i korektnim proveden{ k nutnosti odstranin{ koincidenci obou vstupnfch signdly - tJ.
frekven¥nfch signéld statorové a skluzové frekvence. Pr{kladem takového Fedeni je Pedent
uvedend v ¥s. autorském osv&ddenf &. 186 550 * Zapojeni regulovaného pohonu s asynchronnim
strojem s kotvou nekrétko ". Tato zapojeni jsou pravidelnd sloZitd a zahjimajf pom&rng
velky prostor. Pro n&které udely je nutno doplnit je &ftadem pro zf{skénf okamfitého fézo-
vého udhlu statorového nap&ti. Tato zapojen{ jsou pro svoji slofitost Zasto nespolehlivd a
velmi obt{%n& se hledajf poruchy a vadné souddsti. '

Uvedené nedostatky jsou v podstats odstranény zapojenim pro vyhodnocenf okam¥itého
fézového thlu statorového nap&t{ nebo proudu, podle vyndlezu, jeho% podstata 8polivd v
tom, Ze tachogenerdtor je zapojen pies prvni &ftad na prvnf vstup s&{tadky, na jej{s
druhy vstup je zapojen zdroj Z4dané skluzové frekvence pres druhy &ftad., Vystup zapo jeni
Je tvoren vystupem s¥{ta¥ky. Prednost{ vynélezu je pom&rnd jednoduchost zapojenf, které
vynikne zejména p¥i uZitf integrovanych &fslicovych obvodl a pri volbg ZistZ bindrnfho
kodu,

Na priloZeném vykresu je uveden p¥fklad blokového schéma zapojeni vyndlezu.

Vystup tachogenerdtoru TG pro prvni smér oté&eni fm je pripojen na doptedny vstup d
prvntho &fta¥e Cl, ktery je v uvedeném pifkladu obousmérny. Vystup tachogenerdtoru TG pro
druhy smér otd¥ent fm je pfipojen na zp&tny vetup 2 prvntho &f{tade Cl. Jeho v¥stup je
pfipojen na prvnf vstup Sl s¥ftadky S. Na jej{ druhy vstup S2 je pripojen vystup druhého
&{tae C2. Na jeho dopredny 4 a zp¥tny gz vstup je p¥ipojen zdroj fSK %d4dané skluzové
frekvence. Vystup s8ftalky S je vystupem zapojenf. -

Oba &ftale C1 a €2 mohou byt jednosmdrné a si{tafka S miZe byt nahrazena paralelnf
aritmetickou jednotkou. Impulsni{ tachogenergtor IG miZe byt pouze s jednim vystupem. Prvn{
&fta& C1 je ovlddén vstupnimi 8igndly tachogenerdtoru IG, ktery enimé oté¥ky motoru.

Prvnf &{ta& Cl mé na svych vystupech bindrnf &fslo odpovidajic{ thlu nato&ent rotoru‘jfg;
Na druhy &f{tad C2 je priveden ze . zdro je fSK £4dané skluzové frekvence p¥isludny signdl.
Druhy ¥{ta& C2 mé na svém v¥stupu bindrnT ¥fslo odpovidaj{c{ prfristku fdzového shlu vli-
vem skluzové frekvence Jﬂ s+ Po selteni t¥&chto signdld ve s&ftadce S peak dostang &¢{slo

odpovidajfef okem¥itému T&zovému shlu statorové frekvence SP*

Zapojenf podle vyndlezu je pouZitelné nap¥{klad pro regulaci trojfézového asynchron-
n{ho motoru napéjeného st¥idadem, zejména se Z{irkovs impulsnf modulact.

PREDMET VvyYNLLEZU

Zapojen{ pro vyhodnocenf okamfitého fézového thlu statorového nap&t{ nebo proudu, zej-
ména pro reguléior pohonu s asynchronnim strojem a frekvendnfm m&nidem se 31fkové impuls=
ni modulacf, vyzna¥ené tim, Z%e tachogenerdtor (1G) Je zapojen pFes prvnf X{ta¥ (C1) na
prvni vstup (Sl) séftalky (S), na jejf% druhy vatup (S2) je zapojen zdroj (fSK) Zédané
skluzové frekvence pres druhy &f{tad (C2), pridems vystup zapojen{ je tvosen v¥stupem
asd{tadky (S).

‘1 vikres
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