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Pfedmétem vyndlezu je spoj pohybové ma-
tice s uné$efem a jeho d&elem je vyleSeni
zamezeni namdhéni pohybového 3roubu na
ohyb.

Uvedeného dfelu se dosdhne vytvofenim
dré¥ek (2, 2‘) v bo&nich plochdch (8) zé-
kladniho t#lesa pohybové matice (1). Do
draZek (2, 2') je svym vyfezem zasunut
undse (5) spojeny se strojni soudéstf (8)
suvné uloZené ve vedeni (10}.

223029




223029

3

Vyndlez se tykd spoje pohybové matice
s undSefem, ktery zamezuje namé&hédni po-
hybového Sroubu na ohyb. ‘

Pohybové matice pro spojeni s unasefem
maji vn8jSi obrys obdélnikového tvaru a
jsou uloZeny na pohybovém Zroubu. Uné4Sed,
ktery je v t8sné blizkosti matice, zamezuje
tomu, aby se matice otdéela kolem vlastni
osy zdvitového otvoru. V disledku toho se
matice posouvd ve sm¥ru osy $roubu a ungsi
s sebou unéset, ktery je piisroubovén zespo-
duk t8lesu kladek polohovadla, jeho¥ poloha
se pifmofafe méni otddenim 3roubu. Unéses
mé tvar desky, kterd je v ose opatPena u-
pevilovacimi otvory a v jeji¥ ose prochézi
Sroub s matici, pFifem? mezi deskou a ma-
tic je vytvofena viile.

P¥i otd¥eni Sroubu se konec prodlouZené
matice op¥e o desku a brani jejimu .otd&eni.
Matice, nachédzejici se pod deskou unéSede,

se podle-sméru otddeni Sroubu opPe syme-- -

tricky svymi dv&ma prodlouZenymi opraco-
vanymi konci o opracované plochy jedné ze
dvou dvojic v§stupkdl konzolovitého tvaru,

a una¥i tak s sebou ve sméru pFimo&arého..

pohybu tam nebo zpét.

Nevyhodou uvedeného spoje pohybové
matice s unaseCem je, Ze sfla silové dvojice
vznikli-ze-tieeiho.momentu-mezi pohybovou
matici a otddejicim se pohybov§m Sroubem
pisobi na pohybovy 3roub, a tim vzniké
jeho namédhdni ohybem. V disledku p¥idav-

ného napéti v ohybu je tedy nutné pouZit

pohybovych Sroubt v&t§ich primérd, co¥ se
projevi zarover vé&tsimi rozmé&ry pohybové
matice, unasSede a lo¥isek.

Uvedené nevghody se odstrani spojem
pohybové matice s undefem podle vynélezu,
jehoZ podstatou je, Ze v zédkladnim t&lese
pohybové matice jsou v jejich bo&nich rov-
nob&inych plochdch vytvofeny rovnob&Zné
prib&Zné draZky, kolmé na osu pohybového
Sroubu, ve kterych je svym vylezem zasunut
undsef spojeny se strojni souddsti suvnd
uloZenou ve vedeni.

Vyhodou spoje pohybové matice s uné-
Setem podle vyndlezu je to, ¥e sila silové
dvojice vznikld z tfeciho momentu mezi po-

.
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hybovou matici a pohybovym Sroubem ne-
plisobi na Sroub, ale piisobi na unaSe& pii-
pevnény na strojni souddsti, nap¥. loZisku,
uloZené suvn&. Tim nevznikd namé4héni
pohybového 3Sroubu na ohyb. V dasledku
toho nevznikd ani p¥idavné nap&ti ohybu,
neni proto nutné pouZivat v&t3ich pramsra
pohybového Sroubu pohybové.matice;. uné-
Sele a loZisek. : T

Na vykresu je znézorn&no piikladné pro-
vedeni spoje pohybové matice s uné¥etem,
kde na obr. 1 je nérys dvou pohybov§ch
matic s unéasefem, které jsou zabudované
pro stavéni zdv&sli na vytahovani ingotfi z
kokil, na obr. 2 je fez vedeny rovinou A — A
z obr. 1, na obr. 3 je detail z obr. 2 a na
obr. 4 je fez vedeny rovinou C — C z obr. 3.

Spoj pohybové matice s unéd$efem podle
vyndlezu se sklddd z rovnob&’nych pribss-
nych dréZek 2, 2' vytvofenych w boé&nich

- -rovnob&Znych plochdch 6 zdkladniho t8lesa

pohybové matice 1, je¥ je &tvercového prii-
Fezu. Priib&Zné draZky 2, 2‘ jsou na osu po-
hybového Sroubu 3 nasroubovaného v pohy-

~..boveé matici-1 kolmé, V. préb&Znych dré¥kéch.

2, 2' je svym vyFezem 4 zasunut unaSed 5
deskového tvaru, jehoZ horni &4st je vidli-
covd, Dolnf &4st unédSede 5 je pripevnéna ke

‘konzole 7- suvn& uloZenych loZisek 8 zdvésu

9. Mezi vyezem 4 unédsede 5 a pFivrdcenymi
plochami zdkladniho t&lesa pohybové matice
1 je jak v axidlnim, tak i v radidlnim sméru
pohybového Sroubu 3 vytvoFena ville.

Vyfez 4 v unédSe&i 5 zabraiiuje pohybové
matici 1 uloZené na pohybovém 3Zroubu 3
v jejim otdCeni zachycenim silové dvojice
ve vyfezu 4 unasSefe 5, ktery se tFecim mo-
mentem. neotadi, nebot je upevnén.ke.kon-
zolg' 7 suvn&.ve vedeni 10. uloZenych loZi-
sek 8. Zplisobuje tak.posuv pohybové matice
1 ve sméru osy pohybového $roubu 3 a.
prostfednictvim  symetricky rozloZenych
opérnych ploch k ose pohybového Sroubu 3
mezi st€nou pritb&Zné drazky 2, 2' pohybové
matice 1 a uné3efem 5 a po vymezeni vile
podle sméru pohybu na jedné nebo druhé
stran& undsi s sebou unafed 5 spolu s loZis-
ky 8 zavésy 9.

PREDMET VYNALEZU

Spoj- pohybové matice s unéd$edem, vy-
znafeny tim, Ze v zdkladnim t8lese pohybo-
vé matice (1) jsou v jejich bo&nich rovno-
b&%nych plochédch (6) vytvofeny rovnob&Zné
prib&Zné.-drazky (2, 2'), kolmé na osu pohy-

bového Sroubu (3), ve kterych je svym
vyfezem (4) zasunu unéSeé (5), ktery je
spojeny se strojni souddsti (8) suvné ulo-
Zenou ve vedeni (10).
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