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Uktad tyrystorowy do regulacji nieréwnomiernosci poktadu
surowca zasilajagcego trzeparke :

Przedmiotem wynalazku jest uktad tyrystorowy do regulacji nieréwnomiernosci poktadu surowca zasilaja-
cego trzeparke.

W dotychczas produkowanych trzeparkach regulacja nieréwnomiernosci poktadu surowca odbywa sie za
pomoca regulatoréw klawiszowych, ktére maja swobode wychylei w dé6t i w gér . Klawisze taczone s3 wspdlnie
po dwa za pomoca dZwigni. DZwignie taczace korice klawiszy s3 réwniez taczone po dwie, tworzac uktad
orczykowy, az pozostaje jedno ogniwo, otrzymujgce srednig wszystkich wychyleni uzaleznionych od grubosci
poktadu. W srodku ostatniego ogniwa umieszczony jest pret potaczony z dZwignia przesuwacza paska na stoz-
kach napedzajacych watek zasilajacy trzepadto.

Wadj opisanego urzadzenia do regulacji nier6wnomiernosci pokiadu surowca jest duza bezwtadnosé ukta-
du dZwigniowego jak i powstawanic w tym skomplikowanym uktadzie znieksztatceri sygnatu.

Celem wynalazku jest skonstruowanie takiego urzadzenia, gdzie nie wystgpowalyby wady znanego urza-
dzenia do regulacji nieréwnomiernosci poktadu surowca.

Cel ten osiagnigto przez zbudowanie tyrystorowego uktadu do regulacji nicréwnomiernosci poktadu suro-

" wca, gdzie wyjscie znanego klawiszowego czujnika polgczone jest z wejsciem bezstykowego przetwornika kata
obrotu na sygnal napigciowy. Wyjscie bezstykowego przetwornika natomiast potaczone jest z wejsciem cztonu
opdéZniajacego. Z kolei wyjscie cztonu opdéZniajacego potaczone jest z jednym z wejs¢ sumatora. Pozostate wej-
$cia sumatora polaczone s3 z wyjsciami czlonu zadawania predkosci, cztonu korekcyjnego i tachopradnicy.
Wyjscie sumatora polaczone jest z wejsciem giéwnego bloku regulatoréw, ktéry potaczony jest z wejsciem
sterujacego falownika tyrystorowego, a ten z kolei polaczony jest z zaciskami klatkowego silnika asynchroni-
cznego nape¢dzajacego walek zasilajacy trzepadto.

Uktad tyrystorowy do regulacji nieréwnomiernosci poktadu surowca wedtug wynalazku eliminuje wady
‘znanych regulatoréw mechanicznych.

Przedmiot wynalazku pokazany jest schematycznie w przyktadzie wykonania na rysunku.

Znany klawiszowy czujnik grubosci poktadu surowca potaczony jest z wejsciem bezstykowego przetwor-
nika 1, ktéry poprzez opézniajacy czlon 2 polyczony jest z wejsciem sumatora 3. Pozostate wejscia sumatora 3
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polgezone sy 7 wyjsciami czlonu zadawania predRosci 4. Korekevinego czlonu 5 oraz tachopradnicy -6, Wyjscie
sumatora 3 polgezone jest 7 wejsciem bloku regulatordow 7, Ktorego wyjscia polaczone sg 2 wejsciami sterujacvmi
tyrystorowego falownika 8. Wyjscie tyrystorowego lownika 8 polaczone jest 7 zaciskami zasilania asynchroni-
crnego klatkowego silnika 9. Pomocnicze wejscia bloku regulatorow 7 polaczone sy 7 wejsciami prydowego
przekladnika 10 i napigciowego przekladnika 11,

Zmiany Kkata obrotu klawiszowego czujnika grubosci pokladu surowca przetwarzane sy w bezstykowym
przetworniku 1 na sygnal napigciowy, bedacy sygnalem blgdu grubosci poktadu surowca. Sygnat bigdu
w apdZniajgcym cztonie 2 zostaje opozniony o czas potrzebny na przejscie surowcea od czujnika klawiszowego do
watka zasilajgeego trzepadto. Dzigki temu uzyskuje sie konicczne opdZnicnic reakcji napgdowego silnika 9 na
zmiany sygnatu biedu. Na podstawie sygnatu biggu grubosci poktadu surowca oraz sygnatéw pochodzacych
z koickeyjnego czlonu 5 i tachoprgdnicy 6, sumator 3 formuje sygnal btgdu predkosci silnika 9. Sygnat bigdu
predkosci silnika 9 za pomocy bloku regulatoréw 7 steruje pracg falownika 8, ktéry zmicnia czgstotliwosé
i napigcie zasilania silnika 9. Ze zmiang czg¢stotliwodci i napigcia zasilania silnika 9 zmicnia si¢ jego predkosdc
obrotowa tak, aby zmniejszy ¢ sygnat bledu grubosci poktadu surowca. '

Zastrzezenie patentowe

Uktad tyrystorowy do regulacji nieréwnomiernosci poktadu surowca w trzeparce, zawierajacy bezsty kowy
przetwornik kata obrotu na sygnal napigciowy, czton zadawania predkosci, czton korekcyjny, sumator, blok
regulatoréw, falownik i asynchroniczny silnik klatkowy, znamienny tym, Ze wyjscic znanego klawiszo-
wego czujnika grubosci poktadu surowca potaczone jest z wejsciem bezstykowego przetwornil&a (1), ktorego
wyjscie potaczone jest z wejsciem opdZniajacego cztonu (2), a jego wyjscie z jednym z wejsé sumatora (3), przy
czym pozostate wejscia sumatora (3), potaczone sy z wyjsciami cztonu zadawania ‘predkos’c‘i (4) i korekcyjnego
cztonu (5), a wyjscie sumatora (3) z wejsciem bloku regulatoréw (7), ktdrego wyjscia potaczone sj ze sterujg-
cymi wejsciami falownika (8), a wyjscie falownika (8) potyczone. jest z zaciskami asynchronicznego klatkowego
silnika (9) napedzajacego watek zasilajacy trzepadio.
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