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(54) Zapojeni koncové jednotky pro regulaéni obvod

Zapojeni koncové jednotky pro reguladni
obvod je ureno pro regula&ni obvody pouZivané 4
zejména na jadernych elektrdrndch, kde je po- A -— 1
t¥ebné, z hlediska poZadované spolehlivosti, 4] 51 51 1 21 21
pouzit zdlohovanych centrdlnich &4sti regulad- _%::::i—
nich okruhd a mimo hlavniho ovlddaciho mista
jedtd zdloZni ovlddaci misto.

V¥stupy z centrdlnich &asti regula¥niho
obvodu, které tvo¥f vstupy koncové jednotky,
zahrnuj{ krom& vlastniho ¥idiciho signdlu
jeSt& signdl, ktery definuje platnost ¥Fidiciho
signdlu. Mimo signdll z centrdlnich &4sti —

pfijimé koncovd jednotka ¥idici signédly z hlav-
niho nebo z&loZ%nfiho ovlddaciho mista. Vystup
koncové jednotky ¥1d{ pohyb servopohonu podle

¥{dicfho signdlu z hlavn{ nebo z4loZni cent- 32 35
rédlnf &&sti regula¥niho obvodu, pY¥ipadn& z hlav- A :
niho nebo z&loZnfiho ovlddaciho mista na zdkla-
dé zvoleného reZimu provozu reguladniho obvo-
du. 3 33 34

snima& polohy servopohonu je svym vystu-
pem pf¥ipojen na vstup koncové jednotky, kterd
prostfednictvim svych vystupl p¥eddvéd tento
signdl do obou centrdlnich &4st{ i obou ovla-
dacich mist.
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Vyndlez tre3f zapojeni koncové jednotky pro regulaéni obvod, pouZivany na jadernych elek-
trérnéch, které poskytuje moZnost vyuZit z4lohované zapojeni centrdlnich &4stf regula&nfho
obvodu a soudasné pfipojit dv& ovlddaci mista.

Dosud existuji zapojenf, kterd umo#nuji prost¥ednictvim koncové jednotky p¥ijIimat sig-
ndly z jedné centrdlni &4sti regula&niho obvodu a dvou ovl&dacich mist nebo ze dvou centril-
nich &4st{ a jednoho ovlddaciho mista. Jejich provedeni jsou patrnid z autorského osv&d&eni
&islo 207 225, které fed{ Pizeni servopohonu z jedné centrdlni &4sti a dvou ovladacich mist
pomoci bloku p¥epinacich relé, na ktery jsou zapojeny hlavni a z4loZni ovlidaci obvody a
ddle ze zplsobl zapojeni regula&nich okruhdl na jadernych elektrdrndch. V rémci koncové jed-
notky neumoZnuji zmnoZeni signélu polohy servopohonu pro vyu?it{ v centrdlnfch &&stech a na
ovlidacich pracovistich.

Protofe pro dosaZeni poZadované spolehlivosti &innosti regulaénich okruhl na jadernych
elektrdrndch jsou pouZivdny dvé centrdlnf{ %4sti a rudéni ¥{i{zeni je provadd&no ze dvou ovlida-
cich mi{st je pot¥ebné zapojeni koncové jednotky dopliiovat dalZimi &leny. Tyto &leny jsou
obvykle reléové. Stdvajici{ FeSeni neumoZfiuji cestu ¥idicich signdllt a signdlu polohy servo-
pohonu, kter& by zajistovala poZadovanou spolehlivost. Soudasnd komplikovan& FeSeni jsou né-
roénd na ddrZbu, prostor, maji v nezdlohovaném stavu nevyhovujici spolehlivost a jsou proto
nédro&néd na spot¥ebu barevnych kovi.

Uvedené nevyhody podstatné& sniZuje zapojeni koncové jednotky pro reguladni obvod podle
vyndlezu. Jeho podstata spo&ivd v tom, Ze jedna koncovd jednotka p¥ijim& ¥idic{ signdly vEech
centrdlnich &&st{ a vSech ovlddacich mist., Tyto signdly jsou podle zplisobu provozu regula&-
niho obvodu pfevedeny na prvni vystup koncové jednotky, ktery ¥id{ servopohon s vysiladem
polohy servopohonu. Soulasné& je prostfednictvim této jednotky signdl z vysfla&e polohy servo-
pohonu rozd&lovdn na centrdlni &&sti regula&nfho okruhu a na ovlddac{f mista.

V¢hodou zapojeni podle vyndlezu je, %e zajiSfuje jednoduchou cestu ¥fdiciho signé&lu

mezi centrdlnimi &&stmi regula®niho obvodu a servopohonem s vysilafem polohy servopohonu a
mezi ovliddacimi misty a servopohonem s vysilafem polohy servopohonu. To, Ze vybdr ¥{diciho
signdlu pro ¥izeni je proveden v jednom &lenu - koncové jednotce, umoZiuje vyrobit a zapojit
tuto jednotku ve vyrobnim z4vod&€ a navrhnout jeji vnit¥ni zapojeni, aby zajistovalo poZado-
vanou spolehlivost. Uvedené vlastnosti dovolujf ¥eSit zapojenf bez z&lohovdni koncové jednot-
ky p¥i dodrZiovani poZadované spolehlivosti. Toto ¥eSeni umoZfiuje minimalizovat ddribu, p¥i-
padné provést jejf zjednodu§éni.

P¥{klad zapojeni koncové jednotky pro reguladni obvod je v blokovém schématu nakreslen

na ptipojeném v¢krese.

Koncovd jednotka 3 je pfipojena svymi prvnimi vstupy 31 na vystup 41 hlavnf centrdlni
Cdsti 4 a na vystup 51 zdloZn{ centrdlni €&sti 5 reguladniho okruhu. Druhé vstupy 32 koncové
jednotky 3 jsou pfipojeny na vystup 11 hlavniho ovlidaciho mista 1 a na vystupy 21 z4dlo¥nfho
ovlddaciho mista 2. Prvn{ vystup 33 koncové jednotky 3 je pfipojen na vstup servopohonu 6
s vys{lalem polohy servopohonu. Vystup 61 servopohonu 6 s vysilafem polohy servopohonu je
ptipojen na tfeti vstup 34 koncové jednotky 3. Druhé vystupy 35 koncové jednotky 3 jsou p¥i-
pojeny na vstupy hlavniho ovl&daciho mista 1, z&loZnfiho ovlddaciho mista 2, hlavni centr&ln{
Césti 4 a zdloZni centrdlni &4sti 5.

Koncova jednotka 3 ¥{d{ prostfednictvim svého prvniho v¢stupu 33 pohyb servopohonu 6
s vysflafem polohy servopohonu na zékladé jednoho z vystupl 11, 21 ovlddacich mist 1, 2 nebo
vystupd 41, 51 centrdlnich f4stf{ 4, 5 a to podle zplsobu provozu regula&niho obvodu. Vystupy
41 a 51 obsahuji krom& Ef{dicich signdld také oznalen{ platnosti t&chto signdld. Pokud neni
fidici signdl n&které centrdlni &&sti 4, 5 oznafen jako platn§, neni koncovou jednotkou 3
pouZit pro ¥izeni servopohonu 6 s vysilafem polohy servopohonu. Koncovd jednotka 3 p¥ijfméd
svym t¥etim vstupem 34 signél polohy servopohonu 6 s vys{ladem polohy servopohonu.
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Tento signdl je pfeveden na druhé vystupy 35; je ddle veden na vstupy ovlddacich mist
1, 2, aby mohl byt ukazovén a na vstupy centrdlnich &&sti 4, 5, aby mohl byt zpracovén v algo-

ritmech fizenf.

PREDMET VYNALEGZU

1. Zapojeni koncové jednotky pro regulalni obvod, zejména jadernych elektrdren sestdva-
jici z hlavn{ centrdlni Jasti, z&loZnich centrédlnich &&stf, hlavniho ovladaciho mista, zdloz-
nich ovlddacich mist a servopohonu s vysflafem polohy pohonu, vyzna&ené tim, %e na prvni
vstupy (31) koncové jednotky (3) je pFfipojena svym QYStupem (41) hlavni centrdlni C&st (4)

a svymi vystupy (51) z&loZni centr&lnf &4sti (5) regula&niho okruhu, p¥ifemZ na druhé vstupy
(32) koncové jednotky (3) je pfipojeno svym vystupem (11) hlavni ovlddaci misto (1) a svymi
vy¢stupy (21) z4loZni ovlé&daci mista (2), prvni vystup (33) koncové jednotky (3) je pfipojen
na vstup servopohonu (6) s vysflaem polohy pohonu, jehoZ vystup (61) je p¥ipojen na tfetdi
vstup (34) koncové jednotky (3), kterd je svymi druhymi vystupy (35) p¥ipojena na vstupy
hlavni centrédlni &4sti (4), zdloZnich centrdlnich &&stf (5), hlavniho ovl&daciho mista (1)

a zdloZnich ovladacich mist (2).

2. zapojeni koncové jednotky pro regulaini obvod, zejména jadernych elektrdren podle
bodu 1, vyzna&ené tim, Ze ke koncové jednotce (3) jsou pfipojeny nejméné& dvé z&loZni cent-
rédlnf Casti (5).

3. Zapojeni koncové jednotky pro regulaéni obvod, zejména jadernych elektrdren podle
bodu 1, vyznadené tim, Ze ke koncové jednotce (3) jsou p¥ipojeny nejméné& dvé z&loini ovlddaci

mista (2). (S
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