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Vyndlez se tyk& samolinného upinafe dvojic krdtkych rotadnich obrobkd rdzného priméru
a ruzné délky, zejména pro specidlni obrdbéci stroj s vicepolohovym oto&nym stolem, vybavenym

otonymi délicimi stoly.

A% dosud se rotaléni obrobky obdobnych tvarl obrdb&ji zpravidla jednotlivé na konven-
énich vicedlelovych strojich, coZ vyZaduje né&kolikandsobné p¥epindni obrobkd a vyvolavé
problémy s dodrZovdnim vzdjemné polohy obrobenych ploch. Instalace konvendnich vicetdelovych
strojl znamend vétSi zastavény prostor i v&t¥i instalovany prikon, nehledé na potfebu pracov-

nich sil, organiza&ni problémy a problémy s manipulaci.

U specidlnich strojh jsou upinale v obdobnych p¥ipadech ¥eSeny pro pouZiti na vicepoloho-
vych p¥ié&nych stolech, coZ nékteré uvedené potiZe odstranuje, ale vzhledem k nutnému &asovému
odd€leni pracovnich cykld obrdb&cich jednotek, umistdnych v p¥islunych pracovnich polohéch,
neni moZno dosdhnout produkce srovnatelné s produkci specidlniho obrdbéciho stroje s otodnym
stolem. Upinale specidlnich stroji s klasickym oto&nym stolem v8ak neumoZhuji oboustranné
obradbéni obrobkl, coZ opét vyvoldvd potfebu p¥epindni obrobkd spolu s uvedenymi problémy
dodr#ovéni vzdjemné polohy obrobenych ploch.

Uvedené nedostatky odstranuje samo&inny upina& dvojic krdtkych rota&nich obrobkl rtzného
pruméru a rGzné délky podle vyndlezu, jeho% podstata spolivd v tom, %e ho tvofi pevny upinaci
rédm, uloZeny na sloupech, pevné spojenych s podstavcem a vybaveny utahovaci jednotkou, otodny
upinaci rdm uloZeny na otoéné &&sti vicepolohového oto&ného stolu a vybaveny tvarovanou
deskou, na které jsou umistény dvojice zajistovacich vdlch a upinaci konzoly, jejichZ zé&kladny,
uloZené na satelitnich délicich stolech, jsou opat¥eny vymé&nnymi polohovacimi &epy a je
v nich oto&né uloZen jeden konec upinacich Sroubl, opatfenych drZdkem nakldpéci upinky.

Jejich druhy konec, oto&né uloZeny v horni ¢dsti upinaci konzoly, je opatfen dréékovénim,
na kterém je nasazena odpruZend objimka, vybavend upinaci hlavici, kterd je v alternativnim
styku s odpovidajicim prvkem vysuvné pinoly utahovaci jednotky. Ob& ramena nakldpé&cich upinek
jsou oaptfena pouzdry p¥idavnych &ept, ulofenych v horni &4&sti upinacf konzoly a vodicimi
Cepy pistnic, které jsou vybaveny ¢elnim pouzdrem, zatimco v ose vodicich &epll jsou svymi

upinacimi Cepy zapolohovdny vyménné kulové vykyvné upinky.

Vyhodou samodinného upinade dvojic kratkych rota&nich obrobki, provedeného podle vynédlezu,
je universdlnost, snadnd pr¥estavitelnost a moZnost doplnéni p¥isluénymi upinacimi a polohova-
cimi prvky pro upindni daldiho sortimentu obrobké. Komplexni obrobeni obrobkl na jedno upnuti
znamend Usporu energie, p¥idemZ daldi vyhodou jsou niZ8i néroky na strojovou obsluhu, co
do poétu nezbytn& nutnych pracovnikid vzhledem k aplikaci oto&ného manipulétoru.

pP¥ikladné provedeni samolinného upinade dvojic krétkych rotaénich obrobkt, provedeného
podle vyndlezu, je schematicky zndzornéno na pf¥iloZenych vykresech, kde na obr. 1 je celkové
sestava samodinného upinade dvojic krdtkych rotaénich obrobkd v nédrysu, obr. 2 pfedstavuje
jeho pidorys, na obr. 3 je jeho celkovd sestava v bokorysu, na obr. 4 je C&st otoéného upinaci-
ho rdmu s upinaci konzolou v ndrysném ¥ezu a na obr. 5 je C4st upinaciho mechanismu v pﬁdorysu;

Na podstavci 1 je umistén vicepolohovy oto&ny stil 3, jehoZ otolnd &4st 4 je vybavend
" jedrak otodnym upinacim rédmem 5, jednak &tyfmi satelitnimi d&licimi stoly 6, k nimZ jsou
p¥ipevné&ny z&kladny 7 upinacich konzol 8. K podstavci 1 je ddle svymi sloupy 9 uchycen
pevny upinaci rdm 10, ktery slou#i jednak k uchyceni thelniku 1l utahovaci jednotky 12,
jednak k uchyceni stredového privodu 13 chladici kapaliny, jehoZ oto¢nd &&st 14 je upevnéna

na tvarované desce 15 otoéného upinaciho rému 5.

Vysuvnd pinola 16 utahovaci jednotky 12 je opatfena upinac{ hlavici 17, stejné& jako
kaZ?d4 odpruZend objimka 18 upinacich Sroubl 19, které jsou radidln& uloZeny v zdkladnach

7 upinacich konzol 8, a uloZeny radidlné i axidlnd v jejich horni &4sti 20.
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Upinaci konzoly 8 jsou radidlné a axidln& uloZeny v tvarované desce 15 oto¢ného upinaci-
ho rdmu 5, na nifZ jsou v ose obrobkl 2 umistény Ety¥i dvojice zajisfovacich valch 21. OdpruZe-
n& objimka 18 je axi&ln& suvné uloZena na drdZkovani 23 upinaciho Zroubu 19 a je ve své
vychozi poloze zajisténa osazenym Sroubem 24. Na upinacim Srabbu lé je uloZen drzdk 25 na-
kldp&ci upinky 26, kterd je v ose obrobkl 2 opat¥ena jednak vyménnymi kulové vykyvnymi
upinkami 27, jednak sefiznutymi vodicimi &epy 28, které jsou v alternativnim styku s Celnimi
pouzdry 29 pistnic 30 valcG 21. Upinaci Cepy 31 vyménnych kulové vykyvnych upinek 27 jsou

opatfeny drdZfkou 32, do ni% zapadd kuZel nezakresleného pfidrZovaného Sroubu.

Na upinacim Sroubu 19 je fixovdna omezovaci matice 22, kterd slouZi k omezeni zdvihu
drZdku 25 nakldpéci upinky 26 p#i upinaci funkci naprdzdno, tj. bez obrobkl 2. Vym&nné poloho-
vaci &epy 33, uchycené v zdkladné 7 na pokraujici ose obrobk@ 2, vym&nnych kulové vykyvnych
upinek 27 a zajitovacich védlcl 21, jsou opatfeny centradnim osazenim 34 se zaoblenym ndb&hem
35. Nakldp&ci upinka 26 je déle opatfena dvojici pouzder 36, jimi? suvné prochézeji sefiznuté
p¥idavné &epy 37, které jednak zaji8fuji polohu naklép&ci upinky 26 p¥i upindni a odepindni,
jednak slouzi k dal3imu zvySeni tuhosti systému p¥i obrédbéni. KaZdd upinaci konzola 8 je
spolu se svou zdkladnou 7 opat¥ena dvéma dvojicemi navaddécich Cepl 38, které jsou v alterna-

tivnim styku s nezakreslenymi navdd&cimi pouzdry nenaznadenych vedeni operadénich hlav.

Tvarované deska 15 otoného upinaciho rdmu 5 je k pohyblivé &asti 4 vicepolohového
oto&ného stolu 3 uchycena dvojicemi dutych profild 39, jimiZ je od otolné &dsti 14 stfedové-
ho p¥ivodu 13 vedena chladic{ kapalina do pracovniho prostoru. K dutym profilém 39 jsou
uchyceny smérovaci kryty 40, které jednak vz&djemné oddéluji prostory upinacich mist, jednak
slou#i k navedeni proudu chladici kapaliny a ke spolehlivému odplaveni t¥isek z funkénich

ploch vyménnych polohovacich Cepi 33.

Chapa&e nezakresleného manipuldtoru nasunou dvojici neopracovanych obrobkd 2 na centraé-
nf{ osazeni 34 vym&nnych polohovacich Zepl 33. Po ukondeni funkce manipuldtoru se p¥ivede
tlakové médium do utahovaci jednotky 12, jejiZ vysuvnéd pinola 16 se vysune a jeji otdcejici
se upinaci hlavice 17 nejprve odtlali odpruZenou objimku 18, jeji%¥ upinaci hlavice 17 vzép&ti
zasko&i do zdb&ru a svij rotadni pohyb p¥enese na upinaci Sroub 19. P¥i otdfeni upinaciho
Sroubu 19 se drZdk 25 naklép&ci upinky 26 posune vertikdlnim smérem k obrobkim 2, a% vym&nné
kulové vyklopné upinky 27 dosednou na jejich horni dosedaci plochy. Nezakresleny tlakovy
spina® d4 impuls k ukon&eni upinaci funkce utahovac{ jednotky 12, vysuvnd pinola 16 se vrdati
do z&kladni polohy a otd&eni upinaci hlavice 17 se zastavi. N4dsleduje upinaci funkce zaji¥fo-
vacich vdlcd 21, priCem? &elni pouzdra 29 pistnic 30 se nasunou na sefiznuté vodici Zepy
28 naklépécich upinek 26. Dals{ nezakreslenf tlakovy spinaé¢ d& potom impuls k otodeni otolné
E&sti 4 vicepolohového otodného stolu 3. Po skonleni pracovnich operaci se opracované obrobky
2 dostanou zpdt do vym&nné polohy. Tlakové médium se p¥ivede na uvoliiovaci stranu zajistovacich
valct 21, pistnice 30 se vradti do své zdkladni polohy a nezakresleny tlakovy spina¢ dd impuls

k uvolnéni utahovaci jednotky 12.

Vysuvnd pinola 16 se vysune, jeji upinaci hlavice 17 se polne otdlet opalnym sm&rem
ne? p¥i upinéni a dojde k uvoln&ni obrobkl 2, p¥ifemZ vysuvnd pinola 16 zlstdvéd vysunuta.
Dal%i nezakresleny tlakovy spina¢ d4 impuls nezakresleného manipulédtoru, jehoZ chapale uchopi
dvojici opracovanych obrobk 2, vysunou je z centraéniho osazeni 34 vymé&nnych polohovacich

trnt 33, vlo%i do upinale nové, dosud neopracované obrobky 2 a cely cyklus se opakuje.
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*PREDMET VYNALEGZU

Samo&inny upina& dvojic krétkych rotaénich obrobkl zejména pro specidlni obrébé&ci stroj
s vicepolohovym otodnym stolem vybavenym otolnymi satelitnimi délicimi stoly, vyznadujici
se tim, Ze ho tvo¥{ pevny upinaci rém (10), uloZeny na sloupech (9), pevné spojenych s pod-
stavcem (1) a vybaveny utahovaci jednotkou (12), otoény upinaci rédm (5) uloZeny na otolné
CAsti (4) vicepolohového oto&ného stolu (3) a vybaveny tvarovanou deskou (15), na které
jsou umistdny dvojice zajidtovacich vdlet (21) a upinaci konzoly (8), jejichZ zdkladny (7),
ulo¥ené na satelitnfch ddlicfch stolech (6), jsou opat¥eny vyménnymi polohovacimi &epy (33)
a je v nich otoln& uloZen jeden konec upinacich Sroubd (19), opat¥enych drZédkem (25) .naklépéci
upinky (26), zatimco jejich druhy konec, otoéné uloZeny v horni &4sti (20) upinaci konzoly
(8), je opat¥en drdikovénim (23), na kterém je nasazena odpruZend objimka (18), vybavend
upinacf hlavici (17), kterd je v alternativnim styku s odpovidajicim prvkem vysuvné pinoly
(16) utahovaci jednotky (12), p¥icem? obé& ramena naklépécich upinek (26) jsou opat¥ena vodicimi
Cepy (28) pistnic (30), které jsou vybaveny &elnfm pouzdrem (29), zatimco v ose vodicich
Cepl (28) jsou svymi upinacimi &epy (31) zapolohovdny vyménné, kulové vykyvné upinky (27).

4 vykresy
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