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Podajnik zestaw6w elektrycznych zaréwek miniaturowych

Przedmiotem wynalazku jest podajnik zestawéw elektrycznych zaréwek miniaturowych, zwtaszcza
bateryjnych, przeznaczony w szczegélnosci do odbierania zestawéw zaréwek z automatu do wyrobu zestaw6w
i podawania ich w bariki znajdujace sie w gniazdach transportera synchronizujacego.

Brak publikacji dotyczacych zaréwno sposobu mechanicznego wk#tadania zestawow Zaréwek
miniaturowych w barki jak iurzadzer tego typu. W praktyce -zestawy wktadane sa w bariki recznie. Jest to
zwiagzane z duza pracochfonnoscia, a ponadto utrudnia uzyskanie wtasciwej wydajnosci linii technologicznej do
produkcji zaré6wek miniaturowych. ‘ '

Podajnik zestawow elektrycznych Zzaréwek miniaturowych wedtug wynalazku . zawiera| zespét
chwytajacy, watek sterujacy, pare szczek centrujacych oraz element prostujacy. '. Zespot chwytajacy stanowi
ptyta wykonana w ksztatcie krzyzaka 7 umocowanymi na niej cztcrema parami : szczek ¢ i czterema parami
rolek prowadzacych. Kazda para szczek zawiera jedna szczeke statg i druga ruchoma. Podobnie — kazda -
para rolek prowadzacych ma jedna rolke obrotowa wykonujacq ruch dookota wiasnej osi i drugg przesuwng

- wykonujacq oprécz obrotowego ruch posuwisto-zwrotny. Kazda ruchoma szczeka jest potaczona z odpowiednia
przesuwng rolkq przy pomocy suwaka osadzonego suwliwie w prowadnicy wykonanej w ramieniu krzyzaka, przy
czym suwak i prowadnica maja poprzeczny przekroj korzystnie kwadratowy.

Przesuwne rolki iruchome szczeki wraz z suwakami przesuwane s elementami rozpierajagcymi, ktdre
wykonane sa korzystnie w ksztatcie klinéw jednostronnie zbieznych iosadzone w liczbie dwéch na watku
sterujagcym. Watek sterujacy usytuowany jest réwnolegle do pionowej osi symetrii zespofu chwytajgcego
i wykonuje ruch posuwisto-zwrotny. .

Element prostujagcy zestaw zaréwki usytuowany jest naprzeciwko pary szczek zespotu chwytajgcego
znajdujgcej sie¢ w pozycji poziomej i wykonuje ruch posuwisto-zwrotny w kierunku tych szczek. Ponizej
nastepnej pary szczek zespotu chwytajacego znajdujq sie szczeki centrujace o przekroju pryzmatycznym, przy '
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~czym obie pary szczgk usytuowane s3 na wspdlnej pionowej osi symetrii, wzdtuz ktérej szczeki centrujgce
wykonuja ruch posuwisto-zwrotny. Ruch obrotowy zespotu -chwytajacego, ruch posuwisto-zwrotny watka
sterujacego oraz ruchy elementu prostujacego i szczek centrujacych sa wzajemnie zsynchronizowane.

Zaletami pod'ajnika wykonanego wedtug wynalazku sa: :zwarta) konstrukcja, a tym samym mate wymiary
gabarytowe, duza niezawodnos$¢ dziatania, a przede wszystkim — wyeliminowanie rgcznej pracy.

Przedmiot wynalazku pokazano w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
podajnik w widoku zboku, fig. 2 — podajnik w przekroju pionowym, fig.3 — 12 — kolejne etapy pracy
podajnika, pokazane schematycznie.

Jak uwidoczniono na rysunku —fig. 1 i 2 — podajnik zestawéw 2zaréwek miniaturowych sktada sie
z zespotu chwytajacego 1, watka sterujacego 2, elementu prostujacego 3 i szczek centrujacych 4.

Zespot chwytajacy 1 zawiera ptyte wykonana w ksztatcie krzyzaka z symetrycznie rozmieszczonymi
czterema parami szczék 5 i 6 i czterema parami rolek prowadzacych 7 i 8. Kazda para szczek ma jednq szczeke
statag 5 przykrecona bezpoérednio do czotowej sciany ramienia krzyzaka oraz jednq szczeke ruchoma 6.
Podobnie kazda para rolek prowadzacych ma jedng rolke obrotowa 7 wykonujaca ruch dookota wtasnej osi,
ktdéra jest na state przymocowana do ptyty zespotu chwytajacego, oraz drugq rolke przesuwng 8 osadzong na
sworzniu 9. ‘

Ruchoma szczeka 6 isworzeri 9 przesuwnej rolki 8 s3 umocowané na suwaku 10 osadzonym suwliwie
w prowadnicy 11 wykonanej w ramieniu krzyzaka, tak, ze jej podtuzna o$ symetrii jest réwnolegta do czotowej
$ciany jego ramienia. Zaréwno suwak 10 jak i prowadnica 11 majq poprzeczny przekréj kwadratowy. Suwak 10
jest tak osadzony w prowadnicy 11, ze jego cze$é z przykrecona ruchoma szczeka 6 jest wysunigta poza ramie
krzyzaka w kierunku statej szczeki 5, przy czym zawiera sprezyne 12 dociskajacq szczeke ruchoma 6 do szczeki
statej 5. Do drugiej czesci suwaka 10 znajdujacej sie w prowadnicy 11 przymocowany jest sworzen 9, ktéry
wystaje przez podtuzny otwér 13 wykonany w ptycie krzyzaka bezpos$rednio nad czescia prowadnicy 11. Na
sworzniu 9 — bezposrednio nad powierzchniy ptyty krzyzaka — osadzona jest obrotowo przesuwna rolka 8.
Podtuzne osie symetrii suwaka 10, prowadnicy 11, otworu 13 i pary rolek 7 i 8 sq do siebie réwnolegte i znajduja
sie na wspoélnej ptaszczyznie przekroju.

Watek sterujacy 2 zawiera dwa elementy rozpierajace 14, ktérych czesé robocza wykonana jest w ksztaIcue
klina jednostronnie zbieznego — z tym, ze zbiezno$¢ odniesiona jest do pionowej osi watka sterujacego 2 i ostrze
klina skierowane jest w dét.

Element prostujacy 3 wykonany jest z okragtego preta i potaczony na state zwatklem sterujgcym 2.
Szczeki centrujace 4 s pryzmatyczne.

‘ Podajnik zestawéw zamontowany jest na automacie do wyrobu zestawéw, tak, ze ptyta zespotu

chwytajacego 1 jest prostopadta do stotu automatu a pierwsza para szczek 5 i 6 zespotu chwytajacego 1 znajduje
sie bezpos$rednio pod ostatniag pozycja 15 automatu, ponadto usytuowana z nig na wspdlnej przekatnej ptyty
-zespotu chwytajacego — trzecia para szczek 5 i 6 znajduje sie nad gniazdem 16 transportera synchronizujacego.

Watek sterujacy 2 umieszczony jest rdwnolegle do pionowej osi symetrii zespotu chwytajacego 1. Element
prostujacy 3 znajduje si¢ naprzeciwko drugiej pary szczek zespotu chwytajgcego 1. Natomiast szczeki centrujace
4 usytuowane s ponizej trzeciej pary szczek i jednoczes$nie nad gniazdem 16 transportera synchronizujacego.

Zesp6t chwytajacy 1 wykonuje ruch obrotowy wokét wiasnej osi poziomej w cyklach po 90° kazdy.

Watek sterujacy 2 wykonuje ruch posuwisto-zwrotny wzdtuz swojej osi pionowej, przy czym zamontowane
na watku elementy rozpierajace 14 swym klinowym ostrzem wchodza pomiedzy rolki prowadzace 7 i8
i odsuwaja rolke przesuwng 8 powodujac tym samym otwarcie szczeki ruchomej 6.

Element chwytajacy 3 wykonuje ruch posuwisto-zwrotny w kierunku szczek 5 i6, natomiast szczeki
centrujace 4 wykonuja ruch posuwisto-zwrotny pomigdzy szczekami 5 i 6 a gniazdem 16 transportera.

Praca wszystkich zespotéw podajnika zestaw6w jest sterowana zestawem krzywek zsynchronizowanych
wzajemnie, przy czym na jeden peiny obrét zespotu chwytajagcego 1 —odpowiadajacy czterem taktom
automatu — przypadaja po cztery petne ruchy watka sterujacego 2, elementu prostujgcego 3 iszczek
centrujgcych 4.

Przed podejsciem szczeki 15 automatu z zestawem 17, znajduncej sie w przedostatniej pozycji automatu,
szczgka ruchoma 6 zespotu chwytajacego 1 jest otwarta, co zostato spowodowane ruchem watka sterujacego 2
do dotu. Po podejsciu zestawu 17 nad szczeki 5 i 6 szczeka 15 automatu zatrzymuije sie (fig. 3 i 4), a szczeka
ruchoma 6 wskutek ruchu watka sterujacego 2 do géry zamyka si¢ na zestawie 17 przy jednoczesnym rozwarciu
sie szczeki 15 automatu (fig. 5 i 6); zesp6t chwytajacy 1 wykonuje obrét o 90°, nastepnie podchodzi element
prostujacy 3 i prostuje trzymany w szczekach 5 i 6 zestaw 17 (fig. 7), po czym nastepuje kolejny cykl obrotu
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zespovtu chwytajgcego 1 i zestaw 17 zostaje przemieszczony nad szczeki centrujace 4 (fig. 8), ktére zamykaja sie

- na badce 18 znajdujacej sie w gniezdzie 16 transportera synchronizujacego ustawiajac ja wspétosiowo (fig. 9)
i nastepnie unosza w kierunku szczek 5 i 6 (fig. 10), a watek sterujacy 2 przesuwa si¢ do dotu powodujac
otwarcie szczeki ruchomej 6 i zestaw 17 wpada do bariki 18 (fig. 11); szczeki centrujace 4 wracaja do pozycji
wyjsciowej, otwierajg sie i barika 18 z zestawem 17 zostaje umieszczona w gniezdzie 16 transportera (fig. 12);
watek sterujacy 2 wykonuje ruch do géry, szczgka ruchoma 6 zamyka sig i zesp6t chwytajacy 1 wykonuje
ostatni cykl obrotu.

Zastrzezenia patentowe

1. Podajnik zestaw6éw elektrycznych Zzaréwek miniaturowych, znamienny tym, Ze sktada sig
z zespotu chwytajacego (1), watka sterujacego (2) i pary szczek centrujacych (4), przy czym zesp6t chwytajacy
(1) zawiera ptyte wykonang korzystnie w ksztatcie krzyzaka z umocowanymi na niej czterema parami szczek (5)
i (6) z ktérych kazda ma jedna szczeke. stata (5) i druga ruchoma (6), oraz czterema parami rolek prowadzacych
(7) i (8) z ktérych kazda ma jedna rolke obrotowa (7) wykonujaca ruch wokét wtasnej osi i drugg przesuwna (8)
wykonujacq oprécz obrotowego — ruch posuwisto-zwrotny, z tym, ze kazda szczeka ruchoma (6) jest potaczona
zodpowiednia rolka przesuwng (8) suwakiem (10) przesuwajacym sie w prowadnicy (11) usytuewanej
w ramieniu krzyzaka.

2. Podajnik wedtug zastrz.1, znamienny tym, Ze zawiera element prostujacy (3) zestaw (17)
zar6wki trzymany w szczekach (5) i (6) zespotu chwytajacego (1).

3. Podajnik wedtug zastrz.1, znamienny tym, Ze suwak (10) i prowadnica (11) maja przekrdj
poprzeczny korzystnie kwadratowy. ‘

4. Podajnik wedfug zastrz.1, znamienny tym, Ze watek sterujagcy (2) zawiera dwa elementy
rozpierajace (14) wykonane w ksztatcie klinéw jednostronnie zbieznych. '
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