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Hydrauliczny uktad roboczy samobieznej fadowarki
z uzaleznieniem wydajno$ci pomp od ruchéw roboczych

Przedmiotem wynalazku jest hydrauliczny uktad roboczy samobieznej tadowarki z uzaleznieniem wydaj-
nosci pomp od ruchéw roboczych.

Znane sg tadowarki z jednym silnikiem napgdowym bedacym jednoczesnie Zrédtem napedu pomp uktadu
roboczego, w ktérym regulacja wydatku pomp jest niezwigzana z chwilowym obciazeniem. Proces napetniania
tyzki fadowarki jest wynikiem ruchu postgpowego maszyny i przechytu tyzki. Istnieje zaleznos¢ migdzy tymi
dwoma ruchami, ktéra gwarantuje optymalny przebieg napefniania. W znanych tadowarkach, na skutek braku
mozliwosci dostosowania wydajnosci uktadu hydraulicznego do chwilowych potrzeb, zostaje zachwiana prawi-
dfowa zaleznosé miedzy ruchami postepowym i przechytu tyzki. Prowadzi to do pogorszenia procesu
napetniania a w skrajnych przypadkach wymaga chwilowego zatrzymania ruchu przechytu tyzki.

Konieczno$é przerywania ruchu tyzki w czasie jej napefniania jest powazng wada znanych tadowarek,
poniewaz powoduje zmniejszenie wydajnosci maszyny. Zdrugiej strony koniecznos$é interwencji operatora
w czasie napetniania tyzki, utrudnia mu wykonywanie pozostatych czynnosci lub w zupetnosci uniemozliwia
jednoczesne wykonanie obstugi wielu urzadzeri. Konieczno$¢ kolejnego wykonywania pewnych czynnosci
sterowania, zamiast réwnoczesnego, takze pogarsza wydajno$¢ tadowania.

W przypadku fadowarek dwusilnikowych zasilanie uktadu roboczego nie jest wprawdzie uzaleznione od
chwilowego obcigzenia uktadu jazdy maszyny, ale z kolei obroty silnika napedu pomp hydraulicznych s3 albo
ustawione dla sredniej wartosci obcigzenia lub tez zmiana ich jest mozliwa jedynie za pomoca osobrego uktadu
regulacji obrotéw i wymaga dodatkowych czynnos$ci operatora w czasie napetniania tyzki.

Powyzsze wady znanych rozwigzari usuwa uktad wedtug wynalazku, w ktérym regulacja wydajnosci pomp
hydraulicznych uktadu roboczego jest sprzezona z ukfadem sterowania ruchami roboczymi. W uktadzie tym
serworozdzielacz sterujacy rozdzielacza roboczego sprzezony jest z zaworem dwustronnego dziatania o potencjo-
metrycznej charakterystyce regulacji cisnienia. Zawor ten jest potaczony z sitownikiem uruchamiajgcym uktad
zmiany obrotéw silnika napgdu pomp. Wychylenie dZwigni serworozdzielacza powoduje wtaczenie rozdzielacza
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roboczego i uruchomienie uktadu roboczego. ROwnoczesnie z przesterowaniem serworozdzielacza nastepuje
wiaczenie dwustronnego zaworu regulacji ci$nienia, co powoduje wzrost ci$nienia w uktadzie serwosterowania
proporcjonalny do przesuniecia suwaka serworozdzielacza. Wzrost cisnienia w uktadzie serwosterowania powo-
duje przesuniecie ttoczka rozdzielacza roboczego, przy czym predkosé przesunigcia ttoczka jest Proporcjonalna
do wzrostu cisnienia serwosterowania. Cisnienie uktadu sterowania jest skierowane do potaczonego réwnolegle
z serworozdzielaczem sitownika ze sprezyng powrotng. W sitowniku tym potozenie ttoka jest zalezne od
wielkosci cisnienia w uktadzie. Przesunigecie ttoka powoduje zmiane potozenia dZwigni sterujacej uktadem
regulacji obrotéw silnika napedu pomp.

Jak z powyzszego wynika, regulacja wydatku pomp jest sprzezona z uktadem sterowania ruchéw robo-
czych, a wielkos¢ wydatku zalezy od potozenia d2wigni serworozdzielacza. )

Przedmiot wynalazku zostat pokazany w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
tadowarke hydrauliczng w widoku z boku z zaznaczeniem elementéw uktadu hydraulicznego, fig. 2 przedstawia
schemat uktadu hydraulicznego, a fig. 3 przedstawia serworozdzielacz wraz z zaworem dwustronnego dziatania
w przekroju.

Jak pokazano na rysunku, ze zbiornika 1 olej ttoczony jest przez pompe 2 do rozdzielacza roboczego 3,
a nastepnie do sitownikéw 4 wysiegnika isitownikéw 5 tyzki. Pompa 6 ttoczy olej ze zbiornika 1 do
serworozdzielacza 7 i potaczonego z nim zaworu cisnieniowego dwustronnego dziatania 8. Serworozdzielacz 7
potaczony jest z rozdzielaczem roboczym 3. Wyloty rozdzielacza roboczego 3, serworozdzielacza 7 i zaworu
cisnieniowego 8 potaczone s ze zbiornikiem 1. Pompy hydrauliczne 2 i 6 napedzane sq silnikiem spalinowym 9.
Zawor cisnieniowy dwustronnego. dziatania 8 jest potgczony réwnolegle wraz z serworozdzielaczem 7 i sitowni-
kiem 10 zpompa 6. Zawér dtawigcy jednokierunkowy 11 wigczony jest szeregowo pomiedzy pompa. 6
a sitownikiem 10. Regulator obrotéw 12 silnika spalinowego 9 jest sterowany urzadzeniem krzywkowym 13
uruchamianym sitownikiem 10. Pokazany na fig. 3 serworozdzielacz 7 potgczony z zaworem cis$nieniowym
dwustronnego dziatania 8 sktada si¢ z korpusu 14 serworozdzielacza i korpusu 15 zaworu cisnieniowego,
‘wewnatrz ktérych znajduja si¢ tfoczki 16 serworozdzielacza potaczone z ttoczkami 17 zaworu cisnieniowego
dwustronnego dziatania za pomoca uktadu sprezyn 19. Potozenie neutralne tfoczkéw 16 serworozdzielacza
ustalone. jest przez uktad sprezyn 18. Serworozdzielacz 7 i zawor C|$n|en|owy dwustronnego dziatania 8 sa
zasilane poprzez wloty P, i P,, a wyloty Z, i Z, sg potaczone ze zbiornikiem 1.

W potozeniu neutralnym ttoczkéw 16 nie ma przeptywu czynnika roboczego przez serworozdzlelacz 7,
tylko przez zawdr cisnieniowy dwustronnego dziatania 8. Przesunigcie ttoczkéw 16 otwiera potgczenie
serworozdzielacza 7 z rozdzielaczem roboczym 3. Przeptyw z serworozdzielacza 7 do rozdzielacza roboczego 3
nastgpuje dopiero po dalszym przesunigciu ttoczkéw 16, ktére poprzez odpowiednie przesunigcia ttoczkéw 17
w zaworze dwustronnego dziatania 8 ustala ci$nienie na 2adanym poziomie.

PotoZeniu ttoczkéw 16 i17 odpowiadaja kazdorazowo odpowiednie wielkosci ci$nieri w rozdzielaczu
roboczym 3 i sitowniku 10 sterulacym wydatek pomp 6 i 2. Zawér dtawiacy jednokierunkowy 11 umieszczony
przed sitownikiem 10 zabezpiecza przed nagta zmiang wydatku pomp, ktéra mogtaby wystapi¢ w przypadku
zmiany kierunku przeptywu w rozdzielaczu roboczym 3.

- Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczny uktad roboczy samobieznej tadowarki z uzaleznieniem wydajno$ci pomp od ruchéw
roboczych, znamienny tym, Zze ma zawor ci$nieniowy dwustronnego dziatania (8) o potencjometrycznej
.charakterystyce regulacji ci$nienia sprzezony z serworozdzielaczem (7).

2. Hydrauliczny uktad roboczy wedtug zastrz. 1, znamienny tiym, Ze poszczegllne sekcje zaworu
cisnieniowego dwustronnego dziatania (8) sa potaczone szeregowo.

3. Hydrauliczny uktad roboczy wedtug zastrz. 2, znamienny tym, Ze ttoczki(16) serworozdziela-
cza (7) sa potaczone uktadem sprezyn (19) z ttoczkami (17) zaworu cisnieniowego dwustronnego dziatania (8).

4. Hydrauliczny uktad roboczy wedtug zastrz. 3, znamienny tym, 2e przed sitownikiem (10)
regulacji wydajnosci pomp znajduje sie zawdr dtawiagcy jednokierunkowy (11).
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