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Za¥izeni na posuv vystavovaciho mechanismu megnetické hlavy

megnetickyfch pamst{

1

Vynédlez se tykd za¥izeni na posuv vystavovaciho mechanismu magnetické hlavy megnetic-

kych paméti, 2e;1ména. diskovych paméti,

V zarizenich na zpracovdni informaci se v hojné mi¥e poufivd diskovich pamdti rizného

provedeni., Viem t3mto pamdtem je spoledny rotujfci disk s magnetickou vrstvou a megnetickd

hlave um{st&nd nad, pF{padnd i pod diskem a usporddand na vystavovacim mechenismu, ktery je

spiaZen 8 pohonem. Vystavovaci mechanismus vykondvd p¥imo3ary pohyb a sice radifln¥ vzhle-

dem k disku. Stopy megnetického zdznamu Jsou uspoidddny do soustfednjch‘kruinic, pFidem¥

jejich rozted dini v praxi 0,52916 mm & ménd. Aby se vyuZilo vjhody veliké kapecity disko-

vé pemdti, je t¥eba, aby pFesuv magnetické hlavy z jedné stopy ne kteroukoliv del3f byl pro-

veden co nejrychleji a sby jeji poloha nad Zédenou stopou byla co nejpFesndjsi.

Dosud znémé za¥izeni na posuv vytavovacfho mechanismu diskovich paméti pouZfiveji zpra-

vidlie krokovych a linedrnich elektromotort. Prevod rotednfho pohybu téchto elektromotord

na piimodary pohydb vystavoveciho mechanismu je v jednom pFipadé proveden pomoci Styfchodé-

ho 3roubu, spojendho s hiidelem elektromotoru, pFidemZ jeho pos%upujici matice, se kterou

zabiri, je sprafena s vystavovecim mechenismem. Nevyhodou tohoto uspo¥dddni je pracnd vy-

roba Sty¥chodého Sroubu e postupujici metice. Stydehody Zroudb se vyrdbi brousenim kalend-

ho meteridlu v ochrannd atmosféie a postupujfci matice 1isovéx{im z umdlé hmoty. Dals{i nevy-

hoda spodivd ve vliagtnostech elektromotoru, jehoZ kotva jednak po vykondn{ kaZdého kroku
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vlivem setrvadnosti zekmitne, cof se projevi v tom, e magnetickd hlava mife zapodit svoji
funkei zdznamu nebo snimdni tehdy, aZ zdkmit kotvy ustane, tedy s neZfdoucim spoZdénim, jed-
nak se nastavi do polohy v urdité toleranci. Del#{ provedeni pouiivd k pievodu rotadniho
pohybu elektromotoru na piimodary pohyb vystavovaciho mechanismu nekoneSného pdsu napnuté-
ho na dvou vélclch, z nich% slespon jeden. je spiafen s elektromotorem. Na p¥imé Ed4sti neko-
nedného pésu je uchycen vystavovaci mechanismus a tento posunovén obéma sméry. Toto prove-
deni vjkazuje v podstatd stejné nevyhody jeko pFedchozis
Uvedené nevyhody odstranuje ze¥izeni na posuv vystavovaciho mechanismu magnetické hla-
vy magnetickych pamdti podle vynalezu, jeho# podstatou je, Ze v rému'je oto¥nd uloZen pre-
vijeci vdleSek, ne némi je jednim koncem pripevnén péds z ohebného materidlu, jen¥ je svym
druhym koncem piipevnén k napinacimu mechanismu a na previjeci vdledek je pisobenim prufi-
ny pPitladovén snimaci clen, uloZeny v ramu suvne kolmo k ose otddeni previjeciho véledku
a spraieny s vystavovacim mechanismem, pricemz previjeci vélelek je sprefen s pohonem.
previjeci vdlelek je dédle uloZen suvnd kolmo ke své ose otddeni, p¥idemZ po Jeho strané,
odvracené od snimaciho ¥lenu, je v rdmu uspoiddédn opérny Slen, na ktery pievijeci véledek
dosedd. |
Vyhodou za¥izeni podle vyndlezu je moZnost presného nastaveni polohy magnetické hla-
vy nad stopou zdznamu, mensi rozméry a jednoduché provedeni drZdku magnetickych hlav, od-
gtrafuje vliiv kmitdni kotvy elekiromotoxu. '
Phikled zarizeni navposuv vystavovaciho mechanismu megnetické hlavy magnetickych pa-
mét{ podle vyndlezu je zndzornén ne vykresech, ne nich# obr., 1 predstavuje axonometricky
bpohled na zeibizeni z jedné strany, Obr. 2 axonometricky pohled na ze¥izeni z druhé streny,
obr. 3 exonometricky pohled na alternativni provedeni z jedné strany a obr. 4 axonometric-
kj pohled na alternetivni provedeni z druhé strany.
Bodnice 1 a 2, spojené p¥idniky 30, 31 (obxr. 1, 2), jsou neznizorndnym zpisobem ulo-
Yeny suvnd v rédmu 3 tek, Ze se mohou pohybovat ve sméru X a M. K ovlidddni tohoto posuvu
jsou v rédmu 3 uspordddny stavéci Srouby 28, 29. V bodnicich 1, 2 Jje otodnd ulofen hi¥idel
4, na ném¥ je upevnén previjeci vdledek 5., H¥idel 4 Je spojen 8 krokovym elektromotorem 27,
xtery zajisfuje pohon zabizeni, Na prev13eclm véledku 5 je jednim koncem pPipevnén a navi-
nut pds 6 z ohebného materidlu, napif. z kovu, plastické hmoty & podobnd. Pds 6 je svym dru-
hym koncem p¥ipevnén k napinacimu mechanismu, tvo¥enému taZnou pruZinou 7, uchycenou v ré-
mu 3. Samovolnému otddeni previjeciho véledku 3 vlivem pruiiny 1 bréni bud sdm elektromo~
tor 27, nebo nékterﬁ ze znémych brzd, kterou je elektromotor 2] vybaven. V bodnici 1 Jje vy=-
tvoren obdélnikovy otvor 8 a v bo&nici 2 otvor 2 tého¥ tvaru a v stejné poloze jakc otvor
8. V otvorech 8 a 2 je otodnd uloZen n¥idel 10, ne némi je upevndn snimaci vélecek 11, tvo-
yici snimaci &len. H¥idel 10 je soudasnd posuvny pfimoaie sm&rem kolmym k ose otddeni h¥d-
‘dele 4 previjeciho vdledku S. Snimaci véledek 11 je spraZen s vystavovacim mechanismem 12
pomoci dvojramehné péky 13. Jedno rameno 14 dvojramenné pdky 13 Je vytvofeno jako t¥men,
jénz je zakonden vidlicemi 15 e 16, p¥ilem# vidlice 13 zabird s jednim koncem h¥idele 10
a druhd vidlice 16 s druhym koncem h¥idele 10 animeciho véledku 11. Dvojfamenné péka 13 Je

vikyvnd uloZene na depu 17 upraveném Vv bodnicich 1, 2. Na druhém ramenu 18 dvojramennd pé-
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ky 13 Jje vytvo¥ena deld{ vidlice 192, kterd zabird s undSecim kolikem 20 bli%e nezndzorns-
ného vystavovecfho mechanismu 12, wloZeného suvnd v rdmu 3. Mezli ramenem 18 dvojramenné pé-
ky 13 a rédmem } je uchycena taZnd pruZina 21, jejim% pisobenim je snimaci véledek 11 pFi-

tladovdn na pds 6

navinuty na previjecim véledku 5.

Na rozdil od tohoto provedeni je v alternativaim provedeni (oBr. 3 a4) hi’-i&el &_ ulo~
Zen otofn& v obou otvorech 8 & 9 a je v nich souéésné‘posuvnj kolmo ne osu otddeni hiigdele
4 a kolmo na osu otdSeni h¥idele 10 snimaciho védledku 11. Na h¥ideli 4 je upevnéns Femeni-
ce 35, Na h¥ideli elektromotoru 27, uspofddeného v rédmu 3, je upevndna dal3i Femenice 36.
Ob& Femenice 35, 36 jsou spraieny remenem 22. Na Sepu J4 upevndném v rému 3 je vykyvnd ulo-
Zeno rameno 33, na jehoZ konci je ﬁpevnén Sep 32, na néﬁé Je oto¥né& uloZen napinaci kotoud
23. Mezi remenem 33 & rdmem 3 je zavESena taZnd prufina 37, kterd pfitlaéuje,n&pinaéi ko~
toud 23 k Yemenu 22. Po strand previjeciho vdledku 5, odvrdcené od snimaciho vdledku 11,
je na hiideli 24, otodnd uloZeném v bolnicich 1, 2, upevndn opdrny viledek 25 jako opdrny
¢len. Osy otddeni h¥idele 4 bpi"evi;jeciho véledku 5, hiidele 10 'snirﬁa.c:iho véledku 11 & hii-
dele 24 opé&rného vdlelku 25 leZi v jedné rovind. V této rovind le%i rovn&Z mista styku o-
pérného védleku 25 i snimaciho véledku 11 s pi"evi;jepim védledkem 5, na ndmZ je navinuty péds
6. Pisobenim pru¥iny 21 je snimaci vdledek 11 pFitladovdn na pés 6, navinuty na previjecim
véledku 5 e tento ne opérny véledek 25, ‘

. Naméhdni miste uchyceni pdsu 6 ne previjecim vdledku 5 se sni¥i tim, %e se na pYevi-
Jeci véleSek 5 navine trvale nékolik zdvitd pdsu 6. Jako snimaciho Slenu lze pou#it téZ ne-
otodného snimaciho palce, RovnéZ jako opdrného &lenu lze pouZit neotoéného opdrného balce.
Napinaci mechanismus lze vytvorit t6%Z jeko za¥izeni na podélny i)osuv psaciho védlce u psa-
cich sirojli, anebo jako vilelek, spiaZeny s pohonem, pfilemZ druhy konec pdsu 6 by byl na
tomto vélefku upevnén. Snimaci vdlelek 11, jakoZ i previjeci vdledek 5 lze uloZit suvné i
jinym zndmym zpisobem.

Pootolenim previjeciho vdledku 5 o jednu otddku smdrem § navine se jeden zdvit pdsu 6,
Polomér pFfevijeciho vdledku 5 se zv8t5i o tloustku pdsu 6 a shimaci védledek 11 se posune o
tloustku pdsu 6 smérem Q (obr. 1, 2)., Tento pFimodary posuv snimeciho vdledku 11 se pFene-
se dvojramennou pdkou 13 na vystavovaci mechanismus 12. PFi daldfm navijeni pdsu § nartstd
polomér previjeciho védleCku 11 linedrn8. Je toho docileno tim, %e p¥imodary posuv snimaci-
ho véleSku 11 se d&je v rovind, v ni¥ le¥i osa otddeni pievijeciho vdledku 5. Ne tlousfce
pdsu 6 & prevodovém poméru mezi ramenem 14 & 18 dvojramenné pdky 13 zdvisi podet otdSek
pPevijeciho kotoude 5, potfebny k tomu, &by se vystavovaci mechanismus 12 posunul o jednu
stopu ve sméi'u B. Vliv pifipadnych nepfesnosti pfi vyrobd zafizeni pdsu 6 a podobn& lze vy~
lou¢it posuvem obou bolnic 1, 2 smérem M piFipadné K s pot¥ebnou piesnosti. PondvadZ polo-
mér pievijeciho vdledku 5 se zvdtiuje skokem v misté zaddtku zdvitu pdsu 6 a pak se ai do
zaddtku daldiho zdvitu pdsu 6 nemdni, neprojevi se vibec nep¥iznivé piipadné zekmitnuti ro-
toru elektromotoru 27 v obou smérech, jakoZ i toierance kroku elektromotoru 27. Snimdni ne-
bo zdznam informace na disk nebo jiné zdznamové médium se mife aft bez Sekdnd ne uklidn¥ni
rotoru elektromotorﬁ 27+ V praxi lze poditat s tim, Ze &4st obvodu pPevijecfho viledku 5 s

nevinutym pédsem 6, ne ni? se p¥ipadny zdkmit rotoru elektromotoru 27 neprojevi, &indi asi
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300°. Posuv vystavoveciho mechanismu 12 opednym smdrem, to je proti sméru B, se d¥je oté-
Senim pievijeciho vdledku 5 proti smdru S. Pés
snimaci vdlelek 11 je stédle pFitladovén na pés

6 Jje pritom soudesnd napinén prufinou 7 a
6 navinuiy na previjecim vdledku 3.

V zatizeni podle obr. 3 & 4 se pii pootoéeni previjeetho véledku 5 navipe rovndz je=
den zévit pésu 6, aviek snimaci vdledek 11 se posune vidy o dvé tloustky pdsu 6. Tim lze
docflit rychlejsfiho poauvu vystavovaciho ‘méchenismu 12. Remenovy pFevod mezi elektromoto~
rem 2] & previjecim vdledkem 3 dovoluje jednek pPimolary posuv pféviieciho vilegku 5, Jed-
nak serizeni polohy bodnic 1 & 2 v rédmu 2. Jirsk pracuje toto ze¥izeni stejnd jako zabize~
ni podle obr. 1 & 2. Linedrniho néristu polomdru previjeciho véledku 11 je docileno tdm,
%e pPimodary posuv snimacfho véledku 11, JekoZ i phinioSary posuv previjeciho véledku 5 se
dsje v rovine, v ni¥ leii osa otddeni opdrného véledku 23. '

. ZeXizeni podle vyndlezu lze pouZzit jak u diskovych pamdti, tak u pam$ti s megnetickym
pégkem, p¥ipadnd jinym magnetickym zdznsmovym médiem, u nich¥ je vyuZito vicestopového zé-

znemu informece.

pREDMET VYINALEZU

1. Za¥{zeni na posuv vystavovaciho meohaniamu magnetické hlavy magnetickyéh pamdti,
vyznacené tim, e v rému (3) Je otodnd uloZen previjeci véleéek (5), ne ndm¥i je Jednim kon
cem p¥ipevndn pés.(6) z ohebného materidlu, jenZ je svym druhjm koncem p¥ipevnén k nepine-
cimu mechanismu e na phevijeci vdledek (5) je pusobenim pruiny (21) pritladovdn snimaci
8len uloieny v rému (3) suvné kolmo k ose otddend prevldeciho véledku (5) e spPafeny s vy-

stavovacim mechanismem (12), pridem¥ pPevijeci véleéek (5) je spPaZen s pohonem.

2. Za¥izeni podle bodu 1,vyznalené tim, e previjeci véledek (5) je ulofen suvnd kol-
mo ke své ose otd¥eni, prilemZ po jeho strané, odvrécené od snimscfho ¥lenu, je v rdmu (3]

uspoirdddn opérnj %len, na ktery previjeci vdlelek (5) dosedd.,

4 vykresy
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Obr, 1
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Obr. 2
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Obr. 4

Vytiskly Moravské tiskaiské zavody, Cena: 240 K¢s

provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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