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(57) Sammendrag

Et fiernstyrt fartey (ROV) -grensesnitt (11) har et
gjenvinnbart parti (43, 77) og et permanent parti

(13). Det permanente parti innfatter et hus (13)

som har et hulrom (25) som er festet til en

drivspindel (84) til undervannsbrgnn-

anordningen. Huset (13) har et styrebokshulrom

(35) pa en motsatt ende som mottar et

styrebokslegeme (43), som er del av det

gjenvinnbare parti. Styrebokslegemet (43) er

festet ved fjaerforspent holder (57) innen : A
styrebokshulrommet (35). Styrebokslegemet . : / ' ] y
(43) har en sylindrisk mottaker (53) som mottar R N )
en drivbolt (37), som former en annen del av det | 49— 7‘9\\ / /. A as i
gjenvinnbare parti. Drivbolten (37) og den : N i = =
sylindriske mottaker (53) er koplet for rotasjon s P G aa \ 57
ved et skjeerelement (89). Styrebokslegemet ' '
(43) har en ROV gjenvinnbar profil (91) som er
tilgjengelig ved en ROV. | tilfellet av at
skjeerelementet (89) skjaerer pa grunn av
overflgdig vridningsmoment, opptar et ROV
gjenvinningsverktay (97) styrebokslegemet (43)
og gjenvinner styrebokslegemet sammen med
drivbolten (77).
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Omrade:

Denne oppfinnelse angar generelt et grensesnitt for & motta et drivverktay
til et fiernstyrt fartay for & rotere undervannsutstyr, slik som undervannsventil-
aktuatorer og spesielt et grensesnitt med en forheyet dreiemoment-
beskyttelsesanordning.

Bakgrunn:
Undervannsbrgnnutstyr, slik som undervannsventiltraer, anvender ventiler

som er typisk hydraulisk eller elektrisk aktuert. Ventilaktuatorer har normailt en
dominerende (overstyrende) mekanisme som tillater ventilen & apnes og lukkes
manuelt, istedenfor hydraulisk eller elektrisk. Den manuelle aktueringen skjer i
samsvar med rotasjon av en drivspindel eller aksel ved en utvendig anordning, slik
som et fjernstyrt fartay (ROV). Undervannsbrannutstyr kan ha andre aksler som er
rotert ved en ROV. En ROV er utplassert pa en navlestreng (kontrollkabel) fra et
overflatefartay og styrt fra overflatefartayet.

Ventilaktuatorer har komponenter i deres drivrekke som kan svikte eller
skades hvis vridningsmomentet pafert av ROV'en er overfladig. Typisk, vil en
operater kalibrere ROV'en nar han er ved fartayet slik at det ikke vil pafere et
vridningsmoment starre enn den maksimale evnen til anordningen som den skal
rotere. Ved anledning, kan personell feile og sette vridningsmoment-
begrensningen for ROV'en for hay. Hvis dette skjer, er det en mulighet for at
drivrekken til undervannsanordningen kan skades. Gjenvinning av undervanns-
anordningen for reparasjon kan veere vanskelig og kostbar.

US 2008/202760 A1 beskriver en undervannssikringsinnretning for a feste
sammen to undervannsstrukturer.

Sammenfatning:

Foreliggende oppfinnelse tilveiebringer et fijernstyrt fartay (ROV) grensesnitt
for overfaring av vridningsmoment fra en ROV til en undervannsbrann-anordning,
som angitt i det selvstendige krav 1.

Videre tilveiebringer oppfinnelsen en fremgangsmate for & rotere en aksel til
en undervannsbrenn-anordning som angitt i det selvstendige krav 12.



10

15

20

25

30

340407

2

En grensesnittanordning koplet til en aksel av undervannsbrann-
anordningen er tilpasset for & motta et ROV drivverktey for & rotere grensesnitt-
anordningen og akselen til brennanordningen. Grensesnittanordningen har to
komponenter:. en permanent modul og en gjenvinnbar modul. Den permanente
modul er koplet til akselen av brannanordningen for & overfere rotasjon fra den
permanente modul til akselen. Dette permanente parti av ROV-grensesnittet er
montert for pa den maten a forbli under vann for en forlenget tidsperiode. ROV-
grensesnittet har en gjenvinnbar modul med drivdel og drevne deler som er koplet
sammen for rotasjon sammen av et skjeerelement. Den drevne delen er frigjerbart
koplet til den permanente modul for overfering av rotasjon fra den drevne delen til
den permanente modul. Drivdelen til den gjenvinnbare modul har et polygonailt
parti koplbar med et drivverktay til ROV'en for & bevirke at drivdelen, den drevne
del og den permanente modul sammen roterer undervannsbrann-
anordningsakselen. Den gjenvinnbare modul har ogsa et ROV gjenvinnbart profil
for & gjenvinne den gjenvinnbare modul i tilfelle skjeerelementet skjeerer (brister).
Den gjenvinnbare profil er konfigurert for & opptas av ROV'ens gjenvinnbare
verktay. Drivdelen og de drevne deler er gjenvinnbare sammen av ROV'en idet
den permanente modul forblir festet til akselen.

| den foretrukne utferelse, har drivdelen og de drevne deler sylindriske
overflater som passer sammen med hverandre. En fordypning i én av de
sylindriske overflater passer sammen med fordypning i den andre av de
sylindriske overflater for & danne et skjaerelement-hulrom. Et skjeerelement er
lokalisert innen dette skjeerelement-hulrom. En fjeerforspent holder, holder
frigjerbart den drevne del i inngrep med den permanente modul. Holderen vil
frigjeres ved et rett trekk av ROV'en som er tilstrekkelig til & overvinne kraften til
den forspente holder.

Gjenvinningsprofilet for ROV'en er fortrinnsvis lokalisert pa den drevne del.
Den kan omfatte et par av spor lokalisert i en fremre ende av den drevne del. Hver
av sporene kan ha et inngangsparti med en apen ende dimensjonert for & motta et
gjenvinningsverktay til ROV'en. Hver av sporene har et holderparti som forhindrer
fierning av gjenvinningsverkteyet nar det er rotert fra inngangspartiet inn i holder-
partiet til sporet. Den drevne delene og drivdelen er fortrinnsvis festet sammen ved
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holdermekanisme som forhindrer disse fra a bli atskilt etter skjeering og
gjenvinning.

| den viste utferelse omfatter den permanente modul et hus med fremre og
bakre ender. Et drivhulrom strekker seg inn i huset fra den bakre ende for kopling
til brennanordnings-akselen. Et styrebokshulrom strekker seg inn i huset fra den
fremre ende. Den gjenvinnbare modul innbefatter et styrebokslegeme som er
lokalisert i styrebokshulrommet for rotasjon med huset. Styrebokslegemet har en
sylindrisk mottaker som strekker seg inn i styrebokslegemet fra den fremre ende
av styrebokslegemet. En fjaerforspent holder, holder frigjgrbart styrebokslegemet i
styrebokshulrommet.

Den gjenvinnbare modul innbefatter ogsa en drivbolt, som er drivdelen.
Drivbolten har en sylindrisk base som er lokalisert innen mottakeren av styreboks-
legemet. Drivbolten har et fremstikkende polygonalt part for inngrep av en drivdel
tii ROV'en.

Skjeerelementet kan veere lokalisert mellom basen til drivbolten og
mottakeren. Skjeerelementet paferer styrebokslegemet vridningsmoment pafert av
ROV'en pa drivbolten for & bevirke rotasjon ved huset og drivakselen.
Skjeerelementet skjeerer i tilfelle at ROV'en paferer overfladig vridningsmoment.

| den viste utferelse, er hushulrommet som mottar styrebokslegemet ikke
sylindrisk. | den viste utfarelse er hushulrommet langstrakt og har en hovedakse-
dimensjon og en mindre aksedimensjon. Hovedakse-dimensjonen er starre enn
den mindre aksedimensjon. Partiet til styrebokslegemet som er lokalisert innen
hulrommet til huset har en sampassende konfigurasjon for innretning og vridnings-
momentoverfering. | en utferelse, er de langstrakte sider av hushulrommet flate og
parallelle med hverandre. Den fjaerforspente holder i dette tilfelle kan omfatte to
sperrehakedeler, som stikker frem inn i hulrommet og som opptar fordypninger
formet pa de flate sider av styrebokslegemet. En sperrehakedel er forspent ved
spiralfjeer inn i inngrep med en av fordypningene.

Kort beskrivelse av tegningene:

Fig. 1 er et snittriss som illustrerer et ROV-grensesnitt i henhold til denne
oppfinnelse.
Fig. 2 er et perspektivriss av drivbolten til grensesnittet i fig. 1.
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Fig. 3 er et perspektivriss av styrebokslegemet og skjeerknaster il
grensesnittet i fig. 1.

Fig. 4 er et perspektivriss som illustrerer drivbolten montert i styreboks-
legemet, og styrebokslegemet montert i huset til grensesnittet i fig. 1.

Fig. 5 er et forstarret snittriss av grensesnittet i fig. 1, tatt langs 5-5 i fig. 4,
og illustrerer et gjenvinnbart verktay til en ROV som trekker den gjenvinnbare
modul fra den permanente modul.

Fig. 6 er et snittriss som illustrerer grensesnittet i fig. 1, tatt langs 6-6 i fig. 4
og med fyllringen og akselen fjernet.

Fig. 7 er et forstarret riss som illustrerer én av de fjeerforspente holdere til
grensesnittanordningen i fig. 1.

Detaljert beskrivelse:

Med referanse til fig. 1, har et fijernstyrt fartey (ROV) grensesnitt 11 en
permanent modul som innbefatter et hus 13. Hus 13 har en fremre ende 15 og en
bakre ende 17. Betegnelsene "fremre" og "bakre" er vilkarlige; den fremre ende 15
er posisjonert for & veere lettere tilgjengelig for en ROV enn en bakre ende 17. Hus
13 kan ha en utvendig sylindrisk flens 19 som strekker seg utover fra fremre ende
15. Hus 13 er generelt sylindrisk i denne utferelse og er montert til en
undervannsbrgnn-anordning, slik som undervannsbrann-anordningspanel 21. Hus
13 er roterbart i forhold til i det minste partier av panel 21. Selv om vist vendende
oppover, kan fremre ende 15 veere orientert horisontalt eller andre retninger.

En fyllering 23 kan veere festet til den ytre diameter av hus 13 og i
forankring med undervannspanel 21. Del av panel 21 passer mellom flens 19 og
fyllering 23. Andre mater & montere hus 13 pa til en undervannsanordning er
mulig. Hus 13 er ansett for & vaere del av en permanent modul ved at nar det er
montert til undervannspanel 21, er det ment a forbli der for en ubestemt periode,
som kan veere ar.

Hus 13 har et drivhulrom 25 som strekker seg fra husets bakre ende 17 i en
foroverretning. Drivhulrom 25 er justert til & vaere et sylindrisk hull med lukket
bunn, men kan ha andre konfigurasjoner. En sylindrisk drivspindel eller aksel 27 er
montert innen drivhulrommet 25 for & rotere med hus 13. Drivaksel 27 er en del av
en undervannsbrann-anordning, slik som en roterbar drivspindel til en
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undervannsventil-aktuator. | dette eksempel, har endepartiet til drivaksel 27 en
glatt sylindrisk ytre overflate, og er festet ved en antirotasjonsanordning slik at
rotasjon av hus 13 bevirker rotasjon av drivaksel 27. Antirotasjonsanordningen kan
vaere av mange forskjellige typer. Som et eksempel, er det vist & veere en
setteskrue 29 som strekker seg gjennom et gjenget hull i hus 13. Setteskruen 29
har en indre ende som opptar en konisk fordypning eller senkning 31 formet i
drivaksel 27. En bolt forlgper fullstendig gjennom drivaksel 27 og er festet ved
splinter (Iasesplinter) ved begge ender, er en annen type av antirotasjons-
anordning. En ngkkel eller riller mellom drivaksel 27 og hulrom 25 vil ogsa veere
mulig. Drivaksel 27 og drivhulrom 25 strekker seg langs en akse 33 for rotasjon av
ROV-grensesnittet 11.

Et styrebokshulrom 35 er formet i hus 13, ogsa langs akse 33. Styreboks-
hulrom 35 strekker seg fra fremre ende 15 inn i hus 13. | dette eksempel, krysser
ikke styrebokshulrom 35 drivhulrom 25, og det er isteden atskilt en kort avstand i
en fremoverretning fra basen til drivhulrommet 25. Med referanse ftil fig. 4, kan
styrebokshulrom 35 veere annet enn sylindrisk. Det er vist & ha to parallelle flate
sider 37 forbundet av to buede ender 39. Andre konfigurasjoner er mulig. Buede
ender 39 er lenger fra hverandre enn flate sider 37 i denne utferelse. Med
referanse tilbake til fig. 1, har styrebokshulrommet en flat bunn 41 i denne
utferelse, men den kan vaere annet flat.

Et styrebokslegeme 43, som danner del av en gjenvinnbar modul, har en
sampassende kontur til og passe innen styrebokshulrom 35. Den fremre ende av
styrebokslegeme 43 kan veere jevn med fremre ende 15 til hus 13. Styreboks-
legeme 43 er justert i mer detalj i fig. 3. Den har en langstrakt konfigurasjon, med
en hovedakse 45 og en mindre akse 47. Hovedakse 45 er perpendikuleer til
mindre akse 47, og begge er justert i et plan som er perpendikuleer til rotasjons-
aksen 33 (fig. 1). Styrebokslegeme 43 har to flate sider 49 som er parallelle til
hverandre. Den har avrundede ender 51 som forener flate sider 49. Styreboks-
legeme 43 har en sylindrisk mottaker 53 som strekker seg inn i styrebokslegeme
43 fra sin fremre ende. Styrebokslegeme 43 har ogséa holdersenkninger 55 pa
motsatte flate sider 49.

Med referanse til figurer 1 og 7, er fjeerforspente sperrehaker 57 vist for &
oppta forsenkninger 5. Hver sperrehake 57 er holdt innen et gjenget hull 58 som
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strekker seg gjennom et parti av hus 13. Ved inngrep med forsenkninger 55,
forhindrer sperrehaker 57 styrebokslegeme 43 fra & frigjeres eller & fijernes fra
styrebokshulrommet 35 med mindre et tilstrekkelig trekk i en fremadretning er
pafert for & overvinne kreftene utevet av sperrehaker 57.

Sammenstillingen for hver sperrehake 57 innbefatter en hylse 59 med
utvendige gjenger 61 som opptar gjenget hull 58. Hver sperrehake 57 omfatter en
sylindrisk bolt som er baret innen hylse 59 for bevegelse i indre og ytre retninger
langs en sperrehakeakse 63. Utforminger forskjellig fra sylindriske er mulig. En
spiralfjeer 65 omgir sperrehake 57 for & presse sperrehake 57 i en innoverretning.
Spiralfjeer 65 har en ytre ende som steter mot en innvendig skulder 67 pa en ytre
ende av hylse 59. Spiralfjeer 65 har en indre ende som stater mot en splittring eller
skulder 69 montert rundt sperrehake 57 neer dens indre ende. En innvendig
skulder 71 som strekker seg innvendig fra hylse 59 neer dens indre ende er
tilstettet av splittring 69 for a tilveiebringe en stopp for bevegelse av sperrehake 57
i innoverretningen. Sperrehake 57 har en fas 73 pa sin indre ende som passer
sammen med en lignende konfigurasjon for forsenkning 55 (fig. 1). Fas 73 kan
vaere konisk. Ogsa, som vist i fig. 1, kan fyllering 23 ha et hull 74 tilstatende hver
sperrehake 57. Hull 74 mottar den ytre ende av sperrehake 57 nar sperrehake 57
beveger seg utover i forhold til akse 33.

Fremdeles med referanse fremdeles til fig. 1, kan styrebokslegeme 43 ha
en bunn 75, den nedre overflate til denne stater mot styrebokshulrombunn 41. Et
annet parti av den gjenvinnbare modul omfatter en drivbolt 77, som har en
sylindrisk base 81 tett mottatt innen sylindrisk mottaker 563. Drivbolt 77 er festet
innen mottaker 53 ved en holdering eller anordning 79. Holderring 79 er vist
skjematisk med stiplede linjer. Den kan omfatte en splittring, en gjenget ring eller
en annen anordning. Holderanordning 79 holder drivbolt 77 med styrebokslegeme
43 alltid nar den er under vann. Drivbolt 77 og styrebokslegeme 43 kan anses for
a veere en gjenvinnbar modul eller parti av ROV-grensesnitt 11 fordi det er lett
gjienvunnet idet det permanente parti som omfatter hus 13 forblir under vann.
Drivbolt 77 kan anses for & veere en drivdel og styrebokslegeme 43 en drevet del,
som hver har sylindriske overflater 563, 81 som passer sammen med hverandre.

Som vist i fig. 2, har drivbolt 77 et polygonalt parti 83 som strekker seg i en
fremoverretning fra sin base 81. Polygonalt parti 83 er sist som & ha flate

340407
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utvendige drivoverflater for & opptas av et ROV-drivverktay 84 (fig. 1). Dette
eksempel illustrerer fire drivoverflater, men det kan vaere et forskjellig antall og
drivoverflatene kan veere annet enn flate. | dette eksempel, er drivverktey 84 en
hylse eller holder som glir over polygonalt parti 83. Dette arrangement kan
imidlertid reverseres med polygonalt parti 83 som er en hylse som glir over en
boltdrivdel til ROV'en.

Fremdeles med referanse til fig. 2, har base 81 i det minste et skjeer-
elementspor 85, og i denne utfarelse er fire anvendt. Ethvert skjaerelementspor 85
er formet i den sylindriske overflate av base 81 og strekker seg aksialt en valgt
distanse. Som vist i figurer 3 og 6 innretter og passer skjeerelementspor 85
sammen med skjeerelementspor 87 i sylindrisk mottaker 53. Som vist i fig. 3, er fire
spor 87 illustrert, hvert omkring 90 grader fra hverandre. Antallet kan variere. Spor
87 passer sammen med spor 85 (fig. 2) for & danne rektanguleere hulrom for 8
motta skjeerelementer 89. Omtrent halvparten av hvert skjeerelement 89 er
lokalisert innen ett av sporene 85, og den andre halvdel lokalisert innen ett av
sporene 87. Hvert skjeerelement 89 er formet av et materiale og har en starrelse
som vil bevirke at det skjeeres hvis et valgt vridningsmoment mellom drivbolt 77 og
styrebokslegeme 43 er overskredet. Det valgte vridningsmoment vil veere lavere
enn vridningsmomentet som vil skade brannanordningen.

Skjeerelementer 89 er vist til vaere rektanguleere, men de kan ha andre
former, slik som sylindrisk. Hvert hulrom definert ved spor 85, 87, har en inngang
pa den bakre ende av drivboltbasen 81. | dette eksempel, strekker mottaker spor
87 seg fra en mottakerbunn 75 til den fremre ende av styrebokslegeme 43.
Drivboltspor 85 strekker seg fra den bakre ende av drivbolt 77 del til lengden av
drivboltbase 81.

For & sammenstille drivbolt 77 med styrebokslegeme 43, er skjeerelementer
89 innfert i spor 85 fra den bakre ende av drivbolt 77, sa er drivbolt 77 innfert i
mottaker 53 ettersom skjaerelementer 89 glir inn i sporet 87. Holderringen 79 (fig.
1) er festet.

Igjen med referanse til fig. 3, har styrebokselegeme 43 et gjenvinnbart profil
91 pa sin fremre side for inngrep med en ROV for & trekke styrebokslegeme 43 fra
hus 13 (fig. 1). Gjenvinningsprofilet 91 kan variere og omfatte en posisjon som vil
motta og sperre til et gjenvinnbart verktay til en ROV, og tillate en kraft 8 uteves
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pa styrebokslegeme 43 i en fremoverretning langs akse 33 (fig. 1). | denne
utfarelse omfatter gjenvinnbart profil 91 to spor atskilt omkring 180 grader fra
hverandre i forhold til akse 33 (fig. 1). Hvert gjenvinnbart profil 91 er lokalisert
mellom én av de buede ender 51 og mottaker 53 til styrebokslegeme 43. Hvert
gjenvinnbart profil 91 er buet og omfatter et inngangsparti 93 og et holderparti 95.
Inngangsparti 93 har en sporapningsbredde som er sterre enn apningsbredden til
holderparti 95.

Som illustrert i fig. 5, kan et ROV gjenvinningsverktgy 97 omfatte to
gjenvinningsverktaydeler, hver har en baerestamme med et hode 99 pa sin frie
ende. Hode 99 er dimensjonert for & innferes i sporinngangsparti 93 (fig. 3).
Rotering av gjenvinningsverkteydeler 97 periferisk omkring akse 33 en kort
distanse bevirker at hode 99 glir fra inngangsparti 93 inn i holderparti 95. Holder-
parti 95 har en mindre apning som nevnt, som danner to avsatser 101 som vender
i en bakoverretning. Hode 99 opptar avsatser 101 for & tillate ROV'en & uteve en
kraft i en fremoverretning mot styrebokslegeme 43. Beerestammepartiet til hver
verkteydel 97 strekker seg gjennom den smalere apningen til holderpartiet 95.

Under drift, vil ROV-grensesnittet 11 vaere installert som illustrert i fig. 1.
Hus 13 vil festes til undervannsbrenn-anordningsaksel 27. Drivbolt 77 vil festes
innen styrebokslegeme 43, og styrebokslegeme 43 vil vaere festet innen
styrebokshulrom 35 i hus 13. For & bevirke at aksel 27 roterer, er en ROV senket
naer grensesnitt 11, og ROV-drivverktiay 84 glir over drivbolt 77. Operateren ved
overflatefartayet bevirker ROV-drivverktey 84 til & rotere, som igjen bevirker at
drivbolt 77, styrebokslegeme 43, hus 13 og aksel 27 roterer.

| tilfellet av at overfledig vridningsmoment er pafert av ROV-drivverktay 84,
vil skjeerelementer 89 (fig. 6) skjeere. Etter skjeering vil rotasjon pafert av ROV-
drivverktayet 84 kun rotere drivbolt 77, og ikke styrebokslegeme 43 og hus 13.
Operataren ved overflatefartayet vil merke en minskning i vridningsmoment
og/eller mer hurtig rotasjon som oppstar som resultat av skjeeringen av skjaer-
elementer 89. Operateren vil sa ga i gang med & erstatte komponentene forbundet
ved skjeerelementer 89. Pa grunn av at ROV'en vil ha blitt feilkalibrert, vil
operataren fortrinnsvis gjenvinne ROV'en for re-kalibrering. Valgfritt kan ROV'en
ha et gjenvinnbart verktey 97 for & gjenvinne den skarede gjenvinnbare modul



10

15

20

25

30

340407

9

samtidig som ROV'en bringes til fart@yet for re-kalibrering. Ellers, vil operateren
kijere ROV'en tilbake etter kalibrering via et gjenvinnbart verktey 97.

For & starte gjenvinningen av den gjenvinnbare modul, er gjenvinnbare
verktaydeler 97 skjgvet inn i gjenvinnbare spor 91. Operateren bevirker en liten
mengde av rotasjon av de to deler til gjenvinningsverktay 97, som vil plassere
hoder 99 under avsatser 101, som vist i fig. 5. Operateren paferer sa en kraft pa
gienvinningsverktey 97 i en fremoverretning og i en mengde tilstrekkelig til &
bevirke at sperrehake 57 (fig. 1) snepper ut av inngrep med forsenkninger 55.
Frigjeringen av fjeerforspente sperrehaker 57 tillater styrebokslegeme 43 og
drivbolten 77 a trekkes tilbake fra styrebokshulrom 35, som illustrert i fig. 5. Etter &
ha blitt re-kalibrert, baerer ROV'en en sammenstilt erstatningsdrivbolt 77 og
styrebokslegeme 43, og ROV'en vil reversere gjenvinningsprosedyren. ROV'en vil
benytte gjenvinnbart verktey 97 for & skyve styrebokslegeme 43 inn i styreboks-
hulrom 35 inntil fjaeresperrehake 57 snepper tilbake i forsenkninger 55. Nar
sperrehake 97 opptar forsenkninger 55, roterer operateren gjenvinnbart verktay 97
i en reverserende retning en kort distanse og fjerner gjenvinnbart verktgy 97 fra
gjenvinnbare profiler 91. Den re-kalibrerte ROV kan alternativt gjenvinne den
skarede gjenvinnbare modul, og tillate en operater & erstatte skjeesrelementene 89
og kjere den reparerte sammenstilling igjen.

Ved gjenvinning av den skarede gjenvinnbare modul, vil de skarede partier
av skjeerelementer 89 ogsa vaere holdt innen den gjenvinnbare modul da disse
partier vil forbli innen skjaerelementspor 85 og 87. For a reparere den gjenvinnbare
modul ved overflatefartayet, fierner operataren holderring 79 og trekker drivbolt 77
fra mottaker 53. Operateren erstatter skjeerelementer 89 og re-sammenstiller
drivbolt 77 med drivstyreboks 43.

Konfigurering av grensesnittet til et gjenvinnbart og permanent parti tillater
at et lett tilgjengelig parti av grensesnitt 11 kan gjenvinnes. Denne gjenvinnbare
modul omfatter kun partiet av grensesnitt 11 som behaver a repareres eller
erstattes, og gjer det unesdvendig & gjenvinne noen av partiene som normalt ville
forbli permanent forbundet med undervannsbregnn-anordningen.

Selv om oppfinnelsen har vist kun én av sine former, vil det veere apenbart
for de som er fagleert pa omradet at den ikke er saledes begrenset, men er
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mottakelig for forskjellige forandringer og modifikasjoner innenfor omfanget av
patentkravene.
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PATENTKRAYV

1. Fjernstyrt fartey (ROV) grensesnitt (11) for overfering av vridningsmoment
fra en ROV til en undervannsbregnn-anordning,
karakterisert ved at det omfatter:

en permanent modul (13) tilpasset for & koples til en aksel (27) til
brennanordningen for & overfere rotasjon av den permanente modul til akselen;

en gjenvinnbar modul med drivdel (77) og drevne deler (43) koplet sammen
ved et skjeerelement (89) for rotasjon sammen, den drevne delen er frigjerbart
koplet til den permanente modul for overfering av rotasjon av den drevne del til
den permanente modul,

drivdelen til den gjenvinnbare modul har et polygonalt parti (83) koplbar
med et drivverktey (84) til ROV'en for & bevirke at drivdelen, den drevne delen og
den permanente modul sammen roterer akselen;

et ROV-gjenvinnbart profil (91) pa den gjenvinnbare modul for inngrep av et
gjenvinningsverktay (97) til ROV'en; og hvori

drivdelen og de drevne deler er gjenvinnbare sammen ved ROV'en idet den
permanente modul forblir festet til akselen.

2. Grensesnitt ifalge krav 1,
karakterisert ved at:

drivdelen og de drevne deler har sylindriske overflater (63, 81) som passer
sammen med hverandre;

en fordypning (85) i én av de sylindriske overflater passer sammen med
fordypning (87) i den andre av de sylindriske overflater for & danne et skjeer-
elementhulrom; og

skjaerelementet er lokalisert i skjeerelementhulrommet.

3. Grensesnitt ifelge krav 1,
karakterisert ved at detvidere omfatter:

en fjeerforspent holder (57) som frigjerbart holder den drevne delen i
inngrep med den permanente modul, og tillater gjenvinning av den gjenvinnbare
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modul fra den permanente modul ved et rett trekk med ROV'en for & overvinne en
kraft til den fjeerforspente holder.

4, Grensesnitt ifalge krav 1,
karakterisert ved at ROV-gjenvinningsprofilet er lokalisert pa den

drevne delen.

5. Grensesnitt ifalge krav 1,
karakterisert ved at gjenvinningsprofilet omfatter:

i det minste to spor (91) i en fremre ende av den drevne delen;

hver av spolene har et inngangsparti (93) med en apning dimensjonert for &
motta gjenvinningsverktayet (97) til ROV'en; og

hver av spolene har et holderparti (101) som forhindrer fjerning av
gjenvinningsverktayet, gjenvinningspartiet er tilgjengelig med gjenvinnings-
verktayet fra inngangspartiet ved a rotere gjenvinningsverktayet.

6. Grensesnitt ifalge krav 1,
karakterisert ved at det videre omfatter:
en holdermekanisme (79) som holder drivdelen og de drevne delene

sammen under gjenvinning.

7. Grensesnitt ifalge krav 1,
karakterisert ved at:

den permanente modul omfatter et hus (13) med et hulrom (35);

hushulrommet har en hovedakse (45) -dimensjon og har en mindre akse
(47) -dimensjon som er perpendikuleer til hverandre og malt i et plan
perpendikuleer til hus (33), er hovedaksedimensjonen sterre enn den mindre
aksedimensjonen; og

den gjenvinnbare modul omfatter et styrebokslegeme (43) med et parti som
lokaliseres innen hushulrommet og en drivbolt (77) som passer innen en sylindrisk
mottaker (53) i styrebokslegemet.
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8. Grensesnitt ifglge krav 7,
karakterisert ved at husholrommet har to sider (37) som er flate og
parallelle med hverandre.

9. Grensesnitt ifalge krav 7,
karakterisert ved at:

partiet til styrebokslegemet som lokaliseres innen hushulrommet har to flate
sider (49) som er parallelle med hverandre;

en fjeerforspent holder (57) stikker inn i hulrommet; og

en forsenkning (65) er formet i i det minste én av de flate sider av
styrebokslegemet for inngrep av den fjeerforspente holder.

10.  Grensesnitt ifelge krav 7,
karakterisert ved at det gjenvinnbare profil omfatter:

i det minste to spor (91) i en fremre ende av styrebokslegemet atskilt
periferisk fra hverandre omkring mottakeren i styrebokslegemet;

hver av sporene har et inngangsparti (93) med en apning dimensjonert for a
motta et verktay (97) til ROV'en; og

hvert av sporene har et holderparti (101) som forhindrer fijerning av
verktayet, holderpartiet er tilgjengelig av verkteyet fra inngangspartiet ved a rotere
verktayet.

11.  Grensesnitt ifelge krav 10,
karakterisert ved at holderpartiet til hver av sporene strekker seg i en
periferisk retning fra inngangspartiet i forhold til mottakeren av styrebokslegemet.

12. Fremgangsmate for a rotere en aksel til en undervannsbrann-anordning,
karakterisert ved at den omfatter:

a tilveiebringe et fjernstyrt fartey (ROV) -grensesnitt (11) med et permanent
parti (13) og et gjenvinnbart parti, det gjenvinnbare parti har drivdel (77) og drevne
deler (43) koplet sammen for rotasjon sammen ved et skjaerelement (89), den
drevne del er frigjerbart koplet til det permanente parti;
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a montere det permanente parti til grensesnittet til akselen (27) til
brennanordningen;

a kople drivdelen til det gjenvinnbare parti med et drivverktay (84) il
ROV'en og a rotere drivverktayet, som bevirker at drivdelen, den drevne del og det
permanente parti sammen roterer akselen;

hvis vridningsmoment pafert av ROV'en overskrider et valgt niva, skjeeres
skjeerelementet og derved stopper rotasjon av akselen; sa

med et gjenvinningsverktay (97) til ROV'en, fiernes og gjenvinnes det
gjenvinnbare parti idet det permanente parti til grensesnittet etterlates festet til
akselen.

13.  Fremgangsmate ifelge krav 12,

karakterisert ved at den videre omfatter:
etter gjenvinning av det gjenvinnbare parti, erstattes skjeerelementet; sa
senkes det gjenvinnbare parti med ROV'en og den drevne del gjenkoples

med det permanente parti.

14.  Fremgangsmate ifelge krav 12,
karakterisert ved at fjerning av det gjenvinnbare parti omfatter kopling
av gjenvinningsverktayet med drivdelen, sa trekking i en retning med

gienvinningsverktayet.

15.  Fremgangsmate ifelge krav 12,
karakterisert ved at:

drivdelen koples frigjerbart til det permanente parti ved en
fijeersperrehakedel (57); og

fierning av det gjenvinnbare parti fra det permanente parti omfatter &

overvinne en holderkraft utevet av fjaersperrehakedelen.
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