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Umlaufgetriebe zur Uberiragung einer Drehbewegung mit sehr hoher Untersetzung, dadurch
gekennzeichnet, daB die Drehung einer Antriebswelle {iber eine umlaufende Kugel auf einen ersten
Ring tibertragen wird, der in einem geratefesten AuRRenring abrollt, wobei der erste Ring mit einer
Abtriebswelle verbunden ist uind die Verbindung des ersten Ringes mit der Abtriebswelle sowie die
Befestigung des AuBenringes radial elastisch ausgebildet ist.

Hierzu 1 Seite Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

_Die Erfindung ist bei der feinfithligen Winkelverstellung kleiner Teile einsetzbar, wobei groBe Drehbewegungen stark untersetzt
werden, insbesondere bei der Erzeugung langsamer Drehbewegungen hoher GleichmaBigkeit.

Charakteristik der bekannten technischen Lésungen

. Esist bereits bekannt, sogenannte ,Harmonic-Drive-Getriebe” einzusetzen, bei denen eine elliptisch geformte Antriebswelle
einen elastischen Zahnkranz auf einer Innenverzahnung abrollen 143t. Dabei sind grof3e Untersetzungen bei hohen
Drehmomenten realisierbar. Nachteilig ist, daR die Feinflihligkeit durch die Qualitat der Verzahnung negativ beeinfluBRt wird,
eine Verkleinerung durch die Verzahnung begrenzt wird und die Herstellung des elliptischen Antriebselementes technologisch
kompliziert ist. Dadurch sind diese Getriebe flir den Einsatz im Feingerdtebau weitgehend ungeeignet.

Mit bekannten Planetengetrieben, speziell Planetenfriktionsgetrieben lassen sich nur geringe Untersetzungen verwirklichen. Es
bestehen hohe Anforderungen an die Bearbeitungsgenauigkeit.

Ziel der Erfindung
Ziel der Erfindung ist ein einfach aufgebautes, leicht herstellbares, kieines Getriebe, mit dem eine feinflhlige, gleichmaRige
Winkelverstellung realisiert werden kann.

~

Darlegung des Wesens der Erfindung

Aufgabe der Erfindung ist ein Getriebe zur Untersetzung einer Drehbewegung in eine zweite, sehr langsame und gleichméRige
Drehbewegung mit kleinem Triagheitsmoment, das koaxial aufgebaut und wartungsfrei ist. Die Aufgabe wird erfindungsgemaf
dadurch geldst, daR die Drehung einer Antriebswelle tber eine umlaufende Kugel auf einen ersten Ring Gibertragen wird, der in
einem geratefesten Auf3enring abrollt, wobei der erste Ring mit einer Abtriebswelle verbunden ist und die Verbindung des ersten
Ringes mit der Abtriebswelle sowie die Befestigung des AuRenringes radial elastisch ausgebildet ist.

Die Wirkung der Erfindung besteht darin, daR durch die radial elastische Befestigung die Ringe aufeinander unter dem Druck der
Kuge! abrollen und dadurch die Spielfreiheit hergestellt wird.

Dabei sind an einer Andruckstelle drei Rollreibkérper mit zwei Rollrelbpaarungen angeordnet. Es kdnnen ausschhef&llch
rotationssymmetrische Teile verwendet werden.

I

Ausfithrungsbeispiel

Die Erfindung wird nachstehend anhand der Zeichnungen'(Ldngs- und Querschnitt) ndher erldutert.

In Fig. 1ist das erfinderische Prinzip schematisch dargestelit. Auf einer Antriebswelle 1 rollt ein erster Walzkérper 2 ab, der als
Kugel ausgebildet ist und driickt einen elastisch befestigten zweiten Walzkdrper 3, der Ringform aufweist, gegen einen gleichfalls
elastisch gelagerten dritten Walzkdrper 4.

Hat die kreisférmige Abrollbahn des ersten Walzkdrpers 2 den Radius 11 auf der Antriebswelle 1, der rmgform:ge zweite
Walzkdrper 3 den innenradius 12, auf dem der erste Walzkorper 2 abrollt, wobei der zweite Walzkdrper 3 mit seinem Aufenradius
13 auf dem Innenradius 14 des dritten Walzkdrpers 4 abrollt, so ergibt sich bei drehfest gelagertem dritten Walzkérper 4 ein
Ubersetzungsverhéltnis der Winkelbewegungap, des zweiten Walzkorpers 3 zur Winkelbewegung @an der Antriebswelle 1 zu

Papr Rig = Ria . Ry

PAntr Ria R + Raz

R: Radius.

Ein konkrete Ausfiihrungsform zeigt Fig. 2. Auf der Antriebswelle 1 rollt eine Kugel als erster Wélzkdrper 2in einem Walzlager ab,
dessen Aul3enring als zweiter Walzkérper 3 dient und der tiber ein Kreuzfedergelenk 6 drehbar in einem Lager 7 auf der
Antriebswelle 1b gelagert ist und die Abtriebswelle 8 trégt.

Durch den ersten Wilzkdrper 2 wird der zweite Walzkdrper 3 gegen den dritten ringférmigen Walzkérper 4 gedriickt, der tiber ein
Kreuzfedergelenk 9 mit dem Gehause, 10 verbunden ist, das eine Lagerung 5 fiir die Antriebswelle aufweist.
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