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(54) Verstellbare Greifvorrichtung fiir verstellbare Bogenaufnahmetaschen.

(57) Ein verstellbares Greifersystem zum ldsbaren Halten min-
destens eines Bogens gegen eine Flache (54, 62) umfasst eine
schwenkbare Greiferwelle mit einer Schwenkachse, mindestens
einen Greifer mit einem eine Kolbenbohrung aufweisenden Grei-
ferkérper, der zum Schwenken des Greifers um die Schwenk-
achse mit der Greiferwelle verbunden ist, einen Greiferkolben,
der verschiebbar in der Kolbenbohrung angeordnet ist und dazu
geeignet ist, den mindestens einen Bogen gegen die Flache (52,
62) zu halten, und einen Nockenstéssel, der von einer Nocke
aktiviert wird, wobei der Nockenstdssel mit dem Greiferkolben
verbunden ist, um diesen in Abhéngigkeit von einer Position der
Nocke entlang der Kolbenbohrung zu verschieben. Das System
kann Teil einer Bogensammeltasche (10) sein, die eine Vorder-
wand (54, 62) und eine schwenkbar mit der Vorderwand (54, 62)
verbundene, mit dieser eine Offnung zur Aufnahme des Bogens
bildende Rickwand (52, 64) umfasst und Teil einer Bogensam-
melmaschine mit einer Nocke einer Transportvorrichtung, min-
destens einer Bogenzufiihrvorrichtung und vielen Taschen (10)
ist.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein einstellbares Greifersystem nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 sowie
eine Bogensammeltasche mit einem einstellbaren Greifersystem nach dem Oberbegriff des Anspruchs 14 und eine Bo-
gensammelmaschine nach dem Oberbegriff des Anspruchs 20.

[0002] Bogentransportvorrichtungen, insbesondere Vorrichtungen zum Transport von Zeitungen, missen in der Lage sein,
verschiedene mehrseitige Abschnitte ineinander einzufiigen oder zu sammeln bzw. zusammenzutragen. Zur Fertigstel-
lung einer Zeitung wird insbesondere ein erster gefalzter Abschnitt der Zeitung in Form eines gefalzten Abschnitts aus
Bogen gedffnet, so dass mindestens ein zweiter Abschnitt zwischen die beiden Seiten des Abschnitts aus gefalzten Bogen
eingeflgt werden kann. Der zweite Abschnitt kann wiederum aus einem dritten, vierten und mehr ineinanderliegenden
Abschnitten bestehen. Zur Verarbeitung solcher mehrseitiger Exemplare, z.B. Zeitungen, umfassen bekannte Transport-
vorrichtungen eine winkelférmige Tasche, die zuerst einen ersten Abschnitt aufnimmt, &ffnet und in gedffnetem Zustand
zu einer Einfligestation transportiert. Bekannte Vorrichtungen mit Taschen sind z.B. in der US 4 133 521 und in der US
5 213 318 offenbart. Die Einflugestation legt den zweiten Abschnitt in den gedffneten ersten Abschnitt ab, so dass ein
Produkt aus zwei ineinanderliegenden Abschnitten entsteht. Dieser Vorgang kann zur Herstellung einer fertigen Zeitung
mit mehreren Abschnitten wiederholt werden.

[0003] Bei der Offnung des ersten Abschnitts in eine gewlinschte gedffnete Position treten mitunter Probleme auf. Zur
Erleichterung des Offnungsvorgangs weist jeder Abschnitt daher einen Vorfalz auf, d.h. der Abschnitt ist nicht mittig gefalzt,
so dass die beiden Enden des gefalzten Abschnitts aus Bogen nicht gleich gross sind. In Bogenverarbeitungsrichtung
betrachtet ist in der Regel das vordere Ende des gefalzten Abschnitts aus Bogen langer als das hintere Ende des gefalzten
Abschnitts aus Bogen. Wenn sich also die Falzkante des Abschnitts aus Bogen am Boden der Tasche befindet, ist bei
Betrachtung der Enden des gefalzten Abschnitts aus Bogen von oben zu erkennen, dass der Vorfalz l&nger ist als der
Nachfalz.

[0004] In einer solchen Position kann der gefalzte Abschnitt aus Bogen geéffnet werden, indem der Vorfalz von einer
Vorrichtung erfasst wird, die mit physischem Kontakt und/oder Saugkraft arbeitet. Die Tasche oder der gefalzte Abschnitt
aus Bogen wird so bewegt oder gekippt, dass die Schwerkraft bewirkt, dass der Nachfalz vom Vorfalz wegklappt. Die
Wirkung der Schwerkraft kann dabei auch durch Saugkraft unterstitzt werden. Durch das Wegklappen oder -bewegen
des Nachfalzes vom Vorfalz entsteht eine Offnung, in die ein zweiter Abschnitt eingefiigt werden kann. Auf diese Weise
kann ein zweiter Abschnitt in den ersten Abschnitt eingefligt werden, so dass sich der zweite Abschnitt zwischen den
Seiten des ersten Abschnitts befindet. Diese zu einem Abschnitt kombinierten Abschnitte kdnnen anschliessend in einen
weiteren Abschnitt eingefligt werden. Dieser Vorgang kann wiederholt werden, bis eine aus mehreren ineinanderliegenden
Abschnitten aus Bogen gebildete herkdmmliche Zeitung fertiggestellt ist.

[0005] Die Haltevorrichtung ist in der Regel als fingeriérmiger Greifer ausgebildet. Wahrend des Offnungsvorgangs wird
ein derartiger Greifer gedreht oder auf den Vorfalz abgesenkt, um diesen gegen eine Vorderwand der Tasche zu halten.
Beispielhafte bekannte Greifsysteme fur derartige Taschen sind in der US 4 723 770, der US 4 988 086 und der US
5 024 432 beschrieben.

[0006] Die Lénge der Vorfalze ist jedoch nicht konsequent gleich. Daher missen derartige Greifer bezlglich der Tasche
vertikal verstellbar sein, damit der Vorfalz eines gefalzten Abschnitts aus Bogen in der geeignetsten Position erfasst wird.
Bekannte Taschensysteme l6sen dieses Positionierungsproblem, indem die unterste Flache der den gefalzten Abschnitt
aus Bogen haltenden Tasche vertikal verstellt wird. Bei einem Absenken dieser Flache wird der darauf ruhende gefalzte
Abschnitt ebenfalls abgesenkt. Wenn dieser Abschnitt angehoben wird, wird auch der auf der Flache ruhende gefalzte
Abschnitt angehoben. Benétigt wird ein exakteres Einstellsystem fur die Vorfalzgreifvorrichtung, das unabhangig von der
untersten Flache der Tasche ist.

[0007] Die US 5911 416 beschreibt eine Vorrichtung zum Transport von Bogenmaterial mit einer Vielzahl von Taschen, die
entlang einem Pfad bewegbar sind und dabei von Bogenmaterialzufiihrstationen zugefiihrtes Bogenmaterial aufnehmen.
Diese Taschen ermdglichen z.B., dass zunadchst an einer ersten Bogenmaterialzuflhrstation ein erster Abschnitt einer
Zeitung in die Tasche eingelegt wird und in den dusseren ersten Zeitungsabschnitt anschliessend ein innerer Zeitungsab-
schnitt eingefligt wird. Die in der genannten Schrift beschriebene Vorrichtung umfasst eine Hebenocke, die bewirkt, dass
ein halbkreisférmiges Zahnsegment eine Antriebswelle in Drehung versetzt und so die Héhe von auf Zahnstangen ange-
ordneten Taschenfiissen einstellt. Ein Offnen der Tasche wird durch einen Sperrklinkenmechanismus verhindert. Nach
dem Sperren kann das Bogenmaterial aufgenommen und in die Taschen eingefiigt werden. Zur Ablage des Bogenmateri-
als kann eine Freigabenocke den Sperrklinkenmechanismus Isen. Mit Hilfe einer Vorspannfeder werden die Zahnstangen
in eine abgesenkte Position bewegt, so dass durch die Wirkung einer Antriebsnocke die Flisse gelést werden. Auf diese
Weise kann das Bogenmaterial am Boden aus der Tasche fallen, um weitertransportiert oder gestapelt zu werden.

[0008] Die US 5 251 888 beschreibt entlang einem endlosen Pfad bewegbare Taschen. Jede Tasche umfasst zwei vertikal
verstellbare Anschlage 14, die in einem Taschentréger 8 verschiebbar angeordnet sind. Ein Fihrungselement 28 kann
angeblich so eingestellt werden, dass es die Anschldage 14 vertikal verstellt, wahrend die Taschen entlang dem endlosen
Pfad bewegt werden.



CH 696 201 A5

[0009] Die US 3 891 202, die US 4 373 710 und die US 6 311 968 liefern weitere Beispiele fir Verstellvorrichtungen
fur den Boden einer Tasche. Diese bekannten Taschensysteme umfassen keine Einstellvorrichtung zur Einstellung der
Greiferposition an der Oberseite der Tasche oder direkt an der Greiferposition.

[0010] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine verstellbare Greifvorrichtung fir verstellbare Bogenaufnahmeta-
schen zu schaffen, durch die der Vorfalz zuverldssiger vom Nachfalz trennbar ist.

[0011] Erfindungsgeméass wird diese Aufgabe durch ein einstellbares Greifersystem mit den Merkmalen gemass Anspruch
1 und eine Bogensammeltasche mit den Merkmalen gemass Anspruch 14 sowie eine Bogensammelmaschine mit den
Merkmalen geméss Anspruch 20 geldst.

[0012] Ein erfindungsgemésses verstellbares Greifsystem zum Iésbaren Halten mindestens eines Bogens gegen eine
Flache, umfasst demgemass eine schwenkbare Greiferwelle mit einer Schwenkachse, mindestens einen Greifer mit einem
eine Kolbenbohrung aufweisenden Greiferkérper, der zum Schwenken des Greifers um die Schwenkachse mit der Grei-
ferwelle verbunden ist. Ein Greiferkolben ist verschiebbar in der Kolbenbohrung angeordnet und dazu geeignet ist, den
mindestens einen Bogen gegen die Flache zu halten. Ein Nockenstéssel kann von einer Nocke aktiviert werden, wobei der
Nockenstéssel mit dem Greiferkolben verbunden ist, um Letzteren in Abhangigkeit von einer Position der Nocke entlang
der Kolbenbohrung zu verschieben.

[0013] Der Greifer kann als eine Vielzahl entlang der Greiferwelle voneinander beabstandeter Greifer ausgebildet sein.
[0014] Weiterhin kann der Greiferkérper abnehmbar mit der Greiferwelle verbunden sein.
[0015] Der Greiferkolben weist vorzugsweise eine Nase auf, die den Bogen gegen die Flache halt.

[0016] Der Nockenstdssel kann ein von der Nocke aktivierbares Stdsselelement und eine Nockenstange umfassen, die
den Greiferkolben mit dem Stdésselelement verbindet.

[0017] Weiterhin kann vorgesehen sein, dass die Kolbenbohrung einen Kolbenkérperabschnitt mit einem bestimmten
Durchmesser und einen Nockenstangenabschnitt mit einem kleiner als der bestimmte Durchmesser ausgebildeten Durch-
messer aufweist, dass der Greiferkolben einen Kolbenkdrper mit einem Kérperdurchschnitt aufweist, dass die Nocken-
stange einen Nockenstangendurchmesser aufweist, der kleiner als der Kérperdurchmesser ist, dass der Kolbenkérper
verschiebbar im Kolbenkdrperabschnitt angeordnet ist, und dass die Nockenstange verschiebbar im Nockenstangenab-
schnitt angeordnet ist.

[0018] Mit dem Greiferkérper und dem Kolbenkérper kann ein Vorspannelement verbunden sein, das den Kolbenkérper
bezlglich des Greiferkdrpers vorspannt. Das Vorspannelement ist vorzugsweise als eine Feder ausgebildet.

[0019] Das Vorspannelement kann im Kolbenkérperabschnitt angeordnet sein.

[0020] Zwischen dem Kolbenkérperabschnitt und dem Nockenstangenabschnitt kann eine Wand angeordnet sein, wobei
das Vorspannelement vorzugsweise zwischen der Wand und dem Kolbenkérper angeordnet ist. Das Vorspannelement
kann auch um die Nockenstange herum angeordnet sein. Die Wand ist vorzugsweise scheibenférmig ausgebildet.

[0021] Weiterhin kann das Stdsselelement als ein Rad ausgebildet sein, das Uber eine Achse drehbar mit einem Ende
der Nockenstange verbunden ist.

[0022] Die erfindungsgeméasse Bogensammeltasche umfasst eine Vorderwand mit einem oberen Endabschnitt, eine
schwenkbar mit der Vorderwand verbundene Rickwand, die auf die Vorderwand zu und von dieser weg bewegbar ist.
Die Riickwand und die Vorderwand definieren zusammen eine Offnung zur Aufnahme mindestens eines Bogens. Ein am
oberen Endabschnitt der Vorderwand angeordnetes verstellbares Greifsystem ist so ausgefiihrt, dass es zumindest einen
Bogen lésbar gegen die Vorderwand zu halten vermag. Das Greifsystem weist eine schwenkbare Greiferwelle mit einer
Schwenkachse, mindestens einen Greifer mit einem eine Kolbenbohrung aufweisenden Greiferkorper auf. Der Greifer ist
zum Schwenken um die Schwenkachse mit der Greiferwelle verbunden. Ein Greiferkolben ist verschiebbar in der Kolben-
bohrung angeordnet und so ausgefuhrt, dass er den Bogen gegen die Vorderwand halten kann. Ein Nockenstdssel ist
vorgesehen, der von einer Nocke aktivierbar ist, wobei der Nockenstdssel mit dem Greiferkolben verbunden ist, um diesen
in Abhangigkeit von einer Position der Nocke entlang der Kolbenbohrung zu verschieben.

[0023] Die Tasche bewegt sich in eine vorgegebene Richtung, und die Vorderwand befindet sich bezlglich der Rickwand
in der vorgegebenen Richtung betrachtet in der vorauslaufenden Position.

[0024] Bei dem oberen Endabschnitt handelt es sich vorzugsweise um das obere Drittel, das obere Viertel oder das obere
Funftel der Vorderwand. Die Vorderseite weist vorzugsweise einen oberen Endbereich auf, und das Greifsystem ist im
Wesentlichen an dem oberen Endbereich angeordnet.

[0025] Ein erfindungsgemaésses verstellbares Greifersystem an einer Bogensammeltasche mit einem oberen Bereich,
einer Vorderwand und einer schwenkbar mit der Vorderwand verbundenen und mit Letzterer eine Offnung zur Aufnah-
me mindestens eines von oben zugeflihrten Bogens definierenden Rickwand zum Positionieren der Greifer oben an der
Tasche umfasst eine schwenkbare Greiferwelle mit einer Schwenkachse, mindestens einen Greifer mit einem eine Kol-
benbohrung aufweisenden Greiferkdrper, der zum Schwenken des Greifers um die Schwenkachse mit der Greiferwelle
verbunden ist, einen Greiferkolben, der verschiebbar in der Kolbenbohrung angeordnet ist und dazu geeignet ist, den
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mindestens einen Bogen gegen die Vorderwand zu halten, und einen Nockenstéssel, der von einer Nocke aktivierbar ist,
wobei der Nockenstdssel mit dem Greiferkolben verbunden ist, um diesen in Abhangigkeit von einer Position der Nocke
entlang der Kolbenbohrung zu verschieben.

[0026] Eine erfindungsgemasse Bogensammelmaschine umfasst eine sich entlang einer Transportrichtung bewegende
Transportvorrichtung, mindestens eine an der Transportvorrichtung angeordnete Bogenzufiihrvorrichtung zur Zufuhr min-
destens eines Bogens in Richtung der Transportvorrichtung zu einer Vielzahl von Bogensammeltaschen und eine an der
Transportvorrichtung angeordnete Nocke mit einer Stellvorrichtung. Die Stellvorrichtung positioniert die Nocke bezlglich
der Taschen in unterschiedlichen Positionen, wobei die Nocke die einzelnen Taschen wahlweise kontaktiert, wenn diese
an der Nocke vorbeigefiihrt werden. Jede der Taschen ist mit der Transportvorrichtung verbunden, nimmt von der Bogen-
zuftihrvorrichtung einen Bogen auf und transportiert ihn zumindest entlang einem Abschnitt der Transportvorrichtung in
die Transportrichtung. Jede der Taschen umfasst eine Vorderwand mit einem oberen Endabschnitt, eine schwenkbar mit
der Vorderwand verbundene Rickwand und ein verstellbares Greifsystem zum lésbaren Halten des mindestens einen
Bogens gegen die Vorderwand. Die Riickwand und die Vorderwand definieren zusammen eine Offnung zur Aufnahme des
Bogens. Das Greifsystem ist am oberen Endabschnitt angeordnet und umfasst eine schwenkbare Greiferwelle mit einer
Schwenkachse, mindestens einen Greifer mit einem eine Kolbenbohrung aufweisenden Greiferkdrper, der zum Schwen-
ken des Greifers um die Schwenkachse mit der Greiferwelle verbunden ist, einen Greiferkolben, der verschiebbar in der
Kolbenbohrung angeordnet ist und dazu geeignet ist, den mindestens einen Bogen gegen die Vorderwand zu halten, und
einen Nockenstdssel, der von einer Nocke aktiviert wird, wobei der Nockenstéssel mit dem Greiferkolben verbunden ist,
um diesen in Abhangigkeit von einer Position der Nocke entlang der Kolbenbohrung zu verschieben.

[0027] Die Transportvorrichtung kann als eine umlaufende oder endlose Transportvorrichtung ausgebildet sein.
[0028] Die Bogenzufihrvorrichtung ist vorzugsweise oberhalb der Transportvorrichtung und der Taschen angeordnet.
[0029] In Transportrichtung betrachtet eilt die Vorderwand der Rickwand voraus.

[0030] Die vorliegende Erfindung erméglicht die Einstellung der Greifer auf eine vorgegebene Hohe wahrend der Bewe-
gung sowie den Betrieb der Greifer auf der eingesteliten Héhe fiir eine gewlinschte Strecke. Zur Verdnderung der Grei-
ferhéhe wird eine bewegliche Einstelinocke, die z.B. eine Verriegelungsvorrichtung aufweisen kann, auf eine neue Héhe
eingestellt. Die vorliegende Erfindung schafft eine unkomplizierte Vorrichtung zur Rickstellung der Greiferhdhe und er-
mdglicht eine manuelle Ruckstellung der Greiferhdhe.

[0031] Die Bezeichnung «Stab» oder «Stange» bezieht sich hier auf eine beliebige langgestreckte Struktur. Die Bezeich-
nung «verschiebbares Zahnrad» schliesst hier insbesondere jede beliebige Art verschiebbarer ineinandergreifender Struk-
turen ein, z.B. ein Sternrad mit scharfen Zahnen an der Aussenseite, ein Element mit einem einzelnen Zahn oder Keil an
der Aussenseite oder ein beliebiges Element, mit dem ein Zahnkranz drehfest arretiert werden kann und ein Sperrring
wahlweise zwischen einer drehfesten und einer drehbaren Position geschaltet werden kann, z.B. auch ein Element mit
einem Kugelrtickhaltemechanismus.

[0032] Weitere Merkmale der vorliegenden Erfindung sind Gegenstand der abhangigen Patentanspriiche.

[0033] Vorteilhafte Ausflhrungsformen sowie weitere Merkmale der vorliegenden Erfindung sind Gegenstand der beige-
fugten, nachfolgend aufgeflihrten Zeichnungen und deren Beschreibung.

[0034] Es zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische schematische Darstellung einer Bogenmaterialtransportvorrichtung;

Fig.2A  eine Seitenansicht einer erfindungsgemassen Tasche, bei der bestimmte Elemente aus Griinden der Uber-
sichtlichkeit nicht dargestellt sind;

Fig. 2B  eine Seitenansicht eines vergrosserten Abschnitts eines Greifers der in Fig. 2A gezeigten Tasche;

Fig. 3 eine perspektivische Fragmentdarstellung der in Fig. 2A gezeigten Tasche, bei der bestimmte Elemente aus
Grinden der Ubersichtlichkeit nicht dargestellt sind;

Fig. 4 eine weitere perspektivische Fragmentdarstellung der in Fig. 3 gezeigten Tasche;

Fig. 5 eine Fragment- bzw. Teilexplosionsansicht einer Einstellvorrichtung zur Einstellung der Fingerhéhe im Quer-
schnitt;

Fig. 6 eine perspektivische Fragment- bzw. Explosionsansicht der in Fig. 5 gezeigten Einstellvorrichtung;
Fig. 7 eine vergrosserte Seitenansicht eines Ausschnitts der in Fig. 5 gezeigten Einstellvorrichtung;

Fig. 8A  eine schematische Teilquerschnitts- bzw. Seitenansicht eines erfindungsgemassen Greifsystems; und
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Fig. 8B  eine schematische Teilquerschnitts- bzw. Seitenansicht des in Fig. 8A gezeigten Greifsystems in einer
durch die Nocke eingestellten anderen Position.

[0035] Fig. 1 ist eine schematische Darstellung einer Bogenmaterialtransportvorrichtung 100 mit einem umlaufenden Pfad
101 zum Transport einer Vielzahl von Taschen 10 in eine Transportrichtung 17. Jede Tasche 10 umfasst bewegliche Finger
90 zum Festlegen einer Taschenhdhe, einen eigenen Héhenstellmechanismus 8 und einen I6sbaren Arretiermechanismus
9 fur den Héhenstellmechanismus 8.

[0036] In einem Einstellbereich 1 kénnen die Taschen 10 mit Hilfe des Einstellmechanismus 8, der die Finger 90 auf
eine von mindestens zwei Wunschhéhen bewegt, manuell eingestellt werden, z.B. auf eine Einstellung zur Aufnahme von
26.67 cm (10,5 Zoll) grossen gefalzten Produkten. Der Einstellvorgang erfolgt bei Stillstand der Taschen 10 und kann
auch ausserhalb des Einstellbereichs 1 vorgenommen werden, z.B. durch einen Bediener, der um den Pfad 101 geht.
Alternativ kénnen die Taschen 10 auch in den Einstellbereich 1 bewegt werden, und die Transportvorrichtung 100 kann
angehalten werden, so dass jede Tasche eingestellt werden kann. Im Einstellbereich 1 kann auch ein automatisierter
Roboter angeordnet sein, der mit dem Einstellmechanismus 8 zusammenwirkt, um die einzelnen Taschen 10 auf die
gewunschte Hohe einzustellen, wenn die Taschen 10 in den Einstellbereich 1 bewegt und dort angehalten werden.

[0037] Nach der Einstellung einer Tasche auf eine bestimmte Héhe wird der Einstellmechanismus 8 von einem Arretier-
mechanismus 9 arretiert, so dass die Taschenhdhe fest eingestellt ist. Nach der Einstellung aller Taschen 10 werden diese
unter einer ersten Bogenmaterialzufiihrstation 2 vorbei gefiihrt, wo z.B. ein gefalzter Umschlagsabschnitt 6 einer Zeitung
oder eines anderen Druckprodukts in die Tasche 10 eingelegt wird. An einer wahlweise vorgesehenen zweiten Bogenma-
terialzufuihrstation 3 kann zur Fertigstellung eines Druckprodukts 12 ein zweiter Abschnitt 7 zwischen den Vorfalz und den
Nachfalz des Abschnitts 6 eingefligt werden. Dieser Vorgang kann fiir eine beliebige Anzahl von Zuflhrstationen 2, 3, wie-
derholt werden, um ein fertiges Druckprodukt 12 mit einer Vielzahl ineinander angeordneter Abschnitte 6, 7 herzustellen.

[0038] Nach der Aufnahme der Abschnitte 6, 7 kénnen die Taschen 10 an einer Freigabestation 4 vorbei geflihrt werden, an
welcher der Arretiermechanismus 9 geldst wird. Der vorzugsweise federgespannte Einstellmechanismus 8 gibt darauthin
die Finger 90 frei, so dass sich der Boden der Tasche 10 6ffnet und die fertigen Produkte 12 z.B. auf ein Transportband
11 abgelegt werden.

[0039] Nach der Freigabestation 4 passieren die Taschen 10 eine Ruckstellstation 5, die eine Riickstellrampe 25 mit einer
mit einem Ruckstellnockenstdssel 156 (s. Fig. 3) des Einstellmechanismus 8 zusammenwirkenden beweglichen Anstiegs-
flache und einer Arretiervorrichtung 35 zum Arretieren des Arretiermechanismus 9 umfasst. Anschliessend werden die
vorzugsweise alle auf dieselbe Héhe eingestellten Taschen 10 mit Hilfe der Rickstellrampe 25 auf die gemeinsame Hoéhe
riickgestellt und mit Hilfe der mit dem Arretiermechanismus 9 zusammenwirkenden Arretiervorrichtung 35 arretiert.

[0040] In Fig. 2A, 3 und 4 sind Einzelheiten der Tasche 10 zu sehen.

[0041] Die Tasche 10 umfasst eine obere Riickwand 54 und eine obere Vorderwand 52, zwischen denen eine Offnung 56
zur Aufnahme des Bogenmaterials, z.B. des Umschlagsabschnitts 6, gebildet ist. Die Tasche 10 umfasst ausserdem eine
Seitenwand 44 und kann eine untere Rickwand 64 und eine untere Vorderwand 62 umfassen.

[0042] Fig. 2B zeigt eine vergrésserte Darstellung des oberen Abschnitts der in Fig. 2A gezeigten Tasche 10. Fig. 2B
zeigt den Bereich, in dem der Vorfalz 61 eines Umschlagsabschnitts 6 gehalten wird. Eine Greiferanordnung 53, 55,
die den Umschlagsabschnitt 6 festhélt, befindet sich im oberen Bereich der oberen Vorderwand 52. Die Greifer 53, 55
sind koaxial auf einer gemeinsamen Welle 57 angeordnet, befinden sich jedoch in unterschiedlichen Drehpositionen.
Unterschiedliche Greiferanordnungen kénnen jedoch auch an unterschiedlichen Wellen angeordnet sein, die unabhéngig
voneinander gesteuert werden. Die Greifer einer Anordnung kénnen z.B. langer als die Greifer einer anderen Anordnung
sein. Die Greifer 53, 55 sind hier im oberen Bereich der oberen Vorderwand gezeigt. In Abhéngigkeit von dem Abstand
zwischen dem oberen Bereich des Abschnitts 6 und einem oberen Ende der oberen Vorderwand 52 kdénnen die Greifer
53, 55 jedoch auch im oberen Drittel, Viertel oder Fiinftel der oberen Vorderwand 52 angeordnet sein.

[0043] Die die Greifer 53, 55 tragende Welle 57 wird mit Hilfe einer nicht dargestellten Steuervorrichtung zwischen einer
Halteposition und einer Freigabeposition geschwenkt. In Fig. 2B ist ein Greifer 53 in der Freigabeposition und der andere
Greifer 55 in der Halteposition gezeigt. In der Halteposition hélt der Greifer 55 den Vorfalz 61 des Umschlagsabschnitts 6 in
der Weise, dass der Vorfalz 61 bezlglich der oberen Vorderwand 52 festgehalten wird. Ein derart gehaltener Umschlags-
abschnitt 6 ist in Fig. 2B in gestrichelter Linie schematisch dargestellt (siehe auch Fig. 8A und 8B).

[0044] Wenn der Umschlagsabschnitt 6 in der Offnung 56 abgelegt wird, liegt seine Unterkante an der Kontaktlinie zwi-
schen den Fingern 90 und der oberen Riickwand 54 an. In der in Fig. 2A gezeigten gedffneten Position der Tasche 10
liegt der Umschlagabschnitt 6 bedingt durch die Schwerkraft vollstdndig an der oberen Riickwand 54 an. Damit die Greifer
53, 55 den Umschlagsabschnitt 6 erfassen kénnen, wird die obere Rickwand 54 um eine Achse 51 geschwenkt, so dass
sie die obere Vorderwand 52 kontaktiert. Alternativ oder zusétzlich kann die gesamte Rickwand 54, 64 in Richtung der
Vorderwand 52, 62 bewegt werden. Wenn der Umschlagsabschnitt 6 an der Vorderwand 52 anliegt, kénnen die Greifer
58, 55 in die Halteposition gedreht werden, in der sie den Umschlagsabschnitt gegen die obere Vorderwand 52 halten.
Wenn die Greifer 53, 55 derart eingestellt sind, dass sie nicht weiter als bis an die Oberkante des Nachfalzes 63 des
Umschlagsabschnitts 6 reichen (s. Fig. 8A und 8B), erfassen sie nur den Vorfalz 61 des Umschlagsabschnitts 6. Nach
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dem Erfassen des Vorfalzes 61 wird dieser gegen die obere Vorderwand 52 gehalten, wéhrend sich der Nachfalz 63 des
Umschlagsabschnitts 6 bedingt durch die Schwerkraft mit der oberen Rickwand 54 bewegt, wenn die Rickwand 54 wie-
der zurlck in ihre in Fig. 2A gezeigte Position bewegt wird. Auf diese Weise entsteht zwischen dem Vorfalz 61 und dem
Nachfalz 63 eine Offnung zur Aufnahme eines weiteren Abschnitts 7 zwischen Vorfalz 61 und 63 z.B. an der zweiten
Bogenmaterialzufiihrstation 3.

[0045] Eine die Finger 90 tragende Zahnstange 80 ist bezlglich der oberen Vorderwand 52 verschiebbar angeordnet. Die
Finger 90 sind in einem in einem ersten Abschnitt 92 der Finger 90 befestigten Schwenkzapfen 96 an der Zahnstange
80 gelagert. Ein zweiter Abschnitt 94 der Finger 90 kann im geschlossenen Zustand der Finger 90 (s. Fig. 2A) einen
Taschenboden definieren. Wie am besten anhand von Fig. 4 erkennbar ist, umfasst die Zahnstange 80 Zahne 82, die
mit der Verzahnung 122 eines Antriebsritzels 120 (Fig. 3 und 4) kdmmen, das auch die Freigabenocke 130 umfasst. Die
Antriebsritzel 120 befinden sich an einer drehbar in der Wand 44 und der Wand 46 gelagerten Welle 110 (in Fig. 4 nur
teilweise dargestellt).

[0046] An der Wand 46 verlauft ein Ende 111 der Welle 110 durch einen Einstellsperrring 140, von dem in Fig. 3 nur ein
erster Teil gezeigt ist. Der Sperrring 140 umfasst eine Innenfldche, welche die Drehung des Sperrrings in einem vorge-
gebenen Verhéltnis mit einem mit der Welle 110 in einem festen Drehverhdlinis stehenden verschiebbaren Zahnrad 180
(Fig. 5) sicherstellt. Das verschiebbare Zahnrad 180 ist jedoch beziiglich der Welle 110 axial verschiebbar, so dass es
wahlweise mit dem Arretierring 160 (im Innern des Sperrrings 140 und in Fig. 6 zu sehen) kdimmt, der Bestandteil des
Arretiermechanismus 9 ist. Der Arretiermechanismus 9 umfasst weiterhin eine Klinke 209, die mit einem Einzelzahn 164
an der Aussenseite des Arretierrings 160 zusammenwirkt. Der Sperrring 140 mit einem mit einem nicht gezeigten Einstell-
stange zusammenwirkenden zweiten Zahnradabschnitt 182 (Fig. 5 und 6) ist in Fig. 2A, 3 sowie in Fig. 4 nur teilweise zu
sehen. Die Einzelheiten des verschiebbaren Zahnrads 180 und dessen Zusammenwirken mit dem Sperrring 140 und dem
Arretierring 160 werden anhand von Fig. 5 und 6 naher erlautert.

[0047] Fig. 3 zeigt, wie sich die Finger 90 durch die Vorderwand erstrecken. Die Freigabenocke 130 kann mit einer Frei-
gabeflache 100 (Fig. 4) der Finger 90 zusammenwirken, die sich bei vollstindig abgesenkten Fingern 90 in einer Offnung
86 zwischen den Zahnen 82 befinden, so dass die Finger 90 von der Rickwand 54, 64 weggeschwenkt werden und die
Produkte in der Tasche 10 freigeben. Die Freigabe der Finger 90 erfolgt &hnlich wie die Freigabe der Fisse in der US
5911 416.

[0048] Fig. 2A zeigt, wie der Sperrring 140 mit einem halbkreisformigen Zahnsegment 150 zusammenwirkt. An einer
Seite des halbkreisformigen Zahnrads 150 befindet sich ein Rlckstellnockenstdssel 156, der drehbar an einer Achse 154
gelagert ist. Das Zahnsegment 150 ist um eine Achse 152 schwenkbar.

[0049] Wie in Fig. 4 gezeigt ist, ist das halbkreisférmige Zahnsegment 150 an einer Feder 158 befestigt, die das Zahn-
segment 150 in eine Richtung 151 vorspannt, wie auch in Fig. 2A zu sehen ist.

[0050] Fig. 5 zeigt eine Explosionsansicht bestimmter Einzelheiten des Einstelimechanismus. Das Ende 111 der Welle 110
verlauft durch Innenbohrungen in dem Sperrring 140 und dem Arretierring 160 in eine Bohrung 147 mit Innenverzahnung
des verschiebbaren Zahnrads 180. Das Ende 111 ist an einer Schraube 145 befestigt, die Uber eine Feder 146 mit dem
verschiebbaren Zahnrad 180 verbunden ist. Auf diese Weise kann das verschiebbare Zahnrad 180 gegen die Kraft der
Feder 146 in die durch den Pfeil 240 angezeigte Richtung bewegt, d.h. bezlglich der Welle 110 axial verschoben werden,
bleibt jedoch dabei drehfest mit der Welle 110 verbunden.

[0051] Das verschiebbare Zahnrad 180 weist eine dussere Sternverzahnung 141 auf, welche zur inneren Sternverzah-
nung 183 des Sperrrings 140 passt. Das verschiebbare Zahnrad 180 und der Sperrring 140 drehen sich daher immer mit-
einander. Im Innern des verschiebbaren Zahnrads 180 und des Sperrrings 140 befindet sich ein Arretierring 160, der Uber
ein inneres Sternrad 163 wahlweise mit der &usseren Sternverzahnung 141 des verschiebbaren Zahnrads 180 kammt,
wenn das verschiebbare Zahnrad 180 nicht axial gegen die Kraft der Feder 146 bewegt wird.

[0052] Bei einer axialen Verschiebung des verschiebbaren Zahnrads 180 in die Richtung 240 (s. Fig. 5) gegen die Kraft
der Feder 16st sich das verschiebbare Zahnrad 180 von dem Arretierring 160, der darauthin ausschliesslich von der Klinke
209 gehalten wird, aber aufgrund seines auf der Welle 110 aufliegenden glatten Innenflachenabschnitts 162 bezuglich
der Welle 110 frei drehbar ist.

[0053] Das verschiebbare Zahnrad 180 umfasst einen erhabenen Abschnitt 142, der mit einer Abstellvorrichtung der nicht
dargestellten Stellstange zusammenwirkt, um eine Bewegung des verschiebbaren Zahnrads 180 gegen die Federkraft
der Feder 146 zu ermdglichen.

[0054] Der Sperrring 140 umfasst eine dussere Verzahnung 181, die mit dem halbkreisiérmigen Zahnsegment 150 (Fig.
2A) zusammenwirkt, sowie eine aussere Verzahnung am dusseren Zahnradabschnitt 182, die mit der Stellstange zusam-
menwirkt.

[0055] Der Arretierring 160 weist an seiner Aussenflache einen Einzelzahn 164 auf, der mit der Klinke 209 zusammenwirkt,
wie anhand von Fig. 7 erkennbar ist. Eine Verlangerung 210 verléuft von der Klinke 209 nach aussen und erméglicht eine
Bewegung der Klinke 209 zwischen einer oberen und einer unteren Position. Die Klinke 209 kann in der Weise vorgespannt
sein, dass sie eine Position bevorzugt oder in beide Positionen umschaltet.
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[0056] Wie bereits erlautert, wird nach der Einstellung einer Tasche 10 auf die gewlinschte Héhe der Stellmechanismus
8 mit Hilfe des Arretiermechanismus 9 in seiner Position arretiert, so dass die Taschenhéhe eingestellt ist. Nach der
Einstellung aller Taschen 10 werden die Taschen 10 an mindestens einer Bogenmaterialzufihrstation 2, 3 vorbei gefihrt,
wo z.B. die Abschnitte 6, 7 einer Zeitung oder eines anderen Druckprodukts in die Taschen 10 eingelegt werden.

[0057] Sobald die Tasche 10 auf eine bestimmte Héhe eingestellt wurde, kann sie in der Regel nicht mehr zur Anpassung
an unterschiedlich grosse abgelegte Abschnitte 6, 7 verstellt werden. Bekannte Vorrichtungen wurden dadurch an ver-
schiedene Abschnittsgrossen angepasst, dass nur die Ho6he oder Position des Taschenbodens verstellt wurde, wodurch
die in der Tasche befindlichen Abschnitte 6, 7 von unten angehoben oder abgesenkt wurden. Bisher sieht keine bekannte
Vorrichtung eine Verstellung der Greifer 53, 55 zur Anpassung an Gréssenunterschiede der Abschnitte 6, 7 vor.

[0058] Wie bereits erlautert, bereitete es bis zu der vorliegenden Erfindung Schwierigkeiten, den Vorfalz 61 eines ersten
Abschnitts 6 vom Nachfalz 63 zu trennen, um zwischen Vorfalz 61 und Nachfalz 63 eine Tasche zu bilden, in die der zweite
Abschnitt 7 eingefligt werden kann.

[0059] Die Erfindung ergéanzt die Greifer 53, 55 um einen neuen Einstellmechanismus.

[0060] Fig. 8A und 8B sind schematische Darstellungen eines Greifereinstellsystems 70. In Fig. 8A und 8B ist aus Griin-
den der Ubersichtlichkeit nur ein einzelner Greifer 71 dargestellt. Das System 70 kann jedoch auch viele oder alle der
zur Erfassung des Vorfalzes 61 in einer Tasche 10 eingesetzten Greifer erweitert werden. Der Greifer 71 umfasst einen
Greiferkdrper 72, einen Greiferkolben 73 und eine Rickstellfeder 74. Der Greiferkolben 73 umfasst einen Kolbenk&rper
75 mit einer Nase, eine Stange 76 und einen Nockenstdssel 77. Die Nase kontaktiert und hélt den Vorfalz 61 eines Ab-
schnitts 6 oder den gesamten Abschnitt 6, 61, 63 direkt. Der Greiferkdrper 72 ist vorzugsweise fest, aber verstellbar an
der Greiferwelle 57 befestigt, wie es in Fig. 2A und 2B schematisch gezeigt ist. Wenn sich also die Welle 57 um ihre Achse
58 in eine der Drehrichtungen 59 dreht, wird auch der Greifer 71 gedreht, so dass sich die Nase des Kolbenkérpers 75
entweder von der Vorderwand 52 abhebt, um den Vorfalz 61 freizugeben oder Platz zu schaffen fur das Ergreifen eines
Vorfalzes 61, oder auf die obere Vorderwand 52 zu bewegt, um den Vorfalz 61 des Abschnitts 6 zu erfassen.

[0061] Der Greiferkdrper 72 weist eine Bohrung 78 auf, die (bezlglich einer Einfligerichtung des Greiferkolbens 73) vorne
und hinten offen ist. Die etwas gréssere vordere Offnung ist gross genug, um den Aussenumfang des Kolbenkérpers 75
verschiebbar aufzunehmen. Die kleinere hintere Offnung ist gross genug, um den Aussenumfang der Stange 76 aufzuneh-
men. Die Bohrung 78 weist ausserdem eine scheibenférmige Rickwand 79 auf, die das hintere Ende der Ruickstellfeder
74 halt. Auf diese Weise ist die Ruckstellfeder 74 zwar verschiebbar in der Bohrung aufgenommen 78, kann jedoch nur so
weit eingeschoben werden, bis sie an die Rickwand 19 stdsst. Alternativ kann die Ruckstellfeder 74 auch als integraler
Bestandteil der Rickwand 79 ausgebildet sein.

[0062] Die Stange 76 des Greiferkolbens 73 ist in die Bohrung 78 eingefiigt. Der Aussendurchmesser der Stange 76
ist kleiner als der Innendurchmesser der Rickstellfeder 74, so dass die Stange 76 ungehindert durch die Riickstellfeder
74 hindurchgehen kann. Die Stange 76 verlauft ausserdem durch die Riickwand 79 hindurch und ragt aus der zweiten,
kleineren Offnung der Bohrung 78 oben (bezogen auf die Darstellung in Fig. 8A und 8B) aus dem Greiferkérper 72 heraus.
Am Ende des Stabs 76 ist ein Nockenstdssel 77 befestigt.

[0063] Das vordere Ende der Riickstellfeder 74 kontaktiert eine scheibenférmige Riickwand des Kolbenkérpers 75. Daher
wird die Ruckstellfeder 74 bei einem Eintritt des Kolbenkérpers 75 in die Bohrung 78 komprimiert. In einer derartigen
Ausflhrungsform ist der Kolbenkérper 75 so vorgespannt, dass er sich aus der Bohrung 78 heraus bewegt.

[0064] Die Stange 76 und der Nockenstdssel 77 kdnnen auf verschiedene Art miteinander kombiniert und verbunden sein.
Die Stange 76 kann z.B. eine Achsbohrung (die in Fig. 8A und 8B in die Zeichenebene hinein verlauft), zur Aufnahme
einer Achse oder Welle aufweisen, die dann an einem radiérmigen Nockenstdssel 77 befestigt wird. Fir die Befestigung
kdnnen auch andere &quivalente Ausflihrungsformen eingesetzt werden.

[0065] Fig. 8A und 8B zeigen die Funktionsweise des Greifsystems 70. Im Bewegungspfad der Taschen 10 in die Trans-
portrichtung 17 befindet sich eine vertikal verstellbare Greiferhdheneinstelinocke 26. Die Position der Greiferhéhenein-
stellnocke 26 ist der Position der geneigten Rickstellrampe 25 insoweit &hnlich, als ein Abschnitt der Tasche 10 die Ein-
stellnocke 26 kontaktieren muss, wenn der Abschnitt die Einstellnocke 26 passiert. Bevor eine Tasche 10 die Einstellnocke
26 erreicht, schiebt die Vorspannung der Rickstellfeder 74 den Kolbenkdrper 75 aus der Bohrung 78 heraus, bis z.B. die
Kombination aus Stange 76 und Nockenstdssel 77 an die obere Flache des Greiferkdrpers 72 anstdsst oder die Riickstell-
feder 74 vollstandig dekomprimiert ist, je nachdem, welche der beiden Mdglichkeiten eher erreicht ist. In einer derartigen
Position befindet sich die Nase des Greiferkdrpers 75 in einem vorgegebenen ersten Abstand 65 zum Ende des Nachfal-
zes 63. Eine derartige Ausfiihrungsform ist in Fig. 8A dargestellt.

[0066] Die Einstelinocke 26 kann in einem beliebigen vertikalen Abstand zum Greiferkérper 72 angeordnet werden.

[0067] In der Darstellung gemass Fig. 8A befindet sich die Einstellnocke 26 in der tiefstmdglichen Aktivierposition. In dieser
Position rollt der Nockenstdssel 77 nur auf der oberen Flache 27 der Einstelinocke 26 ab und kontaktiert die Rampe 29
nicht, wenn die Tasche 10 mit dem Greifsystem 70 die Einstellnocke 26 passiert. Eine derartige Position wird als unterste
Aktivierposition bezeichnet, da die Einstellnocke 26 keinen Einfluss auf den Nockenstéssel 77 hat, wenn die Einstellnocke
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26 noch weiter abgesenkt wird, als in Fig. 8A gezeigt ist. In der untersten Aktivierposition befindet sich die Nase des
Kolbenkérpers 76 in einem Abstand 65 zur Oberkante des Nachfalzes 63.

[0068] In der Darstellung nach Fig. 8B befindet sich die Einstellnocke 26 in einer Position, die um Ah héher ist als die
unterste Aktivierposition. In einer derartigen angehobenen Position kontaktiert der Nockenstdssel 77 zunachst die Rampe
29 und rollt diese hinauf und von ihr auf die obere Flache 27 der Einstellnocke 26, wenn die Tasche 10 mit dem Greifer-
system 70 die Einstellnocke 26 passiert. Diese angehobene Position der Einstelinocke 26 hat eine bestimmte Wirkung auf
den Nockenstdssel 77: Da er mit der Stange 76 verbunden ist, zieht er diese und damit den Kolbenkérper 75 weiter in die
Bohrung 78 des Greiferkérpers 72 hinein. Dadurch wird die Nase des Kolbenkdrpers 75 vertikal entlang der Oberflache der
oberen Vorderwand 52 angehoben, so dass sich die Nase in einem Abstand 67 zur Oberkante des Nachfalzes 63 befindet.

[0069] In derin Fig. 8A gezeigten untersten Aktivierposition befindet sich die Nase des Kolbenkérpers 75 in einem Abstand
65 von der Oberkante des Nachfalzes 63. Bei einem Nachfalz 63 anderer Grosse ist es jedoch moglich, dass die Nase des
Kolbenkérpers 75 den Nachfalz 63 tatsachlich kontaktiert und dadurch verhindert, dass der Nachfalz 63 von dem Vorfalz
61 wegklappt und die Tasche zur Aufnahme eines eingefligten Abschnitts 7 gebildet wird. In einer solchen Situation kann
der Maschinenbediener mit Hilfe der Erfindung diesen unerwiinschten Zustand beseitigen, indem er die Einstelinocke 26
so weit anhebt, dass die Nase des Kolbenkérpers 75 den Nachfalz 63 nicht mehr kontaktiert. Die Erfindung erméglicht es
dem Bediener also, ein Greifsystem 70 der einzelnen Taschen 10 anzuheben, ohne dabei jeden Greifer 71 jeder einzelnen
Tasche 10 manuell einzustellen.

[0070] Das dargestellte Greifsystem 70 ist ein lineares Hubsystem, d.h. wenn die Einstellnocke 26 um Ah angehoben
wird, so wird der Kolbenkdrper 75 um eine Ah entsprechende Strecke in die Bohrung 78 hineingezogen. Daher betragt der
Unterschied zwischen dem Abstand 65 und dem Abstand 67 Ah. Das Greifsystem 70 muss jedoch nicht als ein lineares
Hubsystem ausgebildet sein. Es kann gegebenenfalls auch ein komplexeres Hebelsystem aufweisen, aufgrund dessen
ein geringflgiges Anheben der Einstellnocke 26 ein entsprechend stirkeres oder geringeres Anheben des Kolbenkdrpers
75 bewirkt.

[0071] Die Rampe 29 der Einstellnocke 26 ist hier als relativ klein und flach dargestellt. Die Rampe 29 kann selbstver-
standlich eine beliebige Lénge aufweisen und in einem beliebigen Winkel zwischen 0° und 90° angeordnet sein. Vorzugs-
weise entspricht die Lange der Rampe 29 jedoch mindestens dem Radius des Nockenstdssels 77. Der Winkel der Rampe
29 betragt ausserdem vorzugsweise zwischen 30° und 60°, insbesondere zwischen 30° und 45°. Die Einstellnocke 26 ist
in Fig. 8A und 8B mit einer flachen Vorderseitenflache 30 dargestellt. In alternativen Ausflihrungsformen kann das vordere
Ende der Rampe 29 sogar noch tiefer liegen als es in Fig. 8A und 8B gezeigt ist. Das vordere Ende der Rampe 29 liegt
vorzugsweise ungefahr auf der gleichen Ebene wie die untere Flache 28 der Einstellnocke 26. Handelt es sich um einen
radférmig ausgebildeten Nockenstdssel 77, so ist der vorderste Abschnitt 30 der Einstelinocke zweckmassigerweise ab-
gerundet, um einen anschlagsfreien Kontakt zwischen der Rampe 29 und dem Nockenstdéssel 77 zu ermdglichen.

[0072] Die Vertikalbewegung der Einstellnocke 26 bestimmt demnach, wie weit der Greiferkolben 73 in die Bohrung 78
hineingezogen wird, wodurch die Nase des Kolbenkérpers 75 aufwérts entlang der oberen Vorderwand 52 und entlang
dem Abschnitt 6, vorzugsweise entlang dem Vorfalz 61, gezogen wird.

[0073] Die Vertikalbewegung der Einstelinocke 26 kann durch eine beliebige Vorrichtung hervorgerufen werden, welche
die Stange 76 anheben oder absenken kann.

[0074] In der gezeigten Ausflhrungsform kontaktiert die Unterseite des Nockenstdssels 77 die Oberseite 27 der Einstell-
nocke 26. Alternativ kann auch die Oberseite des Nockenstdssels 77 die Unterseite 28 der Einstelinocke kontaktieren. Das
beschriebene Beispiel mit eine Achsbohrung und einem radférmigen Nockenstéssel 77 kann zum Kontaktieren sowohl
der Oberseite 27 als auch der Unterseite 28 der Einstelinocke 26 eingesetzt werden. Es kann jedoch auch eine Ausfiih-
rungsform hergestellt werden, in welcher der Nockenstdssel 77 nur die Unterseite 28 kontaktiert. Die Stange 76 kann bei-
spielsweise ein Kerbe aufweisen, in welcher der Nockenstdssel 77 in Form eines Rades drehbar angeordnet ist, wobei die
Breite des Rads 77 geringer ist als die Breite der Kerbe. Das Rad 77 kann z.B. mit Hilfe einer Achs- und Splintanordnung
an der Stange 76 befestigt sein. In einer solchen Ausfuhrungsform kann die Rickstellfeder 74 so eingestellt sein, dass sie
den Greiferkolben 73 nicht von dem Nockenstdssel 77 weg, sondern auf den Nockenstdssel 77 zu drangt.

[0075] Alternativ kann die Ruickstellfeder 74 auch eine Stellvorrichtung aufweisen, welche die Vorspannkraft begrenzt.

[0076] Die Erfindung bewirkt, dass sich der Vorfalz besser vom Nachfalz trennen lasst, da der Vorfalz durch die vertikale
Einstellung der Greifer bezuglich einer Tasche der Vorfalz an der effizientesten Stelle erfasst wird.

[0077] Liste der Bezugszeichen

[0078]

Einstellbereich
Bogenmaterialzufiihrstation
Bogenmaterialzufuhrstation
Freigabestation
Ruckstellstation
Umschlagsabschnitt
zweiter Abschnitt

NOOhAWN =



10
12
17
25
26
27
28
29
35
44
46
51
52
53
54
55
56
57
59
61
62
64
65
67
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
82
86
90
92
94
96
100
100
101
110
111
120
122
130
140
141
142
145
146
147
150
151
152
154
156
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Hoéhenstellmechanismus
Arretiermechanismus
Tasche

fertiges Druckprodukt
Transportrichtung
Ruckstellrampe
Greiferwirkungseinstellnocke
Oberseite

Unterseite

Rampe
Arretiervorrichtung
Seitenwand

Wand

Achse

obere Vorderwand
Greifer

obere Rickwand
Greifer
Bogenmaterialaufnahmeéffnung
Welle

Drehrichtungen

Vorfalz

untere Vorderwand
untere Ruckwand
Abstand

Abstand
Greifereinstellsystem
Greifer

Greiferkérper
Greiferkolben
Ruckstellfeder
Kolbenkérper

Stange

Nockenstdssel
Bohrung
scheibenférmige Rickwand
Zahnstange

Zahne

Offnung

Finger

erster Fingerabschnitt
zweiter Fingerabschnitt
Schwenkzapfen
Bogenmaterialtransportvorrichtung
Freigabenocke
umlaufender Pfad
Welle

Wellenende
Antriebsritzel
Verzahnung
Freigabenocke
Einstellsperrring
Sternverzahnung
erhabener Abschnitt
Schraube

Feder

Bohrung

Zahnsegment
Vorspannrichtung
Achse

Achse
Ruckstellnockenstossel
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158 Feder

160 Arretierring

162 glatter Innenflachenabschnitt

164 Einzelzahn

180 verschiebbares Zahnrad

181 dussere Verzahnung

182 zweiter Zahnradabschnitt

209 Klinke

240 Richtung

Patentanspriiche

1. Einstellbares Greifersystem zum lésbaren Halten mindestens eines Bogens (6) gegen eine Flache (52, 62) mit ei-
ner schwenkbaren Greiferwelle (57) mit einer Schwenkachse und mindestens einem Greifer (53, 55, 71), dadurch
gekennzeichnet, dass der Greifer (53, 55, 71)

— zum Schwenken des Greifers (53, 55, 71) um die Schwenkachse einen Greiferkérper (72) aufweist, der mit der
Greiferwelle (57) verbunden ist und eine Kolbenbohrung (78) aufweist.

— einen verschiebbar in der Kolbenbohrung (78) angeordneten, zum Halten des mindestens einen Bogens (6) gegen
die Flache (52, 62) geeigneten Greiferkolben (73), und

— einen von einer Nocke (26) aktivierbaren Nockenstéssel (77) umfasst, der mit dem Greiferkolben (73) verbunden
ist, um den Greiferkolben (73) in Abhangigkeit von der Position der Nocke (26) entlang der Kolbenbohrung (78) zu
verschieben.

2. Greifersystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass es sich bei dem mindestens einen Greifer (53, 55,
71) um eine Vielzahl an der Greiferwelle (57) zueinander beabstandet angeordneter Greifer (53, 55, 71) handelt.

3. Greifersystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Greiferkdrper (72) I16sbar mit der Greiferwelle
(57) verbunden ist.

4. Greifersystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Greiferkolben (73) eine Nase aufweist, die den
mindestens einen Bogen (6) gegen die Flache (52, 62) halt.

5. Greifersystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Nockenstdssel (77) ein von der Nocke (26) akti-
vierbares Stdsselelement und eine Nockenstange (76) umfasst, die den Greiferkolben (73) mit dem Stdsselelement
verbindet.

6. Greifersystem nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Kolbenbohrung (78) einen Kolbenkdrperabschnitt
mit einem bestimmten Durchmesser und einen Nockenstangenabschnitt mit einem kleiner als der bestimmte Durch-
messer ausgebildeten Durchmesser umfasst, dass der Greiferkolben (73) einen Kolbenkédrper (75) mit einem Kérper-
durchmesser und die Nockenstange einen kleiner als der Kérperdurchmesser ausgebildeten Nockenstangendurch-
messer umfasst, dass der Kolbenkdrper (75) verschiebbar in dem Kolbenkérperabschnitt angeordnet ist, und dass
die Nockenstange (76) verschiebbar in dem Nockenstangenabschnitt angeordnet ist.

7. Greifersystem nach Anspruch 6, gekennzeichnet durch eine mit dem Greiferkérper (72) und dem Kolbenkérper (75)
verbundene Vorspannvorrichtung (74), die zum Vorspannen des Kolbenkérpers (75) bezuglich des Greiferkbrpers
(72) geeignet ist.

8. Greifersystem nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Vorspannvorrichtung (74) in dem Kolbenkérper-
abschnitt angeordnet ist.

9. Greifersystem nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Greiferkdrper (72) zwischen dem Kolbenkérper-
abschnitt und dem Nockenstangenabschnitt eine Wand (79) aufweist und dass die Vorspannvorrichtung (74) zwischen
der Wand (79) und dem Kolbenkérper (75) angeordnet ist.

10. Greifersystem nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Greiferkdrper (72) zwischen dem Kolbenkérper-
abschnitt und dem Nockenstangenabschnitt eine Wand (79) aufweist und dass die Vorspannvorrichtung (74) zwischen
der Wand (79) und dem Kolbenkérper (75) und um die Nockenstange (76) herum angeordnet ist.

11. Greifersystem nach einem der Anspriiche 9 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass die Wand (79) scheibenférmig
ausgebildet ist.

12. Greifersystem nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Vorspannvorrichtung (74) als eine Feder ausge-
bildet ist.

13. Greifersystem nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass das Stdsselelement als ein Rad ausgebildet ist, das
Uber eine Achse drehbar mit einem Ende der Nockenstange (76) verbunden ist.

14. Bogensammeltasche (10) fur eine Bogensammelmaschine mit

— einer Vorderwand (52, 62) mit einem oberen Endabschnitt (54),
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— einer schwenkbar mit der Vorderwand (52, 62) verbundenen Riickwand (54, 64), die auf die Vorderwand (52, 62) zu
und von dieser weg bewegbar ist und zusammen mit der Vorderwand (52, 62) eine Offnung zur Aufnahme mindestens
eines Bogens (6) bildet; gekennzeichnet durch ein einstellbares Greifersystem zum Iésbaren Halten des mindestens
einen Bogens (6) gegen die Vorderwand (54, 62), wobei das Greifersystem am oberen Endabschnitt (54) angeord-
net ist und ein einstellbares Greifersystem zum I6sbaren Halten mindestens eines Bogens (6) gegen eine Flache
(54) mit einer schwenkbaren Greiferwelle (57) mit einer Schwenkachse und mindestens einem Greifer (53, 55, 71)
umfasst, wobei der Greifer (53, 55, 71) einen eine Kolbenbohrung (78) aufweisenden, zum Schwenken des Greifers
(53, 55, 71) um die Schwenkachse mit der Greiferwelle (57) verbundenen Greiferkbrper (72), einen verschiebbar in
der Kolbenbohrung (78) angeordneten, zum Halten des mindestens einen Bogens (6) gegen die Vorderwand (52,62)
geeigneten Greiferkolben (73), und einen von einer Nocke (26) aktivierbaren Nockenstdssel (77) umfasst, der mit dem
Greiferkolben (73) verbunden ist, um den Greiferkolben (73) in Abhéngigkeit von der Position der Nocke (26) entlang
der Kolbenbohrung (78) zu verschieben.

Tasche nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass die Tasche (10) im montierten Zustand in der Bogensam-
melmaschine in eine vorgegebene Richtung bewegt und dass die Vorderwand (54, 62) der Ruckwand (52, 64) in der
vorgegebenen Richtung vorauseilt.

Tasche nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass sich der obere Endabschnitt (54) im oberen Drittel der
Vorderwand (54, 62) befindet.

Tasche nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass sich der obere Endabschnitt (54) im oberen Viertel der
Vorderwand (54, 62) befindet.

Tasche nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass sich der obere Endabschnitt (54) im oberen Funftel der
Vorderwand (54, 62) befindet.

Tasche nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass die Vorderwand (54, 62) einen obersten Bereich aufweist
und das Greifersystem im Wesentlichen an diesem obersten Bereich angeordnet ist.

Bogensammelmaschine mit

— einer in eine Transportrichtung bewegbaren Transportvorrichtung (100),

— mindestens einer an der Transportvorrichtung (100) angeordneten Bogenzufiihrvorrichtung (2, 3) zur Zufuhr min-
destens eines Bogens (6) in Richtung der Transportvorrichtung (100),

— eine Vielzahl von Bogensammeltaschen (10), die jeweils mit der Transportvorrichtung verbunden und jeweils zur
Aufnahme des mindestens einen Bogens (6) und zum Transport des mindestens einen Bogens (6) entlang zumindest
eines Abschnitts der Transportvorrichtung (100) in die Transportrichtung geeignet sind,

— eine Nocke (26) mit einer Einstellvorrichtung, die dazu geeignet ist, die Nocke (26) bezlglich der Taschen (10)
in unterschiedlichen Positionen zu positionieren, wobei die Nocke (26) an der Transportvorrichtung angeordnet und
dazu geeignet ist, jede der Taschen (10) bei deren Passage an der Nocke (26) wahlweise zu kontaktieren,

wobei jede der Bogensammeltaschen (10) eine Vorderwand (52, 62) mit einem oberen Endabschnitt (54), eine
schwenkbar mit der Vorderwand (52, 62) verbundene, mit dieser eine (")ffnung zur Aufnahme mindestens eines Bo-
gens (6) bildende Riickwand (54, 64) und ein verstellbares Greifersystem zum I6sbaren Halten des mindestens einen
Bogens (6) gegen die Vorderwand (54, 62) umfasst, wobei das Greifersystem am oberen Endabschnitt (54) ange-
ordnet ist und eine schwenkbare Greiferwelle (57) mit einer Schwenkachse und mindestens einem Greifer (53, 55,
71) umfasst, der einen eine Kolbenbohrung (78) aufweisenden, zum Schwenken des Greifers (53, 55, 71) um die
Schwenkachse mit der Greiferwelle (57) verbundenen Greiferkdrper (72), einen verschiebbar in der Kolbenbohrung
(78) angeordneten, zum Halten des mindestens einen Bogens (6) gegen die Vorderwand (52, 62) geeigneten Greifer-
kolben (73) und einen von einer Nocke (26) aktivierbaren Nockenstdssel (77) umfasst, der mit dem Greiferkolben (73)
verbunden ist, um den Greiferkolben (73) in Abhangigkeit von der Position der Nocke (26) entlang der Kolbenbohrung
(78) zu verschieben.

Bogensammelmaschine nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dass die Transportvorrichtung (100) als eine
endlose Transportvorrichtung (100) ausgebildet ist.

Bogensammelmaschine nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dass die mindestens eine Bogenzufiihrvorrich-
tung (2, 3) tber der Transportvorrichtung (101) und den Taschen (10) angeordnet ist.

Bogensammelmaschine nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dass die Vorderwand (54, 62) der Ruickwand
(52, 64) in Transportrichtung betrachtet vorauseilt.
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