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Mikromanipulator do badarn neurologicznych zwierzat

1

Przedmiotem wynalazku jest mikromanipulator prze-
znaczony do badan aktywnosci bioelektrycznej pojedyn-
czych neutrondw u zwierzat swobodnie poruszajacvch
sig.

Dotychczas do rejestracji czynnosci pojedynczych neu-
ronéw u nieznieczulonych zwierzat stosowane sg zasad-
niczo dwie metody, pierwsza z nich polega na
implantowaniu mikroprzewodow. Wadg tej metody jest
to, ze po kroétkim okresie czasu nast¢puja zmiany tkanki
nerwowej uniemozliwiajace rejestracje pojedynczych
neurondéw. Druga metoda polega na stosowaniu do tego
celu wymiennych mikroelektrod. Ta druga metoda
umozliwia w trakcie ptzebiegu doswiadczenia selekcje¢
komorek. Badania ta metoda sa realizowane za pomoca
przyrzadu mocowanego na glowie badanego zwierzgcia.

Znane jest rozwiazanie konstrukcji przyrzadu, ktory
jest wyposazony w tulej¢ prowadzaca mikroelektrodg.
Tuleja jest mocowana za pomocg wkretow bezposrudmo
do glowy badanego zwierzgcia.

Przyrzad sklada si¢ z dwoch potaczonych rozigcznie
pierscieni, z ktorych gérny stanowi uchwyt mikromani-
pulatora natomiast dolny z tuleja implantowany do
glowy zwierzgcia. Przypadkowe przesunigcia wzajemne
pierscieni (praktycznie niemozliwe do wyeliminowania)
powoduja uszkodzenie mikroelektrod. Stosowanie przy-
rzadu powoduje, ze badane komorki nie mogg by¢ utrzy-
mywane odpowiednio dlugi czas trwania badania i sa
latwo tracone podczas ruchu zwierzgcia. Natomiast
kolejne badanic moze byé dokonane po ponownym

2

wykonaniu operacji i zamontowaniu przyrzadu. Czgste
penetracje powoduja uszkodzenia tkanki moézgowe) i
zwigkszajg rvzyko infekcji.

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukcji przy-
rzadu umozliwiajacego precyzyjne lokalizowanie mik-
roelektrodv w spos6b nie wymagajgcy stosowania
dodatkowego wyposazenia.

Abyv badanic bylo efektywne, podczas doswiadczen
muszg by¢ spetnione pewne wymagania, przede wszyst-
kim przyvrzad musi by¢ precyzyjny i tatwy w obstudze,
poza tym przyrzad takinie moze stwarza¢ zbvtniej niedo-
godnosci i ograniczenia ruchéw badanego zwierzgcia.
Jest to szczegdlnie istotne gdy badania dotyczg spontani-
cznego badZ sterowanego zachowania si¢ badanego
zZwierzgcia.

Cel ten zostat osiagniety wedlug wynalazku w ten spo-
sOb, ze w ramionach korpusu o ksztalcie podkowy jest

. osadzona sruba mikrometryczna, na ktérej jest umoco-

wany uchwyt z mikroelektroda przemieszczang wzdiuz
osi §ruby. W dolnym ramieniu korpusu jest osadzona
mimosrodowo tuleja stuzaca do mocowania przyrzadu w
zadanym miejscu i stanowigcg prowadnice mikroelek-
trody. Na gérnym ramieniu korpusu znajduje si¢ pok-
retlo zamocowane na stale do Sruby mikrometrycznej.
Pokretlo potaczone jest ze sprz¢glem silnika napgdo-
wego. Natomiast wzdiuz korpusu jest wykonany rowek
ceowy stanowiacy prowadnicg uchwytu zaopatrzonego w
kulk¢ dociskang sprezyna tworzgc uklad stabilizujgcy
potozenic uchwytu. Uchwyt jest wyposazony w plaskg
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sprezyng dociskowy mocowanej mikroelektrody.

Zaleta mikromanipulatora wedlug wynalazku jest
mezliwosé rozdzielczego montowania na czas do$wiad-
czenia, za$ na stale operacyjnie jest montowana na glowie
zwicrzecia jedynie tuleja. Tuleja moze by¢ fatwo implan-
towana w dowulnym micjscu czaszki w pionowej 0si
uktadu wsp6trz¢gdnych. Ponadto dzigki takic) konstrukcji
mikromanipulatora uzyskano znaczne uproszczenie
rejestracji badan.
. Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie
wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1 przedstawia
mikromanipulator w przekroju podluznym. fig. 2
fragment urzadzenia w przekroju poprzecznvm w pla-
szezvinic A - A na fig. [. W ramionach korpusu 9 o
ksztalcie ceowvm jest osadzona $sruba mikrometryczna 1.
Nad ramieniem gornym korpusu 9 jest umieszczone pok-
r¢tlo 10 zamocowane na stale do $ruby mikrometrycznej
1i polaczone ze sprzgglem 2 silnika napgdowego. Mik-
roelektroda 4 jest umocowana w uchwycie 3, ktory jest
osadzony na srubie mikrometrycznej 1. Uchwyt 3 jest
zaopatrzony w kulkg 6 dociskang spr¢zyng 7 tworzac
ukiad stabilizacji polozenia uchwytu 3 wzgledem kor-
pusu 9, w ktérym jest wykonany rowek ceowy stano-
wigcy prowadnicg. Mikroelektroda 4 jest osadzona w
mimosrodowej tulei 8, ktora jest umieszczona w dolnym
ramieniu korpusu 9. Uchwyt 3 jest wyposazony w sprezy-
nujgey docisk 12 mikroelektrody 4 osadzonej w mimos-
rodowej tulei 11. Mikroelektroda 4 jest przesuwana do
celu przez obrot pokrgtia 10. Doktadna manipulacja uch-
wytem 3 jest uzyskana dzigki zabezpieczeniu przed jego
ruchami bocznymi ukladem stabilizacji polozenia za
pomocg kulki 6 dociskancj spr¢zyng w rowku ceowym
znajdujacym si¢ w korpusie 9. )

Uklad ten roéwniez znacznie zmniejsza tarcie. Tuleja 8
moze by¢ implantowna w dowolnym miejscu czaszki
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badancgo zwierz¢cia w pionowej osi ukladu wspotrzed-
nych. Po wykonaniu operacji i dobraniu odpowiednic)
tulei 8 umieszcza si¢ wokol niej bolce ustawiajgce uchwyt
podczas kalibrowania przyrzgdu. Nastgpnic implanto-
wany tulej¢ 8 zabezpiecza si¢ na czas przerwy w
badaniach.

ZastrzeZenia patentowe

1. Mikromanipulator do badai neurologicznych zwie-
rzat swobodnie poruszajacych si¢. wyposazony w mik-
roelektrod¢ do penetracji mézgu. znamienny tym, ze w
ramionach korpusu (9) o ksztalcie podkowy jest osa-
dzona sruba mikrometryesna (1), na ktorej jest umoco-
wany uchwyt (3) z mikroelektrody (4) przemieszczang
wzdtuz osi Sruby mikrometrycznej (1), przy czym w dol-
nym ramieniu korpusu (9) jest osadzona roztgeznie tuleja
(8) stuzaca do mocowania przyrzadu w zadanym miejscu
i polozeniu oraz stanowiaca prowadnicg¢ mikroelektrody
4).

2. Mikromanipulator wedlug zastrz. |, znamienny tym,
ze wzdtuz korpusu (9) jest wykonany rowek ceowy stano-
wiacy prowadnice uchwytu (3) zaopatrzonego w ukiad
stabilizujacy jego polozenie, skladdnw si¢ z kulki (6)
dociskanej sprezyna (7).

3. Mikromanipulator wediug zastrz. 2, znamienny tym,
ze uchwyt 3)jest wyposazony w sprgzynujygey docisk (12)
mikroelektrody (4) osadzonej w mimosrodowej tulei
(11).

4. Mikromanipulator wedltug zastrz. 3. znamienny tym,
2e ma pokrgtio (10) zamocowane na stale do sruby mik-
rometryesne) (1) umicszezone nad gornym ramieniem
korpusu (9), przy czyvm pokrgtio (10) jest polaczone ze
sprzgglem (2) silnika napgdowego.
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