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Description

[0001] La présenteinvention a trait a un appareil et un
procédé de commande a distance de dispositifs d’obtu-
ration de baies comme des fenétres ou portes, les dis-
positifs concernés étant typiquement des volets,
ouvrants ou battants, des contrevents, des systémes mo-
biles pour la protection solaire d’'ouvertures comme des
stores vénitiens etc... lorsqu’ils sont motorisés. Le do-
maine technique auquel se rapporte I'invention concerne
donc a titre premier I'équipement domestique ou tertiaire
de I'habitat, et elle est plus particulierement appliquée a
la commande automatisée des moyens d’entrainement
des dispositifs d’obturation qui équipent les fenétres et
portes.

[0002] Dans la suite, aux fins de faciliter la lecture et
lacompréhension de I'exposé des problématiques et des
solutions qui y sont apportées par l'invention, on se fo-
calisera plus particulierement sur 'exemple des volets
roulants, cependant aisément transposable aux autres
équipements mentionnés ci-dessus, ou plus générale-
ment éligibles a ces solutions. La commande de la mo-
torisation des volets roulants est ancienne, et dans la
plupart des cas réalisée soit par des boutons de com-
mande muraux, soit par des télécommandes dont I'avan-
tage principal est qu’elles sont déplagables au moins
dans le périmetre de la piece dont on veut commander
I'ouverture ou la fermeture des volets, ce qui s’avere par-
ticulierement commode sur un plan pratique.

[0003] Historiguement, la commande de I'ouverture et
de la fermeture s’effectuait via deux boutons séparés,
voir EP 1 486 640 A1 ou JP 2000 240380 A. WO
2014/153917 A1 divulgue des pads sensibles au toucher
surla télécommande. Dans une volonté de simplification
et d’ergonomie, selon l'invention, il est proposé un dis-
positif de commande a distance comportant un boitier
muni de moyens de commande actionnés manuellement
et de moyens de traitement de I'état de ces moyens de
commande, dispositif qui est tel que lesdits moyens de
commande comportent un unique organe de commande
del'ouverture etde la fermeture automatisée du dispositif
de fermeture de baie commandable par rapport au boitier
selon une course s’étendant entre deux positions extré-
mes commandant respectivement I'ouverture et la fer-
meture compléte du dispositif d’obturation.

[0004] Selonlinvention, 'appareil de commande a dis-
tance comporte un étage de codage de la position de ou
sur I'organe de commande définissant une consigne en
entrée des moyens de traitement, lesdits moyens de trai-
tement étant aptes a générer pour chaque consigne un
signal de commande d’un positionnement unique du dis-
positif d’obturation par rapport aux deux positions
d’ouverture et de fermeture.

[0005] Le dispositif de commande de I'invention inclut
des configurations dans lesquelles I'organe de comman-
de est mobile par rapport au boitier selon une course
linéaire ou rotative, et peut comporter une zone tactile.
Il peut par ailleurs étre muni d’'un bouton d’arrét du dé-
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placement du dispositif d’obturation. Un tel systeme est
facilement manipulable, I'existence d’'un organe de com-
mande dont le déplacement est réversible le rendant en
outre particulierement convivial et agréable d’utilisation.
[0006] L’hypothése d’un bouton de commande pour le
déplacement par exemple d’un volet induit, par analogie
avec des dispositifs de télécommande utilisés dans
d’autres contextes, l'idée que les différentes opérations
agérer doivent étre traitées par réalisation de séquences
d’actions appliquées au bouton. Ainsi, dans les disposi-
tifs connus, une premiere impulsion peut signifier le dé-
part du déplacement de I'élément commandé, une se-
conde impulsion entrainant ensuite I'arrét du mouve-
ment. En variante, le déplacement peut étre poursuivi
tant que le bouton est actionné, et stoppé lorsque I'utili-
sateur relache son effort. D’autres combinaisons de sé-
quences d’actions sur le bouton peuvent conduire a des
modes de fonctionnement alternatifs, au gré du concep-
teur de la télécommande. Dans tous les cas, si I'utilisa-
teur ne veut qu’une ouverture ou une fermeture partielle
del’élémentcommandé, il doit rester sur site pour évaluer
visuellement le positionnement qui lui convient, puis
exercer I'action qui est prévue, dans le séquencement
programmé, pour stopper le mouvement de I'élément.
Le séquencement des actions sur un bouton implique
nécessairement une commande dans la durée, et la né-
cessité pour l'utilisateur d’étre présent pour initier le dé-
but et la fin des opérations de commande. Selon sa sen-
sibilité, I'utilisateur peut utiliser le bouton « mécanique »
ou, lorsqu’elle est présente, la zone tactile.

[0007] La vitesse d’entrainement de ces mécanismes
n’étant jamais tres élevée, notamment pour des raisons
de sécurité, I'opération peut vite s’avérer contraignante,
notamment si les dimensions de I'élément a actionner
sont conséquentes, ou s’ily en a plusieurs a commander.
Le temps passé ala commande de chaque volet peut de
plus s’alourdir si le réglage obtenu n’est pas satisfaisant,
entrainant pour l'utilisateur des manceuvres supplémen-
taires pour rectifier la position du volet.

[0008] L’invention remédie a ces inconvénients, en
proposant la solution précitée a étage de codage de po-
sition.

[0009] End’autrestermes, l'utilisateur communique au
systéme en une seule opération instantanée une consi-
gne qui sera ensuite gérée par les moyens de traitement,
les moyens mécaniques (ou le doigt de l'utilisateur dans
le cas d’une zone tactile) permettant une variation de la
position de (ou sur) 'organe de commande, position en-
suite transformée en grandeur électronique susceptible
d’étre traitée par un module de traitement électronique.
Ce dernier est par exemple basé sur un microcontréleur
dont les entrées/sorties sont respectivement reliées a
I'étage de codage et a un étage permettant leur envoi a
destination de moyens d’entrainement des volets. Une
fois la position de 'organe de commande fixée, nul besoin
de rester jusqu’a ce que le volet arrive dans la position
requise : un seul geste suffit pour réaliser la commande
du déplacement du volet vers le positionnement désiré.
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[0010] De préférence, I'étage de codage consiste en
un codeur incrémental ou un potentiométre de forte va-
leur ohmique suivi d'un étage convertisseur analogi-
que/digital. Le potentiomeétre est a forte valeur résistive
pour d’évidentes raisons d’économie d’énergie, le dispo-
sitif de commande a distance n’étant pas autonome a
cet égard, et en général tributaire d’'une batterie ou d’au
moins une pile.

[0011] Selon une possibilité, les moyens de traitement
peuvent comporter des moyens de conversion de la con-
signe en un signal de commande du positionnement du
dispositif d’'obturation qui obéissent a une courbe linéaire
de pente constante. Dans ce cas, la distance parcourue
par le dispositif d’obturation aprés commande est homo-
thétique de la fraction de course de 'organe de comman-
de qui est effectuée sur le dispositif de commande de
l'invention.

[0012] Alternativement, les moyens de traitement peu-
vent comporter des moyens de conversion de la consi-
gneissue de 'organe de commande en un signal de com-
mande du positionnement du dispositif d’obturation qui
obéissent a une courbe dont la pente diminue au voisi-
nage des positions extrémes de 'organe de commande.
L’idée est, dans un but de précision, de réaliser une com-
mande par exemple non linéaire selon laquelle la course
de commande estimportante pour gérer un déplacement
réduit du volet, a ses limites, par exemple entre sa posi-
tion fermée et sa position ajourée. Dans la partie centrale
du déplacement du volet, la gestion du déplacement de
la commande peut étre plus grossiére, aucune finesse
de commande n’étant requise.

[0013] Selon encore une autre variante, les moyens
de traitement peuvent comporter des moyens de conver-
sion de la consigne en un signal de commande du posi-
tionnement du dispositif d’obturation qui obéissent a une
courbe variable a partir de la position extréme de ou sur
I'organe de commande correspondant a la fermeture du
dispositif d’obturation et pour une fraction au moins égale
a50% de sa course correspondant a un déplacement du
dispositif d’obturation au voisinage de cette position de
fermeture, les moyens de traitement générant un signal
d’ouverture compléete du dispositif d’obturation lorsque
la consigne correspond a une position de ou sur I'organe
de commande située au-dela de ladite fraction.

[0014] Dans ce cas, dans une perspective sécuritaire
surtout applicable aux volets battants, plus de 50 % de
la course de commande provoque un déplacement rela-
tivement réduit entre la position ou le volet est comple-
tement fermé et une position dans laquelle il est entrou-
vert, le reste de la course étant synonyme d’ouverture
compléte du dispositif d’obturation.

[0015] Selon une autre possibilité de l'invention, les
moyens de traitement sont aptes a générer un signal de
vitesse a I'adresse de moyens d’entrainement du dispo-
sitif d’obturation. Comme cela sera expliqué plus en dé-
tail dans la suite, cette possibilité est utilisée pour modu-
ler la vitesse du déplacement du volet, typiquement entre
deux valeurs respectivement nominale et réduite, la pre-
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miere étant prévue lorsque la vitesse de commande est
considérée comme normale alors que la seconde est uti-
lisée sila commande est actionnée lentement.

[0016] De préférence, les moyens de traitement sont
reliés a un émetteur, permettant un fonctionnement de
type télécommande rendant le dispositif de commande
nomade.

[0017] De préférence encore, I'organe de commande
estrelié a un dispositif d’affichage symbolisant la fraction
de course parcourue par le dispositif d’obturation corres-
pondant a la position de ou sur 'organe de commande,
et donnant en retour a l'utilisateur une indication visuelle
de lacommande qui est supposée étre implémentée par
le systeme. Selon une configuration possible, le dispositif
d’affichage peut consister en une fenétre pratiquée dans
le bottier, 'organe de commande est par exemple relié
a une platine entrainée en regard de la fenétre et dont
une surface visible a travers ladite fenétre comporte une
représentation graphique reflétant la position du dispo-
sitif d’obturation. Plus précisément encore, la représen-
tation graphique peut consister en un dégradé progressif
d’une couleur ou en une symbolisation graphique du dis-
positif d’'obturation par rapport a la baie.

[0018] Plus précisément et selon une configuration
possible, I'appareil de commande a distance de l'inven-
tion peut comporter une premiére coque reliée avec un
degré de liberté a une seconde coque a laquelle est so-
lidarisée une carte électronique dotée d’'un potentiomeétre
dont un curseur mobile équipe la premiére coque, un
capot logé dans une ouverture intérieure de la premiére
coque étantrelié a la carte électronique et apte a trans-
mettre une action exercée sur ledit capot en direction
d’'un commutateur de la carte électronique.

[0019] La disposition du capot dans I'ouverture inté-
rieure de la premiére coque lui confére une fonction mé-
canique en lui permettant de reprendre les efforts exer-
cés sur ladite premiére coque. Il fait de plus office de
bouton d’arrét disposé au centre de 'organe de comman-
de de la position de I'organe d’obturation, en I'espéce la
premiére coque.

[0020] Par ailleurs, dans une telle configuration, le ca-
pot peut comporter une fenétre placée en regard d’'une
surface de la premiére coque munie d’une représentation
graphique reflétant la position du dispositif d’obturation.
[0021] L’invention concerne égalementun procédé de
commande a distance d’au moins un dispositif d’'obtura-
tion de baie au moyen d’un appareil tel que décrit aupa-
ravant, et qui se caractérise par les étapes suivantes :

- codage de la position de ou sur I'organe de com-
mande, définissant une consigne;

- traitement de la consigne pour 'obtention via une
fonction bijective implémentée par les moyens de
traitement d’un signal de commande de positionne-
ment du dispositif d’obturation;

- envoi du signal de commande de positionnement a
I'adresse de moyens moteurs entrainant le dispositif
d’obturation.
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[0022] Le procédé code la position de ou sur I'organe
de commande (si c'est une zone tactile), un traitement
ultérieur affectant en substance au volet un positionne-
ment homothétique de celui pris par ou sur ledit organe
sur le boitier.

[0023] Secondairement, ledit procédé est tel qu'il
réalise :

- la détection d’'une modification de consigne ;

- la mesure de la durée de la phase de modification
de la consigne ;

- lacomparaison dela durée mesurée avec une valeur
seuil de durée prédéterminée mémorisée par les
moyens de traitement ;

- l'envoi d’'un signal de vitesse nominale si la durée
mesurée est inférieure a la durée seuil mémorisée ;
ou

- l'envoi d'un signal de vitesse inférieur a la vitesse
nominale si la durée mesurée est supérieure a la
durée seuil mémorisée.

[0024] C’estpar ces étapes qu’est mesurée la vitesse
de commande dont il a été fait état auparavant, vitesse
que refléte alors celle du déplacement du volet. L'idée
est de rendre le systéme adaptatif au mode de fonction-
nement de l'utilisateur, I'action douce et lente s’accom-
pagnant d’un déplacement beaucoup moins bruyant du
volet, en raison de la faible vitesse des moyens moteurs.
[0025] L’invention va a présent étre décrite plus en dé-
tail, en référence aux figures annexées, pourlesquelles :

- lafigure 1 est une représentation tres schématique
d’'une configuration linéaire d’un appareil de com-
mande selon linvention doté d’'un bouton de
commande ; et

- lafigure 2 en représente, également tres schémati-
quement, une version rotative a bouton de comman-
de.

[0026] Enréférence alafigure 1,'organe de comman-
de (1) estcoulissantdans une glissiére (2) pratiquée dans
une face du boitier (3). Un bouton d’arrét (4) du dépla-
cement du dispositif d’obturation de la baie, par exemple
un voletroulant, est prévu. Le fonctionnement est tel que
la position donnée par I'utilisateur a I'organe de comman-
de (1) est codée par des moyens de codage, lesquels
définissant de fait une consigne en entrée de moyens de
traitement électroniques.

[0027] Ces derniers générentun signal de commande
d’un positionnement du dispositif d’'obturation qui est uni-
que par rapport aux deux positions d’ouverture et de fer-
meture, la fonction de traitement étant bijective, asso-
ciant aux valeurs de consigne des valeur de positionne-
ment du volet pouvant suivre une fonction linéaire, dans
une portion centrale et de variation spécifique a au moins
une extrémité etc..

[0028] Dans la configuration de la figure 2, le fonction-
nement est identique avec une configuration rotative : le
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bouton de commande (10) est mobile en rotation selon
la fleche F entre deux positions extrémes matérialisées
par les marques (12, 12’) dans la face avant représentée
du boitier (13). Un bouton d’arrét (14) apparait dans le
coin gauche inférieur dudit boitier (13). L’autre coin infé-
rieur est occupé par une fenétre (15) faisant apparaitre
une représentation symbolique de la position du ou des
volet(s) commandé(s) en relation avec une baie, position
qui correspond bijectivement a la consigne dérivant de
la position du bouton (10).

Revendications

1. Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie de type volet roulant
ou battant, contrevent, store mobile de protection
solaire etc., comportant un boitier (3, 13) muni de
moyens de commande actionnés manuellement et
de moyens de traitement de I'état des moyens de
commande, les moyens de commande comportant
un unique organe de commande (1, 10) de I'ouver-
ture et de la fermeture automatisée du dispositif de
fermeture de baie commandable par rapport au boi-
tier (3, 13) selon une course s’étendant entre deux
positions extrémes commandant respectivement
I'ouverture et la fermeture compléte du dispositif
d’obturation, caractérisé en ce qu’il comporte un
étage de codage de la position de ou sur I'organe
de commande définissant une consigne en entrée
des moyens de traitement, lesdits moyens de traite-
ment étant aptes a générer pour chaque consigne
un signal de commande d’un positionnement unique
du dispositif d’obturation par rapport aux deux posi-
tions d’ouverture et de fermeture.

2. Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon la revendication
précédente, caractérisé en ce que I'organe de com-
mande (1, 10) est mobile par rapport au boitier (3,
13) selon une course linéaire ou rotative.

3. Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon la revendication
précédente, caractérisé en ce que I'organe de com-
mande (1) comporte une zone tactile.

4. Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon I'une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce qu’il com-
porte un bouton d’arrét (4, 14) du déplacement du
dispositif d’obturation

5. Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon la revendication
précédente, caractérisé en ce que |'étage de co-
dage consiste en un codeur incrémental ou un po-
tentiometre de forte valeur ohmique suivi d’'un étage
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convertisseur analogique/digital.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon I'une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que les
moyens de traitement comportent des moyens de
conversion de la consigne en un signal de comman-
de du positionnement du dispositif d’obturation qui
obéissent a une courbe linéaire de pente constante.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon I'une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que les
moyens de traitement comportent des moyens de
conversion de la consigne issue de I'organe de com-
mande en un signal de commande du positionne-
ment du dispositif d’'obturation qui obéissent a une
courbe dont la pente diminue au voisinage des po-
sitions extrémes de I'organe de commande.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon I'une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que les
moyens de traitement comportent des moyens de
conversion de la consigne en un signal de comman-
de du positionnement du dispositif d’obturation qui
obéissentaune courbe variable a partir de la position
extréme de ou sur 'organe de commande corres-
pondant a la fermeture du dispositif d’obturation et
pour une fraction au moins égale a 50% de sa course
correspondant a un déplacement du dispositif d’'ob-
turation au voisinage de cette position de fermeture,
les moyens de traitement générant un signal
d’ouverture compléete du dispositif d’obturation lors-
que la consigne correspond a une position de ou sur
I'organe de commande située au-dela de ladite frac-
tion.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon I'une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que les
moyens de traitement sont aptes a générer un signal
de vitesse aI'adresse de moyens d’entrainement du
dispositif d’obturation.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon I'une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que les
moyens de traitement sont reliés a un émetteur.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon I'une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que l'or-
gane de commande est relié a un dispositif d’afficha-
ge symbolisant la fraction de course parcourue par
le dispositif d’obturation correspondant a la position
de ou sur I'organe de commande.
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon la revendication
précédente, caractérisé en ce que le dispositif d’af-
fichage consiste en une fenétre (15) pratiquée dans
le boitier (13), 'organe de commande (10) étant relié
a une platine entrainée en regard de la fenétre (13)
et dont une surface visible a travers ladite fenétre
(15) comporte une représentation graphique reflé-
tant la position du dispositif d’obturation.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon la revendication
précédente, caractérisé en ce que la représenta-
tion graphique consiste en un dégradé progressif
d’une couleur ou en une symbolisation graphique du
dispositif d’obturation par rapport a la baie.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon I'une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce qu’il com-
porte une premiere coque reliée avec un degré de
liberté a une seconde coque a laquelle est solidari-
sée une carte électronique dotée d’'un potentiometre
dont un curseur mobile équipe la premiere coque,
un capot logé dans une ouverture intérieure de la
premiére coque étant relié a la carte électronique et
apte atransmettre une action exercée sur ledit capot
en direction d’'un commutateur de la carte électroni-
que.

Appareil de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon la revendication
précédente, caractérisé en ce que le capot com-
porte une fenétre placée en regard d’une surface de
la premiere coque munie d’'une représentation gra-
phique reflétant la position du dispositif d’obturation.

Procédé de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie au moyen d’un appa-
reil selon les revendications précédentes, caracté-
risé par les étapes suivantes :

- codage de la position de ou sur 'organe de
commande, définissant une consigne ;

- traitement de la consigne pour I'obtention via
une fonction bijective implémentée par les
moyens de traitement d’'un signal de commande
de positionnement du dispositif d’obturation;

- envoi du signal de commande de positionne-
ment a 'adresse de moyens moteurs entrainant
le dispositif d’obturation.

Procédé de commande a distance d’au moins un
dispositif d’obturation de baie selon la revendication
précédente, caractérisé par :

- la détection d’'une modification de consigne ;
- la mesure de la durée de la phase de modifi-
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cation de la consigne ;

- la comparaison de la durée mesurée avec une
valeur seuil de durée prédéterminée mémorisée
par les moyens de traitement ;

- ’envoi d’un signal de vitesse nominale si la
durée mesurée est inférieure a la durée seuil
mémorisée ; ou

- 'envoi d’un signal de vitesse inférieur a la vi-
tesse nominale si la durée mesurée est supé-
rieure a la durée seuil mémorisée.

Patentanspriiche

1.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudeodffnungen vom
Typ Rolladen oder Klappladen, Fensterladen, be-
wegliche Markise zum Sonnenschutz usw., umfas-
send ein Gehause (3, 13), das mitmanuell betatigten
Steuermitteln und Mitteln zur Verarbeitung des Zu-
stands der Steuermittel ausgestattet ist, wobei die
Steuermittel ein einziges Steuerorgan (1; 10) zur au-
tomatischen Offnung und zum automatischen Ver-
schluss der Vorrichtung zum Verschluss von Gebau-
dedffnungen umfassen, die mit Bezug auf das Ge-
hause (3; 13) gemaR einer Bahn gesteuert werden
kann, die sich zwischen zwei aul3eren Positionen
erstreckt, die jeweils die vollstandige Offnung und
den vollstandigen Verschluss der Vorrichtung zum
Verschluss steuert, dadurch gekennzeichnet,
dass es einen Schritt des Coderens der Position des
oder auf dem Steuerorgan umfasst, die eine Anwei-
sung am Eingang der Mittel zur Verarbeitung defi-
niert, wobei die Mittel zur Verarbeitung ausgelegt
sind, um fiir jede Anweisung ein Steuersignal einer
einzigen Positionierung der Vorrichtung zum Ver-
schluss mit Bezug auf die zwei Positionden der Off-
nung und des Verschlusses zu erzeugen.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebdudedffnungen nach
dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Steuerorgan (1, 10) mit Bezug
auf das Gehause (3, 13) gemaR einer linearen oder
rotierenden Bahn beweglich ist.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Steuerorgan (1) einen taktilen
Bereich umfasst.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebdudedffnungen nach
einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass es einen Knopf zum Stopp
(4, 14) der Verschiebung der Vorrichtung zum Ver-
schluss umfasst.
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10.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Schritt des Codierens aus einem
Inkrementalgeber oder einem Potentiometer mit
starkem Widerstandswert besteht, gefolgt von ei-
nem Schritt des analogen/digitalen Umwandelns.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Mittel zur Verarbeitung
Mittel zur Umwandlung der Anweisung in ein Steu-
ersignal der Positionierung der Vorrichtung zum Ver-
schluss umfasst, die einer linearen Kurve mit kon-
stanter Schrage folgen.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Mittel zur Verarbeitung
Mittel zur Umwandlung der Anweisung, die aus dem
Steuerorgan stammt, in ein Signal zur Steuerung der
Positionierung der Vorrichtung zum Verschluss um-
fassen, die einer Kurve folgen, deren Schrage in der
Nahe der Endpositionen des Steuerorgans ab-
nimmt.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Mittel zur Verarbeitung
Mittel zur Umwandlung der Anweisung in ein Signal
zur Steuerung der Positionierung der Vorrichtung
zum Verschluss umfassen, die einer variablen Kurve
ausgehend von der Endposition des oder auf dem
Steuerorgan, das dem Verschluss der Vorrichtung
zum Verschluss entspricht, und fiir eine Fraktion, die
mindestens gleich 50 % seiner Bahn ist, folgen, die
einer Verschiebung der Vorrichtung zum Verschluss
in die Nahe dieser Position zum Verschluss ent-
spricht, wobei die Mittel zur Verarbeitung ein Signal
zur vollstéandigen Offnung der Vorrichtung zum Ver-
schluss erzeugen, wenn die Anweisung einer Posi-
tion des oder auf dem Steuerorgan entspricht, die
Uber dieser Fraktion hinaus angeordnet ist.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Mittel zur Verarbeitung
ausgelegt sind, um ein Geschwindigkeitssignal, ge-
richtet an die Mittel zur Verarbeitung der Vorrichtung
zum Verschluss, zu erzeugen.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
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gekennzeichnet, dass die Mittel zur Verarbeitung
mit einem Sender verbunden sind.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass das Steuerorgan mit einer
Anzeigevorrichtung verbunden ist, die die Fraktion
der Bahn symbolisiert, die von der Vorrichtung zum
Verschluss durchlaufen wird, die einer Position des
oder auf dem Steuerorgan entspricht.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Anzeigevorrichtung aus einem
Fenster (15) besteht, das im Gehause (13) ausge-
fuhrtist, wobeidas Steuerorgan (10) miteiner Platine
verbunden ist, die gegentiber dem Fenster (13) aus-
gebildet ist, und wobei eine Flache, die durch das
Fenster (15) zu sehen ist, eine graphische Darstel-
lung umfasst, die die Position des Vorrichtung zum
Verschluss reflektiert.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die graphische Darstellung aus ei-
nem fortschreitenden Abbau einer Farbe oder einer
graphischen Symbolisierung der Vorrichtung zum
Verschluss mit Bezug auf die Gebaudedffnung be-
steht.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekenn-
zeichnet, dass es einen ersten Korper umfasst, der
mit einem Freiheitsgrad mit einem zweiten Korper
verbunden ist, mit dem eine elektronische Karte fest
verbunden ist, die mit einem Potentiometer dotiert
ist, von dem ein beweglicher Cursor den ersten Kor-
perausstattet, wobei eine Kappe, diein einerinneren
Offnung des ersten Kérpers aufgenommen ist, mit
der elektronischen Karte verbunden und ausgelegt
ist, um eine Betatigung zu Ubertragen, die auf die
Kappe in Richtung eines Schalters der elektroni-
schen Karte ausgetbt wird.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen nach
dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Kappe ein Fenster umfasst, die
gegenuber einer Flache des ersten Korpers platziert
ist, ausgestattet mit einer graphischen Darstellung,
die die Position des Vorrichtung zum Verschluss re-
flektiert.

Gerat zur Fernsteuerung mindestens einer Vorrich-
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17.

tung zum Verschluss von Gebaudedffnungen mit
Hilfe eines Gerats nach den vorhergehenden An-
spriichen, gekennzeichnet, durch die folgenden
Schritte:

- Codieren der Position des oder auf dem Steu-
erorgan, das eine Anweisung definiert;

- Verarbeiten der Anweisung zum Erhalt tUber
eine bijektive Funktion, die von den Mitteln zur
Verarbeitung eingesetzt wurde, zur Verarbei-
tung eines Steuersignals zur Positionierung der
Vorrichtung zum Verschluss,

- Senden des Steuersignals zur Positionierung,
gerichtet an die Motormittel, die die Vorrichtung
zum Verschluss antreiben.

Verfahren zur Fernsteuerung mindestens einer Vor-
richtung zum Verschluss von Gebaudedffnungen
nach dem vorhergehenden Anspruch, gekenn-
zeichnet durch:

- Nachweis einer Veranderung der Anweisung;
- Messen der Dauer der Phase der Veranderung
der Anweisung

- Vergleichen der gemessenen Dauer mit einem
Schwellenwert mit vorbestimmter Dauer, ge-
speichert durch die Mittel zur Verarbeitung;

- Senden eines Signals der nominalen Ge-
schwindigkeit, wenn die gemessene Dauer klei-
ner als die gespeicherte Schwellendauer ist;
oder

- Senden eines Signals der Geschwindigkeit, die
geringer als die nominale Geschwindigkeit ist,
wenn die gemessene Dauer gréRer als die ge-
speicherte Schwellendauer ist.

Claims

An apparatus for remote control of atleast one device
for closing a rack of the leaf or roller shutter, wind-
screen, sun protection moving blind, etc. type, in-
cluding a housing (3, 13) provided with control
means actuated manually and means for processing
the state of the control means, the control means
including a single control member (1, 10) for control-
ling the automated opening and closing of the rack
closing device controllable relative to the housing (3,
13) over a travel extending between two extreme
positions respectively controlling the complete open-
ing and closing of the closing device, characterized
in that it includes a stage for encoding the position
of or on the control member defining an input setpoint
of the processing means, said processing means be-
ing able to generate, for each setpoint, a control sig-
nal of a unique position of the closing device relative
to the two open and closed positions.
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The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to the preceding
claim, characterized in that the control member (1,
10) is movable relative to the housing (3, 13) along
a linear or rotating journey.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to the preceding
claim, characterized in that the control member (1)
includes a touch-sensitive area.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to one of the pre-
ceding claims, characterized in that it includes a
button (4, 14) for stopping the movement of the clos-
ing device.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to the preceding
claim, characterized in that the encoding stage
consists of an incremental encoder or a potentiom-
eter with a high ohmic value followed by an ana-
log/digital converter stage.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to one of the pre-
ceding claims, characterized in that the processing
means include means for converting the setpointinto
a signal for controlling the position of the closing de-
vice that obey a linear curve of constant slope.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to one of the pre-
ceding claims, characterized in that the processing
means include means for converting the setpoint
coming from the control member into a signal for
controlling the position of the closing device that
obey a curve whose slope decreases in the vicinity
of the extreme positions of the control member.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to one of the pre-
ceding claims, characterized in that the processing
means include means for converting the setpointinto
a signal for controlling the position of the closing de-
vice that obey a variable curve from the extreme po-
sition of or on the control member corresponding to
the closing of the closing device and for a fraction at
least equal to 50% of its travel corresponding to a
movement of the closing device in the vicinity of this
closed position, the processing means generating a
signal for complete opening of the closing device
when the setpoint corresponds to a position of or on
the control member located beyond said fraction.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to one of the pre-
ceding claims, characterized in that the processing
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

means are capable of generating a speed signal in-
tended for driving means of the closing device.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to one of the pre-
ceding claims, characterized in that the processing
means are connected to a transmitter.

An apparatus for remote control of atleast one device
for closing a rack according to one of the preceding
claims, characterized in that the control member is
connected to a display device symbolizing the jour-
ney fraction traveled by the closing device corre-
sponding to the position of or on the control member.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to the preceding
claim, characterized in that the display device con-
sists of a window (15) formed in the housing (13),
the control member (10) being connected to a platen
driven opposite the window (13) and a surface of
which visible through said window (15) includes a
graphic representation reflecting the position of the
closing device.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to the preceding
claim, characterized in that the graphic represen-
tation consists of a gradual gradation of a color or a
graphic symbolization of the closing device relative
to the rack.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to one of the pre-
ceding claims, characterized in that it includes a
first shell connected with a degree of freedom to a
second shell to which an electronic board is secured
provided with a potentiometer whereof a moving cur-
sor equips the first shell, a cover housed in an inner
opening of the first shell being connected to the elec-
tronic board and able to transmit an action exerted
on said cover toward a switch of the electronic board.

The apparatus for remote control of at least one de-
vice for closing a rack according to the preceding
claim, characterized in that the cover includes a
window placed opposite a surface of the first shell
provided with a graphic representation reflecting the
position of the closing device.

A method for remote control of at least one device
for closing a rack using an apparatus according to
the preceding claims, characterized by the follow-
ing steps:

- encoding the position of or on the control mem-
ber, defining a setpoint;
- processing the setpoint in order to obtain, via
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a bijective function implemented by the process-

ing means, a signal controlling the position of
the closing device;

- sending the position control signal to motor
means driving the closing device. 5

17. A method for remote control of at least one device
for closing a rack according to the preceding claim,
characterized by:
10
- detecting a change in setpoint;
- measuring the duration of the phase for mod-
ification of the setpoint;
- comparing the measured duration with a pre-
determined duration threshold value stored by 75
the processing means;
- sending a nominal speed signal if the meas-
ured duration is below the stored threshold du-
ration; or
- sending a speed signal below the nominal 20
speed if the measured duration is greater than
the stored threshold duration.
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