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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

Postupak za odredivanje povrSinske brzine (brzine povrsine) 1 brzine protoka tekuéina u cjevovodima, otvorenim 1
zatvorenim kanalima 1 povrSinskim vodama, koji obuhvada sljedeée korake:

a) opticko mjerenje smjera 1 vrijednosti brzine (6) objekata (2) u podruéju povrsine tekuéine (1)

b) mjerenje razine tekuéine,

¢) automatsko prepoznavanje slike objekata (2) 1 izraCun distribucije brzine objekta s visokom vremenskom 1
prostornom rezolucijom,

d) izracun reprezentativne povrsinske brzine v0 tekuéine iz rezultata iz koraka c),

e) odredivanje podrucja A kroz koje teCe tekucina na temelju vrijednosti trenutne razine tekucine i pohranjenog
skupa podataka,

f) mnoZenje reprezentativne povrSinske brzine v0 povrSinom A i faktorom k, pri ¢emu se taj faktor k odreduje iz
pohranjenog skupa podataka, ¢ije vrijednosti su dobivene numeri¢kom ili eksperimentalnom kalibracijom mjerne
toc¢ke, naznacen time, da su pri eksperimentalnoj kalibraciji, reprezentativna povrsinska brzina vO prema koracima
a) do d) 1 protok Q izmjereni istovremeno neovisnim postupkom mjerenja i, pri numeri¢koj kalibraciji,
reprezentativna povrsinska brzina v0 1 protok Q izraunani su neovisnim postupkom, a faktor k izratunava se u oba
sluc¢aja u skladu

s formulom k = (Q/ A) / vO.

Postupak u skladu s patentnim zahtjevom 1, naznacen time, da su objekti (2) prirodnog ili umjetnog porijekla.
Postupak u skladu s patentnim zahtjevom 1 ili 2, naznaden time, da se otkrivanje objekata (2) provodi kamerom (3),
poZeljno CCD ili digitalnom kamerom (3), osobito kamerom (3) sa ugradenim objektivom (8), pri ¢emu se pozeljno
upravlja poravnanjem i ZariSnom duljinom.

Postupak u skladu s patentnim zahtjevom 1, 2 ili 3, naznacen time, da je u nizu slika kamere (3) u najmanje dvije, a
pozeljno u vise od dvije slike, identificiran najmanje jedan objekt (2), a po mogucnosti veci broj objekata (2), , a
njegova putanja kroz kut gledanja (7) koji obuhvaca fotoaparat (3) prati se kao funkcija vremena, a brzina objekta
(6) izraunava se iz njih na temelju vrijednosti i smjera.

Postupak u skladu s bilo kojim od patentnih zahtjeva 1 do 4, naznaden time, da se¢ vrijednost koja se rauna za
brzinu tekuéine (6) utvrduje uzimanjem prosje¢ne vrijednosti, 1 ako je potrebno, ne uzimajuci u obzir osobito
netipi¢ne pojedinaéne vrijednosti.

Postupak u skladu s bilo kojim od patentnih zahtjeva 1 do 5, naznacen time, da je podrucje povrsine (7) tekucine (1)
koje pokriva kamera (3) podijeljeno u potpodrudja, a brzine (6) objekata (2) dodijeljene su tim potpodrucjima u
svakom slu¢aju ovisno o polozaju, tako da se¢ raspodjela povrSinske brzine za pokriveno podrucje povrsine (7)
utvrduje u visokoj vremenskoj 1 prostornoj rezoluciji s visokim stupnjem toénosti.

Postupak u skladu s bilo kojim od prethodnih patentnih zahtjeva, naznacen time, da ovisno o podruc¢ju (7) povrsine
teku¢ine (1), koje pokriva (kamera (3), a ovisno o utvrdenim povrsinskim brzinama, vremenski interval izmedu
detekeije dviju slika varira, ponajprije izmedu 0,001 1 900 sekundi sekundi, posebno izmedu 0,01 i 60 sekundi.
Postupak u skladu s bilo kojim od prethodnih patentnih zahtjeva, naznacen time, da s¢ aktivna faza koja ukljucuje
otkrivanje objekta, utvrdivanje distribucije brzine objekta i izraCunavanje brzine protoka ucestalo izmjenjuje sa
fazom mirovanja, kako bi se smanjila potrosnja energije uredaja koji obavlja postupak, posebno kamere (3) i/ ili
rac¢unala (4).

Postupak u skladu s bilo kojim od patentnih zahtjeva 1 do 8, naznacen time, da su podaci dobiveni od veceg broja
kamera (3), te procijenjeni u jednoj to¢ki mjerenja 1/ ili pri ¢emu su podaci dobiveni jednom kamerom ili ili ve¢im
brojem kamera (3), procijenjeni na viSe mjernih mjesta.

10. Postupak u skladu s bilo kojim od patentnih zahtjeva 1 do 9, naznacen time, da se dobiveni podaci i/ ili rezultati

11.

vrednovanja dostavljaju korisnicima izmjerenih vrijednost, poZeljno putem Interneta.

Uredaj za izvodenje postupka u skladu s bilo kojim od prethodnih patentnih zahtjeva, naznacen time, da sadrzava
najmanje jednu kameru (3) koja je postavljena iznad povrSine tekucine, poZeljno kameru koja se moZe zakrenuti 1
kontrolirati pomocu prikladnog uredaja, vezu (5) sa racunalom (4), racunalo (4), senzor (10) za odredivanje razine
tekuéine 1 po moguénosti lampu (13), poZeljno infracrvenu lampu, pri éemu je racunalo (4) opremljeno softverom za
automatsko raspoznavanje slika, za izraCunavanje povrSinske brzine s visokom prostornom i vremenskom
rezolucijom i reprezentativnom povrsinskom brzinom v0 izvedenom iz njih, za utvrdivanje povrSine A kroz koju
teCe tekuéina, za mnozenje reprezentativine povrsinske brzine vO povrSinom A i faktorom &, pri emu se faktor k
odreduje iz pohranjenog skupa podataka, vrijednosti kojih potjecu iz numeri¢ke ili eksperimentalne kalibracije
mjerne tocke, 1 za upravljanje kamerom (3) 1 prijenosom podataka, pri ¢emu se pri eksperimentalnom kalibriranju
reprezentativna povrsinska brzina v0 u skladu sa koracima a) do d) 1 brzina protoka Q istovremeno mjere neovisnim
mjernim postupkom, a pri numeri¢koj kalibraciji, reprezentativna povrSinska brzina vO i brzina protoka Q
izra¢unavaju se neovisnim postupkom, a faktor k izraunava se u oba slucaja u skladu s formulom k = (Q / A) / vO.

12. Uredaj u skladu s patentnim zahtjevom 11, naznacen time, da ukljucuje veci broj kamera (3) 1/ ili senzora razine

tekucine (10).

13. Uredaj u skladu s patentnim zahtjevom 11 ili 12, naznacen time, da se podruéje kuta gledanja (7) kamere (3)
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usmjerava na podruéje povrsine tekucine s naéelno ravnomjernim protokom, posebno na povriinu podru¢ja uzvodno
ili nizvodno od mosta ili sli¢no, pri ¢emu je podrudje kuta gledanja (7) jedne ili vise kamera (3) poZeljno razliit.

14. Uredaj u skladu s bilo kojim od patentnih zahtjeva 11 do 13, naznacen time, da je kamera (3) opremljena le¢om (8)
pogodne fiksne ili varijabilne ZariSne duljine, a navedeni objektiv usmjeren je na povrsinsko podruc¢je (7) koje se
pokriva.

15.Uredaj u skladu s bilo kojim patentnim zahtjevom 11 do 14, naznacen time, da je kamera (3) postavljena na
pokretnu / nagibnu glavu koja se moZe rotirati oko najmanje jedne osi.



	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - CLAIMS/DESCRIPTION
	Page 3 - CLAIMS/DESCRIPTION

