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(57) Resumo: ARRACOADOR AUTOMATICO PARA ALIMENTAR PEIXES. A patente de Inveng&o compreende um dispositivo
automatico alimentador de peixes caracterizado por apresentar capacidade de locomogédo suspensa ao longo de todo o
comprimento do tanque, o que possibilita uma distribuicdo uniforme da ragéo, garantindo assim um crescimento homogéneo dos
peixes. Além de apresentar uma pagina Web acessada via wireless, na qual o usuario seleciona o0 modo manual ou automatico e
atualiza a fase do peixe para definir a quantidade de despejo da ragdo. Este dispositivo abrange desde pequenas criagbes
domésticas até producdes em larga escala para comercializacéo.
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ARRACOADOR AUTOMATICO PARA ALIMENTAR PEIXES

Campo da Invencao

[0001] A invencdo concerne um arracoador automatico destinado a
aplicacdes em pisciculturas. O dispositivo € capaz de realizar a distribuicéo
da racdo de forma continua ao longo da extensdo de um tanque,
possibilitando, no modo automatico, o ajuste do despejo da racdo de acordo
com a fase de vida do peixe e a escolha do tempo em que a acao se repetira.
Estas funcionalidades do dispositivo possuem a finalidade de garantir o

crescimento homogéneo dos peixes.

Antecedentes da Invencao

[0002] A criacdo de peixes em viveiros é devido a grande demanda
de consumo e a reducdo das reservas naturais. Esta atividade demanda de
cuidados especiais relacionados com a qualidade da agua e alimentacéo nos
diferentes estagios de crescimento dos animais. Em funcéo da densidade de
animais por m3 e fase do crescimento é necessario definir a quantidade de
racdo para que ocorra a alimentacdo adequada. Além disso, pode ocorrer a
ma distribuicdo de alimento para os peixes, a qual precisa abranger uma
grande area da superficie da agua para que todos os peixes tenham acesso
ao material e crescam de forma homogénea.

[0003] A invencdo refere-se a um arracoador automatico para
peixes com capacidade de locomocgdo suspensa por um cabo através de um
sistema de roldanas ao longo de todo comprimento do tanque, desse modo
garante-se que o despejo da racdo seja de forma continua e alcance melhor
todos os peixes do reservatorio. O dispositivo pode ser acessado via
wireless, tanto para manutencdo quanto para a interface gréfica, onde o
usuario seleciona 0 modo manual e automatico, além de atualizar a fase do

peixe para definir a quantidade de despejo. Outras caracteristicas da criacdo
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como, tamanho do tanque, nimero de peixes e 0 tempo de repeticdo de
cada ciclo serdo pré-definidas e personalizadas de acordo com as
especificacdes do viveiro dos animais.

[0004] A patente US3528588A descreve um alimentador de peixes
tendo um distribuidor de medicdo associado com ele para medir a
quantidade de alimentacdo a ser descarregada juntamente com um
ventilador para arrastar a alimentacao e descarrega-la através de um tubo de
descarga sobre uma superficie relativamente grande. A referida superficie
“relativamente grande” ndo abrange um tanque de grande extensdo, ja que
0 dispositivo € fixo em um ponto e ndo se locomove durante a distribuicéo
de racdo. Alem de o ventilador ser o unico responsavel por espalhar a
racdo, correndo risco de interferéncia do vento, e assim restringindo-se a
tanques fechados (estufas).

[0005] A patente WO 2016/072828 A2 refere-se a um alimentador
automatico programavel para peixes e outros animais, considerado um
pequeno aparelho feito de plastico PBC ou ABS e que pode ser adaptado a
qualquer recipiente de tamanho desejado. O aparelho contém um circuito
eletrénico programéavel dentro de um corpo para controlar, no tempo
programado, o motor abrindo e fechando um portdo, motor que move um
impulsor, e um vibrador. O alimentador oferece dois tipos de impulsor para
curta ou longa distancia, as maximas sdo 2 e 6 metros respectivamente. A
distancia de alcance nesse dispositivo € selecionada, porém nado variante ao
longo da descarga de alimento. Restringida a pontos e ndo de maneira
uniforme pela superficie do tanque.

[0006] A invencdo US2785831A descreve um dispositivo
automatico de alimentacdo de peixes que se encaixa bem na parede de
qualquer aquario, pode suportar uma quantidade de alimentos para peixes
em niveis elevados, incluindo meios automaticamente acionados para

distribuir uma porgdo pré-selecionada colocada na superficie uma hora
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predeterminada por dia durante vérios dias. O dispositivo € projetado para
aquarios e nao tangques maiores.

[0007] A invencdo refere-se a um alimentador de peixes para
jardins, o qual fornece o alimento com precisao para 0s peixes em posi¢oes
determinadas. Atraves da colocacdo de uma placa de arco em um corrimao,
0 tubo de descarga pode ser girado para realizar a alimentacdo nas posi¢des
determinadas através do assento do rolamento, e o tubo de descarga é longo
o0 suficiente para alimentar os peixes para longe. Apesar do alcance de
maiores distancias, a distribuicdo da racdo é feita de forma pontual e ndo
uniforme ao longo do tanque.

[0008] A patente Pl 0203503-0 A2 descreve um alimentador de
racdo para peixes, o qual ndo usa sistema elétrico, ndo havendo
preocupacdo com a falta de energia, possui baixo preco e é de simples uso.
Diariamente funciona de forma automaética, porém € necessario que pela
manh& abra o registro e a noite feche o mesmo. Outro ajuste manual
necessario é corrigir a possivel sobra de ra¢do acima de correia recuando a
caixa de racdo. A maquina descrita ndo opera de forma autbnoma em longo
prazo.

[0009] A patente BR 10 2013 022569 0 A2 refere-se a um
alimentador automatico para peixes, entre outros animais, que Sao
produzidos em tanques, tanques-rede, gaiolas, baias e cercados. Este
equipamento é confeccionado em material plastico, sendo composto
basicamente por um reservatério para 0 armazenamento do alimento e de
um sistema de rosca sem-fim, que é acionado por um dispositivo elétrico
para liberacdo do alimento, cuja quantidade e intervalo de liberacdo podem
ser ajustados e programados. A invencdo ndo possui poder de locomocao
para alcancar toda extensdo do tanque, ndo garantindo uma distribuicdo
homogénea.

[00010] A patente Pl 9901879-9 A2 refere-se a um alimentador
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automatico para peixes constituido por um recipiente fabricado com
materiais metalicos ou outros, sendo formado por um corpo cilindrico e
uma tampa com formato conico, seu funcionamento é realizado de forma
automatica, sendo programado e regulado pelo controlador programavel de
tempo e possui corpo apoiado sobre pés de altura regulavel. O dispositivo
descrito realiza o despejo da racdo em um Unico ponto, ndo apresentando
uma boa dispersdo do alimento sobre a superficie do tanque.

[00011] Durante a revisdo patentaria ndo foi identificada invencéo
com caracteristicas semelhantes para a aplicacdo proposta que trata de um
dispositivo automatico alimentador de peixes programavel e com
capacidade de locomocdo suspensa ao longo de todo comprimento do
tanque. Desta forma, o dispositivo apresentado indica ser Unico para a

aplicacéo proposta.

Breve Descricdo das Figuras
[00012] A FIGURA 1 ilustra através de um diagrama simplificado a

relagdo entre o0s elementos eletronicos da presente invengéo
compreendendo:

[00013] 1- Fonte de energia elétrica de 127V corrente alternada.
[00014] 2- Transformador Dispositivo usado para abaixar ou
aumentar a tensdo e corrente elétrica. Utilizado neste circuito de consumo
com a finalidade de reduzir a tensao.

[00015] 3- Conversor CA-CC - Dispositivo utilizado para converter
a energia elétrica distribuida em corrente alternada para corrente continua.
[00016] 4- Bateria - Aparelho utilizado como alimentacdo para
todos os dispositivos acoplados ao arragoador.

[00017] 5- Regulador de tensdo - Dispositivo responsavel por
manter a tensdo dentro dos limites exigidos pelo sistema elétrico o qual esta

alimentando.
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[00018] 6- Microcontrolador - Dispositivo responsavel pelo
controle do movimento do arragoador e da distribuicdo da ragédo. Utilizando
entradas digitais para leitura dos sensores de inicio de curso (7) e fim de
curso (8), saidas digitais para acionamento dos motores (10 e 11) e saidas
analogicas para a velocidade dos motores (10 e 11).

[00019] 7- Sensor inicio de curso - Dispositivo utilizado para
estabelecer o limite inicial da trajetoria percorrida pelo arragoador.

[00020] 8- Sensor fim de curso - Dispositivo utilizado para
estabelecer o limite final da trajetdria percorrida pelo arragoador.

[00021] 9- Ponte H - Circuito utilizado para determinar um sentido
de corrente e valor de tensdo, com a finalidade de controlar a velocidade e
0 sentido dos motores (10 e 11).

[00022] 10- Motor movimento - Dispositivo responsavel pela

movimentacao do arragoador.

[00023] 10- Motor distribuidor da racdo - Dispositivo responsavel
pelo despejo da racéo.

[00024] A estrutura mecanica do arragoador é composta pelas partes
ilustradas nas FIGURAS 2:

[00025] 1- Roldana de sustentacéo

[00026] 2- Roldana de tracéo

[00027] 3- Haste de fixacdo da roldana de tracao

[00028] 4- Caixa do circuito eletronico

[00029] 5- Haste de fixacdo das roldanas

[00030] 6- Motor (1) para a locomocéao

[00031] 7- Suporte do motor (1)

[00032] 8- Reservatorio

[00033] 9- Base afunilada

[00034] 10- Corpo da rosca sem fim

[00035] 11- Motor (2) para o despejo
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[00036] 12- Rosca sem fim

[00037] FIGURA 3: Vista frontal do Arragoador.
[00038] FIGURA 4: Vista lateral direita do Arragoador.
[00039] FIGURA 5: Vista superior do Arragoador.

Descricdo da Invencao

[00040] O arragoador automatico € composto por um reservatorio
para armazenar a racdo, sistema de roldanas com um motor na parte
superior, dois sensores de fim de curso, um sistema de rosca sem fim
controlado por um motor na parte inferior, uma caixa acoplada ao
reservatorio contendo o sistema eletrénico para realizar o acionamento dos
motores e leitura dos sensores de fim de curso, composto por um
microcontrolador, uma placa ponte H e um redutor de tensdo. O
microcontrolador é configurado como AP (access point) para ser acessado
via wireless e acessar a pagina web, na qual contém a interface gréafica e
permite selecionar modo manual ou automatico para o sistema funcionar.

[00041] A invencdo concerne um arracoador automatico destinado a
aplicagcbes em pisciculturas. O dispositivo € capaz de realizar a distribuicdo
da racdo de forma continua ao longo da extensdo de um tanque. A
locomogdo do dispositivo é feita por meio de um sistema de roldanas
(nimero 1 da figura 2), o qual esta suspenso por trés cabos, dois deles
responsavel pela sustentacdo das roldanas laterais e um cabo central para a
roldana de tracdo. Esta roldana é rotacionada por um motor localizado na
parte superior (numero 2 da figura 2), e acoplado ao corpo. Outro motor,
que esta localizado na parte inferior (nUmero 11 da figura 2), rotaciona uma
rosca sem fim (nimero 12 da figura 2) responsavel pelo despejo da racéo
ao longo do caminho percorrido. Os limites dessa locomocéo se ddo atraves
dos sensores de fim de curso. Na interface grafica, uma pagina Web

acessada via wireless, o usuario pode selecionar o modo manual ou
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automatico. O modo manual é destinado para fazer manutencdes e ajustes
de posicionamento, por meio dos botdes de parada, frente ou tras. Portanto,
nesse estado o operador s6 possui o0 controle da movimentacdo do
arracoador e ndo do despejo da racdo. JA no modo automatico existe a
entrada de um parametro responsavel por atualizar a fase do peixe de
acordo com a massa em quilogramas do peixe, definindo assim a
quantidade de despejo da ragdo em quilograma. Alem do botéo de parada
poder ser ativado em situacdes de emergéncia. E valido ressaltar, que os
sensores de fim de curso, instalados no inicio e no fim da trajetoria
percorrida pelo arragoador, possuem a mesma funcdo em ambos os modos,
manual e automatico. Quando o arragoador alcangca o sensor de fim de
curso, 0 sentido de movimento € invertido e o arragoador volta para a
posicédo inicial e ao encontrar o sensor de inicio de curso ele para seu
movimento e aguarda o préximo ciclo pré-programado. Outras
caracteristicas da criacdo como, tamanho do tanque, niUmero de peixes e 0
tempo de repeticdo de cada ciclo serdo pré-definidas e personalizadas de

acordo com as especificagdes do viveiro dos animais.
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REIVINDICACOES

1. Arracoador automdtico para alimentar  peixes

caracterizado por um reservatério para armazenar ragao;

2. Arracoador automético caracterizado conforme a
reivindicacéo 1, caracterizado por dois motores, um para realizar o despejo
da racdo e o outro para fazer o transporte do sistema suspenso por um cabo;

3. Arragoador automético caracterizado conforme a
reivindicacéo 2, caracterizado por possuir uma rosca sem fim acionada pelo
motor responsavel pelo despejo da racao;

4. Dispositivo automatico caracterizado conforme a
reivindicacdo 2, caracterizado por possuir um sistema de roldanas
rotacionadas pelo motor responsavel pelo transporte do reservatorio.

5. Dispositivo automético caracterizado conforme a
reivindicacdo 1 e 2 caracterizado por um sistema eletronico para realizar o
acionamento dos motores e leitura dos sensores de fim de curso.

6. Dispositivo automatico caracterizado conforme a
reivindicacdo 1 e 5, caracterizado por possuir pagina Web para a selecéo do

modo automatico e manual.
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RESUMO

ARRACOADOR AUTOMATICO PARA ALIMENTAR PEIXES

A patente de Invencdo compreende um dispositivo automatico alimentador
de peixes caracterizado por apresentar capacidade de locomogéo suspensa
ao longo de todo o comprimento do tanque, o0 que possibilita uma
distribuicdo uniforme da racdo, garantindo assim um crescimento
homogéneo dos peixes. Além de apresentar uma pagina Web acessada via
wireless, na qual o usuério seleciona 0 modo manual ou automaético e
atualiza a fase do peixe para definir a quantidade de despejo da racdo. Este
dispositivo abrange desde pequenas criacfes domeésticas até produgdes em

larga escala para comercializacao.
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