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un rebogque nao carregado, por exemplo, utili
transmizsdo elevads, que proporciona velocid

MENOY apy oveitamento mecdnico.

A caixa de engrenagens de duas velocidades, de projecto
convencional, efectua 2 mudanga entre a relagis de transmissio
baixa e alta, peloc deslizamentc manualmente do veioc da manivela
de =sntrada axialmente para deslocar o grupo de engren

a
ntrada fixado & mesma dentro da caixe de engrenagens. Deslocarnds

este grups de engrenagens num ou noutro sentide engrenam-ze o
degsengrenam-ge alternativamente conjuntos alternados de
engrenagens. Esta accgio de deslocamento axzial & dificultada por
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diversos factores: 1) &, normalmenie, empregue um mecanismo de
L

retencio, para manter o conjunto de engrenagem/vsic na posicio
deaejada, de tal modo que a forga limitadora da retencio deve ser
superada, a fim de deslocar as engrenagens; e 2) as pegas
internas da caiza de engrenagens sioc normalmente lubrificadas com
massa  que é caractervisticamente muito viscosa, & mais ainda no
tempo fric. Devido 2s engrenagens do grupo serem movidas duvante

a  accio de deslocamento, & preciso gue as engrenagens desloguem
umz,  certa guantidade de massa para mudarsem de posigio de lado =2
lade na czixa de engrenagens. Isto origina wuma situzgBo de

deslocamento muito dificil das engrenage no tempo

Ltarhém iwnd2 constra
Tsto &, a largura substancial da caiza de engrenagen
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Jjunto de engrenagens deve estar completamente
do segundo conjunto pod ser engrenadc. Isto
ra ¢ resulta em espago essencialmente vazio

engrenagens.
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vermansnte, ha cspago disponivel para permitir a utilizacdo do
sngrensgens com larguras de face activae aumentadas. Isto pode ser
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eas da superficie de contacto das engrenagens. Isto
narmite também a2 possibilidade de comnstruir as  engrer
parbir de materiais ndo metédlicos que normalmente regquerem maigr

area de contacto para uma vida Gtil adequada.
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A figura 1 & uma vista em perspectiva de um subconjuntsc de

perna ¢ subconjunto de caiza de engrenagens 4o novo mecanisme  ds
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uma vista em alcado pelo plano VI-VI da figuras

4; e
a FTigura 7 & uma vistz zmpliada, incompleta e em corie
transversal de uma segunda concretizagio dos componentes da caixs

de engrenagens,
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mener  didmet do que o da engrenagem codmica 32. Estd tambdm
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representado, em imagem de espelho, no mesmo. Assim, =stes

pormenorss nao sio repetidos.

Montado no veio 40 dentro da caixa de engrenagens 52 esta o
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um  conjunto de ranhuras numa sngrenagem
ranhuras na cutra cngrensgem. Uma manivelsa

acilmente deslocado axialmente, om

manivela.

ia  concretizagio representads na

pozigln neutra, para o perno de

de tal modo que o veio
1

e
lade 2 lado do perno de accionamento 88, de tal modo que
deslocando-se o vwvelo 70 axial

este espago neutro, o veio e o pernc podem scr rodados sem

accinonamento

0 novo aparelho, uma vez entendido, compreende um

de suporte de reboqus muito simples. 2 suz 37
estrotural & ums vantagem significativa, particularmente em vista
da melhoria das caracteristicas operacicnals rssultantez. A
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sccionarento 88 scbre o mesmo 2 engrenar quer z  cengrenazem 7%,
quer a2 78 {quer a 76, quer = 178, na concretizacdo
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