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DESCRIPCION

Aparato de control de accionamiento y procedimiento para un motor de ventilacion del tipo para refrigerador

Campo técnico

La presente invencion se refiere a un aparato y a un procedimiento para controlar el accionamiento de un motor de
ventilacién para un refrigerador, y mas particularmente, a un aparato y un procedimiento para controlar el
accionamiento de un motor de ventilacion para un refrigerador, capaz de mejorar la eficiencia de operacion de una
pluralidad de motores de ventilacion instalados en el refrigerador al operar secuencialmente la pluralidad de motores
de ventilacion a ciertos tiempos de retardo.

Antecedentes de la técnica

En general, un conjunto de motores de ventilacion de suministro de aire frio se instala en el interior de un
refrigerador con el fin de suministrar aire frio en el refrigerador.

Como motor de ventilacion de suministro de aire frio, se usa un motor BLDC de tipo de rotor interior que tiene un
rotor de iman dentro del estator.

Sin embargo, el motor de ventilacion de suministro de aire frio apenas puede lograr una eficiencia alta pues una
carga de ventilacion se monta en un motor de tipo rotor interior o se emplea un motor de ventilacion de flujo axial, y
ya que el tamafio aumenta en una direccion axial y en una direccion radial del motor, el conjunto de motores de
ventilacién de suministro de aire frio no se puede volver compacto, resultando en un problema por el que la
capacidad del refrigerador no se puede aumentar.

Ademas, cuando la pluralidad de motores de ventilacion de suministro de aire frio proporcionados en el refrigerador
se operan simultaneamente, la tension de operacion inicial cae instantaneamente y causa averias.

El documento US 2005/0217287 A1 describe un refrigerador, en el que los ventiladores por rafagas de aire en las
camaras de almacenaje se controlan con el fin de reducir la tasa de consumo de energia. Un procedimiento de
control incluye las etapas de (a) determinar si una pluralidad de dispositivos por rafagas de aire, respectivamente
conectados a una pluralidad de camaras de almacenaje, y un compresor estan en condiciones de arranque o no; (b)
en caso de que se determine que al menos dos dispositivos por rafagas de aire y el compresor estan en condiciones
de arranque, encender una parte de los al menos dos dispositivos por rafagas de aire en la condicion de arranque y
el compresor; y (c) encender todos los dispositivos por rafagas de aire en la condicién de arranque después de que
transcurra un tiempo designado desde el encendido del dispositivo por rafaga de aire.

El documento US 2002/043946 A1 describe un aparato para controlar un ventilador de refrigeracion para un vehiculo.
Un circuito de filtro, que esta construido por condensadores y un reactor, se proporciona para suprimir el paso de
una corriente que fluye en una linea positiva de suministro de energia y una linea negativa de suministro de energia
hacia una bateria a través de terminales de fuente de energia en asociacion con la conmutacidon de un circuito
inversor.

El documento US 2002/0144510 A1 describe un procedimiento para controlar una operacion de ahorro de energia
de un refrigerador con dos evaporadores. Se extiende o se retrasa la operacion de al menos uno cualquiera de un
ventilador de evaporacion de la camara de congelacion, un ventilador de evaporacion de una camara refrigerante o
un ventilador de condensacion, tal como sea necesario.

El documento WO 2005/067131 A1 describe un procedimiento para accionar un motor sin escobillas de CC que
comprende una etapa de rectificar la tension de CA de un suministro de energia de CA a través de un circuito
rectificador que tiene un condensador conectado entre los terminales de salida y que recibe la tensién de CA del
suministro de energia de CA.

El documento JP S55-133690 A se refiere al arranque secuencial de una pluralidad de motores cuando se
restablece la energia después un fallo de la corriente durante la operacion de los motores. Cuando se restablece la
energia, se activa un primer temporizador. Después de un tiempo prescrito, un primer motor se activa. Después de
un tiempo limite prescrito, se acciona un segundo motor M2. Otros motores se accionan ademas secuencialmente.

Punto técnico esencial de la presente invenciéon

Es un objeto de la presente invencion el proporcionar un aparato y un procedimiento para controlar el accionamiento
de un motor de ventilacion para un refrigerador, capaz de mejorar la eficiencia de la operacion de una pluralidad de
motores de ventilacion proporcionados en el refrigerador al operar secuencialmente la pluralidad de motores de
ventilacion con ciertos tiempos de retardo.

Para lograr el objeto anterior, se proporciona un aparato definido en la reivindicacion 1 y un procedimiento definido
en la reivindicacion 7.
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En la presente invencién, puesto que la pluralidad de motores de ventilacion suministrados en un refrigerador se
operan secuencialmente con determinados tiempos de retardo, puede reducirse la posibilidad de caida de tension y
la generacion de deficiencia de operacion para asi mejorar la eficiencia de operacion con respecto a la pluralidad de
motores de ventilacion.

Ademas, sin un incremento en tamafio de la pluralidad de motores de ventilacion proporcionados en el refrigerador,
se proporciona un unico MLCC (Condensador Ceramico Multicapa) para eliminar el ruido y un pico de tension, para
asi mejorar la fiabilidad de los motores.

Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 es una vista en seccion vertical que muestra un conjunto de motores de ventilacion de suministro de
aire frio segun la presente invencion;

la figura 2 es una vista que ilustra una parte principal de la figura 1;

la figura 3 es un diagrama de bloques esquematico que muestra la construccion de un aparato para controlar el
accionamiento de un motor de ventilacién usado para un refrigerador segun una realizacién de la presente
invencion; y

la figura 4 es un diagrama de flujo que ilustra el desarrollo de un procedimiento para controlar el accionamiento
de un motor de ventilacion usado para un refrigerador segun la presente invencion.

Modo para llevar a cabo las realizaciones preferidas

La operacion y el efecto del aparato y el procedimiento para controlar el accionamiento de un motor de ventilacion
usado para un refrigerador segun la presente invencion se describira ahora en detalle.

En primer lugar, un motor de ventilaciéon, al cual se aplica el aparato y el procedimiento para controlar el
accionamiento de un motor de ventilacion para un refrigerador segun la presente la invencion, es un dispositivo
configurado al moldear integramente un estator y una placa de circuito impreso (PCB) con un material termoplastico
para asi lograr un conjunto compacto de motores de ventilacion de suministro de aire frio.

Se describira ahora en detalle el motor de ventilacion al que se aplica la presente invencion.

La figura 1 es una vista en seccion vertical que muestra un conjunto de motores de ventilacion de suministro de aire
frio segun la presente invencion, y la figura 2 es una vista que ilustra una parte principal de la figura 1.

Tal como se muestra, el conjunto de motores de ventilacion 100 de suministro de aire frio segun la presente la
invencion incluye un estator 11 con una bobina 113 arrollada sobre él; un conjunto de estator 110 del tipo de molde
configurado de manera que una PCB 112 esta integramente moldeada y conectada con un lado del estator 111; un
conjunto de soporte 120 insertado en una parte central del conjunto de estator 110; un iman permanente 130 situado
en un lado exterior del conjunto de estator 110; y un ventilador 150 que incluye un arbol 140 insertado para ser
giratorio en un punto central del conjunto de soporte 120 y fijado en un lado del iman permanente 130.

Preferentemente, el conjunto de estator 110 se hace de una resina termoplastica, por ejemplo, micromelt.

Una protrusion 110a se forma en una cara del conjunto de estator 110a, por lo que se puede impedir que un material
extrafio tal como agua se infiltre en el conjunto de estator 110 desde un lado exterior del motor.

La PCB 112 incluye un IC trifasico de accionamiento 112a y un MLCC (Condensador Ceramico Multicapa) 112b.

Se forma un buje 151 en una parte central interior del ventilador 150, y un diametro exterior del iman permanente
130 se inserta en el diametro interior del buje 151. En este estado, el iman permanente 130 se fija en el buje 151 del
ventilador 150, y en este caso, preferentemente, se utiliza un procedimiento de unién.

Una base de arbol 141 esta fijada en un extremo del arbol 140 de tal manera que la parte extrema del arbol 140
pueda sobresalir, y se forma una boquilla 152 en una parte central del ventilador 150 en la que se inserta el extremo
del arbol 140. En consecuencia, el arbol 140 se inserta en el buje 151 del ventilador 150, y el arbol 140 esta
firmemente fijado al ventilador 150.

El conjunto de soporte 120 incluye un primer conjunto de soporte 121 situado en el lado del ventilador 150 y un
segundo conjunto de soporte 122 situado en el lado opuesto del ventilador 150.

En cuanto al primer conjunto de soporte 121, un fieltro 121b se sitia dentro de una carcasa 121a, y un soporte 121c,
que hace contacto con el arbol 140, se instala en una parte central del fieltro 121b.

En cuanto al segundo conjunto de soporte 122, un fieltro 122b se situa dentro de una carcasa 122a, y un soporte
122c, que hace contacto con el arbol 140, se instala en una parte central del fieltro 122b. Preferentemente, el iman
permanente 130 es un iman plastico, esta revestido con parileno y magnetizado de forma anisotropica.
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La referencia numérica 122c indica un rebaje de acoplamiento, 142 indica un anillo de tope insertado en el extremo
del arbol 140, 115 indica un aislante, 160 indica una placa de montaje del motor que soporta un motor, 'C’ indica un
cable y 143 indica un protector de aceite.

La figura 3 es un diagrama de bloques esquematico que muestra la construccién de un aparato para controlar el
accionamiento de un motor de ventilacion usado para un refrigerador segun una realizacion de la presente invencion.

Tal como se muestra en la figura 3, el aparato para controlar el accionamiento de un motor de ventilacion para un
refrigerador incluye un motor de ventilacion 10 de una camara refrigerante, un motor de ventilaciéon 20 de una
camara de congelacion, un motor de ventilacién 30 de una camara mecanica, una unidad de accionamiento 40, una
unidad de control 60, una unidad de energia 70 y una unidad de corte 50.

Los motores de ventilacion 10, 20 y 30 se pueden configurar ademas segun el tamafio o las caracteristicas del
refrigerador. Por ejemplo, cuando dos motores de ventilacion pueden usarse para la camara refrigerante o dos
motores de ventilacion pueden usarse adicionalmente para la camara de congelacion. En consecuencia, se pueden
usar mas unidades de accionamiento para accionar los respectivos motores de ventilacion. Sin embargo,
basicamente, no hay ningun problema en la aplicacion de la presente invencion en la que los respectivos motores de
ventilacion se controlan secuencialmente en ciertos intervalos de tiempo.

El motor de ventilacion 10 de una camara refrigerante suministra aire frio a una camara refrigerante.
El motor de ventilacion 20 de una camara de congelacion suministra aire frio a una camara de congelacion.

El motor de ventilacion 30 de una camara mecanica baja la temperatura de un compresor (no mostrado) al hacer
circular aire en una camara mecanica.

La unidad de accionamiento 40 genera sefiales de accionamiento para accionar el motor de ventilacion 10 de la
camara refrigerante, el motor de ventilacion 20 de una camara de congelacion y el motor de ventilacion 30 de una
camara mecanica.

En este caso, la unidad de accionamiento 40 incluye una primera unidad de accionamiento 41 que acciona el motor
de ventilacion 10 de la camara refrigerante, una segunda unidad de accionamiento 42 que acciona el motor de
ventilacién 20 de la camara de ventilacion y una tercera unidad de accionamiento 43 que acciona el motor de
ventilaciéon 30 de la camara mecanica.

La primera unidad de accionamiento 41 detecta una posiciéon de un rotor con una fuerza contraelectromotriz del
motor de ventilacion de la camara refrigerante, y acciona el motor de ventilacion de una camara refrigerante segun el
resultado de la deteccion. La segunda unidad de accionamiento 42 detecta una posicién del rotor con una fuerza
contraelectromotriz del motor de ventilacién de la camara de congelacion y acciona el motor de ventilaciéon de la
camara de congelacion de acuerdo con el resultado de la deteccion. La tercera unidad de accionamiento 43 detecta
una posicion del rotor con una fuerza contraelectromotriz del motor de ventilacion de una camara mecanica y
acciona el motor de ventilacién de una camara mecanica segun el resultado de la deteccion.

La unidad de control 60 controla las operaciones de la primera, la segunda y la tercera unidad de accionamiento 41,
42, y 43 de tal manera que el motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante, el motor de ventilacion 20 de la
camara de congelacion y el motor de ventilacion 30 de la camara mecanica operan secuencialmente con ciertos
tiempos de retardo.

La unidad de corte 50 se situa entre la unidad de accionamiento 40 y la unidad de energia 70 y corta el ruido y un
pico de tension generados desde la unidad de energia 70.

En este caso, la unidad de corte 50 incluye un primer filtro 51 que elimina el ruido y un pico de tensién y suaviza la
tension aplicada a la primera unidad de accionamiento 41, un segundo filiro 52 que elimina el ruido y un pico de
tension y suaviza la tension aplicada a la segunda unidad de accionamiento 42, y un tercer filtro 53 que elimina el
ruido y un pico de tensién y suaviza la tensién aplicada a la tercera unidad de accionamiento 43.

Con el fin de reducir el ruido externo y el pico de tensién, se usa como el primer, segundo y tercer filtro 51, 52 y 53,
un unico MLCC de amplia capacidad, en lugar de un condensador de derivacion reductor de ruido.

La operacion de la presente invencion se describira ahora haciendo referencia a la figura 4.

Primero, la unidad de control 60 comprueba si se introduce o no un comando de operacién del motor de ventilacion
para suministrar aire frio al refrigerador (SP10). Cuando se introduce el comando de operacién del motor de
ventilacién, la unidad de control 60 aplica sefiales de control a la unidad de accionamiento 40 para accionar el motor
de ventilacién 10 de la camara refrigerante, el motor de ventilacion 20 de la camara de congelaciéon y el motor de
ventilaciéon 30 de la camara mecanica (SP11~SP15).

En este caso, la unidad de control 60 genera secuencialmente las sefales de control para accionar el motor de
ventilacion 10 de la camara refrigerante, el motor de ventilacion 20 de la camara de congelacion y el motor de
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ventilacién 30 de la camara mecanica a ciertos intervalos de tiempo de retardo (alrededor de un segundo, pero no
limitado a uno y se puede establecer variablemente por un segundo mas o menos que el tiempo de retardo de
acuerdo con las caracteristicas de cada elemento).

En este caso, el orden de operacion del motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante, el motor de ventilacion 20
de la camara de congelacioén y el motor de ventilacion 30 de la camara mecanica se pueden establecer previamente,
y se puede usar cualquier tipo de combinacion.

Concretamente, el motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante, el motor de ventilacion 20 de la camara de
congelacion y el motor de ventilacion 30 de la camara mecanica se pueden operar secuencialmente con ciertos
tiempos de retardo. O, el motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante, el motor de ventilacion 30 de la camara
mecanica y el motor de ventilacion 20 de la camara de congelacion se pueden operar secuencialmente con ciertos
tiempos de retardo. O, el motor de ventilacion 20 de la camara de congelacion, el motor de ventilacion 10 de la
camara refrigerante y el motor de ventilacion 30 de la camara mecanica se pueden operar secuencialmente con
ciertos tiempos de retardo. O, el motor de ventilacion 20 de la camara de congelacion, el motor de ventilaciéon 30 de
la camara mecanica y el motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante se pueden operar secuencialmente con
ciertos tiempos de retardo. O, el motor de ventilacion 30 de la camara mecanica, el motor de ventilacion 10 de la
camara refrigerante y el motor de ventilacién 20 de la camara de congelacion se pueden operar secuencialmente
con ciertos tiempos de retardo. O, el motor de ventilacion 30 de la cAmara mecanica, el motor de ventilacion 20 de la
camara de congelacion y el motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante se pueden operar secuencialmente
con ciertos tiempos de retardo.

En consecuencia, la unidad de accionamiento 40 emite sefales de accionamiento secuencialmente para accionar el
motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante, el motor de ventilacion 20 de la camara de congelacion y el motor
de ventilacion 30 de la camara mecanica con ciertos tiempos de retardo segun las sefiales de control (por ejemplo,
operando en el orden del motor de ventilacion de la camara frigorifica, el motor de ventilacion de la camara de
congelacion y el motor de ventilacion de la camara mecanica) emitidas por la unidad de control 60.

Concretamente, la primera unidad de accionamiento 41 emite una primera sefial de accionamiento para accionar el
motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante bajo el control de la unidad de control 60, la segunda unidad de
accionamiento 42 emite una segunda sefial de accionamiento para accionar el motor de ventilacion 20 de la camara
de congelacioén bajo el control de la unidad de control 60, y la tercera unidad de accionamiento 43 emite una tercera
sefial de accionamiento para accionar el motor de ventilacion 30 de la camara mecanica bajo el control de la unidad
de control 60.

Por consiguiente, el motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante opera mediante la primera sefal de
accionamiento, y después de un cierto tiempo (cerca de un segundo), el motor de ventilacion 20 de la camara de
congelacion opera mediante la segunda sefial de accionamiento, y después de un cierto tiempo (cerca de un
segundo), el motor de ventilacién 30 de la camara mecanica opera mediante la tercera sefial de accionamiento.

En este momento, la unidad de energia 70 suministra energia de operacion a la unidad de accionamiento 40, la
unidad de control 60, el motor de ventilacion 10 de la camara refrigerante, el motor de ventilaciéon 20 de la camara de
congelacion y el motor de ventilacion 30 de la camara mecanica.

En este caso, cuando la unidad de energia 70 suministra energia, el ruido y un pico de tensién pueden generarse
debido a la energia.

Ademas, se puede generar ruido EMI debido a la energia externa.

Asi, con el fin de reducir el ruido, en la técnica relacionada, se proporciona un condensador de derivacion entre la
unidad de energia 70 y la unidad de control 60, pero en la presente invencion, la unidad de corte 50 para cortar €l
ruido, un pico de tension y el ruido EMI externo se proporciona entre la unidad de energia 70 y la unidad de control
60.

La unidad de corte 50 elimina el ruido y un pico de tensién, e incluye el primer, el segundo y el tercer filtro 51, 52 y
53 que suavizan la tensién aplicada a la unidad de accionamiento 40.

En este caso, el primer, el segundo y el tercer filtro 51, 52 y 53 incluyen el MLCC.

Aplicabilidad industrial

Tal como se ha descrito hasta ahora, en funcionamiento, la pluralidad de motores de ventilacién proporcionados en
el refrigerador operan secuencialmente con determinados tiempos de retardo para asi mejorar la eficiencia de
operacion de la pluralidad de motores de ventilacion, eliminando el ruido y el pico de tensién al utilizar el unico
MLCC.

Mientras tanto, en la descripcion anterior de la realizacion de la presente invencion, todos los motores de ventilacion
instalados en el refrigerador se accionan en el determinado orden preestablecido, pero esto sucede suponiendo que
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todos los motores de ventilacion se operan. Asi, si algunos motores de ventilacién se accionan, en concreto, si otros
motores de ventilacion se excluyen del accionamiento, solamente los motores de ventilacion que se desea accionar
pueden accionarse segun el orden preestablecido.
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REIVINDICACIONES

1. Un aparato configurado para controlar el accionamiento de un motor de ventilacion usado para un refrigerador,
que comprende:

un motor de ventilacién (10) de una camara refrigerante adaptado para suministrar aire frio a una camara
refrigerante, un motor de ventilacion (20) de una camara de congelacion adaptado para suministrar aire frio a
una camara de congelacion, y un motor de ventilacion (30) de una camara mecanica adaptado para hacer
circular aire en una camara mecanica;

una unidad de accionamiento (40) configurada para generar sefiales de accionamiento con el fin de accionar la
pluralidad de motores de ventilacion (10, 20, 30);

una unidad de control (60) configurada para controlar la operacion de la unidad de accionamiento (40); y

una unidad de energia (70) configurado para proporcionar energia operativa a la unidad de accionamiento (40) y
la unidad de control (60);

caracterizado por

una unidad de corte (50) que esta posicionada entre la unidad de accionamiento (40) y la unidad de energia (70) y
configurada para cortar el ruido y un pico de tensién introducido desde la unidad de energia (70) a la unidad de
accionamiento (40);

en el que la unidad de control (60) esta configurada para operar secuencialmente la pluralidad de motores de
ventilacién (10, 20, 30) con ciertos tiempos de retardo segun un orden preestablecido, cuando se introduce un
comando de operacioén, en el que cuando se opera un primero de los motores de ventilacion (10, 20, 30), un
segundo de los motores de ventilacion (10, 20, 30) seguird después de que un cierto tiempo de retardo haya
transcurrido, y cuando el segundo de los motores de ventilacion (10, 20, 30) se opere, un tercero de los motores de
ventilacién (10, 20, 30) seguira después de que un cierto tiempo de retardo haya transcurrido, en el que los ciertos
tiempos de retardo se han establecido previamente.

2. El aparato de la reivindicacion 1, en el que la unidad de accionamiento (40) comprende una pluralidad de
unidades de accionamiento (41, 42, 43) que accionan los motores de ventilacion (10, 20, 30) respectivos.

3. El aparato de la reivindicacion 2, en el que la unidad de accionamiento (40) estd adaptada para detectar una
posicion de un rotor de cada motor de ventilacion (10, 20, 30), y para accionar cada motor de ventilacion (10, 20, 30)
segun el resultado de deteccion.

4. El aparato de la reivindicacion 1, en el que la unidad de corte (50) comprende uno o mas filtros (51, 52, 53)
adaptados para eliminar el ruido y un pico de tension generados por la unidad de energia (70) y para suavizar la
tension aplicada a cada unidad de accionamiento (40).

5. El aparato de la reivindicacion 4, en el que uno o mas filtros (51, 52, 53) comprenden al menos un MLCC
(Condensador Ceramico Multicapa).

6. El aparato de la reivindicacién 1, en el que los tiempos de retardo predeterminados se establecen variablemente
en mas de un segundo.

7. Un procedimiento para controlar el accionamiento de una pluralidad de motores de ventilacion usados para un
refrigerador, que comprende:

determinar si se introduce un comando de operacion,
caracterizado porque el procedimiento también comprende:

la operacioén secuencial de la pluralidad de motores de ventilacién que incluyen un motor de ventilacion (10)
de camara refrigerante adaptado para suministrar aire frio a una camara refrigerante, un motor de ventilacion
(20) de una camara de congelacion adaptado para suministrar aire frio a una camara de congelacion, y un
motor de ventilacion (30) de una camara mecanica adaptado para hacer circular aire en una camara
mecanica, segun un orden preestablecido a ciertos tiempos de retardo para suministrar aire frio o hacer
circular aire en el interior del refrigerador cuando se introduce el comando de operacion,

en el que cuando se opera un primero de los motores de ventilacion (10, 20, 30), un segundo de los motores
de ventilacion (10, 20, 30) seguira después de que haya transcurrido un cierto tiempo de retardo, y cuando el
segundo de los motores de ventilacion (10, 20, 30) se opere, un tercero de los motores de ventilacién (10, 20,
30) seguira después de que haya transcurrido un cierto tiempo de retardo, en el que los ciertos tiempos de
retardo se han establecido previamente.



ES 2628 291 T3

FG. 1

L2011 B N A 4

%\\\\\\\\\x/ w)§

SN

S, |_/,>v/ ] — iy _
- \/ I /
% %\ \ = /

021
SILIEELL 7 g1 | o9t

OrL 1§

NI




ES 2628 291 T3

FIG. 2

1213

— 121

SN/
% g?

N 121b
N
N
N
\\t_ _S:: 122b 1224
B
wm / I\HT&L\ 3
\“‘Lufi\ T

122¢



ES 2628 291 T3

FIG. 3

PRIMER

FILTRO

I

o1

e

o

AY Pl

40
MOTOR DE VENTILA- PRIMERA UNIDAD
10— CION DE CAMARA DE
REFRIGERANTE ACCIONAMIENTO
41
MOTOR DE VENTILA- SEGUNDA UNIDAD
20— CION DE CAMARA DE DE
CONGELACION ACCIONAMIENTO
42
MOTOR DE VENTILA- TERCERA UNIDAD
30— CION DE CAMARA DE
MECANICA ACCIONAMIENTO

\{/

SEGUNDO

FILTRO

|

52

= MLCC

i

43

TERCER

70 60
UNIDAD UNIDAD
DE DE
ENERGIA | | CONTROL

FILTRO

53

= MLCC

—

10




ES 2628 291 T3

FIG. 4

COMIENZQ ==

SP10

(COMANDO PARA
FUNCIONAMIENTQ?

st

SP11 ——1 MOTOR DE VENTILACION DE CAMARA |
REFRIGERANTE EN FUNCIONAMIENTO

SP12

(CIERTO TIEMPO
RANSCURRIDO?

Gp13 ——| MOTOR DE VENTILACION DE CAMARA
DE CONGELACION EN FUNCIONAMIENTO

SP14

(CIERTO TIEMPO
TRANSCURRIDO?

St

P15 —] MOTOR DE VENTILACION DE CAMARA
MECANICA EN FUNCIONAMIENTO

| FINAL ’

11



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

