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(57) Abrégé : Dispositif antivibratoire comportant des premiere (22a, 22b) et deuxiéme (24) armatures reliées entre elles par un
corps en élastomere (20) adapté pour travailler en compression selon un axe principal de vibration (V). La premiere armature est em-
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La premiere armature est bloquée dans la glissiére par clipsage.
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Dispositif antivibratoire.

La présente invention est relative aux dispositifs
antivibratoires.

Plus particulieérement, 1l'invention concerne un
dispositif antivibratoire comportant

- des premieére et deuxieme armatures reliées entre
elles par un corps en élastomére adapté pour se déformer au
moins selon un axe principal de vibration,

- un support muni d‘au moins une glissiere formée
respectivement par deux rainures paralleles ouvertes 1'une
vers l’autre et s’'étendant selon une direction d’emboltement
sensiblement perpendiculaire a l’axe principal de vibration,
la premiére armature comportant deux nervures latérales
extérieures emboltées respectivement dans les deux
glissieres selon 1la direction d’emboitement, selon une
direction d’emboltement sensiblement perpendiculaire a 1l’axe
principal de vibration.

Le document WO-A-02/095259 divulgue un dispositif
antivibratoire de ce type, qui donne entiere satisfaction
quant a son fonctionnement mais présente 1’inconvénient de
nécessiter une opération de poinconnage pour bloguer la
premiére armature dans la glissiere, ce qui complique et
renchérit le processus de fabrication.

La présente invention a notamment pour but de palier
cet inconvénient.

A cet effet, selon 1l'invention, un dispositif du
genre en question est caractérisé en ce que la premiere
armature est bloquée dans la glissiere par clipsage.

Ainsi, les moyens de blocage de la premiére armature
dans la glissiére peuvent étre intégrés au support et a la
premiére armature dés leur fabrication, ce qui simplifie le
processus de fabrication du dispositif selon 1l’invention et

en diminue le colt.
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Dans divers modes de réalisation de l'invention, on
peut éventuellement avoir recours en outre a l'une et/ou a
l'autre des dispositions suivantes

- la premiére armature est en butée contre le
support dans un sens d’'engagement selon la direction
d’emboltement, et la premiére armature est bloquée par
clipsage sur le support dans un sens de retralt inverse au
sens d'engagement ;

- la premiére armature est bloquée dans la glissiére
par clipsage d’'un organe élastique appartenant a un premier
élément choisi parmi la premiere armature et le support,
ledit organe élastique comportant une zone de butée anti-
retrait qui est en butée contre une =zone d’appui anti-
retrait appartenant a un deuxieme élément choisi parmi la
premiere armature et le support ;

- l'organe élastigue appartient a la premiére
armature et la =zone d’appui anti-retrait appartient au
support ;

- a l'opposé de 1la =zone de butée anti-retrait,
l’organe élastique comporte une face d’attaque inclinée
adaptée pour déformer élastiquement 1’'organe élastique par
effet de came pendant que la premieére armature est emboltée
avec ladite glissiere ;

- la patte élastique est une patte flexible
s’étendant dans la direction d’emboitement, vers 1’avant
dans la direction d’engagement ;

- la premiere armature est bloquée dans la glissieéere
par clipsage dans une zone arriére de la glissiére selon le
sens d’engagement ;

~ la premiere armature est bloquée dans la glissieére
par clipsage d’une pluralité d’organes élastiques ;

- le support comporte deux Dbranches latérales
portant respectivement deux glissiéres, lesdites branches

latérales étant relides par un fond et délimitant wune
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embouchure par laquelle est emboitée la premiére armature,
la premiére armature étant bloquée dans la glissiére par
clipsage au voisinage de 1’embouchure ;

- la premiére armature comporte deux pions
s’étendant selon la direction d’'emboitement et adaptés pour
s’engager dans des trous complémentaires ménagés dans le
support.

D'autres caractéristiques et avantages de
l'invention apparaitront au cours de la description suivante
de plusieurs de ses formes de réalisation, données a titre
d'exemples non limitatifs, en regard des dessins joints.

Sur les dessins

- la figure 1 est une vue de face d’un dispositif
antivibratoire selon un premier mode de rédalisation de
1’invention,

- la figure 2 est une vue partielle en perspective
et en coupe verticale, montrant une partie de la premiére
armature et le support du dispositif de la figure 1,

- la figure 3 est une vue partielle en perspective
et en coupe horizontale, montrant la premiére armature et le
support du dispositif antivibratoire des figures 1 et 2,

- la figure 4 est une vue en perspective du support
du dispositif antivibratoire des figures 1 a 3,

- la figure 5a est une vue en perspective et de
dessous d’une partie de la premiére armature du dispositif
antivibratoire des figures 1 a 3,

- la figure 5b est une vue en perspective, de dessus
et en éclaté, de deux piéces constituant la premiére
armature du dispositif antivibratoire des figures 1 & 3,

- la figure 6 est une vue en perspective d’un
dispositif antivibratoire selon un deuxiéme mode de
réalisation de l’invention,

- la figure 7 est une vue en coupe longitudinale du

dispositif de la figure 6,
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- la figure 8 est une vue en perspective du support
du dispositif antivibratoire des figures 6 et 7, et

- la figure 9 est une vue en perspective d’une
capsule hydraulique appartenant au dispositif antivibratoire
des figures 6 et 7, cette capsule hydraulique comprenant la
premiéere armature.

Sur les différentes figures, les mémes références
désignent des éléments identiques ou similaires.

La figure 1 représente un dispositif antivibratoire
10 selon un premier mode de réalisation de 1’invention, qui
est prévu pour relier

- d’une part un premier élément rigide, par exemple
la caisse d'un véhicule,

- et d’autre part un deuxiéme élément rigide, par
exemple le moteur du véhicule.

Le dispositif antivibratoire 10 comporte un support
12 qui peut par exemple étre moulé d’une seule piéce en
matiere plastique ou en alliage léger et qui présente

- une embase horizontale 14 avec des points de
fixation 15 (voir figures 2 et 3) permettant de fixer 1le
support 12 a la caisse du véhicule (les points de fixation
15 peuvent par exemple étre des trous permettant le passage
de vis),

- et un arceau limiteur 16 qui s’étend sensiblement
verticalement a partir de l’embase 14 (dans le plan des axes
V, L) et délimite avec ladite embase un espace intérieur 13.

Comme on peut le voir plus en détail sur les figures
3 et 4, l’embase 14 présente une forme générale de U,
comprenant

- deux branches latérales horizontales 1l4a dont les
extrémités libres définissent une embouchure 14b ouverte,

- et un fond courbe 1l4c joignant lesdites branches
latérales a 1’opposé de 1’'embouchure 14b.

Dans l’exemple considéré ici, les points de fixation
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15 susmentionnés sont ménagés dans des parois s’étendant
horizontalement vers l’'extérieur & partir desdites branches
latérales 1l4a.

Le dispositif antivibratoire comporte en outre un
élément antivibratoire 18 monté dans 1’espace intérieur 13
du support 12, comme représenté sur la figure 1. L’élément
antivibratoire 18 comporte un corps en élastomére 20
surmoulé et adhérisé sur des premiere et deuxiéme armatures
22, 24, respectivement inférieure et supérieure dans
1’exemple représenté. La premiere armature 22 est
solidarisée avec 1l’'embase 14 du support 12, tandis que la
deuxieme armature 24 est solidarisée avec le moteur du
véhicule.

La deuxieme armature 24 peut par exemple délimiter
un logement 26 prévu pour recevoir un bras solidaire du
moteur, ledit bras pouvant par exemple étre orienté selon la
direction transversale T du véhicule.

L’élément antivibratoire peut notamment é&tre un
élément hydraulique comportant une chambre supérieure de
travail délimitée intérieurement par le corps en élastomeére
20 et reliée par un passage étranglé & une chambre
inférieure de compensation, ces deux chambres étant remplies
d’un ligquide (ces éléments ne sont pas représentés ici mais
sont bien connus dans 1l’état de la technique).

Pour le montage de la premiere armature 22 dans le
support 12, l’embase 14 comporte deux glissiéres 50
rectilignes paralleles (visibles en particulier sur les
figures 2 et 4), qui s’étendent par exemple selon la
direction T dans 1l’exemple représenté. Dans 1’exemple
considéreé, les glissiéres 50 sont formées par des rainures
aménagées intérieurement dans les branches paralléles 1l4a de
1’ embase.

Comme représenté sur la figure 4, chaque glissiére

50 est délimitée extérieurement par une surface latérale
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verticale extérieure 52 qui s’étend entre une nervure
inférieure 54 et une nervure supérieure 56.

Comme représenté sur les figures 3 et 4, dans
l’exemple considéré ici, la nervure inférieure 54 de chaque
glissiere 50 comporte deux encoches 58 ouvertes
horizontalement vers 1l’intérieur, c'est-a-dire vers Ila
premiere armature 22.

Chaque encoche est délimitée vers 1’'embouchure 14b
par un cran 58a qui présente

- d’une part, une face verticale anti-retrait 58b
s’étendant sensiblement selon le plan des directions L, V et
dont la normale est orientée vers le fond ldc,

- et d'autre part, une face verticale inclinée 58c
qui s’étend en biais vers 1l’intérieur des branches latérales
l4a et vers le fond 1l4c.

Comme représenté sur les figures 2 et 3, la premiére
armature 22 présente une forme globalement annulaire et
comporte deux nervures latérales extérieures 61, rectilignes
et paralleles a la direction T, qui sont dimensionnées pour
s’emboiter sans jeu respectivement dans les glissiéres 50,
en s'engageant dans lesdites glissiéres depuis 1’embouchure
14b vers le fond 1l4c.

Comme représenté sur la figure 5b, la premiére
armature 22 peut le cas échéant étre formée en deux piéces
22a, 22b respectivement supérieure et inférieure, chacune
moulée par exemple en matiere plastique. Ces deux piéces
peuvent étre assemblées par exemple par soudure par friction
ou par ultrasons. Le corps en élastomére 20 est surmoulé et
adhérisé sur la piéce supérieure 22a de la premiére armature
22. Les nervures 61 susmentionnées peuvent étre formées
partiellement dans les deux piéces 22a, 22b formant la
premiére armature.

Au-dessous de chaque nervure 61, la premiére

armature 22 comporte deux organes élastiques anti-retrait,
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par exemple deux pattes de clipsage 62 (voir figures 3, 5a,
5b) adaptées pour s'engager élastiquement chacune dans une
encoche 58 du support 12.

Chaque patte de clipsage 62 présente une forme
similaire a l’'encoche 58 correspondante, avec

- une face d’'attagque verticale inclinée 64 orientée
vers le fond 1l4c, c'est-a-dire vers l’'avant dans le sens
d’engagement de la premiere armature dans les glissieéres 50,
ladite face inclinée 64 s’étendant en biais vers le fond l4c
et vers l’intérieur des branches latérales l4a,

- et une face de butée anti-retrait 66 qui est
parallele aux axes V, L et est orientée vers 1’'embouchure
14b susmentionnée.

Les pattes de clipsage 62 se déforment élastiquement
lors de 1'engagement de la premiere armature 22 dans les
glissieres 50, 1lorsqu’elles passent sur 1les crans 58a
délimitant les encoches 58, puis lesdites pattes de clipsage
s’'engagent élastiquement dans les encoches 58 lorsqu’une
portion avant 63 de la premiére armature vient en Dbutée
contre le fond 1l4c de l'embase 14. Lors de cet engagement,
les branches latérales 14a du support 12 peuvent en outre
s‘ouvrir légerement par déformation élastique, en facilitant
ainsi le passage des pattes 62 sur les crans 58a.

Une fois les pattes 62 clipsées dans les encoches
58, les faces de butée anti-retrait 66 desdites pattes
cooperent par butée avec 1les faces anti-retrait 58b des
crans b58a, en empéchant ainsi que les nervures 61 de 1la
premiere armature ne se déboitent des glissiéres 50 du
support 12.

Par ailleurs, l’armature 22 peut en outre comporter
deux pions Thorizontaux 71 (voir figures 4, 5a, 5b)
s’étendant selon la direction T et adaptés pour s’engager
dans des trous complémentaires 72 ménagés en correspondance

dans le fond 14c de 1l’embase, ce qui facilite 1le bon
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positionnement de la premiére armature 22 par rapport au
support 12.

On notera que les encoches 58 et pattes 62
pourraient é&tre en nombre différent de 4 ou étre disposées
différemment du mode de réalisation décrit ci-dessus, ou
étre remplacées par tout autre moyen de clipsage.

Dans le deuxieme mode de réalisation de 1l’invention
représenté aux figures 6 a 9, le dispositif antivibratoire
est une bielle de reprise de couple 100 pour véhicule
automobile qui comporte un corps rigide de support 112,
réalisé par exemple en alliage léger, reliant entre elles
des premiere et deuxieme articulations 101, 102 qui sont
destinées a étre fixées l’'une, a la caisse du véhicule et
l’autre au moteur du véhicule.

Comme représenté sur 1la figure 7, la premiére
articulation 101 peut comporter par exemple deux bagues
rigides 103, 104 concentriques reliédes entre elles par une
bague d'élastomére 105, la bague rigide externe 103 étant
emboitée dans un logement cylindrigque 106 du corps 112.

La deuxieme articulation 102, quant a elle, comporte
une armature métallique rigide 124 qui est disposée avec jeu
dans un évidement interne 113 du corps 112 et qui est reliée
audit corps 112 par un organe souple en élastomére 116. Dans
l'exemple représenté, 1’organe souple en élastomere 116
présente une forme en V inversé, et est disposé
symétriquement par rapport a la direction longitudinale VvV de
la bielle 100, qui est également la direction principale des
vibrations que subit ladite bielle (la direction V n’est
plus ici une direction verticale comme dans la premier mode
de réalisation de 1l’invention).

Par ailleurs, la bielle 100 comporte une capsule
hydraulique 118 comportant une armature annulaire rigide 122

solidaire du corps 112 de 1la bielle et délimitant

intérieurement
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- une chambre de travail délimitée axialement vers
l’armature 124 par un corps en élastomere 120 (figure 6)
solidaire d’une tige métallique rigide 107 elle-méme
solidarisée avec l’armature 124 susmentionnée,

- et une chambre de compensation délimitée
axialement a l'opposé du corps en élastomére 120 par une
paroi souple en élastomére 108 (figures 6 et 7), ladite
chambre de compensation étant reliée & la chambre de travail
par un passage étranglé. Les chambres de travail et de
compensation, ainsi que le passage étranglé, ne sont pas
visibles sur les dessins mais sont bien connus dans 1'état
de la technique.

Comme représenté sur la figure 7, le corps 112 de la
biellette peut étre ouvert selon une direction transversale
T perpendiculaire a la direction V, et ledit corps 112 de la
bielle limite les débattements de 1’armature 124 selon la
direction V susmentionnée et selon une direction L
perpendiculaire aux directions V et T. La limitation des
débattements de l’armature 124 peut étre obtenue par exemple
au moyen de

- deux parois latérales 109 dudit corps 112 qui
délimitent 1’évidement 113 selon la direction L,

- une paroi d’'extrémité 110 du corps 112 qui
délimite 1’évidement dans la direction V a l’opposé de la
premiere articulation 101, cette paroi d’'extrémité
présentant une découpe 110a en U ouverte selon la direction
T pour permettre le passage de la tige 107,

- et une paroi d’extrémité 111 du corps 112 qui
délimite 1’évidement dans la direction V vers la premiére
articulation 101.

Les faces ouvertes du corps 112 de la bielle peuvent
le cas échéant étre protégées par des plaques 112a visibles
sur la figure 6.

A son extrémité opposée a la premiére articulation
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101, le corps 112 de la bielle comporte deux ailes 114
paralleles, s’étendant selon les directions Vv, T. Comme
représenteé sur la figure 8, les ailes 114 comportent
respectivement deux glissieéres 150 paralléles & la direction
T, formées par deux rainures ouvertes en regard l’une de
l’autre.

L’armature 122 de 1la capsule hydrauligue comporte
gquant a elle deux nervures 161 (voir figure 9) paralleéles a
la direction T, qui font saillie a l'’opposé l’une de l’autre
et qui s’emboitent sans jeu dans les glissiéres 150, par
coulissement dans la direction T. Chacune de ces nervures
161 comporte

- a son extrémité avant dans le sens de 1’insertion
dans les glissieéres, une patte élastique de clipsage 162 qui
fait saillie dans la direction T,

- et a son extrémité arriére dans le sens
d’'insertion dans les glissieres, une butée 165 qui fait
saillie latéralement vers l’extérieur et bute contre l’aile
correspondante 114 lorsque 1’armature 122 est emboitée a
fond dans la glissiére.

Chaqgue patte élastique de clipsage comporte
extérieurement un cran 163 orienté vers l7aile
correspondante 114. Le cran 163 comporte une face d’attaque
inclinée 164 qui s’étend en biais vers 1l’extérieur et vers
l’arriére pour pouvoir faire fléchir élastiquement la patte
162 par effet de came pendant 1l’emboltement de 1’armature
122 dans les glissieéres 150, et une face de butée anti-
retrait 166. La face de butée anti-retrait 166 de chaque
patte élastique 162 s’ engage élastiquement contre
l'extrémité 114a de 1l’aile 114 correspondante lorsque

l’armature 122 est embolitée a fond dans les glissieres 150

(voir figure 6).
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REVENDICATIONS

1. Dispositif antivibratoire comportant

- des premiere et deuxieme armatures (22, 24 ; 122,
124) reliées entre elles par un corps en élastomére (20,
120) adapté pour se déformer au moins selon un axe principal
de vibration (V), la premiére armature (22 ; 122) é&tant
annulaire, d’'axe parallele a 1l’axe principal de vibration
V),

- un support (12 ; 112) muni d’au moins une
glissiere (50 ; 150) formée respectivement par deux rainures
paralleles ouvertes l’une vers l'autre et s'’étendant selon
une direction d’emboitement (T) sensiblement perpendiculaire
a l’'axe principal de vibration (V), la premiére armature
(22 ; 122) comportant deux nervures latérales extérieures
(61 ; 161) emboitées respectivement dans les deux glissiéres
(50 ; 150) selon la direction d’emboitement (T),
caractérisé en ce que la premiére armature (22 ; 122) est
blogquée dans la glissiére (50 ; 150) par clipsage.

2. Dispositif antivibratoire selon la revendication
1, dans lequel

- la premiére armature (22 ; 122) est en butée
contre le support (12 ; 112) dans un sens d’engagement selon
la direction d’emboitement (T), et

- la premiere armature (22 ; 122) est bloquée par
clipsage sur le support (12 ; 112) dans un sens de retrait
inverse au sens d’'engagement.

3. Dispositif antivibratoire selon 1’une quelcongue
des revendications 1 et 2, dans lequel la premiére armature
(22 ; 122) est blogquée dans la glissiere (50 ; 150) par
clipsage d’'un organe élastique (62 ; 162) appartenant a un
premier élément choisi parmi la premiére armature (22 ; 122)
et le support (12 ; 112), ledit organe élastique comportant

une zone de butée anti-retrait (66 ; 166) qui est en butée
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contre une zone d’appui anti-retrait (58b ; 114a)
appartenant a un deuxieme élément choisi parmi la premiére
armature (22 ; 122) et le support (12 ; 112).

4. Dispositif antivibratoire selon la revendication
3, dans lequel l'organe élastique (62 ; 162) appartient & la
premiere armature (22 ; 122) et la zone d’appui anti-retrait
appartient au support (12 ; 112).

5. Dispositif antivibratoire selon 1'une guelconque
des revendications 3 et 4, dans lequel, a l’opposé de la
zone de butée anti-retrait (66 ; 166), 1l’organe é&lastique
(62 ; 162) comporte une face d’attaque (64 ; 164) inclinée
adaptée pour déformer élastiquement 1'organe é&lastique par
effet de came pendant que la premiére armature (22 ; 122)
est emboitée avec ladite glissiére (50 ; 150).

6. Dispositif antivibratoire selon la revendication
5, dans lequel 1la patte élastique (162) est une patte
flexible s’étendant dans la direction d’emboitement (T),
vers l’'avant dans la direction d’engagement.

7. Dispositif selon 1'une quelcongue des
revendications précédentes, dans lequel la premiére armature
(22) est bloquée dans la glissieére (50) par clipsage dans
une zone arriere de la glissiere selon le sens d’engagement.

8. Dispositif antivibratoire selon 1’une quelconque
des revendications précédentes, dans lequel 1la premieéere
armature (22) est Dblogquée dans la glissiére (50) par
clipsage d’une pluralité d’ organes élastiques (62).

9. Dispositif antivibratoire selon 1'une gquelcongue

des revendications précédentes, dans lequel 1le support

comporte deux branches latérales (14a) portant
respectivement les deux glissiéres (50), lesdites branches
latérales (l4a) étant relides par un fond (l4c) et

délimitant une embouchure (14b) par laquelle est emboitée la
premiere armature (22), la premiére armature (22) étant

bloquée dans la glissiere (50) par clipsage au voisinage de
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1'embouchure (14b).

10. Dispositif antivibratoire selon 1’une quelconque
des revendications précédentes, dans lequel la premieére
armature (22) comporte deux pions (71) s'’'étendant selon la
direction d’emboitement (T) et adaptés pour s’engager dans

des trous complémentaires (72) ménagés dans le support (12).
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