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Naped glowny jednowrzecionowego automatu tokarskiego

1

Przedmiotem wynalazku jest uklad kinematycz-
ny napedu gléwnego jednowrzecionowego automatu
tokarskiego.

Znane automaty tokarskie jednowrzecionowe po-
siadaja naped glowny zaopatrzony w cztery sprzeg-
la i jedna lub dwie pary kot zebatych wymiennych,
co umozliwia uzyskanie w automatycznym cyklu
pracy dwéch lewych i dwéch prawych predkosci
obrotéw wrzeciona. Uzyskuje sie przy tym szereg
n
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Te znane uklady kinematyczne i uzyskane za ich
pomocg predkosci obrotéw wrzeciona posiadaja
pewne niedogodno$ci. Ograniczona ilo§¢ obrotéow
wrzeciona oraz ich podzial na prawe i lewe zmusza
czesto przy zmianie iloSci obrotéw do réwnoczesnej
zmiany ich kierunku, co z kolei wymaga zastoso-
wania innego narzedzia. W najbardziej typowym
przypadku obrébki na automacie: toczenie — gwin-
towanie narzynka lub gwintownikiem — wycofanie
narzedzia po gwintowaniu, znane napedy nie daja
swobody wyboru kierunku obrotéw do gwintowa-
nia w stosunku do kierunku obrot6w do toczenia.
Ponadto w praktyce z czterech mozliwych predko$ci
obrotéw jedynie trzy sg najczeSciej wykorzysty-
wane.

Wynalazek ma na celu skonstruowanie takiego
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uktadu kinematycznego do napedu automatéw, kt6-
ry przy nieznacznym zwiekszeniu ilosci element6w
uzytych do napedu pozwolil by osiagnaé wydatne
zwigkszenie dysponowanych ilo§ci obrot6w wrzecio-
na z mozliwo$cia dobierania w zalezno§ci od po-
trzeby obrotéw o kierunku przeciwnym,

Wedlug wynalazku, cel ten osigga sie przez zbu-
dowanie ukladu zaopatrzonego w pie¢ sprzegiet
i dwie pary wymiennych két zebatych, przy czym
jedno z k6t wymiennych moze byé umieszczone
na koncéwce jednego z dwoéch watkéw poSredni-
czgcych w przeniesieniu napedu. Zastosowanie pie-
ciu sprzegiel w okre§lonym ukladzie, ktéry zosta-
nie dalej szczegblowo opisany, daje mozliwosé
uzyskania szeSciu predko$ci wrzeciona, z tego czte-
rech w jednym kierunku i dwéch w drugim, dzieki
czemu uzyskuje sie szereg obrotéw np. +n; +

n n n n n
Tytyt 6 6 12

Wyposazenie napedu w kolo zebate osadzone
na jednym z dwéch walkéw poSrednich daje
w tym ukladzie nieoczekiwany skutek w postaci
zmiany kierunku ostatnich czterech obrotéw sze-
regu. Po przeniesieniu tego kola na drugi watek
podany wyzej szereg przybierze postaé: + n; +

+1+1+L n n
2”6 122 3 6



r

P a0

3 - I T

Uklad kinematyczny napedu wediug wynalazku
umozliwia stosowanie zaréwno prawych jak i le-
wych narzedzi, gdyz istnieje swoboda wyboru kie-
runku obrotéw do gwintowania w stosunku do ob-
rotéw do toczenia. Umozliwia on obrobke tymi sa-
mymi narzedziami przy roinych ilosciach obrotéw
wrzeciona oraz daje wzrost wydajnoS$ci obrdbki na
skutek mozliwo$ci dobrania obrotéw najbardziej
ekonomicznych dla danej operacji.

Przedmiot wynalazku jest dokladniej opisany na
uzytecznym przyktadzie wykonania w zwigzku
z rysunkiem, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat
kinematyczny napedu wrzeciona automatu, a fig.
2 — fragment tego samego napedu ze zmienionym
poltozeniem jednego z wymiennych két zebatych.

Jak uwidoczniono na rysunku, silnik 1 za po$-
rednictwem zespolu k6l zebatych niewymiennych
oraz pary ko6t zebatych wymiennych 2 i 3 napedza
walek 4, na ktérym jest osadzone kolo zebate 5 ze
sprzeglem 6 oraz koto zebate 7 ze sprzeglem 8.
Watlek 4 jest polaczony za posrednictwem przektad-
ni pasowej 9 z watkiem 10. Walek 10 posiada kola
zebate 11 i 12, przy czym kolo 11 zazebia sie z ko-
tem zebatym 13 zaopatrzonym w sprzeglo 14. Kotlo
12 za po$rednictwem kota zebatego 15 oraz pary
wymiennych koét zebatych 16 i 17 napedza watek 18.
Na rysunku fig. 1, kota zebate 16 i 17 w rzeczywi-
stym ukladzie przestrzennym sa zazebione.

Walek 18 za po$rednictwem osadzonych na nim
ko6t zebatych jest polaczony z kolem zebatym 19
zaopatrzonym w sprzeglo 20 oraz kolem zebatym
21 zaopatrzonym w sprzeglo 22, przy czym kierunki
obrotu ko6t 19 i 21 sg roézne. Kolo zebate 13 ze
sprzegtem 14, kolo zgbate 19, ze sprzeglem 20 oraz
kolo zebate 21 ze sprzeglem 22 sg osadzone na
wspblnym walku 23, ktéry za poSrednictwem prze-
kladni zebatej_ stalej napedza wrzeciono 24.

" Jak juz wspomniano, kola zebate 16 i 17 sg para
k6! wymiennych. Réwnocze$nie jednak kolo 16
z potozenia uwidocznionego na fig. 1 moze byé
przelozone na koncéwke watka 10. Takie wlasnie
potozenie kola 16 uwidoczniono na rysunku fig. 2.
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Cykl automatyczny sterowania napedu wrzeclona-
obejmuje zalgczanie jednego z dwdch sprzegiel 6
lub 8 oraz jednego z trzech sprzegiel 14; 20 lub 22.
Operowanie sprzeglami 6 i 8 pozwala uzyskaé na
watku 4 dwie rozne predko$ci obrotéw. Sprzegla
14, 20 i 22 pozwalaja uzyskaé¢ dla kazidej predkosci
obrot6w watka 4 trzy rézne predko§e¢i obrotow
wrzeciona. W rezultacie wiec opisany uklad kine-
matyczny umozliwia uzyskanie szeSciu predko$ci
obrotéw wrzeciona, z tego zawsze cztery w jednym
kierunku i dwie w przeciwnym. Dwie pary wy-
miennych két zebatych 2 i 3 oraz 16 i 17 pozwala-
ijg na dobranie okreSlonej wielkoS$ci . -przetozen.
Rownocze$nie zmiana miejsca osadzenia. kota 16,
potaczona ze zmiang kierunku obrotéw walka 18,
umozliwia korzystne zro6znicowanie uzyskiwanego
szeregu obroto6w wrzeciona.

Zastrzezenia patentowe

1. Naped glowny jednowrzecionowego automatu

) tokarskiego zaopatrzony w szereg przekladni
stalych zlozonych z koél zebatych i jednej prze-
kladni pasowej, w sprzegta elektromagnetyczne
oraz w dwie pary ko6t zebatych wymiennych,
znamienny tym, ze posiada walek (10) z ko-
tami zebatymi (11) i (12) oraz walek (23) zaopa-
trzony w kolo zebate (13) ze sprzeglem (14), ko-
1o zebate (19) ze sprzeglem (20) i kolo zebate
(21) ze sprzeglem (22), przy czym kolo zebate
(13) otrzymuje naped bezpoSrednio od kola (11),
a kota (19) i (21) otrzymuja naped we wza-
jemnie przeciwnych kierunkach za poSrednic-
twem pary ko6t zebatych wymiennych (16) i (17)
oraz walka posredniczacego (18) z kolami zeba-
tymi.

2. Naped wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze wy-
mienne kolo zebate (16) jest umieszczone na
koncéwce waltka pomocniczego napedzanego za
po$rednictwem kola zebatego (15) lub jest
umieszczone bezposrednio na koncéwce watka
(10).
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