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(57) Zariadenie na mechanizovand vizudlnu a
kapildrnu kontrolu vnitorného povrchu kolek-
tora parogenerdtora jadrovych elektrérni typu
VVER 440. Zariadenie rie$i mechanizdciu vizu-
4lnej a kapildrnej kontroly vnitorného povr-
chu kolektora PG pre jadrové elektrdrne typu
VVER 440. Podstatou rieSenia je zariadenie
pozostdvajice z rdmu a dvoch autondmne kon-
trolujdcich modulov, ktoré sa pohybujd vlast-
nym pohonom vertikdlne po vodiacom stIpe otéd-
ajlicom sa okolo svojej osi vdaka modulu
pohonu stlpa umiestnenom na réme nad prirubou
kolektora PG. Vodiaci stlp v spodnej dasti
upevhuje centrovacia trojnoZka. Modul vizudl-
nej kontroly umoZiuje prostrednictvom TV-ka-
mery prehliadat kontrolovanid oblast povrchu
vnitornej strany kolektora PG, pred a po po-
uZit{ kapildrnej metddy prostrednictvom modulu
kapildrnej kontroly. Zariadenie ndjde vyuZi-
tie v klasickej i jadrovej energetike, pri-
padne v chemickom priemysle.
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Predmet vyndlezu rie¥i mechanizdciu kontroly vnitorného povrchu kolektora parogenerdtora
(dalej PG) pre jadrové elektrdrne typu VVER 440 vizudlnou a kapildrnou kontrolou k odhaleniu
povrchovych véd. Doposial sa vizudlna i kapilérna kontrola vnitorného povrchu PG vykondva
manudlne a to v stiesnenom priestore kolektora PG, kde pracovnik po dobu kontroly pracuje
v hygienicky z4vadnom pracovnom prostred{ - pod vplyvom sekunddrneho rédioaktivneho Ziarenia
s limitovangm &asom pobytu. Tuto situdciu nemo¥no rie¥it prehliadacimi kabinami ani dosial
navrhovanymi zariadeniami, pretoZe pracovny priestor je rozmerovo znafne obmedzeny.

Tieto nevyhody rie%i zariadenie pre mechanizéciu vizudlnej a kapildrnej kontroly vniitor-
ného povrchu kolektora PG, pozostdvajtceho z rdmu, modulu pohonu stlpa, modulu vizudlnej kon-
troly, modulu kapildrnej kontroly, vodiaceho stlpa a centrovacej trojnofky so zdchytnym koZom,
ktorého podstata spo&fva v tom, ¥e modul pohonu stlpa m4 na doske upevneny pohon pohdfiajici
koleso ulo¥ené na radidlno-axidlnom loZisku a prostrednictvom telesa spojeny s profilovym
stIpom, na ktorom je pohyblivo osadeny modul vizudlnej kontroly, ktory m& na doske pevne
upevneny pohon, TV-kameru s vnitorngm zaostrovanim, pevne vyklopené zrkadlo tieZ vysuvného
ramena s osvetlovacimi reflektormi a pohonom. Na vodiacom stlpe je dalej pohyblivo osadeny
modul kapildrnej kontroly, ktory ma na doske pevne upevneny pohon a nddrfky, ktoré majd
v hornej &asti spuitacie elektromagnety s vykyvne ulo¥enymi ramenami spi¥ti, dalej na nédrZ-
k&ch si pevne uchytené &Zerpadld s rozstrekovacimi dyzami. Na nddrZkdch je tie? upevneny pevny
Gchyt pre nddobu penetrantu a pevne uchyteny pohon s kolesom v stédlom zdbere s rotanym vuchy-
tom s pevne ustavenou nddobkou vyvojky a pevne prichytenym zaistovanim polohy ot4&ania. Vo-
diaci stlp m4 v spodnej Sasti oto&ne upevnend centrovaciu trojnoZku pozostdvajlcu z pevngch
ramien na ktorych sid otodne uloZené kolesd a z pruZiaceho ramena, v ktorom je umiestnené
sistava pru¥in. Na centrovacej trojnofke je pevne uchyteny zéchytny koéE.

V¢hoda rieSenia spo¥iva v tom, %e umoZfiuje mechanizovane vykondvat dialkovo ¥tandardni
vizudlnu i kapildrnu kontrolu, ktord by musela byt vykondvand rudne v stiesnenom priestore
a v obmedzenom rozsahu. Poufitim uvedeného zariadenia sa tdto kontrola skvalitn{ a v danom

rozsahu v porovnani s runou kontrolou i urgchli,

Predmet riefenia je zn&zorneny na pripojenom vykrese obr. 1, kde predstavuje zariadenie
na mechanizovand vizudlnu a kapildrnu kontrolu kolektora PG pre jadrové elektrdrne typu
VVER 440 v celkovej zostave na obr. 1, na obr. 2 je modul pohonu stlpa, na obr. 3 je modul
vizudlnej kontroly, na obr. 4 je modul kapildrnej kontroly a na obr. 5 je centrovacia troj-
no%fka so z&chytngm koSom.

Zzariadenie na mechanizovant vizudlnu a kapildrnu kontrolu vnitorného povrchu kolektora
parogenerdtora pre jadrové elektrdrne typu‘VVER 440 je tvorené rémom 1, umiestnenom na pri-
rube kolektora PG podla obr. 1, na ktorom je usadeny modul 2 pohonu stlpa, v ktorom je otoéne
ulofeny vodiaci stIp 5, na ktorom je pohyblivo ulofeny modul 3 vizudlnej kontroly s modulom
4 kapildrnej kontroly a na spodnej strane vodiaceho stlpa 5 je otofne uloZend centrovacia
trojnofka 6 so z&chytnym koSom 7.

Modul 2 pohonu stlpa podla obr. 2 pozostdva z dosky 8, na ktorej je pevne uchyteny pohon
9, ktory je v stélom zébere s kolesom 10, opierajdci sa o radi&lno-axidlne loZisko 11, klbovo
spojené s telesom 12.

Modul 3 vizudlnej kontroly podla obr. 3 pozostdva z dosky 13 na ktorej je pevne uchyteny
pohon 14, ktory zabezpeluje pohyb vo zvislom smere. Na doske 13 je pevne umiestnend TV-kamera
15 s vnitornym zaostrovanim, ktord m& oproti objektivu pevne vyklopené zrkadlo 16 a vysuvné
ramend 17 s osvetlovacimi reflektormi 19, ktorych pohyb zabezpeuje pohon 18.

Modul 4 kapildrnej kontroly podla obr. 4 pozostéva z dosky 20, na ktorej je pevne uchy-
teny pohon 21 zabezpefujici pohyb vo zvislom smere a nddrfky 22 majice v hornej fasti elektro-
magnety 23 s vfkyvne ulofenymi ramenami spist{ 24 a Serpadld 25 s dgzami 26 a dalej pevne
prichyteny vdchyt 27 pre nédobu penetrantu 28 a pevne uchyteny pohon 29 s kolesom 30 v stdlom
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zébere s rotadnym dchytom 31 a v nom s pevne ustavenou nadobkou vyvojky 32 a tieZ s pevne
prichytenym zaistovan{m polohy ot&&ania 34.

Centrovacia trojnoZka 6 podla obr. 1 pozostdva z pevnych ramien 35 obr. 5, na ktorgch sd
otoZne uloZené koles4 36, a odprufeného ramena 37 so sistavou pruZfn 38. V spodnej &asti
centrovacej trojnofky je pevne uchyteny zdchytny k&% 7.

Cinnost zariadenia je nasledovnd: Na prirubu kolektora PG sa ustavi ram 1, na ktory sa
nasadf{ kompletne zmontované zariadenie, t. j. modul 2 pohonu stlpa s profilovym vodiacim
stlpom 5, ktory m4 v spodnej ¥asti upevnend centrovaciu trojnoZku 6 so zdchytnym ko¥om 7 a
na ktorom si v hornej &asti umiestnené modul 3 vizudlnej kontroly a modul 4 kapilédrnej kont-
roly. Pri nasadzovani sa centrovacia trojnoZka 6 so z4chytnym koSom 7 dostane do spodného
prierezu kolektora PG a upevni spodnd &ast profilového vodiaceho stlpa 5. V &innosti nastupuje
najskor modul 3 vizudlnej kontroly a po kontrole danej oblasti modul 4 kapildrnej kontroly,
ktory najskér urobi oplach pomocou &erpadiel 25 s dyzami 26. Po vysu¥eni oplachu je naneseny
penetrant nddoby 28 uchytenom v pevnom dchyte 27, ktor¢ je spiltany prostrednictvom elektro-
‘magnetov 23 a ramien spist{ 24. Po dal¥om oplachu Cerpadlami 25 je nanesend vyvojka z nédoby
32 uchytenej v rota&nom dchyte 31, ktory je po skon&enf otddania zaisteny zaistovanim polohy
otdfania 34. Ot4%anie n&dobky vyvojky 32 je zabezpeéené'pohonom 29 cez koleso 30 a remefia 33.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na mechanizovand Vizuélnu a kapildrnu kontrolu vnitorného povrchu kolektora
parogenerdtora pre jadrové elektrdrne typu VVER 440 pozostdva z rdmu, modulu pohonu stipa,
modulu vizudlnej kontroly, modulu kapildrnej kontroly, vodiaceho stlpa a centrovacej trojnoZ-
ky so zdchytnym ko¥om je vyznadené tym, ¥e modul (2) pohonu stlpa, pevne uchyteny na réme
(1) pozostdva z dosky (8), na ktorej je pevne umiestneny pohon (9) v stdlom zdbere s kolesom
(10) oto¢ne uloZfenom na radidlno~axidlnom lo%isku (11) a prostrednictvom telesa (12) vz4jomne
spojeny s vodiacim stlpom (5), na ktorom je pohyblivo osadeny modul (3) vizudlnej kontroly,
pozostdvajici z dosky (13) na ktorej je pevne uchyteny pohon (14) s pevne uchytenou TV-~kame-
rou (15) a pevne vyklopené zrkadlo (16) a tie? s vysuvnymi ramenami (17) s pohonom (18), na
ktorgch sd pevne uchytené reflektory (19), dalej na vodiacom stlIpe (5) je pohyblivo osadeny
modul (4) kapildrnej kontroly, pozost&vajtci z dosky (20), na ktorej je pevne uchyteny pohon
(21) , pevne uchyt;né nddrZky (22) majice v hornej &asti pevne uchytené elektromagnety (23)

s vykyvne uloZenymi ramenami spu¥tfi (24), dalej na n&drikdch (22) su pevne uchytené &erpadléd
(25) s dyzami (26) a pevny tUchyt (27) pre nddobu penetrantu (28) a pevne uchyteny pohon (29)

s kolesom (30) v stdlom zdbere s rotadnym dchytom (31) s nadobkou vyvojky (32) prostrednictvom
remefia (33) a s pevne prichytenym zaistovanfim polohy ot4Zania (34), dalej v spodnej &asti je
na vodiacom stlpe (5) otodne upevnend centrovacia trojnoZka (6) pozostdvajica z pevngch ramien
(35) na ktorych sd oto&ne uloZené kolesid (36) s pruZiacim ramenom (37), v ktorom je umiestnen&
sistava pruZin (38) a dalej zo z&chytného koZa (7) pevne uchyteného v spodnej &asti centrova-
cej trojnoZky (6).

5 vykresov
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