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TAITE TYOKALUN SAATAMISEKSI ~ ANORDNING FOR INSTALINING AV ETT
VERKTYG

Tdmén keksinntn kohteena on laite tytkalun sHHtHmiseksi, jossa laittees-
sa on Jjalusta, jalustaan asennettu osa, joka on kHdnnettdvissi ensimmii-
pegsd tasossa, tHhin osaan toisesta pHHstdEn niveltyvidsti yhdistetty
nivelvarsi, joka on kdinnettfvissd mainittua ensimmiistd tasoa vastaan
pddasgsiallisesti kohtisuorassa tasossa, toisesta pddstiddn nivelen toi-
seen pd&hin nivelelimen avulla niveltyvisti yhdistetty varsi, joka var-
ren pituuden sdHtdd varten koostuu nivelelimeen yhdistetystd osasta ja
tdhdn ogaan ndhden siirtyvidstd osasta, jolloin nivel ja varsi on niin
yhdistetty toisiinsa, ettd varsi on kH#nnettdvigsd nivelvarteen nihden

......

vddn osaan niveldidystid osasta ja viimeksi mainitimn osaan nihden siir-
tyviistd osasta ja joka on tarkoitettu kantamaan tydkalua siten, ettd tys
kalun pituusakseli on pdiasiallisesti yhdensuuntainen alustan pituusakse:

lin kanssa.

Tdhdn saakka tunnetuissa laitteissa esimerkiksi poravarusteiden sHdtod
varten tunnelirakennuksissa ja vastaavissa on tiettyjd rajoituksia,
jotka tekevdt kHyton monimutkaiseksi. Jotta laitteissa olisi laaja sHH~



toalue ne ovat nimittdin suunniteltuja silli tavalla, ettd rasitukset
tydkalulla tyoskenneltdessd tulevat huomettaviksi ja ettd varsien,
palkkien jne, mitoitukset on sovitettava tdhdn ja tehtdvi vahvemmalksi.
Tdllaisen laitteen kokonaispaino tulee t#11l8in niin suureksi, ettd
painon védhentdminen olisi hyvin edullista.

Keksinnon tarkoituksena on tdlldin saada aikaan helppokdyttdinen ja
mukautuva sgitdlaite, joka on huomattavasti kevyempi kuin tunnetut

. laitteet, mutta jolla on pienentymitin sé&toalue. THEmH ja muut tarkoi-
tukset saavutetaan keksinnodn mukaan siten, ettd johdannossa esitetylle
laitteella annetaan yhden tai useamman patenttivaatimuksen tunnus-
merkit.

Keksintod selostetaan seuraavassa viitaten oheisiin piirustuksiin,

jossa

Kuv, 1 egsittdd keksinntn mukaista laitetta erddssd sidtbasennossae late=
tiatason l#helld sivulta katsottuna. ‘

Kuv, 2 egittdl kuviossa 1 olevaa laitetta toisessa gHitbasennossa
kattotason lihelld sivulta katsottuna.

Kuv. 3 esittdd kuvioissa 1 ja 2 olevaa laitetta vield yhdessid sddto-
agennossa pystytyostod varten sivulta katsottuna.

Kuv, 4 esittdd sivusta katsottuna osaa kuvioissa 1-3 olevasta laittees-
ta. '

Kuv, 5 esittdd sivusta katsottuna mydskin osaa kuvioissa 1-3 olevasta
laitteesta. '

Piirustuksissa esitettyd keksinnon mukaisen laitteen rakennusmuotoa on
ainoastaan pidettdvi prototyyppini havainndllistamaan keksinnon mukaisia
periaatteita.

Siten kaikki kytkinjhrjestelyt puuttuvat, joita tarvitaan laitteessa ole-
vien mintd- ja sylinterilaitteiden SHAEE varten. Edelleen ei havain-
nollisteta laitteiden ohjausta varten tarpeellisia varusteita, mutta
kaikki ndm# yksityiskohdat ovat hyvin tunnettuja alan ammattimiehille,
jonka takia ei liene mitHin vaikeuksia jdrjestdd n#méd keksinndn mukaisen
laitteen kiyttédmiseksi sopivalla tavalla.
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On huomioitave, etti-keksinntn mukainen laite vni:sopivasti olla
asennettu alustaan, Jjoka voi olla telaket ju- tai pydrivetéajoneuvo,
joka antaa laitteelle enemmiin liikkumistilaa s#dt8H varten. Piirus-

. tuksissa on alustan muoto yksinkertainen jalka 1, Jjoka on valmistettu

yhteenhitsatuista tangoista. Keksinnon mukainen laite,on kiinnitetty
tankoon 2, jdka on hitsattu jalkaan 1.

Koksinnbn ‘mukaiseen laitteeseen, kuten timi# on esitetty kuvioissa 1-5,
kuuluu paaasiallisesti kolme pHdosaa, Jotka ovat tyskalualusta 3, var-
gi 4 ja nivelvarsi 5. Tyskalustassa 3 on kiskowosa 6 ja kiinted ohja-
suosa 7. Kisko-osa 6 on siirrettivissi mintd~ ja sylinterilaitteen

8 avullae ohjausdéaan 7 n&hden, jossé'ménnénvarren 9 pad on kiinnitetty
kisko-osaan kbhdassa'101ja jossa itse sylinteri 8 on kiinnitetty ohja-
usosaan 7., Kiintes#n ohjausosaan 7 on lisiksi asennettu akseli vipuvar-
gineen 11, jonka paat tyontyvdt ulos ohjausosan 7 molemmin puolin. Ii-
sHksi on vipuvar31 11 pdittensd vidlissd kiddnnettivdsti asennettu 1liik-
kuvan osan 12 toiseen pHiihdn, Jjoka osa kuuluw varteen 4. Tidm4 osa 12
on liikuteltavissa mint&- ja sylinterilaitteen 14 avulla varren 4
kiinted#in osaan 13 ndhden, jossa ménnidnvarsi on kiinnitetty liikkuvaan
osaan 12 Ja jossa sylinteri on kiinnitetty varren kiinteHdin osaan 13.

Vipuvarren 11 toisen pHin ja kiintedn ohjausosan 7 vdliin on asennettu
méntd- ja sylinterilaite 15, ja vipuvarren 11 toisen pHin ja liikkuvan

~varrenosan 12 vHliin on asennettu vield toinen mintd- ja sylinterilai-

te 16. On huomioitava, ettd niiden laitteiden minndnvarsien pHHt ovat
nivelsityjd ‘vipuvarren pdihin ja ettd sylinterien pddt ovat nivelsity-

" J& kiinteddn ohjausosaan 7 sekd liikkuvaan varrenosaan 12, Kuten he-

vainnollistetaan ldahemmin kuviossa 3 on kuitenkin sylinterilaitteen 15
etuosa niveldity kiinteHin ohjausosaan 7, kun taas sylinterilaitteen

16 takaosa on nivelﬁity liikkuvaan varsiosaan 12. On vield huomioitava,
ettd vipuvarsi 11 on oltava vapaastl kaannettav1s:a kllnteaan ohjaus-
osaan 7 ndhden, jossa kllntea ohJausosa T on kHEnnettidviisti laakeroitu
samaan skseliin kuin v1puvar81 11 ja ndiden vdlinen liitdntd aikaan-
saadaan midntd-, ja sylinterilaitteella 15.

Kiinte# varrenosa 13 on kiertyvisti  kiinnitetty nivelelimeen vi-
puvarrella 17, Joka taas on kHintyvHsti agsennettu nivelvarren 5
toiseen pHHhHn. Vipuvarren 17 pidt ovat niveldity j&d kumpikin omaan
méntd~ ja sylinterilaitteeseen 1qzja 19. Tissi on huomattava, ettd
laitteen 18 sylinteripHi on niveltity nivelvarren 5 varresta 4 pois—
pdin k#dnnettyyn pddhin, kun teas laitteen 18 minninvarren pHE on kHin-
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kddntyvisti asennettu vipuvarren 17 vastakkaiseen pd#h4dn, kun taas
médnnédnvarren pd#d on kddntyvdsti asennettu osaan 20, joka on kddnty-
viasti asennettu jalustaan 1, 2. Osa 20 on k#d&ntyvidsti asennettu akse-
1liin 21 ja osalla 20 on, kuten havainnollistetaan l#hemmin kuviossa 5,
korva 22,'joka on kddintyvisti yhdistetty mintd- ja sylinterilaitteen
23 midnndnvarren pdHhin.

Kuten aikaisemmin huomautettiin, on kiinte&d varrenosa 13 kiertyvi
vipuvarren 17 suhteen ja tdmd kiertoliike aikaansaadaan jollain
gopivalla kiertomoottorilla 24. Kiertomoottorin 24 valinta on peri-
aatteessa mielivaltainen, mutta tilan kannalta tédmin on luonnollisesti

oltava mahdollisimman pieni,

Yildmainitun laitteen k#ytto on erikoiseh vksinkertainen eiks aiheuta
alan ammattimiehelle minkdidnlaista vaikeutta, jonka takia minkdinlaista

- selostugta ei tarvita.

Kuten kuviossa 1 havainnollistetaan on mahdollista sHHtH# laitetta
lattiatason ldheisyyteen tydstod varten. Kuviossa 2 esitetdidn sdHHtO-
mahdollisuutta kattotason liheisyyteen. Varren 4 kiertomahdollisuuden

muuttaa eri seindtasoihin.

Kuviossa 3 esitetdin sddtod pystysuoraa tyostBd varten kattoon tai
lattiaan. Keksinndn mukainen laite tekee siis mahdolliseksi lukuisia

mainita, ettd kuvioissa esitetyt protobyypit antaa eri minti- ja sylin-
terilaitteille seuraavat mahdoolisuudet. Midntd- ja sylinterilaite 23

voi kH#ntéd osae 20 30° vasemmalle, ja 30° oikealle. MHnti- ja sylin-
terilaite 18 voi kiintHH vipuvartta 17 45C ja ménti~ ja sylinterilaite
19 voi kH#ntHd vipuvartta 17 45° joka tekee yhteensd 90°, Moottori 24

voi kiertdd vartta 4 360° ja mahdollisesti enemminkin. Minti- ja sylin-
terilaite 14 voi siirtdd liikkuvaa varrenosaa 12 1200 mm. Mintd- ja
sylinterilaite 16 voi sd#tdHd vipuvartta 11 90° ja ja ménta; ja sylinteri-~

laite 15 voi sHHtHH vipuvartta 11 45% MEntd- ja sylinterilaite 8 voi
siirtdd kisko-osaa 6 1000 mm.



PATENTTTVAATTMUKSET

1. Iaite tybkdlun sHitdmiseksi, jossa laitteessa .on jalusta (1,2),
‘jalustaan asennettu osa (20), joka on kHHnnettivissi ensimmiisessd
tasossa, tdhin osaan toi_sesta pidstddn niveltyvigti yhdistetty nivel-
varsi (5), jOka on kdinnettdvissd mainittua ensimmiistd tasoa vastaan

.....

(4), Joka varren pltuuden 8HEtOH varten koostuu nivelelimeen yhdlste~
tystd osasta (13) ja tdhin ‘osaan ndhden siirtyvdstd osasta (12), jol-
loin nivel.ja vargi on niin yhdistetty toisiinsa, ettd varsi on kiidn-
nettdvissd nivelvarteen nihden kiintekn k#intakselin ympari, seki
varren toiseen paéhﬁn'nivelﬁity tydkalualusta (3),‘joka alustan pituus-

ja V11mek51 malnlttuun osaan ndhden 511rtyvasta osasta (6) ja joka

on tarkoitettu kantamaan tydkalua siten, ettd tyskalun pituuéakseli

on pdiasiallisesti yhdensuuntainen alustan pituusakselin kanssa,
tunnet tusiitd, ettd varsi (4) on oman pituusakselinsa ympéri
siten klertdestl jarjestetty nivelelimeen (17), ettid klertoaksell ga
kaantbaksell lelkkaavat toisensa nivelelimessé, /sekd ettd varsi (4) ja
txgkglualuﬁtﬁm(3) on jérjestetty niin, ettd ne varren jokaisessa kier-
toasennossa siqﬁitsevat paaagiallisesti_yhteiééssa ja varren sekd tyo-
kalualustan suhteellisesta kidntdasennosta riippumattomassa tasossay/'

-2, Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t un n e t ¢ ou siitd, ettd
varteen (4) nivelsity ‘tytkalualustaan (3) kuuluva osa (7) on varustettu.
kebkelle asennetulla v1nuvarrella (11), joka on kaannettavastl asen-—
nettu varren (4) siirtyvin osan (125”t6iseen pddhdn ja jonka pHHt on
kddntyvdsti yhdistetty osalla omaan méntd- ja syllnterllaltteeseensa
(15 16), jossa toisen laitteen (15) toinen osa on kdantyvastl asennettu
varteen niveldityyn tytkalualustan osaan ja toisen laitteen (16) toi-
nen osa on kddntyvisti asennettu varren siirtyvddn osaan. - '

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, t unne t t u siita,
ettd nlvelelin on v1puvarren (17) muot01nen, joka on k#idntyvisti -asennet

......

tu- nlvelvarren (5) toiseen pddhén ja jonka pddt on kHdntyvEsti yhdis-
tetty osalla omaan ménti- ja sylinterilaitteeseen (18,19), jolloin toi~-
gsen laitteen (ﬁ8)toinen.osa on kidntyvidsti yhdistetty nivelvarteen ja
toisen laitteen (19) toinen osa on kidntyvdsti yhdistetty alustassa
(1,2) olevaan, kHintyvisti asennettuun osaan (ZQ)



PATENTKRAV. A4

1. Anordning for ingtdllning av ett verktyg, vilken ahordninq
har ett stativ (1, 2), en p& stativet monterad del (20), som &r sving=
bar i ett fOrsta plan, en vid sin ena inde med denna del ledbart
férbunden lidnk (5), som &r sVéngbar i ett mot nidmnda férsta plan
huvudsakligen vinkelrdtt plan, eh vid éin.ena dnde med lidnkens andra
inde medelst ett ledorgan (17) ledbart f8rbunden arm (4), som foér
reglering av armlidngden bestdr av en med ledorganet fdrbunden del
(13) och en relativt denna del férskjutbar del (12), varvid lénken
och armen Ar si f8rbundna med varandra, att armen &r svingbar kring
en i fdrhdllande till ldnken fixerad svdngningsaxel, samt en med ar-
mens andra dnde ledbart forbunden- verktygsbddd (3), som for reglering
av bdddlingden bestdr av en med den f8rskjutbara delen av armen led~



bart f£8rbunden del (7) och en relativt sistnimnda del f8rskjutbar
del (6) och som ¥r avsedd att uppbira ett verktyg sid, att verktygets
ldngdaxel dr huvudsakligen parallell med bdddens ldngdaxel, k &n -
netecknad dirav, att armen (4) H4r kring sin egen lingdaxel
s& vridbart anordnad i ledorganet (17), att dess vridningsaxel och
svingningsaxel skdr varandra i ledorganet, samt att armen (4) och
verktygsbddden (3) &r s& anordnade, att de i vart och ett av armens
vridningslidgen dr beldgna i ett huvudsakligen gemensamt och av
armens och verktygsbiddens relativa svidngningsldge oberoende plan.

’ 2. Anorxdning enligt pateﬁtkravet l, kEd8&dnneteckn a 4
’darav, att den med armen (4) ledbart férbundna delen (7) av verktygs-
bddden (3) Hdr forsedd med en centralt monterad hidvstdng (l1l), som
ir svingbart monterad vid ena &nden av den fdrskjutbara delen (12)
av armen (4) och vars indar 4r svingbart f6rbundna med en del i var
sitt kolv- och cylinderaggregat (15, 16), varvid det ena aggfegatets
(15) andra del 8r svéngbart monterad pa den med armen ledbart f&r-
bundna delen av verktygsbddden och det andra aggregatets (16) andra
del 4r svédngbart monterad p& den fdrskjutbara delen av armen,

3. Anordning enligt patentkravet 1l eller 2, kK dnne -
tecknad dirav, att ledorganet harformen av en hivsting (17),
som 8r svangbart monterad vid ena &nden av linken (5) och vars -
dndar dr svidngbart fSrbundna med en del i var sitt kolv- och cylinder-
aggregat (18, 19), varvid det ena aggregatets (18) andra del &r |
svdngbart fdrbunden med ldnken och det andra aggregatets (19) andra
del dr svingbart f&rbunden ﬁed den i stativet (1, 2) svdngbart mon-
terade delen (20).
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