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1

Vynélez se tyké zplsobu plendni poddajnfch rdmd vyztuge v hornictvi a pfi stavb& tune-
14, tvorenych n¥kolika navzéjem se pFesshujicimi profilovymi segmenty vyziuZe, které maji
skPifiov§, napPfkled volnou podélnou #t¥rbinou opetieny obvod, jejich# presehujici se konce
jsou do sebe zasunuty v opa&ném smyslu a které jsou k sobd popi{pad& upnuty klinovym systé-~
mem, pisoblcim na Etérbinu ve vnit¥nim profilovém segmentu, pFidem% se nejprve odstrani po-
pripad¥ upravené piriloZky, naepfiklad uvoln¥nim jejich matic nebo jejich ohnutim, a potom
se uvolni profilové segmenty od sebe, aby se mohly prislufiné rémy vﬁztu?e vyjmout.

V§ztu¥ chodeb slou#i v hornictvi a pri stavb¥ tunell k zajiiténl a k udrZovéni chodeb
a odpovidajicich prostord v otevieném siavu. Poddajnd vyziui chodeb reaguje na zatiZfeni,
které prekrod{ predem stenoveny} odpor proti zasunuti profilovych segmentd do sebe.

Tento odpor se vytivédf a je udrfovén ve vzéjemnych pifesazich profilovych segmentd. Na-
stane-1i tento stav, vyztu¥ se poddd. Po pfedem stanovené dréze zasunuti nedojde k Zédné
nebezpetné deformaci rému vyztuie. Nédkledy, které je tiebda vynalo¥it na poddajné rémy vyztu-
#e, opraviujfl k plendni vyztuZe, to jest k JeJimu zp¥tnému ziskdvéni, kdyZ chodbe splnila
svi] 4¥el. Ziskand vyztuf Je zpravidle narovndna a opravena, nateZ se poufije znovu.

Jsou Ji¥ znémé poddajné rémy vyztufe, kiteré jsou vytvofeny z tak zvenyeh Zldbkovych
profild vioZenych do sebe. PF¥i plen¥ni tekovich rdémd vyztufe Je tdeba nejprve uvolnit ma-
tice prfloZek, které jsou nutné e které udrZuji sousedni segmenty v oblagti pPesahu, &imZ
zajiztudl jejich vzdjemné predpdt{. Tim se okam¥it3 ztratf soudrZnost koncld segmentli. Pro-
to lze rémy vyztufe po odstrendnf pF{loZek okam%it& vyplenit.
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Hlavni nevyhoda tohotb‘zpﬁéobu spo¥ivéd v tom, Ze zasouvénim segmentd, vicendésobnym a
obasnym dotshovénim matic a pisobenim rzi je uvoln¥ni piiloZek prostPednictvim Sroubovdkl
nebo podobnfch néstrojd jen velmi obt{#n& proveditelné.

V t&ch ¥{dkych pr¥ipadech, ve kterych Jje moZné je¥t& matice z pfiloZek uvolnit, Je obtiZ-
né pou¥it rdzové éroubovéky pro nebezpe¥nost této préce, jeJi% pfi&inou je okem¥itd ztrdta
soudr¥nosti koncl segmentd, Je proto znémo uvoliovat matice zvld3tnim nédbadim z délky, na-
p¥{klad odtrhévénim trhavinou a vytahovénim %.vyztute, pokud tato jedt¥ stoji. Tento zplisob
véak neni vibec pouZitelny pro rémy vyztule v uvodu popsaného druhu, ktery neni souddsty
znémého stevu techniky. Vlastnosti této poddajné vyztuZe chodebdb je toti¥ vzhledem k tomu,

%e konce profilovyich segmentd Jsou do sebe zasunuty v opadném smyslu, ta skutednost, Ze
profilové segmenty vyztuZe drii pohromad® i po uvolnéni pFiloZek & fe rém vyztule chodby
2istene stét.

Vyndlez si klade za kol vytvoirit moZnost bezpe&ného plendni v dvodu popsandgho druhu
vyztuZe chodeb. s profilovymi segmenty, které jsou do sebe zasunuty v opa¥ném smyslu, a tak
zajistit Jejich zp&tné zigkévény.

TentJ dkol se podle vyndlezu Fedf tak, %e vndj31 profilovy segment se nejprve rozevie
a potom se do sebe zesunuté konce profilovych segmentl vysunou v podstat® kolmo k otvoru,
vytvotenému timto rozehnutim, @ tak se od sebe odd¥lf.

Pokud je tifeba p¥edem uvolnit p¥iloZky, neni to nebezpedné, protoZe vyztui zistévd
spojend i po uvoln&ni prilo%ek. Z tohoto divodu lze pro uvoliovéni p¥flofek pouZivat i znd-
mé Gderové sroubovéky. Pokud na vyztu%i p¥{loZky nejsou, proto¥e u popsaného druhu vyztuZe
hrajf p¥flo¥ky toliko podfizenou \ilohu, zjednoduéi'se zpisob podle vynélezu odpovidajicim
zplsoben.

Rozevieni vn¥jitho profilového segmentu slou#f k tomu, aby se vnit¥ni profilovy segment
uvolnil a tak jej bylo mo#né vyjmout, popPipadd dokonce vyklouzne sém. Tim se rém chodbové
vyztufe sloff. Neni tedy t¥eba rozevirat cely vn¥jdf profilovy segment. Zpravidla postaéi
rozevift jen tu %4st délky vn&jsiho profilového segmentu, kterd pfesahuje‘vnitfni profilovy
segment.

Hlavni vyhoda zplsobu podle vyndlezu spo&ivéd v tom, Ze Jej lze uskutednovat pom&rnd
bezpe¥n¥, protoZe do sebe zasunuté profilové segmenty se navzéjem vyjimaji kontrolovanym
rozevienim vndjitho profilového segmentu. T{m 1ze ovlddat nebezpeli vznikajici p¥i plendni.
Mimo to se omezi deformace p¥i rozevieni toliko na pom¥rng melou &dst profilového segmentu,
tak¥e jej lze po vyrovnéni op¥t snadno znovu pouzit.

Vyhodné je @ podle deldiho v¥zneku vynélezu se to phedpoklédd, %e se zlepsi bezpe&nost
p¥i plen¥ni teké tim, Ze se ¥linov§ systém, ktery bfvé zpravidla k dispozici, neché plsobit
tak dlouho, jek je to jen moZné. X tomu ddelu se predpoklddé, Ze pii rozevirén{ a po nm
nésledujfcim uvolfovén{ se udrfuje piedp&tf koned profilovych segmentd ve smdru zasunuti.

Toto udrZovéni predpdti koneld profilovych segmentd ve smdru Jejich zasunutl se prové-
df napriklad tek, Ze se profilové segmenty kontrolovand ddle zasunou. Taek lze lépe ovlddat
ndsledujici sloZeni rému vyztufe chodby, k ndmu# nucend dochdzi po uvoln¥ni profilovych
segmenti.

Kontrola’zasunuti v pribshu rozeviréni vn&jsiho profilu se dosdhne nap¥fklad tak, Ze
se podle dal&fho vyzneku vynélezu vnit¥n{ profilovy segment vgpfiéi.v

Je rovn&% vjhodné, aby sily, kterfch Je t¥ebe k rozevreni vndjSiho profilu, plsobily
p¥fmo na profil, a nikoli na Jeho okoli. Proto se podle vynsélezu piedpoklédd, %e se sily
pot¥ebné pro rozevien{ vn¥jstho profilového segmentu p¥ivddsji na podélné hrany, popPipadd
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na podélné plochy omezujici 3t&rbinu vn¥jsiho profilového segmentu & na hrany s nimi souse-
dfci{, pop¥ipadd na plochy vnit¥nfho profilového segmentu.

Tento pfiklad provedeni zpisobu podle vyndlezu mé tu vyhodu, Ze pi¥i plen¥nf nen{ tieba
#édnych zvléstnich podpér. )

Podrobnosti, dalsf zneky a dal3i vyhody vyndlezu jsou patrny z popisu ndsledujicfho
p¥ikladu provedeni zaffzenf podle vyndlezu, které slou%f{ k provddénf popsaného zplsobu,
a to ve spojeni s pfipojenym vykresem.

Na vykrese Je zndzornin pfi¥ny fez presahem dvou profilovych segmentd vyztuZe.

Vnd38{ profilovy segment 1 a vnit¥ni profilovy segment 2 Jsou vytvoPeny stejng, - take
postadi objasnit hlavni \seky a obrysy jednoho z t¥chto profilovych segmentd 1, 2.

Profilové segmenty 1, 2 majl uprost¥ed spodni ¥4st 6a, ke které se pPipojuje na kedé
strand zérez 3. K zdPfezim 3 se pripojujfl bo¥ni stdny 5, 5a, které se, Jjak je to nejlépe
patrno u vnit¥niho profilového segmentu 2, sbihajf.

Boéni st¥na 58 koné{ v podstatd v pravém dhlu dovnit# ohnutou patkou 4. Konce profilo-
vych segmentd 1, 2 jsou do sebe zasunuty v opaéném smyslu, tekZe patky 4 vn&j¥iho profilové-
ho segmentu 1 zaskodf do zéhybd mezl krdtkymi, bezprosti¥edn® ke spodni &dsti 68 vnit¥niho
profilového segmentu 2 se pfipojujfcimi p¥irubovymi remeny 72 a k nim se pFipojujicimiise-
ky 8a, vytvéPejfcimi vruby. Tento stav je zndzorn¥n Zerchovand u vndjsiho profilového seg-
mentu 1. Predp&t{ koncl profilovych segmentd ], 2 lze zdokonalit klinovym systémem 3 s vta-
hovaci{m klfnem 10, ktery plisobf na 3t¥rbinu omezenou patkami 4 vnit¥niho profilového segmen-
tu 2. Na tento pfesah lze pop¥ipad® jeit¥ upravit pi*{loZky.

Zplisob podle vyndlezu se pPedpoklédd zejméne pro profilové segmenty vyztuZe, které ma-
Ji obrysy upravené tak, jak bylo popssno. Tento zpisob se uskutediuje rozpéracim ustrojim
11. Toto rozp¥raci udstrojf 11 mé ndkolik klfnd 12, 12a, jakoZ i spojku 13, kterd udrZuje
¥liny 12, 128 v takové vzddlenosti, kterd Je pPedem urdena mistem jejich podepieni na p¥i-
rubovych ramenech 7a vnit¥niho profilového segmentu 2.

Nezndzorn&n, avdek toliko derchovanou &arou je vyznalen pohon, kiery miZe posouvat roz-
péract ustrojf 11, tvoené kliny 12, 12a @ jejich spojkou 13 ve sméru profilovych segmentd

1, 2. .

Podle vykresu zehdjilo rozpéraci udstrodi 11 svoji &innost Ji% do té miry, Ze patky 4
vn&jstho profilového segmentu 1 Jsou Jji%Z od sebe odtladeny natolik, Ze preSly ples konce
isekl 8a bodni sti¥ny 5a vnit¥niho profilového segmentiu 2 a tim Jej uvolnily.

Proto 1lze vnit¥ni profilovy segment 2 z vn&jsiho profilového segmentu 1 vytdhnout.
Z toho je patrno, %e kliny 12, 12a je tieba viéhnout mezi patky 4 vn&jStho profilového seg-
mentu 1 & p¥irubovéd remena 7 spodnf ¥d4sti 68 do té miry, aby patky 4 mohly pfeskolit pYes
tseky 8a. .

P¥i této operaci se opird rozpdraci ustrojf 11 v zéPezech 3} vn¥jsfho profilového seg-
mentu 1, co¥ viak deteilnd neni na vykrese znézornZno. Tek lze uskute¥nit rozep¥eni pot¥eb-
nymi silami bez zvléZtnfch podpér.

Rozevienim vn&jsfho profilového segmentu 1 ztrdcf klinovy systém 9 svij dotyk s vnit¥-
nimi strensmi bodnf stdny 5. Vtahovac{ klfn 10, ktery je u zndzornsného provedens integro-
venou &¢éstf klinového systému 9, zlstdvd viek v &innosti, a to zejména tehdy, je~li v pri-
bshu uvolhovéni déle viaZen, napfikled svym spojenim s rozpdracim dstrojim 11. Z toho di~
vodu 1ze podle pot¥eby vn¥jsf profilovy segment 1 a vnit¥ni profilovy segment 2 pomalu
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a o malé kousky do sebe ddle zasouvat. Vtehovénf, poptipadé dodatefné vishovéni vtahovaciho
klfnu 10 rozp¥racim ustrojim 11 wmo¥nuje v prib¥hu rozpinéni kontrolovat predpsti profilo~
segmentd 1, 2 a udrZovat jej tak, aby jejich soudrZnost nebyla porudena. Tak nen{ p¥i tomto
zplsobu préce obsluhe chroZena, ani kdyZ se a81é rudn¥, protoZe klfnovy systém 3 zistéva
uvnitd skifnového profilu tek dlouho, jek je to jen mo%né.

Po uvolnsni obou profilovych segmentd 1, 2 se rém vjztufe rozebere. Toto rozebréni se
v podstat¥ provédi kolmo k otvoru, ktery se vytvoril rozevienfm.

Je jasné, Ze se plen¥ni &asto provédi ve velmi omezeném prostoru. Tomu se p¥izpisobuje
rozpérac{ ustrojf 11 tfm, %e je velumi uzké a Ze Je pfelo¥itelné, tak Jak bylo popséno. Tim
se zajist{ funk&ni spolehlivost i tehdy, jestliZe je mezi jednotli#é rémy vyztuZe chodby
vtlefena hornina. Klfny 12, 12a maJj{ nepffkled tekovou délku, kterd odpovidéd roziirovené
oblasti. V zédsad¥ Jje lze zatlouci rukou.

S vyhodou se vsak pouZije mechanickym nebo tlakovym prost¥edfm ovlddsny pohon.

Vzhledem k tomu, ¥e se kliny 12, 128 mus{ pohybovat v podstatd kolmo ke spodnf &dsti
6a, to znemend podél pP{rubovych remen 78, majl mit takovy ukos, aby se patky 4 pohybovaly
pPes konce useki 8a dfive, ne¥% se dosdhne hloubky vniku ¥lind 12, 128.

8im del¥tf, pop¥fpadd 3ir¥{ je klin 12, 121, tim v&t3{ musf byt sila vyvinuté pohonem.
Proto je tifeba zvolit vhodn¥ vyvéZeny pom&r mezi t&mito hodnotami.

Pohon 1lze uskuteénit, pokud to dovoluji poméry v chodbd, hydresulickou stojkou uspoié-
danou nep¥i? chodby, kterd zalisuje kliny 12, 128 mezi patky 4 a pF¥irubové remena Ja. Je
semozfejmé, Ze cely pohon lze usporddat tek, aby bylo mo¥né ovlddat rozp¥raci ustrojl i1
ne ddlku, co% dovolf provéddt plen¥ni z bezpednostniho stanovidté. K tomu je vhodny pohén&-
ny systém véle¥kd nebo t¥ecich koledek.

Vzhledem k tomu, %e v podzemi Jje zpravidls k dispozici dostatek tlakovzdudnych p¥ipo-
jek a tlakovy vzduch mé vzhledem k stladitelnosti prost¥edf a k pom&rim proud¥ni pfiznivé
vlastnosti, lze opat¥it rozp¥raci ystroji 11 pneumatickym pohonem.

Je rovnZ% moZné uspoiddat mechenicky pohon, podobny nifkovému zveddku. Hlavail vyhoda
tohoto pohonu spodivéd v tom, Ze obraci s1ly, tak¥e zamezl pripadnénu neméhéni vnit¥ntho
profilového segmentu 2 na ohyb.

pPREDMET VYINALEZU

1. Zptsob plen¥n{ poddajnych rémd vyztuie v hornictvi a p¥i stavbd tunell, tvofenych
nékolika nevzéjem se pFesahujfcf{mi profilovymi segmenty vjztuZe, kteréd majl skfinovy, ne-
priklaed volnou podélnou 3t¥rbinou opat¥eny obvod, jejichZ presahujfci se konce jsou do se-
be zasunuty v opeiném smyslu & které jsou k sobd pop¥ipeds upnuty klinovym systémen, pisobi~
efm na Stdrbinu ve vnitfnim profilovém segmentu, pr¥ifem% se nejprve odstrani pop¥iped® upra-
vené prflozky, napf{klad uvolnénim jejich matic nebo jejich ochnuti{m, a potom se uvolni pro-
filové segmenty od sebe, aby se mohly p¥isludné rémy vyztufe vyjmout, vyznaleny tim, Ze
vnéjs{ profilovy segment se nejprve rozevie a potom se do sebe zasunuté konce profilovych
segmentd vysunou v podstaté kolmo k otvoru vytvofenéuu timto rozevienim, & tak se od sebe
0ddsl{.

2. Zptsob podle bodu 1, vyznafeny tim, Ze p¥i rozeviréni 8 po ném ndsleduyjicim uvolno-
vén{ se udr¥uje pPedpétf konci profilovyech segmentd ve sméru zasunuti.
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3. Zpisob podle bodu i nebo 2, vyzna¥eny tim, %e udrZeni pfedpiti profilovych segmentd
ve sméru zasunut{ se provddi tek, ¥e se profilové segmenty kontroloven¥ ddle zasunou.

4. Zpisob podle bodd 1 a% 3, vyznaleny tim, Ze v pridbdhu udrZovéni predp&tf profilovych
segmentl se vnit¥ni profilovy segment vzp¥{df.

5. Zpisob podle bodld 1 a% 4, vyznaleny tim, Ze sily potfebné pro rozevienf vn&jsftho
profilového segmentu se piivéddjl na podélné hrany, pop¥ipadd na podélné plochy omezujict
t¥rbinu vndjsiho profilovéhc segmentu a na hrany s nimi sousedfcf, pop¥ipadd na plochy
vnit¥fniho profilového segmentu.

6. Zaiffzen{ k provdd¥ni zplisobu podle bodd 1 a% 5, vyznalené tim, %e Je tvofeno jednak
ngkolika klfny (12, 12a), spojenymi spojkou (13), k jejich udrZfeni ve vzddlenosti pFedenm
urdené pro Jejich opfenf ne profilovych segmentech (1, 2), Jednak je tvoieno pohonem pro
pohyb rozpdractho dstrojf (11), tvoreného kliny (12, 12a) a jejich spojkou (13),' po p¥i-

rubovém remenu (7a).

7. Za¥{zeni podle bodu 6, vyznadené tim, Ze pohon rozp#¥ractho dstrojf (11) je nampojen
na védle¥ek nebo na t¥ec{ koledko.

8., Zar{zen{ podle bodu 6, vyznadené tim, Ze pohon Je hydraulicky.

9, Zetffzen{ podle bodu 8, vyznafené tim, Ze pohon je diln{ stojka.

10. Zafizenf{ podle bodu 6, vyzna¥ené tfm, Ze pohon mé tver nﬁzkového“zvedéku.

11. Za¥izeni podle jednoho z bodd 6 a%¥ 10, vyzna¥ené tiﬁ, %e v prostoru p¥{slusného

pfesahu profilovych segmentd (1, 2) je rozpdracf udstrojL (11) spojeno s klinovym systémem (9).

1 list vykresd

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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