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DISPOSITIF D’INJECTION D’UN LIQUIDE DANS UN PATIENT.

@ Ce dispositif (10) comprend un support d’aiguille (24)
portant une aiguille d’injection (26) destinée a étre piquée
dans un patient et un conduit d’injection (28) raccordé a
Paiguille (26). Il comporte des moyens (30) d’extraction de
laiguille (26) hors du patient.

Le dispositif (10) comprend des moyens activables (32)
de génération d’une surpression dans le conduit d’injection
(28) normalement inactifs, et des moyens de synchronisa-
tion (31) entre les moyens d’extraction (30) et les moyens
de géneération (30) pour activer les moyens de génération
(30) lors de Pextraction de Paiguille (26) afin de créer une
surpression dans le conduit d’injection (28).
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La présente invention concerne un dispositif d'injection d’'un liquide
dans un patient, du type comprenant :

- un support d'aiguille portant une aiguille d'injection destinée a étre
piquée dans un patient ;

- un conduit d’injection raccordé a l'aiguille ; et

- des moyens d'extraction de l'aiguille hors du patient.

Dans certaines pathologies, il est nécessaire d'injecter quotidienne-
ment une dose médicamenteuse liquide directement dans un organe d'un
patient. Pour ce faire, il est connu d'implanter a demeure, sur la poitrine du
patient, une chambre disposée sous la peau. Cette chambre est prolongee
par un tuyau cheminant dans le support jusqu'a I'organe ou la dose medica-
menteuse doit étre distribuée. La chambre implantable comporte un réser-
voir présentant un opercule perforable suivant sa surface en contact avec la
peau.

Pour l'injection de la dose médicamenteuse, l'aiguille du dispositif est
engagée a travers la peau du patient dans la chambre implantable et la dose
médicamenteuse est injectée dans cette chambre au travers de l'aiguille.

Pour procéder a de telles injections, on utilise couramment un dispo-
sitif d'injection comportant un support solidaire de l'aiguille. Le support est
prolongé par un tuyau dont une extrémité est reliée a l'aiguille d'injection et
dont l'autre extrémité est équipée d'un connecteur permettant la connexion
d'une seringue ou d'un réservoir d'une dose médicamenteuse a injecter.

Pour extraire l'aiguille de la chambre implantable, le praticien saisit le
support du dispositif et tire I'aiguille hors du support du patient.

Lors de I'extraction de l'aiguille, une dépression temporaire est creee
dans la chambre implantable. Par suite, du sang ou d’autres fluides corpo-
rels provenant de l'organe pénétrent dans le tuyau s’étendant entre la
chambre implantable et 'organe. Le sang tend a coaguler dans ce tuyau, ce
qui provogue son obstruction. La chambre doit donc étre remplacée fré-
quemment.

Un but de linvention est donc de disposer d'un dispositif d’injection

qui permette d'éviter le reflux de fiuide corporel lors du retrait de laiguille.
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A cet effet, linvention a pour objet un dispositif d’injection du type
précité, caractérisé en ce que le dispositif comprend des moyens activables
de génération d’'une surpression dans le conduit d’injection normalement
inactifs, et des moyens de synchronisation entre les moyens d’extraction et
les moyens de génération pour activer les moyens de géneration lors de
Iextraction de l'aiguille afin de créer une surpression dans le conduit
d'injection.

L’invention peut comprendre l'une ou plusieurs des caractéristiques
suivantes, prise(s) isolément ou suivant toutes combinaisons techniquement
possibles :

- les moyens de synchronisation coopérent mécaniquement avec les
moyens de génération lors de 'extraction de l'aiguille ;

- les moyens d’extraction comprennent au moins un organe mobile
par rapport au support entre une position d’utilisation de I'aiguille et une po-
sition d’extraction de l'aiguille, les moyens de synchronisation étant formes
par 'organe mobile ;

- les moyens de génération comprennent :

- un trongon souple, formé dans le conduit d’injection ; et

- au moins une surface de compression reliée aux moyens de syn-
chronisation, la surface de compression comprimant le trongon souple lors-
que les moyens de synchronisation activent les moyens de génération ;

- la surface de compression est solidaire de 'organe mobile ;

- le conduit d'injection délimite un canal d'injection, le trongon souple
comprenant une poche latérale débouchant dans le canal ;

- les moyens de génération comprennent des moyens additionnels
d’obturation du conduit d’injection, disposés en amont de la poche ;

- le conduit d'injection comprend une région aval portée par le support
et une région amont s'étendant entre le support et une extrémité amont de
raccordement a un réservoir de liquide, le trongon souple étant formé dans
la région aval ;

- la surface de compression est déplagable vers I'aval le long du tron-

con souple lors de I'extraction de l'aiguille ;



10

15

20

25

30

2886857

3

- le support comprend une ame et des ailes mobiles par rapport a
I'ame entre une position d’utilisation de l'aiguille et une position d’extraction
de Tlaiguille, le trongon souple étant enserré entre les ailes lors de
I'extraction de l'aiguille ;

- les moyens d’extraction comprennent un capot protecteur d’aiguille,
monté mobile par rapport au support entre une position d'utilisation de
l'aiguille et une position d’extraction de l'aiguille, la surface de compression
étant solidaire du capot ;

- le capot est monté coulissant dans une embase, le trongon souple
étant pincé entre le capot et 'embase lors du déplacement du capot de sa
position d'utilisation de I'aiguille a sa position d’extraction de l'aiguille ; et

- les moyens d’extraction sont montés pivotants par rapport au sup-
port d’aiguille entre une position d'utilisation de l'aiguille et une position
d’extraction de l'aiguille, les moyens d’extraction comprenant une languette
déformable délimitant la surface de compression, et la languette déformable
s'applique sur le trongon souple pour le comprimer lors du pivotement des
moyens d’extraction par rapport au support d'aiguille.

L'invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui va
suivre, donnée uniquement a titre d’'exemple, et faite en se référant aux des-
sins annexés, sur lesquels :

- la Figure 1 est une vue partielle en perspective de trois-quarts face
d’un premier dispositif d’injection selon I'invention ;

- la Figure 2 est une vue en coupe transversale du dispositif de la Fi-
gure 1, lors d’'une linjection de médicament dans une chambre implantee
sous la peau d’'un patient ;

- la Figure 3 est une vue en perspective d’'un deuxieme dispositif
d’injection selon l'invention, immédiatement avant I'extraction de l'aiguille ;

- la Figure 4 est une vue en coupe transversale suivant le plan I1V-IV
de la Figure 3, avant I'extraction de l'aiguille ;

- la Figure 5 est une vue analogue & la Figure 4, aprés I'extraction de
l'aiguille ;

- la Figure 6 est une vue en coupe transversale d'un troisieme dispo-

sitif selon l'invention, lors de l'injection de médicament dans un patient ;
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- la Figure 7 est une vue analogue a la Figure 6 lors de I'extraction de
l'aiguille hors du patient ; et

- la Figure 8 est une vue analogue a la Figure 6 aprés I'extraction de
Paiguille.

Sur les Figures 1 et 2 est représenté un dispositif d'injection 10 selon
l'invention relié a une chambre implantable 12, représentée sur la Figure 2.

Comme connu en soi, la chambre 12 est disposée sous la peau notee
14 d'un patient. Cette chambre présente un réservoir 16 généralement cylin-
drique délimité, sur sa face en contact avec la surface intérieure de la peau,

par une membrane perforable 18. Le réservoir 16 est relié a un tuyau 20

d'acheminement d'une solution médicamenteuse vers une veine ou une ar-

tere 22.

En référence a la Figure 1, le dispositif d’injection 10 comprend un
support d’aiguille 24 portant une aiguilie d'injection 26, un conduit d'injection
28 raccordé a laiguille 26, et des volets latéraux 31 articulés sur le support,
les volets 31 formant des moyens 30 d’extraction de l'aiguille hors de la
peau du patient. Le dispositif 10 comporte en outre des moyens 32 de gene-
ration d’une surpression dans le conduit 28 lors de I'extraction de l'aiguille.

L'aiguille 26 présente une extrémité libre courbée 34 destinee a étre
implantée dans le patient et débouchant latéralement par rapport a 'axe ge-
néral de l'aiguille.

Le support 24 comporte une ame centrale 36 allongée, traversée de
part en part par une partie aval 38 du conduit 28 portée par le support 24 et
raccordée a l'aiguille.

L’aiguille forme un coude 40 prolongé du cété de la pointe 34 par un
trongon principal 42 et du coté opposé a la pointe 34 par un trongon perpen-
diculaire de liaison 44 engagé dans la partie aval 38.

Le conduit d’injection 28 comprend, outre la partie aval 38 portée par
le support 24, une partie amont souple 46 qui s'étend entre une extrémite 48
de raccordement a un réservoir 50 de médicament a injecter et une extrémi-
té aval 52 en liaison avec la partie aval 38.

La partie amont 46 est munie d’'une pince 54 interposée entre les ex-

trémités 48 et 52 qui permet d'obturer sélectivement le conduit.
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Le conduit 28 délimite intérieurement sur toute sa longueur un canal
d'injection 56 qui débouche dans l'aiguille 22.

Les volets 31 s'étendent latéralement de part et d’autre de I'ame 36.
lls sont articulés par des charnieres souples a 'ame 36. Les volets 31 sont
mobiles entre une position d’utilisation de l'aiguille en appui sur la peau du
patient, représentée sur la Figure 2 et une position d’extraction de l'aiguille.

Dans la position d’appui, les volets 31 sont sensiblement coplanaires
et compris dans un plan perpendiculaire au trongon principal 42.

Dans la position d’extraction, les volets 31 sont plagués I'un contre
I'autre sensiblement dans le plan de l'aiguille 44, au dessus de 'ame 36.

Les moyens de génération d'une surpression 32 comprennent une
poche souple 58 raccordée au canal d'injection 56, et des surfaces de com-
pression 60 de la poche souple 58 formées .par les faces supérieures des
volets 31 situées a 'opposé de la peau du patient.

La poche 58 est formée par un prolongement latéral de la partie aval
38 du conduit d'injection 28. La poche 58 délimite intérieurement un réser-
voir 62 de liquide raccordé au canal 56. Au repos, dans la position
d'utilisation de l'aiguille, la poche 58 est disposée en appui sur 'une des sur-
faces 60. Les moyens de génération d’une surpression 32 sont donc norma-
lement inactifs.

Le fonctionnement du premier dispositif 10 selon 'invention va main-
tenant étre décrit. Initialement, la pointe 34 de l'aiguilie 26 est piquée dans la
peau du patient, en regard de la chambre 12. La pointe 34 est alors intro-
duite dans le réservoir 16 a travers la membrane 18 par pergage de cette
membrane par 'extrémité pointue 34. Les volets 31 sont plaqués contre la
peau du patient, dans la position d'utilisation de laiguille représentée a la
Figure 2.

Lorsque le dispositif 10 doit é&tre retiré, I'utilisateur active la pince 54
pour obturer le canal 56 en amont du support 24. Puis, il rabat les volets 31
I'un vers l'autre vers la position d’extraction de l'aiguille. Lors de ce dépla-
cement, la poche 58 s'interpose entre les surfaces supérieures 60 des volets
31. L'utilisateur du dispositif tire alors I'aiguille 26 a 'extérieur de la peau 14

du patient. Lors de ce mouvement de traction, I'utilisateur enserre les volets
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31 entre ses doigts et comprime la poche 58. Il crée ainsi une surpression
dans le réservoir 62 de la poche, laquelle se transmet a la partie aval 38 du
conduit.

Cette surpression génere un écoulement du liquide contenu dans le
résérvoir 68 vers l'aiguille 26 jusqu’a I'extrémité 34 ce qui provogue une sur-
pression dans le réservoir 16, puis dans le tuyau 20.

Par suite, le sang qui circule dans l'artére 22 ne pénétre pas dans le
tuyau 20, ce qui évite I'obstruction de ce tuyau par des caillots de sang
coagulés.

Les volets mobiles 31 forment donc a la fois des moyens d’extraction
30 de laiguille 26 et des moyens de synchronisation entre les moyens
d’extraction 30 et les moyens de génération 32 pour générer une surpres-
sion dans le conduit 28 lors du retrait de I'aiguille 26.

Comme illustré par les Figures 3 a 5, le deuxiéme dispositif d’injection
66 selon l'invention comporte un mécanisme 30 d’extraction de I'aiguille 26
qui est lié¢ a demeure au support d’aiguille 24. Le mécanisme 30 est dépla-
cable par rapport au support 24 entre une position inactive du mécanisme
d’extraction plaquée sur le support 24, et une position active du mécanisme
d'extraction en saillie par rapport au support 24, telle qu'illustrée sur les figu-
res 3 ab.

Le mécanisme d’extraction 30 comporte une embase 68 et un pous-
soir 70 monté coulissant par rapport a 'embase 68. L'embase 68 est depla-
cable par rapport au support 24 et est articulée par rapport a celui-ci autour
d'un axe X-X' s'étendant perpendiculairement au plan de l'aiguille courbe 26.

L'embase 68 est formée d’'un manchon 72 délimitant un passage 74
de circulation du poussoir 70. Le manchon 72 est ouvert latéralement sui-
vant une génératrice sur une largeur correspondant a la largeur de I'ame
centrale 36 du support.

De part et d'autre de cette ouverture, le manchon 72 est prolongé par
deux flancs 76 propres a s’engager autour de I'ame centrale 36. Pour
I'articulation de 'embase sur I'dme centrale, les flancs 76 sont perces de
deux trous circulaires dans lesquels sont regus des tétons 78 venus de ma-

tiere avec 'dme centrale et s'étendant suivant I'axe d’articulation X-X'. L'axe
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de l'articulation est placé au voisinage de la téte 37 située a l'extrémite aval
de 'ame 36 de sorte que en position basculée, la téte 37 s'étend a l'intérieur
du passage 58.

A son extrémité opposée a la téte 37, le manchon 72 présente exte-
rieurement deux excroissances radiales formant appui-doigt 80.

Comme illustré par la Figure 4, le manchon 72 délimite, sur une géné-
ratrice s'étendant dans un plan perpendiculaire au plan de l'aiguille, deux
ouvertures latérales 82A, 82B de passage du conduit 28 espaceées le long
de cette génératrice.

Le poussoir 70 est formé d'une tige 84 généralement évidée et ou-
verte a une extrémité dite avant tournée vers l'aiguille 24. Elle est obturée a
son extrémité arriére par un appui-doigt 86. La tige 84 est ouverte, depuis
son extrémité avant, par une fente 88 s'étendant suivant la longueur du
poussoir sur I'essentiel de la longueur de celui-ci. La largeur de fa fente 88
est suffisante pour recevoir 'ame centrale 36.

La tige 84 délimite, le long d'une génératrice située en regard des
ouvertures 82A, 82B, une nervure 90 ménagée dans sa surface extérieure
91.

La nervure 90 débouche a 'extrémité avant de la tige 84 et est délimi-
tée a son extrémité supérieure par une surface inclinée 92 qui forme une
came. La longueur de la nervure 90 est supérieure a la distance qui separe
les ouvertures 82A, 82B.

Le poussoir 70 est regu coulissant a l'intérieur du passage 74 delimite
par 'embase 68 entre une position dutilisation de I'aiguille telle qu'illustrée
sur les Figures 3 et 4 et une position d’extraction de l'aiguille telle qu'illustrée
sur la Figure 5.

Dans la position d'utilisation de I'aiguille, I'extrémité ouverte du pous-
soir est située au voisinage de 'embase 68. Dans cette position, la nervure
90 s'étend en regard des ouvertures 82A, 82B et la surface de came 92 est
située au voisinage de I'ouverture supérieure 82A.

Dans la position d’extraction, I'extrémité obturée par le poussoir 70

est située au voisinage de 'embase 68, I'extrémité ouverte s'étendant au-
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dela de la pointe 34 de l'aiguille. Dans cette position, la nervure 90 est dis-
posée hors de 'embase 68, au droit de l'aiguille 26.

Par ailleurs, la surface extérieure 91 du poussoir 70 située au-dessus
de la nervure 90 présente une section transversale sensiblement égale a la
section transversale de la surface intérieure 93 du manchon 72, avec inter-
position d'un jeu annulaire.

En référence a la Figure 3, la partie aval 38 du conduit d’injection
comprend un trongon principal 94 porté par 'ame 36 et un trongon souple 96
engagé dans le manchon 72, représenté sur les Figures 4 et 5.

Le trongon souple 96 est relié en amont au trongon principal 94 a tra-
vers I'ouverture supérieure 82A et est relié en aval a l'aiguille d’'injection a
travers 'ouverture inférieure 82B. Le trongon 96 est ainsi fixé sur la surface
intérieure du manchon 72.

Comme on le verra 'plus bas, le trongon souple 96 fixé sur le manchon
72 et la surface de came 92 solidaire du poussoir 70 forment des moyens 32
activables de génération d'une surpression dans le conduit 28.

Initialement, lors de l'injection de produit, le mécanisme d’extraction
est dans sa position inactive. Le poussoir est alors dans la position
d'utilisation de l'aiguille et le trongon souple 96 est regu dans I'espace déli-
mité par la nervure 90 entre les ouvertures 82A et 82B. Les moyens de ge-
nération d’une surpression 32 sont inactifs.

Pour le retrait du dispositif d'injection, le mécanisme d’extraction 30
est redressé en étant amené dans sa position active. Pour ce faire, 'embase
68 et le poussoir 70 sont basculés autour de I'axe X-X' pour étre amenés
dans la position illustrée sur les Figures 3 et 4. Le poussoir 68 est alors dans
'axe du trongon principal 42 de laiguilie, et les deux prolongements 80
s'étendent généralement perpendiculairement a I'axe du trongon principal de
laiguille. La téte 37 du support est regue dans le poussoir évidé 70.

Dans cette position, I'opérateur maintient le mécanisme d’extraction
30 entre deux doigts appliqués de part et d’autre de 'embase et s’appuyant
sur les appui-doigts 80, alors que a l'aide d'un autre doigt, il enfonce le

poussoir 70. Celui-ci circule alors suivant la longueur de aiguille 26.
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Plus précisément, I'extrémité ouverte du poussoir 72 prend appui sur
la peau du patient alors que 'embase 68 est amenée a remonter suivant la
longueur du poussoir 72. L'aiguille 26 est ainsi progressivement avalée a
Iintérieur du poussoir 72 jusqu'a étre amenée dans la position illustrée sur la
Figure 5 ol le trongon principal 42 de l'aiguille s'étend totalement a l'intérieur
du poussoir 72 et est protégé, évitant tout risque de piqlre accidentelle.

Lors de ce déplacement, la surface de came 92 se déplace le long du
trongon souple 96 entre I'ouverture 82A et l'ouverture 82B. La surface de
came 92 obture donc initialement le conduit 28, puis génere dans ce conduit
28 une surpression le long du trongon 96 en écrasant progressivement une
longueur croissante de ce trongon.

Dans la position d’extraction de l'aiguille représentée sur la Figure 5,
le trongon 96 est pincé entre la surface extérieure 91 du poussoir 70 située
au-dessus de la nervure 90 et la surface intérieure 93 du manchon 72.

Le déplacement de la surface de came 92 génere donc une surpres-
sion dans le canal 56 qui provoque un écoulement de liquide depuis I'amont
vers l'aval. Cet écoulement évite la pénétration de sang dans le tuyau 20 de
la chambre d'injection lors de I'extraction de l'aiguille.

La surface de came 92 étant située sur le poussoir 70, le poussoir 70
forme des moyens de synchronisation entre les moyens d'extraction 30 et
les moyens de génération 32 pour générer une surpression dans le conduit
28 lors du retrait de l'aiguilie 26.

Un troisiéme dispositif selon l'invention 100 est représenté sur les Fi-
gures 7 a 8. Dans ce dispositif, le mécanisme d’extraction 30 est monté a
demeure sur le support 24. L'aiguille 26 est portée par le support 24 par
I'intermédiaire du mécanisme d’extraction 30, comme on va le décrire plus
bas.

Le support 24 de ce dispositif 100 comprend un socle 102 et une
chape d'articulation 104 du mécanisme d’extraction 30 de l'aiguille, montée
en saillie sur le socle 102.

Le socle 102 présente a l'avant de la chape 104 une surface supé-
rieure avant 108 de butée du mécanisme d'extraction 30, qui délimite une

fente 106 traversante de passage de l'aiguille. || présente a l'arriere de la
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chape 104, une surface supérieure arriére 110 de support d'une partie du
conduit d'injection 28.

Le mécanisme d’extraction 30 comprend un volet 112 articulé par une
extrémité arriere sur la chape 104 autour d’'un axe Y-Y’ perpendiculaire au
plan de l'aiguille 26.

Le volet 112 s'étend en regard de la surface avant 108. Il présente
une surface inférieure 114 de fixation de l'aiguille, située en regard de
'ouverture 106. La surface 114 recoit le trongon perpendiculaire 44 de
l'aiguille.

Le volet 112 est mobile autour de l'axe Y-Y' entre une position
d'utilisation de I'aiguille dans laquelle il bute contre la surface 108 et une po-
sition inclinée d’extraction de l'aiguille dans laquelle il est disposé a I'ecart
de la surface 108, au-dessus de cette surface 108.

La partie aval 38 du conduit 26 comprend un trongon amont 116 sou-
ple collé sur la surface arriere 110, et un trongon aval 118 rapporté sur la
surface inférieure 114 du volet et raccordée a l'aiguille 26.

Dans le dispositif 100, les moyens 32 de génération d’'une surpres-
sion dans le conduit sont formés par le trongon amont 116 du conduit 28 et
par une languette 120 déformable de compression de cette region 116.

La languette 120 est solidaire du volet 112. Elle s'étend a I'oppose du
volet 112 par rapport a 'axe d'articulation Y-Y'. La languette 120 est dispo-
sée en regard de la surface arriére 110 dans un plan incliné vers le bas par
rapport au plan du volet 112.

Initialement, le volet 112 est maintenu dans sa position d’utilisation de
l'aiguille 26, en butée contre le socle 102.

Dans cette position, le trongon principal 42 de l'aiguille 26 est engagé
a travers la fente 106 et fait saillie vers le bas par rapport au support 24 a
travers cette fente 106. Par ailleurs, la languette 120 est disposée a I'ecart
du trongon amont 116 du conduit 28 et les moyens de génération d'une sur-
pression 32 sont inactifs.

L'aiguille 26 est alors piquée dans la peau 14 du patient pour

I'injection du liquide dans la chambre 12.
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Pour retirer I'aiguille, I'utilisateur tire le volet 112 vers le haut pour le
pivoter de sa position d'utilisation de l'aiguille @ sa position d'extraction de
l'aiguille.

Au début de ce déplacement, comme illustré par la Figure 7,
Iextrémité arriere 122 de la languette 120 pivote vers le bas et entre en
contact avec le trongon 116. Elle déforme alors ce trongon 116 pour obturer
le canal d’injection 56.

Lorsque l'utilisateur poursuit le déplacement du volet 112 vers la posi-
tion d’extraction, la languette 120 écrase, par sa déformation, une longueur
croissante du trongon déformable 116 depuis I'amont vers l'aval, comme
représenté sur la Figure 8. Une surpression est donc générée dans le
conduit 28, ce qui évite le reflux du sang dans le tuyau 20.

Lorsque le volet 112 atteint sa position d’extraction, l'aiguille 26 est to-
talement extraite de la peau 14 du patient et est bloguée en position entre la
surface supérieure 108 et le volet 112, au-dessus du socle 102.

La languette étant solidaire du volet 112, le volet 112 forme des
moyens de synchronisation entre les moyens d’extraction 30 et les moyens
de génération 32 pour générer une surpression dans le conduit 28 lors du
retrait de I'aiguille 26.

Grace a l'invention qui vient d'étre décrite, il est possible de fournir
des dispositifs d’injection comportant des moyens de génération d'une sur-
pression temporaire dans le conduit d’injection qui sont actifs lors de
l'extraction de I'aiguille. Le reflux sanguin vers le conduit d’injection lors du
retrait de I'aiguille est ainsi limité.

De préférence, ces dispositifs comprennent un mécanisme
d'extraction d’'aiguille muni d'un organe mobile qui génére directement la
surpression dans le conduit lors de son déplacement d'une position

d'utilisation de I'aiguille a une position d’extraction de l'aiguilie.
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REVENDICATIONS
1.- Dispositif d'injection (10 ; 66 ; 100) d'un liquide dans un patient, du

type comprenant :

- un support d'aiguille (24) portant une aiguille d'injection (26) desti-
née a étre piquée dans un patient ;

- un conduit d'injection (28) raccordé a l'aiguille (26) ; et

- des moyens (30) d’extraction de l'aiguille (26) hors du patient,

caractérisé en ce que le dispositif (10; 66; 100) comprend des
moyens activables (32) de génération d’une surpression dans le conduit
d’injection (28) normalement inactifs, et des moyens de synchronisation (31 ;
70 : 120) entre les moyens d’extraction (30) et les moyens de géneration
(30) pour activer les moyens de génération (30) lors de l'extraction de
laiguille (26) afin de créer une surpression dans le conduit d'injection (28).

2.- Dispositif (10 ; 62 ; 100) selon la revendication 1, caractérisé en ce
que les moyens de synchronisation (31; 70; 120) coopérent mecanique-
ment avec les moyens de génération (32) lors de I'extraction de l'aiguille
(26).

3.- Dispositif (10 ; 66 ; 100) selon la revendication 2, caractérisé en ce
que les moyens d’extraction (30) comprennent au moins un organe (31 ;70 ;
120) mobile par rapport au support (24) entre une position d'utilisation de
laiguille (26) et une position d’extraction de laiguille (26), les moyens de
synchronisation étant formés par 'organe mobile (31 ; 70 ; 120).

4.- Dispositif (10; 62 ; 100) selon l'une quelconque des revendica-
tions 1 a 3, caractérisé en ce que les moyens de génération (32) compren-
nent:

- un trongon souple (58 ; 96 ; 116), formé dans le conduit d'injection
(28) ; et

- au moins une surface de compression (60; 92 ; 120) reliée aux
moyens de synchronisation (31 ; 70 ; 120), la surface de compression (60 ;
92 ; 120) comprimant le trongon souple (58 ; 96 ; 116) lorsque les moyens

de synchronisation (31 ; 70 ; 120) activent les moyens de génération (32).
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5.- Dispositif (10 ; 66 ; 100) selon la revendication 4, prise en combi-
naison avec la revendication 3, caractérisé en ce que la surface de com-
pression (60 ; 92 ; 120) est solidaire de 'organe mobile (31 ; 70 ; 120).

6.- Dispositif (10) selon l'une quelconque des revendications 4 a 5,
caractérisé en ce que le conduit d'injection (28) délimite un canal d’injection
(56), le trongon souple comprenant une poche latérale (58) débouchant

dans le canal (56).
7.- Dispositif (10 ; 66 ; 100) selon la revendication 6, caractérisé en

-ce que les moyens de génération (32) comprennent des moyens (54 ; 92 ;

122) additionnels d’obturation du conduit d'injection (28), disposés en amont
de la poche (58).

8.- Dispositif (10 ; 66 ; 100) selon 'une quelconque des revendica-
tions 4 a 7, caractérisé en ce que le conduit d'injection (28) comprend une
région aval (38) portée par le support (24) et une région amont (46)
s'étendant entre le support (24) et une extrémité amont (48) de raccorde-
ment & un réservoir de liquide (50), le trongon souple (58 ; 96 ; 116) étant
formé dans la région aval (38).

9.- Dispositif (66 ; 100) selon l'une quelconque des revendications
précédentes 4 a 8, caractérisé en ce que la surface de compression (92 ;
120) est déplacable vers I'aval le long du trongon souple (96 ; 116) lors de
I'extraction de l'aiguille (26).

10.- Dispositif (10) selon l'une quelconque des revendications
4 a 9, caractérisé en ce que le support (24) comprend une ame (36) et des
ailes (31) mobiles par rapport a 'ame (36) entre une position d’utilisation de
I'aiguille (26) et une position d’extraction de l'aiguille (26), le trongon souple
(58) étant enserré entre les ailes (36) lors de I'extraction de l'aiguille (26).

11.- Dispositif (66) selon I'une quelconque des revendications 4 a 9,
caractérisé en ce que les moyens d’extraction (30) comprennent un capot
(70) protecteur d'aiguille, monté mobile par rapport au support (24) entre
une position d'utilisation de l'aiguille et une position d’extraction de l'aiguille,
la surface de compression (92) étant solidaire du capot (70).

12.- Dispositif (66) selon la revendication 11, caractérisé en ce que le

capot (70) est monté coulissant dans une embase (78), le trongon souple
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(96) étant pincé entre le capot (70) et 'embase (78) lors du déplacement du
capot (70) de sa position d'utilisation de l'aiguille a sa position d’extraction
de l'aiguille.

13.- Dispositif (100) selon 'une quelconque des revendications 4 & 9,
caractérisé en ce que les moyens d’extraction (30) sont montés pivotants
par rapport au support d’aiguille (24) entre une position d'utilisation de
l'aiguille (26) et une position d'extraction de l'aiguille (26), les moyens
d’extraction (30) comprenant une languette (120) déformable délimitant la
surface de compression, et en ce que la languette déformable (120)
s'applique sur le trongon souple (116) pour le comprimer lors du pivotement

des moyens d’extraction (30) par rapport au support d’aiguille (24).
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