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Sposéb i urzadzenie do przetwarzania sygnalow
zwlaszcza dalekopisowych na sygnaly w kodzie Morse’a

1. T .

Przedmiotem wymnalazku jest spos6b i urzgdzenie
do prezetwarzania sygnalo6w zwiaszcza dalekopiso-
wych na sygnaty w kodzie Morse’a.

Stan Techniki. Znane sposoby przetwarzania sy-
gnalobw na przykiad akustycznych na sygnaly
w, kodzie Morse’a polegaja na tym, ze sygnaly
akustyczne przetwarza si¢ przy pomocy operatora
wyposazonego w odpowiedniag klawiature, w syg-
naly mechaniczne listew sterowanych z_klawiatury,
a nastepnie sygnaty mechaniczne listew prze-
twarza sie na sygnaly elektryczme juz w kodzie
Morse’a za pomocg odpowiednich ukladéw elek-
tronicznych.

Natomiast znane urzadzenia stosowane do tego
celu podobne do maszyn do pisania charakteryzujg
si¢ tym, ze maja klawiature ktérej kazdy klawisz
poprzez system listew i stykéw elektrycznych jest
sprzezony z ukiadem wytwarzajacym odpowiedniag
kombinacje kropek i kresek, przy czym naci$nie-
cie jednego klawisza powoduje automatyczng blo-
kade pozostalych. Urzgdzenie to ma dwie fazy
pracy: w pierwszej ma miejsce formowanie kom-
binacji kropek i kresek oraz jej zapis w ukladzie

pamieci, a w drugiej zachodzi czytanie zawartoéci

pamieci i przekazywanie zapisanych tam informa-
cji do nadajnika na przykiad radiostacji. Rowno-
legle z klawiaturg moze by¢é wiaczony zwykly
klucz telegraficzny wzglednie transmiter.

Celem wynalazku jest opracowanie sposobu prze-
twarzania sygnaléw zwilaszcza dalekopisowych na
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sygnaly w kodzie Morse’a, a celem urzadzenia jest
realizacja tego sposobu.

Istota wynalazku. Sposéb przetwarzania sygnatow
zwlaszcza - dalekopisowych na sygnaty w -kodzie
Morse’a wedlug wymnalazku polega ma tym, ze
sygnaly na przykiad dalekopisowe, start-stopowe
o dowolnym okre§lonym kodzie i dowoilnym mo-
dule telegraficznym o szeregowej strukiurze czaso-
wej elementéw kodowych o dowolnej okreélonej
szybkosci telegraficznej, najpierw przeksetadea sie
w stowa kodowe o réwmnoleglej strultturze elemen-
tbw kodowwych z zapewnieniem odpowiedtiej syn-
chronizacji, zapamietuje sie je w pamieci bufo-
rowej o dowolnej pojemnoéci, a nastepnie dekoduje
sie, natomiast sygmaly o réwnoleglej strukturze
czasowej elementéw kodowych na przyklted z czyt-
nika tasmy perforowanej, bezposrednio dekaduje
sie, po czym w obu przypadkach, koduaje sie je,
w kodzie Morse’a o réwnoleglej strukturze elemen-
tow kodowych, -a nastepnie wyprowadza sie je
w spos6b szeregowy z dowolng ustawiang szyb-
kofcia telegraficzmg nadajac im standardows
strukture czasowg, przy czym, przy przetwarzaniu
sygnaléw szeregowych na przykiad z dalekopisu, po
zapelieniu pamieci buforowej b]Jo[kuu)e sie Zrédio
sygnatbw wejéciowych, na przykiad klawiature
dalekopisu, a zwalnia sie te blokade, gdy w pa-
mieci buforowej powstanie miejsce dla wprowadze-
nia kolejnych siéw kodowych, natomiast przy prze-
twarzaniu sygnatéw réwmoleglych na przyklad
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z czytnikp tasmy perforowanej stosuje sie stero-
wanie wprowadzeniem kolejnych kombinacji kodo-
wych, ponadto przy przetwarzaniu sygratéw o ko-
dach wielorejestrowych mnie przetwarza sie na
sygnaly Morse’a kombinacji kodowych sygnalizu-
jacych zmiane rejestru, oraz ewentualnie innych
ustalonych kombinacji kodowych, jednakze kombi-
nacje kodowe sygnalizujace zmiane rejestru, po
zdekodowaniu wykorzystuje sie ‘do ustawienia re-
jestru kodowania w kodzie Morse’a i jeszcze przy
przetwarzaniu sygnatéw réwmnoleglych na przykiad
z czytnika tasmy perforowanej na sygnaly w ko-
dzie Morse’a, jednoczesmie w razie potrzeby wy-
twarza sie réwmiez sygnaly o szeregowej struk-
turze czasowej, na przyklad dalekopisowe sygnaty
start-stopowe o odpowiedniej szybkosci telegraficz-
nej w.celu fa przyklad otrzymywania kontrolnego
tabulogramu informacji.

Urzadzenie wedlug wynalazku przystosowar®
zwlaszcza do wspblpracy z dalekopisem i czytni-
kiem?‘taémy perforowanej cechuje sie tym, ze ma
uklad wejSciowy dla sygnaléw szeregowych formu-
jacy odpowiednio sygnaly i polaczony bezpos$red-
nio z preeksetaltnikiem szeregowio-rowniolegiym
i z ukladem sterowania, natomiast przeksztaltnik
szeregowo-réwnolegty jest potaczony z wukiadem
sterowania § z pamiecia buforowa, ktéra ma réw-
niez polgczenie z ukladem sterowania, oraz z de-
koderem kodu wejsciowego ktbry jest potaczony
z ukladem wejSciowym dla sygnaléw, ré6wnolegtych
z koderem znakéw Morse’a i z ukladem sterowa-
nia, a koder znaké6w Morse’a, potaczony z ukiadem
sterowania jest ponadto potaczony bezposrednio
z preeksztaltnikiem réwnoleglo-szeregowym kodu
Morse’a o ustawianej szybkoéci pracy, ktoéry jest
takze polaczony z ukladem sterowania oraz z ukla-
dem wyjSciowym sygnaloéw Morse’a, natomiast
uklad sterowania jest jeszcze polgczony z ukladem
wejSciowym dla sygnaléw réwnoleglych i z obwo-
dami sterujacymi zrédla sygmalé6w réwnoleglych,
a takze z ukladem blokady Zrédia sygmaléw sze-
regowych, ktéry jest polaczony z odpowiednimi
obwodami sterujgcymi Zrédia sygna;éw szerego-
wych.

Przyklad wykonania wynalazku. Wynalazek zo-
stanie blizej wyjasniony na preykladzie jego wy-
konamia na rysunku fig. 1, na ktérym oznaczono:
1 — zrédio sygnaléw szeregowych, 2 — ukiad
wejdciowy dla sygnaléw szeregowych 3 — prze-
ksztadtnik szeregowo-réwnolegty kdodu wejéciowego,
G = pamieé¢ buforowa, 5 — dekoder kodu wejskclio-
wego, 6 — 7Zrodlo sygnalow réwmnoleBiych, 7 —
uklad wejsciowy dla sygnaléw réwmolegiych, 8 —
koder kodu Momse’a, 9 — przeksetaltnik réwmo-
legto-szeregowy kodu Morse’a, 10 — uklad wyjs-
ciowy sygnatéw Morse’a, 11 — uklad sterowania
i 12 — uklad blokady zZrédla sygnaldw szerego-
wych.

Urzadzenie dziala w nastepujacy sposéb: sygnaly
o szeregowej strukturze czasowej elementéw kodo-
wych ze zrédla tych sygnaléw 1, na przyklad
z dalekopisu, sg kierowane do ukladu wejsciowego
2, przy czym  sygnaty wejSciowe mna przyklad
dalekopisowe sygnaly start-stopowe moga mie¢ do-
wolny okreslony kiod, dowolny modutl telegraficzny
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i dowolna okreslong szybkoéé telegraficzng. Po
odpowiednim  wzmocnieniu i  uksztaltowaniu,
sygnaly z ukladu wejsciowego 2 sa kierowane do
przeksztaltnika szeregowo-réwnoleglego 3, ktéry
przeksztalca szeregowa strukture wprowadzanych
sygnaléw w stowa o roéwnoleglej strukturze cza-
sowej element6w kodowych, ktére nastepnie sa
kierowane do pamieci buforowej 4. Dzialanie prze-
ksztaltnika 3 jest odpowiednio synchronizowane
sygnalami sterujgcymi z ukladu sterowamia 11,
kiéry r6é6wniez okreS§la momenty . wpisywania
réwnolegltych stéw kodowych do pamieci 4, skad
z odpowiednim opéZnieniem, wedlug kolejnosci
chronologicznej sa kierowane do dekodera 5. Do
dekodera 5 takze doprowadzane sj sygnaly ze
Zrédla sygnaléw réwmnolegltych 6, ma przyklad
z czytnika tasmy perforowanej poprzez uklad
wejsciowy 7 dla-sygnatéw o réwnoleglej strukturze
czasowej, w ktérym sygnaly te sa odpowiednio
wzmacniane i formowane.

Dekoder 5 dokonuje odpowiedniego rozwiniecia
kombinacji kodowych kodu wejSciowego. Sygnaly-
z dekodera 5 sg kierowane do kodera 8, ktéry
przetwarza je na ustalone kombinacje kodowe
o strukturze réwmoleglej w kodzie Morse’a, przy
czym nadawanie to odbywa sie z uwzglednieniem
rejestru, do jakiegionalezat kiodowany sygnat, w przy-
padku gdy kqd wejSciowy byt kodem wieloreje-
strowym, przy czym ustawienie rejestru odbywa
sie za posrednictwem ukladu sterowania 11. Uklad
sterowania 11 ustala rejestry na podstawie zdeko-
dowanych przez dekoder 5 kombinacji kodowych

.sygnalizujacych zmiane rejestru. Uklad sterowania

11 jednocze$Snie kwalifikuje wczy zdekodowane
kombinacje kodowe naleza do ustalonego zbioru
kombinacji kodowych do przetwarzania na sygnaty
Morse’a. Sygnaty w. kodzie Morse’a o réwnolegiej
strukturze elementéw kodowych z kodera 8 sg kie-
rowane do przeksztatnika roéwmnoleglo-szeregowego
9, ktéry przeksztalca ich réwnolegla strukture na
szeregowa standardowg strukture czasowg elemen-
tow znak6w Mornse’a, wyprowadzanych z ustawiang
szybkoscig telegraficzng w zakresie na przyklad
od szesciu do trzydziestu grup na minute. Dziala-
nie prezeksztalinika 9 jest sterowame przez uklad
11. Szeregowe sygnaly w kodzie Morse’a z prze-
ksztaltnika 9 sa podawane do ukladu wyjsciowego
10, w ktérym sa odpowiednio wzmacniane i for-
mowane, na przyklad w sygnaly akustyczne lub
pragdu stalego do manipulacji radiostacji. Przy
przetwarzaniu sygnaléw szeregowych ze Zrédia 1,
na preykiad z dalekopisu, do wstrzymywania
wprowadzania informacji, gdy pamieé buforowa 4
zostanie zapelniona shtuzy uklad blokady 12, od-
dzialywujacy specjalnym sygnatem na Zrédto 1, na
przyklad do blokowania klawiatury dalekopisu,
z' jednoczesng na przyklad optyczna sygnalizacja
stanu blokowania, przy czym blokada jest zwalnia-
na gdy w pamieci 4 zrobi sie miejsce do wpro-
wadzenia kolejnych siéw kodowych. Uklad blokady
12 jest sterowany przez uklad sterowania 11, ktéry
w tym rodzaju pracy urzadzenia bada stan za-
jeto$ci pamieci 4. Podeczas przetwarzania sygnaléw
rownoleglych ze Zrodia 6, na przykiad z cezytmika
taémy perforowanej, pobieraniem informacji z tego
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srédia, znak po znaku, kieruje uklad 11 sterowa-
nia. Uklad sterowamia 11 wykonuje swoje funkcje
sterownicze w oparciu o przetwarzanie specjalnych
sygnatow znamionujacych robocze stany poszcze-
gélnych ukladéw urzadzenia, przy czym przetwa-
rzanie to odbywa sie zgodnie z okres$lonym progra-
mem realizacji algorytmu przetwarzania sygnatéow
wejSciowych na sygnaly Morse’a. .

Jezeli urzadzenie, podczas przetwarzania sygna-
16w ze zZrodla sygnat6w réwmnoleglych 6, na przy-
kiad ¢z czytnika tadmy perforowanef na sygnaly
Morse’a ma jednocze$nie dostarczaé¢ sygnaldéw sze-
regowych na przyklad do sterowania dalekopisu
dla otrzymywamia kontrolnego tabulogramu infor-

macji, witedy sygnaty rémmolegie z ukiadu mwejs-

ciowego 7 sga kierowane do przeksztaltnika 3 co
pokazano liniami kropkowanymi na rysunku fig. 1,
ktory jest przeksztalcany na przeksztaltnik réwmo-
leglo-szeregowy za posrednictwem ukladu sterowa-
nia 11, przy czym przeksztalcanie réwnoleglo-sze-
regowe kodu wejsSciowego wigze sie réwniez na
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przykiad z dodawaniem -elementéw startowyeh-

i s-topowyclh -do komhijnacji kod'oweﬂ' elementéw

informacyjnych, dostarczanych z ukitadu 7, ponadto-

zapewnia - sie réwmiez wymagany modul telegra-
ficzny i wymagang szybko§é telegraficeng wy-
twarzanych sygnaiéw szeregowych. Ponadto, ukiad
wejsciowy 2 jest réwmiez przeksztalcany w ana-
logiceny spos6b, aby zapewniat wyprowadeza~
nie tych sygnatébw w postaci wymaganej do
sterowania na przykiad dalekopisu. W takim przy-
padku uklad 2 jest ukladem wejsciowo-wyijscio-
wym do zapewnienia wspélpracy urzadzenia .na
przykiad z dalekopisem lub linig telegraficzng przy
obu kierunkach przeptywu informacji. Podobnie
przeksztaltmik 3 jest przeksztaltnikiem szeregowo-
réwnolegtym i réwnoleglo-szeregowym, w zalez-
noéei od rodzaju pracy urzadzenia. Urzadzenie do
przetwarzania sygnatéow zwilaszeza dalekopisowych
na sygnaly w kodzie Morse’a w przykiadowym
wykonaniu do wspélpracy z dalekopisem i czyt-
nikiem tasmy perforowanej ma nastepujace mozli-
wosci techniczne: wytwarzanie sygnaléw Morse’a
przy sterowaniu z dalekopisu, wytwarzanie syg-
natéw Morse’a przy sterowaniu z czytnika tasmy
perforowanej, wytwarzanie sygnaléw Morse’a przy
sterowaniu z czytnika tasmy perforowanej i jedno-
czeSnie sterowanie dalekopisu dla otrzymania ta-
bulogramu~- informacji przetwarzanej na sygnaly
Morse’a, oraz wytwarzanie sygnaléw dalekopiso-
wych przy sterowaniu z czytnika tasmy perforowa-
nej, przy zablokowaniu wytwarzania sygnalow
Morse’a. Mozliwosci te uzyskuje sie przez wybo6r
rodzaju pracy, przy czym wytwarzane sygnaly
Morse’a maja szybkosé¢ telegraficzng dowolnie usta-
wiang w zakresie 6—30 grup na minute i maja
shuzyé do sterowania radiostacji, jak ré6wniez maja
byé odtwarzane na gto$niku lub stuchawkach.
Wytwarzane sygnaly dalekopisowe majg szybko$é
na przykiad 50 bodéw ustawiang odpowiednio do
zastosowanego dalekopisu. Urzadzenie jest przy-
stosowane do miedzynarodowego kodu dalekopiso-
wego nr 2 dwurejestrowego, jak réowniez do jego
modyfikacji z trzecim rejestrem — do alfabetu
rosyjskiego. Urzadzenie zostalo zbudowane na
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ukladach scalonych TTL i “tranzystorach. Pamigé¢
buforowa w wykonanym urzadzeniu ' ma pojem-
no§¢ w zasadzie na dwa znaki do przetwarzania
w sygnaly Morse’a, co juz umozliwia praktycznie
plynne nadawanie sygnaléw Morse’a przy sterowa-
niu urzadzenia z dalekopisu.

]

Zastrzezenia patentowe
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10
. lekopisowych na sygnaiy w kodzie Morse’a zna-

1. Spos6b przetwarzania sygnaloéw zwlaszcza da-

mienny tym, ze sygnaly wejSciowe o szeregowef
strukturze czasowej elementéw najpierw prze-
ksztalca sie w sygnaly o réwmoleglej strukturze
elementéw kodowych i zapamietuje a nastepnie
dekoduje sie je wedlug okre$lonej reguly i prze-
ksztalca w sygnaty o przestrzennej strukturze zna-
k6w, po czym koduje sie je w kodzie Morse’a
i wprowadza szeregowo z odpowiednig szybkoscig
zachowujgc odpowiednie odstepy czasowe migdzy

...elementami- kodowymi sygnaléw}v Morse’a, natomiast

sygnaly wejsciowe o strukturze réwnoleglej bezpo-
Srednio dekoduje sie i.przeksztatca dalej w analo-
giczny spos6éb jak w przypadku sygnaléw wejscio-
wych o strukturze szeregoweyj. '

2. Sposob wedlug zastrz. 1 znamienny tym, ze
przy przetwarzaniu sygnaléw o strukturze szere-
gowej stosuje sie blokade przy zapelnionej pamieci
dziatajgca zwrotnie na Zrodio sygnalu wejSciowego,
ktéra zwalnia sie gdy pamieé jest gotowa do
przyjecia kolejnego znaku.

3. Spos6b  wedlug zastrz. 1 znamienny tym, ze
przy przetwarzaniu sygnaléow zwhaszcza dalelkopi-
sowych o réwmnolegtej strukturze elementéw ko-
dowych na przyklad z czytnika tasmy perforowa-
nej ma sygnaly w kodzie Morse’a, jednocze$nie
wytwarza sie sygnaly w ’kodzie wejSciowym
o strukturze szeregowej i odpowiedniej szybkosci
telegraficznej do sterowania, na przykiad daleko-
pisem w celu otrzymania kontrolnego tabulogramu
informacji. ’

4. Sposéb wediug zastrz. 1 znamienny tym, ze
regule deleodownnia sygnatéw, ktére mnastepnie ko-
duje sie w kiodzie Morse’a zmienia sie w odpo-
wiedni sposéb zalezmie od potrzeb. .

5. Urzgdeenie do przetwarzania sygnalow zwiasz-
cza. dalekopisowych na sygnaly w kodzie Morse’a
wspbipracujgce zwlaszcza z dalekopisem i czytni-
kiem ta$my pe\rforow‘aneﬂ znamienne tym, ze wejs-
ciowe zrédlo sygnaléw (1) o szeregowej strukturze
czasowej jest polaczone do dekodera (5) tych syg-
naté6w przez polaczone szeregowo uklady: wejscio-
wy (2), przeksztaltnik szeregowo-réwnolegly kodu
sygnalu wejsciowego (3) i uklad pamieci buforo-
wej (4), natomiast zroédio sygnaléw (6) o réwmo-
legtej strukturze czasowej w postaci korzysinie
czytnika tasmy perforowanej jest podlgczone do
dekodera (5) tylko przez ‘uklad wejsciowy (7) ta-
kich sygnaiéw, a wyjscie dekodera (5) jest pod-
taczone do uktadu wyjSciowego '(10) przez koder
kodu Morse’a (8) i przez przeksztaltnik réwmnolegto-
szeregowy (9) tego kodu, przy czym ukiad stero-
wania (11) jest podigczony réwnolegle bezposred-
nio do wszystkich wymienionych uktadéw (2, 3, 4,
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5, 6, 7, 8, 9) za wyjatkiem uktadu (10) wyjsciowezo tego zrédla, a ponadto uklad wejsciowy (7) ma
oraz poérednio do Zrodia sygnaléow (1) o szerego- polaczenie z przeksztaltnikiem szeregowo-réwmno-
wej strukturze czasowej przez uklad blokady (12) legtym (3).
'
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