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69 Schaftmaschine.

@ Zur Steuerung der Polschifte (10) in drei bzw. vier
Fachstellungen, ist zwischen zwei benachbarte Schaft-

hubeinheiten (3, 4) und dem Kipphebel (9) des Schaftes
ein Vierstellungs-Schwenkhebel (5) angeordnet. Die vier
Stellungen sind mit I, II, ITI und IV bezeichnet.

Das freie Ende des ersten Schwinghebels (30) ist An-
lenkstelle des Vierstellungs-Schwenkhebels und das freie
Ende des zweiten Schwinghebels (40) Anlenkstelle fiir ei-
ne Verbindungslasche (11) zum Vierstellungs-Schwenkhe-
bel. -

Zur Verminderung der wilden Bewegungen des Schaf-

tes sind im Kraftibertragungsweg von der Hubeinheit zum
Schaft, ausser der Abstiitzung der Hubeinheiten und des
Kipphebels des Schaftes, keine belasteten Wellen vorhan-
den.
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PATENTANSPRUCHE

1. Schaftmaschine mit zwei Hubeinheiten (3, 4) zum
Steuern eines Webschaftes (10), vorzugsweise eines Polschaftes,
wobei sich im Hebelzug zwischen Hubeinheiten und Schaft ein
Schwenkhebel (5) befindet, der von den zwei Schafthubeinhei-
ten in vier verschiedene Stellungen (I, II, III, IV) steuerbar ist,
wovon sich zwei Stellungen in einem Punkt (f) kreuzen, da-
durch gekennzeichnet, dass nur die mit den Hubeinheiten
(3, 4) direkt in Wirkverbindung stehenden Hebel (30, 40) und
der die Bewegung des Schaftes (10) direkt ausfiithrende Kipp-
hebel (6, 9) je auf einer ortsfesten Achse (12; 90) sitzen und der
Vierstellungs-Schwenkhebel (5, 50, 15) iiber zwei Gelenke (5°,
11°; 13°, 14°) gelagert ist, wobei das eine Gelenk (5°, 14°) mit ei-
nem Bewegungshebel (30, 3’; 14, 16) einer Hubeinheit (3) ver-
bunden ist und mit diesem Hebel mitschwingt, und das andere
Gelenk (11°, 13°) im Raum begrenzt bewegbar an einem Fiih-
rungshebel (11, 13) angelenkt ist, welcher Fiihrungshebel seiner-
seits mit dem Bewegungshebel (40) der zweiten Hubeinheit (4,
18) in Wirkverbindung steht, so dass in der Verbindung (11, 5,
6; 13, 14, 15, 6) zwischen Schafthubeinheiten (3, 30, 4, 40) und
Bewegungsmechanismus (7, 8, 9) des Schaftes (10) keine durch
Schaftantriebskrifte belastete, feststehende Wellen vorhanden
sind.

2. Schaftmaschine nach Anspruch 1, mit zwei Hubeinhei-
ten, System Hattersley (3, 4), oder zwei Hubeinheiten aus Tritt-
vorrichtung mit Hubschwingen, bei denen an deni Enden einer
Balance je ein Zughaken, und mittig je der Schwinghebel (30,
40) angelenkt ist, der schwenkbar auf der ortsfesten Achse (12)
sitzt und einem Vierstellungs-Schwenkhebel (5), von dem aus ei-
ne Verbindungsstange (6) die Bewegung auf den Bewegungsme-
chanismus (7, 8, 9) des Schaftes (10) iibertragt, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Vierstellungs-Schwenkhebel (5, 50) tiber
ein Gelenk (5°) schwenkbar auf einem Arm (3’) des Schwing-
hebels (30) der ersten Hubeinheit (3) sitzt, und iiber ein zwei-
tes Gelenk (11°) einer Kulisse oder einer freibeweglichen
Lasche (11) mit dem Schwinghebel (40) der zweiten Hubeinheit
(4) in Wirkverbindung steht, und dass auf dem Vierstellungs-
Schwenkhebel (5) ein Anlenkschieber (6°) fiir eine Schaftzug-
stange verschieb- und feststellbar ist (Fig. 1 oder 2-7).

3. Schaftmaschine nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich-
net, dass der Vierstellungs-Schwenkhebel ein angenéhert gera-
der Stab (5) ist, dessen eines Ende iiber ein Gelenk (5’) mit dem
Arm (3’) des einen Schwinghebels (30) verbunden ist (Fig. 1).

4. Schaftmaschine nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich-
net, dass der Vierstellungs-Schwenkhebel ein Winkelhebel (59)
ist, dessen Winkelscheitel iiber ein Gelenk (5°) mit dem Arm
(3%) des ersten Schwinghebels (30) verbunden ist, wobei an ei-
nem Arm des Winkelhebels der zweite Schwinghebel (40) iiber
eine Lasche (11) oder Kulisse angreift und am anderen Arm die
Zugstange (6) zum Schaftmechanismus (7, 8, 9) angelenkt ist
(Fig. 2-7).

5. Schaftmaschine nach Anspruch 1, mit zwei Hubeinhei-
ten, System Hattersley (3, 4) oder zwei Hubeinheiten aus Tritt-
vorrichtung mit Hubschwingen, bei denen an den Enden einer
Balance je ein Zughaken und mittig je der Schwinghebel (30,
40) angelenkt ist, der schwenkbar auf der ortsfesten Achse (12)
sitzt und einem Vierstellungs-Schwenkhebel (15) von dem aus
eine Verbindungsstange (6) die Bewegung auf den Bewegungs-
mechanismus (7, 8, 9) des Schaftes (10) iibertragt, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein Gelenk (14’) des Vierstellungs-
Schwenkhebels (15) einerseits gelenkig iiber eine Lasche (14)
oder Kulisse mit dem Schwinghebel (30) der ersten Hubeinheit
(3) und andererseits iiber eine zweite Lasche (16) oder Kulisse
mit einem Fixpunkt der Schaftmaschine (1) verbunden ist, und
dass der Schwinghebel (40) der zweiten Hubeinheit (4) iiber eine
dritte Lasche (13) oder Kulisse gelenkig mit dem Vierstellungs-
Schwenkhebel verbunden ist.

Die Erfindung betrifft eine Schaftmaschine, geméss Oberbe-
griff des Patentanspruches 1. Die Anordnung eignet sich insbe-
sondere fiir eine Mehrstellungsschaftmaschine mit Polschéften.

Mit der CH-PS 527 935 ist eine derartige Schaftmaschine

s zum Steuern von Webmaschinen bekannt geworden.

Durch Summieren des Steuereffektes der zwei Schafthub-
einheiten eines Schaftes im Ubertragungshebeltrieb, kann dieser
in vier Arbeitsstellungen gebracht werden. Ist der Schaftzughe-
bel am Kreuzungspunkt zweier Stellungen des Schwenkarmes

10 angelenkt, so sind zwei Arbeitsstellungen der Schéfte identisch.
Es ergeben sich dann nur drei verschiedene Stellungen.

Solche Kraftiibertragungstriebe sind ausserordentlich stark
beansprucht, weil ein besonders schwerer Schaft bei nicht gerin-
ger Drehzahl der Webmaschine fiir Pliischgewebe, gegeniiber

15 Webmaschinen fiir glatte Gewebe, annédhernd iiber den doppel-
ten Fachhub-Weg zu bewegen ist.

Die mit diesen Schiften gesteuerten Polfdden sind iiblicher-
weise als Filamente nicht oder nur schwach gezwirnt und neigen
demzufolge, unter dem Einfluss von aussergewdhnlichen

20 Schaftschwingungen, zu Bruch. Solche Schwingungen entstehen
besonders infolge elastischer Verformungen der wechselweise
belasteten Lagerungswellen fiir die schwingenden Hebel sowie
durch die Reihe von Lagerstellen und Anlenkstellen von Ver-
bindungslaschen und Stangen im Bewegungsweg des Kraftiiber-

25 tragungstriebes.

Auch diese, bei einfachen Maschinen unbeachtlichen, unbe-
herrschten, wilden Schwingungen summieren sich im Trieb zwi-
schen Hubeinheiten und Schaft, was zu zusétzlichen Schwin-
gungen der Schifte und damit zu Briichen der Polfdden fiihrt.

Ziel der Erfindung ist die moglichste Verminderung der wil-
den, schwingungsartigen Bewegungen der Schifte.

Dies wird mit der eingangs genannten Schaftmaschine er-
reicht, die die erfindungsgeméassen Merkmale des kennzeichnen-
den Teils des Patentanspruches 1 aufweist.

Die Steuerbewegungen werden damit direkt von den Hub-
einheiten auf den Schwenkhebel und von diesem zum Schaft--
bewegungsmechanismus iibertragen. Die Anzahl der kraftbela-
steten Wellen ist damit auf ein Minimum reduziert.

Als Schafthubeinheiten kénnen alle bekannte Systeme, wie
Hattersley, Rotationsmaschinen, Trittvorrichtungen und dgl.
Anwendung finden, wobei die Hubeinheiten selbst als den He-
beltrieb mittragende Teile ausgebildet sein miissen.

In der Zeichnung sind Ausfithrungsbeispiele der Erfindung
dargestellt. Es zeigen:

Fig. 1 eine Schaftmaschine mit zwei Hubeinheiten, System
Hatterley, und einem stabformigen Vierstellungs-Schwenkhebel
als Steuerteil fiir einen Schaft,

Fig. 2 eine Variante, wobei der Vierstellungs-Schwenkhebel
als Winkelhebel ausgebildet ist,

Fig. 3 bis 6 dieselbe Variante in den vier Steuerstellungen,

Fig. 7 dieselbe Variante wie in Fig. 2-6, wobei alle vier
Steuerstellungen eingezeichnet sind,

Fig. 8 eine Ausfithrungsvariante, bei der der stabférmige
Vierstellungs-Schwenkhebel an einer Lasche des Schaftmaschi-
nengehiuses aufgehdngt ist.

Die grundsitzliche Arbeits- und Wirkungsweise der Mehr-
stellungsschaftmaschinen mit einem Vierstellungs-Schwenkhebel
stimmt mit der in der CH-PS 527 935 des gleichen Anmelders
Beschriebenen iiberein.

In Fig. 1 ist die Schaftmaschine mit 1, die Webmaschine mit
2 bezeichnet. Von den beiden Hubeinheiten 3, 4, System Hat-
tersley, sind schematisch je zwei Zughaken gezeichnet, die an
den Enden der beiden Balancen angelenkt sind. Mittig an den
Balancen greifen die beiden auf einer ortsfesten Achse 12
schwenkbar gelagerten Schwinghebel 30, 40, an, wobei am Arm
3’ des einen Schwinghebels 30, iiber das freie Gelenk 5°, der
stabférmige Vierstellungs-Schwenkhebel 5 angelenkt ist. Uber
die Lasche 11 ist der Arm 4’ des anderen Schwinghebels 40 mit
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mit dem Schwenkhebel 5 verbunden. Der Anlenkpunkt ist mit
11° bezeichnet. Vom auf dem Schwenkhebel 5 verschieb- und
feststellbaren Schiebeteil 6’ fiihrt die Stange 6 zum auf einer
ortsfesten Achse 90 sitzenden Kipphebel 9, an dessen einem
Arm die Stossstange 7 und an dessen anderem Arm die Stoss-
stange 8 zum Schaft 10 befestigt ist. Anstelle der Lasche 11
kann auch eine Kulissenverbindung zwischen Schwinghebel 40
und Schwenkhebel 5 angeordnet sein.

Mit ausgezogenen Linien ist die Grundstellung I des
Vierstellungs-Schwenkhebels 5 der Maschine dargestellt. Wird
ein Zughaken der Hubeinheit 4 ausgezogen, so verdndert das
Gelenk 5’ seinen Standort nicht. Hingegen schwenkt, durch
Zug iiber die Lasche 11, der Schwenkhebel 5 aus der Stellung I
in die Stellung II. Wird hingegen aus der gezeichneten Stellung

ein Zughaken der Hubeinheit 3 ausgezogen, so wird das Gelenk 15

5’ vom Arm 3’ nach 5’ verschwenkt. Der Vierstellungs-
Schwenkhebel 5 nimmt die Position III ein. Wird nun von jeder
Hubeinheit je ein Zughaken ausgezogen, so erhilt man die Po-
sition IV des Schwenkhebels. In dieser Position kreuzt der
Schwenkhebel die Position I im Punkt f. Die dort angelenkte
Stange 6 bleibt bei einer solchen Bewegung des Vierstellungs-
Schwenkhebels von Position I zu Position IV praktisch unbe-
wegt. In allen anderen Fillen ergibt der Bewegungsweg des fest
auf dem Schwenkhebel befestigten Schieberteiles 6°, bei der Be-
wegung des Schwenkhebels 5, das Mass der Bewegung des
Schaftes 10.

Der Kreuzungspunkt des Schwenkhebels in den Positionen I
und IV liegt ausserhalb der Anlenkstellen 5°, 11°,

In den Fig. 2-7 erkennt man wiederum die beiden Hubein-

heiten, System Hattersley, 3, 4, wobei am Ende des Arms 3’ des 30

Schwinghebels 30 das Gelenk 5’ fiir den Vierstellungs-
Schwenkhebel 50 angeordnet ist. Dieser Schwenkhebel ist ein
Winkelhebel, an dessen einem Arm die Verbindungslasche 11
zum Schwinghebel 40 und an dessen anderem Arm der ver-

schieb- und feststellbare Schiebeteil 6’ angebracht ist. Uber die 35

Stange 6, den Kipphebel 9, die Stossstangen 7, 8, wird die von
den Hubeinheiten ausgeldste und vom Vierstellungs-Schwenk-
hebel masslich festgelegte Bewegung auf den Schaft 10 der
Webmaschine 2 iibertragen.

Fig. 3 zeigt die der Fig. 2 entsprechende Grundposition I des 40

Schwenkhebels 50. Durch Ausziehen des Zughakens der hinte-
ren Hubeinheit 4 wird der winkelartige Schwenkhebel 50 bei
stillstehendem Gelenk 5’ iiber den Schwinghebel 40 und die La-
sche 11 in die Position II (Fig. 4 und 7) verschwenkt. Wird aus
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der Grundstellung ein Zughaken der vorderen Hubeinheit 3
ausgezogen, so wird das Gelenk 5’ iiber den Schwinghebel 30
nach 5’ und damit der Schwenkhebel 50 in die Position III
(Fig. 5 und 7) verschwenkt. Bei Auszichen je eines Zughakens

s beider Hubeinheiten 3, 4 gelangt der Schwenkhebel 50 in die
Position IV (Fig. 6 und 7).

Wie aus Fig. 7 ersichtlich, kreuzen sich die Schwenkhebel in

den Positionen II und III im Punkt f. Der Schaft befindet sich
in der Fachkreuzung zwischen den beiden Webféchern.

10 Bei der Ausfithrung gemiss Fig. 8 ist der stabférmige

Vierstellungs-Schwenkhebel 15 aus der eigentlichen Schaftma-
schine 1 herausgenommen. Da dieser Schwenkhebel mit keinem
sich auf der festen Welle 12 abstiitzenden Schwinghebel in di-
rekter Verbindung steht, sondern nur an den Laschen 13, 14
frei schwebend angelenkt ist, ist eine zusétzliche Aufhdngung
16 notwendig, die das Gelenk 14’, begrenzt im Raum beweg-
lich, mit dem Maschinengestell freihdngend verbindet. Diese
Lasche kann auch durch eine Kulissenfiihrung, wie sie z.B. in
Fig. 10 dargestellt ist, ersetzt sein. ]

Die vier Positionen des Vierstellungs-Schwenkhebels 15 sind
wiederum mit I, II, III und IV bezeichnet.

Prinzipiell kann jede Hubeinheit durch eine solche auf an-
derer Konstruktionsbasis ersetzt werden. Fiir bestimmte Fille,
insbesondere fiir schnellaufende Maschinen, haben sich die un-
ter dem Namen «Rotationsschaftmaschinen» bekannt gewor-
denen Typen bewihrt, siche beispielsweise CH-PS 396 791. Pro
Zeiteinheit konnen z.B. hohere Schusszahlen erzielt wer-
den.

Die verschiedenen Ausfiihrungsbeispiele zeigen, dass die
Kraftiibertragung mit einem Vierstellungs-Schwenkhebel, im
Trieb zwischen Hubeinheit und Schaft, unabhingig ist von der
Art der Hubeinheit.

Die dargestellten Beispiele zeigen Hubeinheiten mit annéh-
rend gleichem Hub, welche Hubeinheiten aber auch in ein und
derselben Mehrstellungsschaftmaschine unterschiedliche Hiibe
aufweisen kénnen.

Samtliche Ausfithrungsvarianten weisen, ausser den unent-
behrlichen Achsen zur Lagerung der Hubeinheiten und der
Kipphebel des Schaftes, keine durch die Schaftantriebskréfte
belastete Achsen auf. Es besteht eine direkte Verbindung der
Hubeinheiten mit dem Vierstellungs-Schwenkhebel. Die Tragla-
schen oder Kulissenfiihrungen sind kaum von Schaftantriebs-
kriften belastet, was eine ruhige, schwingungsfreie und genaue
Schaftbewegung ergibt.

3 Blétter Zeichnungen



653 384
3 Blédtter Nr. 1




653 384
3 Blitter Nr:. 2




653 384
3 Blédtter Nr. 3




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

