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(54) Title: TRUSS ARM BUTT-.

(54) 发明名称 ：桁 架臂对 接 结构 ，具有其 的桁 架臂 以及桁 架臂起 重机

(57) Abstract: Disclosed are a truss arm butt-joint structure, and a truss arm and a truss arm crane with same. The truss arm butt-
joint structure comprises: a first arm frame chord member (1), a second arm frame chord member (2) and a connector, wherein the
connector i s connected to the first arm frame chord member (1) and the second arm frame chord member (2), respectively, and an
end face of the first arm frame chord member (1) i s in contact with an end face of the second arm frame chord member (2), forming a
contact surface. A coupling plate connection i s employed, meaning that no hinge flap needs to be manufactured, avoiding mass
mould manufacture, making the connection suitable for limited manufacture of large truss arms, without requiring mass production
of technical equipment. After machining the mounting face thereof, installation i s more convenient. The connection form of the truss
arm butt-joint structure being of contact surface type means that the head has no superfluous welding, avoiding the latent quality
problems caused by welding.

(57) 摘要 ：一种 桁 架 臂 对 接 结 构 ，具 有 其 的桁 架 臂 以及 桁 架 臂 起 重 机 。桁 架 臂 对 接 结 构 包 括 ：第 一臂 架 弦 杆
( 1 ) ，第 二臂 架 弦杆 （2 ) 和连 接件 ；其 中 ，连接件 分别 与第 一臂 架 弦杆 （1 ) 和第 二臂架 弦杆 （2 ) 连接 ，第

一臂 架 弦杆 （1 ) 的端 面 与 第 二 臂 架 弦杆 （2 ) 的端 面 接 触 ，形成 接 触 面 。其 采 用 连 接 板 连 接 ，无 需铰 耳 的制
作 ，避 免 了大量 的模 具制作 ，适合 限量 的大 型桁 架 臂 制作 ，不 需要 制 作大 量 的工 艺摆 搭 工装 ；安装 面加 工后 ，
装配更 加方 便 ；桁 架臂对 接 结构 的接触 面 式连接 形式 ，头 部无 多余焊接 ，避 免 了因为 焊接 带来 的质 量 隐患 。



本国际公布：
- 包括 国际检索报告(条约第 2 1条 (3)) 。



桁架臂对接结构，具有其 的桁架臂 以及桁架臂起重机

技术领域

本发 明涉及工程机械领域，特别是一种桁架臂对接结构，具有该桁架臂对接结构

的桁架臂 以及具有上述桁架臂的桁架臂起重机 。

背景技术

现有技术中的桁架臂用铰耳进行对接进而连接 ，在加工制作桁架臂时，普遍采用

模具工装摆搭 的形式将每节臂焊接好 ，在焊接后满足桁架臂架的组装要求 。

图 6 中示出了现有技术中的一种桁架臂对接结构，第一臂架 2 1 和第二臂架 22 之

间，通过铰耳 23 进行连接 。图 7 中示出了图 6 中的桁架臂对接结构对接部分的细部放

大 图，铰耳 23 通过焊接部 24 焊接到桁架臂上 ，两个桁架臂之 间通过铰耳 23 连接 。

由于超大型桁架臂一般为有 限数量的生产 ，没有批量生产需求，在超大型桁架臂

的制作过程 中主要存在 以下缺点：

1) 每件对接接头的采购成本高；

2 ) 在焊接对接接头时，制作的工装成本高，使用率低 ，不经济 ；

3 ) 焊接工作量大，特别对高强高的焊接 ，焊接技术要求高；一般企业制作，很难

满足设计要求；

4 ) 焊后存在一定的变形，装配 困难 。

发 明内容

本发 明提供一种桁架臂对接结构，使用连接件 以解决现有 的桁架臂对接结构需专

门制作和焊接铰耳，带来采购成本 、工装成本高，焊接量大的问题 。

本发 明通过如下技术方案实现 ：一种桁架臂对接结构，包括：第一臂架弦杆 ，第

二臂架弦杆和连接件 ；其 中，连接件分别与第一臂架弦杆和第二臂架弦杆连接 ，第一

臂架弦杆 的端面与第二臂架弦杆 的端面接触 ，形成接触面 。



进一步地 ，第一臂架弦杆和第二臂架弦杆 的接触端部具有空腔 ，连接件位于空腔

内。

进一步地 ，连接件是连接板 ，第一臂架弦杆和第二臂架弦杆 的端部上分别具有第

一定位孔，连接板 的两个端部具有第二定位孔 ，紧固件分别穿过第一定位孔和连接板

上的第二定位孔将第一臂架弦杆 以及第二臂架弦杆与连接板连接 。

进一步地 ，连接板为多块 ，多块连接板相叠并列布置与空腔 的内壁紧靠 。

进一步地 ，连接板为三块 ，连接板 中间一块 的长度长于两侧 的两块

进一步地 ，连接板两端具有 圆弧部 。

进一步地 ，在接触面上形成表面加工面 。

进一步地 ，在接触面上在桁架臂整体焊后加工 。

根据本发 明的另一方面，提供一种桁架臂，包括至少两节臂架，该至少两节臂架

通过上述 的桁架臂对接结构进行连接

根据本发 明的另一方面，提供一种桁架臂起重机 ，包括桁架臂，该桁架臂为上述

的桁架臂 。

通过上述技术方案，本发 明的主要优点是：采用连接板连接 ，无需铰耳的制作，

避免 了大量的模具制作，适合 限量的大型桁架臂制作，不需要制作大量的工艺摆搭工

装 ；安装面加工后 ，装配更加方便 ；本发 明的新式的接触面式连接形式，头部无多余

焊接 ，避免 了因为焊接带来 的质量隐患。

附图说 明

构成本发 明的一部分的附图用来提供对本发 明的进一步理解 ，本发 明的示意性实

施例及其说 明用于解释本发 明，并不构成对本发 明的不当限定 。在 附图中：

图 1 示出了本发 明的一个实施例 的桁架臂对接结构的示意 图；

图 2 示出了本发 明的一个实施例 的桁架臂对接结构接头部分的侧视示意 图；

图 3 示出了本发 明的一个实施例 的桁架臂对接结构接头部分的俯视示意 图；

图 4 示出了本发 明的一个实施例 的桁架臂对接结构接头端面部分的示意 图;



图 5 示出了本发 明的一个实施例 的桁架臂对接结构接头接触面部分的示意 图；

图 6 示出了现有技术中的一种桁架臂对接结构 的示意 图；以及

图 7 示出了现有技术中的一种桁架臂对接结构 的接头部分的示意 图。

具体实施方式

以下结合 附图对本发 明的实施例进行详细说 明，但是本发 明可 以由权利要求限定

和覆盖的多种不 同方式实施 。

图 1 中示出了本发 明的一个实施例 的桁架臂对接结构，包括：第一臂架弦杆 1 和

第二臂架弦杆 2。图 2 中示出了接头部分的放大示意 图，中间连接板 3 置于第一臂架 1

和第二臂架 2 内部 。紧固件穿过定位孔 5 将分别将连接板 3 的一端与第一臂架弦杆 1，

连接板 3 的另一端与第二臂架弦杆 2 连接 。于是通过连接板 3 将第一臂架弦杆 1 和第

二臂架弦杆 2 连接在一起 ，第一臂架弦杆 1 的端面和第二臂架弦杆 2 的端面接触 ，形

成接触面 4 。

在两个臂架弦杆 的接触面 4 上进行表面加工，或是焊后加工，以保证装配工艺要

求 。

作为其他 的实施方式，连接板 3 也可 以是其它的连接件 ，例如横杠 ，将臂架弦杆

连接在一起 。

如 图 3 所示，在俯视 图中可 以看 出连接板 3 置于第一臂架弦杆 1 和第二臂架弦杆

2 的内部，可 以是多块连接板 3 共 同使用 ，多块连接板相叠并列布置与空腔 的内壁紧

靠 ，例如是并排设置三块 。优选地 ，中间一块 的长度长于两侧 的两块 。如 图 4 所示，

臂架的接触面 4 可 以进行焊接 ，并采用焊后加工 。

对 比图 5 和 图 7，可 以看 出本发 明的桁架臂对接结构和现有技术中的桁架臂对接

结构的区别 。图 5 中示出了本发 明的一种对接结构，具有直接接触面 4。而现有技术

中的桁架臂对接结构需要焊接铰耳，再用铰耳彼此连接 。

根据本发 明的桁架臂对接结构，具有如下有益效果：

1 ) 取消桁架臂两端 的铰耳，通过弦杆之 间的接触面对接挤压承受轴 向力 。

2 ) 臂架对接面，采用焊后加工，保证 了装配工艺要求 。



3 ) 无大量的焊接要求，容易控制生产过程 的质量 。

以上所述仅为本发 明的优选实施例而 已，并不用于限制本发 明，对于本领域的技

术人员来说，本发 明可 以有各种更改和变化 。凡在本发 明的精神和原则之 内，所作的

任何修改、等 同替换、改进等，均应包含在本发 明的保护范围之 内。



权 利 要 求 书

一种桁架臂对接结构，其特征在于，包括：第一臂架弦杆 （1) ，第二臂架弦杆

(2) 和连接件 ；

其 中，所述连接件分别与所述第一臂架弦杆 （1) 和所述第二臂架弦杆 （2)

连接 ，所述第一臂架弦杆 （1) 的端面与所述第二臂架弦杆 （2) 的端面对接 ，

形成接触面 （4)。

根据权利要求 1所述 的桁架臂对接结构，其特征在于，所述第一臂架弦杆 （1)

和所述第二臂架弦杆 （2) 的接触端部具有空腔 ，所述连接件位于所述空腔 内。

根据权利要求 2 所述 的桁架臂对接结构，其特征在于，所述连接件是连接板 ( 3 ) ，

所述第一臂架弦杆 （1) 和所述第二臂架弦杆 （2) 的端部上分别具有第一定位

孔 （5)，所述连接板 （3 ) 的两个端部具有第二定位孔，紧固件分别穿过所述第

一定位孔 （5) 和所述连接板 （3 ) 上 的所述第二定位孔将所述第一臂架弦杆 （1)

以及所述第二臂架弦杆 （2) 与所述连接板 （3 ) 连接 。

根据权利要求 3 所述 的桁架臂对接结构，其特征在于，所述连接板 （3 ) 为多块 ，

多块所述连接板 （3 ) 相叠并列布置与所述空腔 的内壁紧靠 。

根据权利要求 4 所述 的桁架臂对接结构，其特征在于，所述连接板 （3 ) 为三块 ，

所述连接板 （3 ) 中间一块 的长度长于两侧 的两块 。

根据权利要求 3 所述 的桁架臂对接结构，其特征在于，所述连接板 （3 ) 两端具

有 圆弧部 。

根据权利要求 1所述 的桁架臂对接结构，其特征在于，在所述接触面 （4) 上形

成表面加工面 。

根据权利要求 7 所述 的桁架臂对接结构，其特征在于，所述接触面 （4) 在所述

桁架臂整体焊后加工 。

一种桁架臂，包括至少两节臂架和桁架臂对接结构，其特征在于，所述至少两

节臂架通过权利要求 1~8 任一项所述 的桁架臂对接结构进行连接 。

一种桁架臂起重机 ，包括桁架臂，其特征在于，所述桁架臂为权利要求 9 所述

的桁架臂 。
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