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Kaarintalaitteisto, joka kasittaa ainakin keharatarakenteen (3), joka muodostaa suljetun radan, ja kalvonjakelulaitteen (1), joka on
jarjestetty kiertdmaan mainittua rataa ja sy6ttdmaan kalvoa (9) kaarittavan kappaleen ymprille, jolloin kalvonjakelulaite (1) kasittaa
runkorakenteen (2), johon on sijoitettu ainakin valineet kalvorullan (8) kiinnittdmiseksi pyorivasti kyseiseen runkorakenteeseen ja
syottovalineet (12, 13, 14, 15), joiden kautta kalvo (9) on jarjestetty syétettévaksi halutulla kalvon kireydelld. Mainittu runkorakenne
on kytkettavissa irti kalvonjakelulaitteesta (1) ja takaisin kalvorullan (8) vaihtoa varten ja kalvorullan (8) vaihtoa varten kaarintalait-
teisto kisittaa lisaksi automaattisen vaihtojarjestelman (21) kyseisen runkorakenteen vaihtoa varten. Mainittu runkorakenne on yhte-
néinen kokonaisuus, joka on itsenaisesti irrotettavissa ja kiinnitettdvissa takaisin kalvonjakelulaitteeseen (1). Kaarintalaitteiston
vaunulaitteisto on tarkoitettu kuljettamaan mukanaan kalvonjakelulaitetta (1), ja se késittaa useita perékkain asettuneita vaunuja,
jotka ovat kytkeytyneina toisiinsa ja jolloin yhteen tai useaan vaunuun on sijoitettuna tai sijoitettavissa ainakin yksi mainittu runko-
rakenne.

Vecklingsanordning som omfattar atminstone en ringbanstruktur (3) som utgér en

) . R . o 15 1
sluten bana, och en filmmatningsanordning (1), som &r anordnad att ga runt sagda 1\\ ? (4 1312 ¢4
bana och att mata en film (9) kring ett stycke som skall vecklas, varvid filmmatnings- ( ( ( /
anordningen (1) omfattar en stomkonstruktion (2), i vilken ar placerade atminstone 2 T - 9
medel for att fasta en filmrulle (8) pa ett roterbart s&tt i sagda stomstruktur och ; ~—""10
matningsdon (12, 13, 14, 15), genom vilka filmen (9) &r anordnad att matas med en o2
begérd spanning av filmen. Sagda stomstruktur kan kopplas fran filmmatnings- L 28

anordningen (1) och tillbaka for ett byte av filmrullen (8), och f6r bytet av filmrullen 4
(8) vecklingsanordningen omfattar ytterligare ett automatiskt bytessystem (21) for
bytet avsagda stomstruktur. Sagda stomstruktur &r en kompakt enhet, som kan
I6sgoras och fastas separat tillbaka till filmmatningsanordningen (1). Vecklings-
anordningens vagnanordning ar avsedd att féra med sig filmmatningsanordningen
(1), och den omfattar flera efter varandra placerade vagnar, vilka &r kopplade med
varandra och varvid atminstone en sagda stomstruktur ar placerad eller kan 27 47
placeras i en eller flera vagnar.
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KALVONJAKELULAITTEISTO JA AUTOMAATTINEN KAARINTALAIT-
TEISTO

Keksinndn kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdanto-osassa maa-
ritelty kaarintélaitteisto. Keksinnén kohteena on lisdksi patenttivaati-
muksen 15 johdanto-osassa maaritelty kaarintalaitteiston kalvonjake-
lulaite. Keksinndn kohteena on myds patenttivaatimuksen 17 johdanto-
osassa maaritelty kaarintalaitteiston vaunulaitteisto.

Erilaisten kappaleiden, esimerkiksi kelojen kaarimiseksi kaytetdan si-
nansa tunnettuja kaarintalaitteistoja, jotka suorittavat kaarinnan kaa-
rintakalvon, edullisesti muovista vaimistetun ohuen ja lapinakyvéan ki-
ristekalvon avulla. Kalvorulla on tavallisesti sovitettu kalvonjakovalinei-
siin, jotka edelleen on sijoitettu kelkkaan, joka liikkuu keharakennetta ja
siihen muodostettua rataa pitkin joko koko kappaleen ympari tai kulkien
kappaleen keskilinjalla olevan aukon kautta.

Eras kaarintalaitteisto on esitetty julkaisussa EP 0 936 142 A2, jota
vastaa patenttijulkaisu US 6,192,653. Mikali kaivo I0ystyy, kalvorulla
paasee kiertymaan vastakkaiseen suuntaan ja kalvoa kelataan takaisin
kalvorullalle. Eras laitteisto on esitetty myds julkaisussa EP 0 936 141
B1, jossa kalvorullaa pyoritetddn moottorin avulla. Erds tunnettu lait-
teisto on esitetty julkaisussa EP 0 544 3121 B1, jota vastaa patenttijul-
kaisu US 5,282,347. Laitteisto kasittda kelkkaan sijoittuvan rullalait-
teiston, johon I6ysa kalvo voidaan tarvittaessa akkumuloida.

Tunnetun tekniikan ongelmana on my6s kalvorullan vaihtaminen, joka
on hidas toimenpide ja vaatii karintalaitteistolta erikoisrakenteita.

Erds esimerkki kalvorullan vaihtamisesta on patenttijulkaisussa US
5,755,083, jossa koko kalvonjakolaitteisto, ts. kalvokelkka vaihdetaan.
Ongelmana on kuitenkin kehaméisen radan katkaisu ja siihen liittyvat
siitromekanismit seka vaihdon hitaus. Erés toinen vaihtoehto kalvorul-
lan vaihtamiseen on esitetty patenttijulkaisussa US 4,914,891. Kysei-
sen jarjestelman soveltaminen erillisessa kalvokelkassa edellyttda run-
saasti erilaisia toimilaitteita kalvokelkkaan, mika lisé& sen painoa ja ko-
koa. Energian toimittaminen erilliseen, likkuvaan kalvokelkkaan on vai-
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keampaa kuin julkaisun laitteistossa. Automaattista toimintaa ajatellen
on kalvon asettuminen oikein ohjausrullien valiin kriittinen vaihe ja sen
toteuttaminen luotettavasti kdyttden hyvinkin erilaisia ohjausrullavaih-
toehtoja on vaikeaa.

Keksinnén tarkoituksena on esittéa jarjestelma, jossa kalvorullan vaihto
on toteutettu tavalla, joka nopeuttaa vaihtoa huomattavasti. Keksinnén
avulla kalvorullan automaattinen vaihto on mahdollista. Kalvonjakolait-
teisto on suunniteltu ajatellen erityisesti helppoa vaihdettavuutta seka
kalvonjakolaitteiston ettd ajomoottorin kannalta. Keksinn6n myoéta on
mahdollista my6s se, ettd useita kalvorullia voidaan yhdistad samaan
jarjestelmdan haluttu maara, ja siitd huolimatta kalvorullan vaihto on
nopeaa ja helppoa. Kalvokelkan rakenne on yksinkertainen ja ajo-
moottori voidaan sijoittaa erilleen muusta laitteesta, esimerkiksi vaih-
dettavasta kalvorullasta ja ohjausrullista.

Keksinndn mukaiselle kadéarintalaitteistolle on tunnusomaista se, mita on
esitetty patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa. Keksinnén mukai-
selle kdarintalaitteiston kalvonjakelulaitteelle on tunnusomaista se, mita
on esitetty patenttivaatimuksen 15 tunnusmerkkiosassa. Keksinnon
mukaiselle kaarintalaitteiston vaunulaitteistolle on tunnusomaista se,
mita on esitetty patenttivaatimuksen 17 tunnusmerkkiosassa.

Keksinnon avulla kelkan suunnittelu ja vaihtoehtoisten, jopa kokonaan
uudentyyppisten rakenteiden kaytté on helpompaa. Laitteiston erillisten
osien my6ta vaihtokelpoisuus lisdantyy ja huolto seka osien vaihto hel-
pottuvat ja nopeutuvat. Erityisend etuna on se, ettéd kalvokelkkaa ei tar-
vitse kokonaan irrottaa keharatarakenteesta.

Keksintéd selostetaan tarkemmin seuraavassa selityksessa kayttaen
esimerkkind erasta keksinndn edullista suoritusmuotoa viittaamalla
samalla oheisiin piirustuksiin, joissa

kuva 1 esittdd kalvonjakelulaitteistoa sivulta pain katsottuna ja
kytkettyna kaarintalaitteiston rataan,
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kuva 2 esittda vaunulaitteistoa sivulta pain katsottuna ja kytkettyna
kaarintalaitteiston rataan,

kuva 3 esittdd kuvan 2 vaunulaitteistoa, johon kuuluu useita vau-
5 nuja, joihin kalvonjakelulaitteisto on kiinnitettavissa, ja

kuva 4 esittaa paaltd katsottuna kaarintdlaitteiston automaattista
vaihtojarjestelmaa.

10  Kuvassa 1 on esitetty kalvonjakolaitteiston 1 toimintaperiaate ja tassa
selostuksessa laitteistoa 1 nimitetddn myo6s kelkaksi ja syottdvalineita
10, 12, 13, 14, 15 nimitetddn my6s ohjausrulliksi. Kelkka 1 ja ohjaus-
rullat on esitetty yksinkertaisena kaaviokuvana toiminnan havainnollis-
tamiseksi. Kuvassa 1 on esitetty tilanne, jossa syétettava kalvo 9 on

15  sopivasti kirealla, jolloin kalvon kireys on haluttu tai sita suurempi, ja
sitd syGtetddn kalvorullalta 8 eteenpdin ja edelleen kaarittdvan kappa-
leen ympdérille. Kalvon 9 p&a on Kiinnitetty kappaleeseen, joten kelkan
1 liilkkuessa kalvo 9 samalla kiristyy ohjausrullien vaikutuksesta ja pur-
kautuu kalvorullalta 8.

20
Kaarintalaitteistossa on erdana ilmiéna se, ettd kalvorullalta syo6tetta-
van kalvon maara kullakin hetkelld vaihtelee keharadan eri kohdissa,
koska kelkka ei ole jatkuvasti samalla etaisyydelld kappaleesta. Jois-
sain kohdissa etaisyys jopa pienenee, mistd on seurauksena se, etta

25  kappaleen ja kelkan vélissé oleva kalvo ei pysy jatkuvasti riittdvan ki-
reand. Erddna ratkaisuna on se, etta I10ystynytta kalvoa syétetdan ta-
kaisin kalvorullan 8 ymparille. Runkoon 2 voidaan sijoittaa myds laitteet
tata tarkoitusta varten, jolloin kyseeseen tulee myés kalvoa 9 akkumu-
loivat ohjausrullat tai ajokoneisto, joka pyorittda kalvorullaa 8 haluttuun

30 suuntaan. Runkoon 2 sijoitetaan silloin myds elimet, jotka tunnistavat
kalvon 9 kireyden ja ohjaavat ajokoneistoa.

Kelkka 1 kasittda runkorakenteen 2, johon toiminnalliset osat on kiin-
nitetty ja erillisen kuljetusosan 29, jonka mukana runkorakenne 2 liik-
35  kuu. Esitetty kelkka 1 on esitetty ilman moottoria tai vélineita, joiden
voimavaikutuksen avulla kelkkaa 1 siirretdén pitkin ratarakennetta 3 ja
seuraten haluttua rataa. Rata 3 on kehérata, joka muodostaa paatty-
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mattdman radan, jota pitkin kelkka 1 kulkee. Rata 3 on muodoltaan
esimerkiksi sellainen, etta se kasittda kaksi vaakasuuntaista rataosaa,
jotka ovat paallekkain ja jotka on yhdistetty pystysuuntaisten kaari-
maisten rataosien avulla, jolloin kelkka 1 py6réhtaa kierroksen aikana

5 sellaisen suunnan ympari, joka on vaakasuuntainen ja poikittain suh-
teessa siihen tasoon, jossa kelkka 1 kulkee. Kelkka 1 tukeutuu rataan 3
kuljetusosan 29 ylapuolisten pyérien 4 ja 5 seka alapuolisten py6rien 6
ja 7 avulla, joiden varassa kelkka 1 eri asennoissa on. Py6rat asettuvat
ratarakenteen 3 vastakkaisille puolille. Rata 3 on esimerkiksi tasainen

10  levyrakenne, joka on tuettu tai kiinnitetty omaan runkoon.

Kelkan 1 rungossa 2 on kalvorulla 8, josta kalvoa 9 sy6tetéan ja joh-
detaan ohjausrullien avulla pois kelkasta 1 ja edelleen kdarittavan kap-
paleen ympdrille, joka sijaitsee keharadan sisélla tai jonka lavitse

15  kelkka 1 ja rata 3 on asetettu kulkemaan. Talldin kyseeseen tulee eri-
tyisesti metallinauhasta valmistetut kelat, joissa on suuri sisaaukko.
Radassa on tarvittaessa avautuva portti tai useita siirtyvia osia, jotta
rata 3 voitaisiin viedd kappaleen sisddn ja muodostaa jatkuva rata
kelkkaa 1 varten. Ratarakenteen 3 alle sijoitetaan myds pyorityslait-

20 teisto kelojen pyoérittdmiseksi kdarinnan aikana, jolloin kelan joka kohta
voidaan kaaria. Kelan pyéritysakselina on sen pituusakseli, joka on si-
joittuneena radan suuntaisesti.

Rungon 2 ohjausrullien avulla kalvo 9 pidetdaan sopivan kirealla jarru-

25 tuksen avulla ja huolehditaan kalvon esikiristyksesta ja ohjauksesta.
Ohjausrullat kasittavat esitetyssd suoritusmuodossa myds jousen 22
ohjaaman nokkarullan 10, jonka asento riippuu myds kalvon 9 kirey-
desta. Nokkarulla 10 on kytketty kiertyvaan vipuun 11, jonka toinen paa
on kiinnitetty rullan 12 kiertoakselille tai johonkin muuhun kiintedan

30 asemaan. Rulla 12 on vapaasti py6riva. Ohjausrullat kasittavat lisaksi
vapaarullan 15, joka ohjaa kalvorullalta 8 tulevaa kalvoa 9. Rullien 12
ja 15 vélissd on rullat 13 ja 14. Rulla 13 toimii yhdessa jarrurullan 14
kanssa, silla ne on kytketty vélityksen avulla toisiinsa, jolioin ne pyori-
vat samaan tahtiin. Valitys on toteutettu sopivimmin hammaspydrien

35 avulla, jotka on sijoitettu rullien paatyyn akselin ymparille. Rullien 12,
13, 14 ja 15 seka kalvorullan paikat ovat kiintedt suhteessa toisiinsa
rungossa 2.

ooooo
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Radan 3 pinta voi olla karhennettu tai varustettu sopivalla kuvioinnilla,
jolla pyritdédn estamaan pydrien tai ajomoottorin ajorullan liukuminen tai
luistaminen. Talléin rata 3 voidaan my®s varustaa hammastuksella,
jota vasten rullien tai pyérien vastaava hammastus asettuu. Rata 3 voi-
daan myds paallystda sopivalla materiaalilla, kuten kumilla, jolloin saa-
vutetaan suurempi kitka.

Kalvorulla 8 on asennettu kiertoakselilleen sopivimmin siten. ettd tyh-
jentyneen kalvorullan tilalle on helposti vaihdettavissa uusi taysi kalvo-
rulla. Rullien 13 ja 14 vélinen etdisyys on sopivimmin aseteltavissa
saadettavyyden mahdollistamiseksi. Runko 2 késittda erdassa suori-
tusmuodossa kaksi yhdensuuntaista levya, joiden valiin ohjausruliat 12,
13, 14 ja 15 on molemmista paistaan laakeroitu. Levyjen valilla voi olla
yhdistavia rakenteita, jotka tukevat ja jaykistavat rakennetta. Kuvaa 1
tarkasteltaessa nakyvilla on vain etulevy, jonka taakse sijoittuvat ohja-
usrullat ja muut rakenteet on hahmoteltu katkoviivoin. Kuvassa 1 ei ole
esitetty esimerkiksi ajokoneistoa tai akkumuloivia ohjausrullia. Kalvo-
rullaa 8 piteleva akseli on puolestaan laakeroitu vain toiseen levyyn,
jolloin vastakkaiseen levyyn on tehty aukko, jonka kautta kalvorulla 8
voidaan vaihtaa. Kelkassa 1 siten vélineet, jotka mahdollistavat kalvo-
rullan 8 kiinnittdmisen vaihdettavasti ja pyérivasti kelkkaan. Rullien 10,
12, 13, 14, ja 15 pituus vastaa kalvon 9 leveytta tai on sita pitempi.

Kalvorullaa 8 pydrittava kayttékoneisto voidaan korvata mygs tunnetun
tekniikan mukaisella laitteistolla, joka kasittda joukon liikkuvia ohjaus-
rullia, jotka akkumuloivat 16ysaa kalvoa. Kun ruliat 10, 12, 13, 14, ja 15
ovat mukana vaihdettavassa rungossa 2, niin kalvon 9 pujottaminen
vaihdon aikana tai ohjausrullien avaaminen ei ole tarpeen. Kalvon 9
paata pidetdan koko ajan kiinnitettynd muualla kaarintalaitteistossa,
joka usein kasittdd automaattiset vélineet kalvon paan pitelemiseksi,
kalvon katkaisemiseksi ja johtamiseksi kaarittdvan kappaleen luokse.

Yla- ja alapuolisia py6rid on eraassa suoritusmuodossa yhteensa kah-
deksan kappaletta, jolloin ne asettuvat radan 3 kummankin reunan |a-
heisyyteen ja radan 3 vastakkaisille puolilla. Esitetyssa suoritusmuo-
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dossa radan 3 leveys vastaa olennaisesti kelkan 1 leveytta. Kuhunkin
levyyn on kiinnitetty nelja py6raa ja alimmaiset pydrat kiinnittyvat kul-
jetusosaan 29 sellaisten rakenteiden valitykselld, jotka ulottuvat radan
3 reunojen ympari. Rullien ja py6rien laakeroinnissa ja asennuksessa
hyddynnetdan sindnsa tunnettuja koneenrakennuksen komponentteja,
joiden soveltaminen kuvan 1 mukaiseen kelkan 1 periaatteeseen on
alan asiantuntijalle selvaa taman selostuksen perusteella.

Kuvan 1 kelkka 1 on esitetty ilman moottoria tai vélineita, joiden voima-
vaikutuksen avulla kelkkaa 1 siirretdan pitkin ratarakennetta 3 ja seu-
raten haluttua rataa. Kelkkaa 1 eteenpain kuljettava ajomoottori on si-
joitettavissa runkoon 2 tai kuljetusosaan 29. Moottorit tai kelkkaa
eteenpain kuljettavat valineet ovat toteutettavissa sindnsa tunnetuin
keinoin, jolloin runkoon 2 tai kuljetusosaan 29 sijoitetaan esimerkiksi
sahkémoottori, joka pyérittad hammaspyoraa, joka on asettuneena ra-
dassa 3 olevaa hammastusta vasten, tai kitkapyoraa, joka on painau-
tuneena rataa 3 vasten. Py6ran avulla kelkkaa 1 ajetaan eteenpéin ja
samalla tarvittava sahkoéistys on hoidettu liukuvien liitantdjen avulla,
jolloin kelkassa 1 on koskettimet ja radassa 3 on s&hkoistetty johdin-
rata, jotka pitkin kelkan koskettimet liukuvat. Koskettimet on sijoitettu
sopivimmin kuljetusosaan 29, jota ei irroteta radasta 3. Mikali moottori
on sijoitettu vaihdettavaan runkoon 2, niin rungon 2 ja kuljetusosan 29
valilla on oltava sopiva sahkdliitin, joka kytkeytyy irti, kun runko 2 siir-
retddn pois kuljetusosasta 29, ja kytkeytyy takaisin, kun runko 2 tuo-
daan takaisin. Saman liitAnnan kautta voidaan sahkgvirtaa tuoda myds
muille toimilaitteille, jotka on sijoitettu runkoon 2.

Kuvan 1 mukaisesti runko 2 ja kuljetusosa 29 ovat erillisia kokonai-
suuksia, jotka ovat irrotettavissa toisistaan. Irrotuksen syyné on erityi-
sesti automaattisessa kaarinnassa toteutettava kalvorullan 8 vaihto,
jolloin loppuun kuluneen kalvorullan tilalle on vaihdettava uusi kalvo-
rulla, jotta kdarintdd voidaan suorittaa miehittaméattdmana pitkiakin ai-
koja ja automaattisesti. Irrotusta varten runkoon 2 ja kuljetusosaan 29
on sijoitettu yhteensopiva johdejarjestelma 46, jonka avulla runko 2 liik-
kuu ja asettuu kuljetusosan 29 paalle. Johde 46 kiinnittad samalla run-
gon 2 paikoilleen pystysuunnassa seké kelkan 1 kulkusuunnassa ja lu-
kitus 47 estaa liikkumisen sivusuunnassa.
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Esitetyssa suoritusmuodossa johdejarjestelma 46 kasittda kaksi run-
gossa 2 olevaa johdetta 27, ja niihin asettuvat vastinosat 28, jotka ovat
kuljetusosassa 29. Esitetyssa suoritusmuodossa runko 2 liikkkuu sivulle

5  pain suhteessa kelkan 1 kulkusuuntaan, jolloin automaattinen vaihto-
jarjestelma on helppo toteuttaa radan 3 vierelle. Johteen 46 toteutuk-
sessa voidaan soveltaa myds muun tyyppisia johteita, erilaisia pyoria,
liukupintoja tai toisiinsa sovittuvia pintoja tarpeen mukaan. Tarkoituk-
sena on rungon 2 irrottaminen kuljetusosasta 29, lukitseminen takaisin

10  siihen, ja siirto halutulla tavalla, jolioin voidaan soveltaa sinansa tun-
nettuja komponentteja.

Runko 2 lukittuu paikoilleen lukituksen 47, avulla joka kéasittaa esimer-

kiksi kuljetusosassa 29 oleva liikkuvan vivun 30, joka ulottuu runkoon 2

15  lukituksen aikaansaamiseksi ja jota jousi 17 pitada lukittuna. Vipu 30 on

sijoitettavissa myds runkoon 2. Vipu tai lukitus paikoittaa tarvittaessa

rungon 2 lopullisesti oikealle kohdalle. Automaattinen vaihtojarjestelma

kasittda ulokkeen, joka paikoitetaan aukon 31 kohdalle ja tyonnetaan

kuljetusosan 29 sisadan, jolloin uloke ty6ntaa vipua 30 alaspain ja avaa

20 lukituksen. Samaa periaatetta voidaan sovelletaan myo6s kalvorullan

ajokoneiston ja muiden sellaisten rakenteiden yhteydessa, jotka on siir-

rettdva johonkin tiettyyn asentoon rungon 2 vaihdon ajaksi, jotta ne ei-

vat térmaisi rataan 3 tai kuljetusosaan 29. Téll6in my6s rungossa 2 on

yksi tai useampi aukko 32 tata tarkoitusta varten. Ulokkeen avulla on
e 25  my6s mahdollista avata sdhkdisia liittimia.

Keksinndn erdan edullisen suoritusmuodon mukaisesti kelkkaa 1 kul-
jetetaan kuvassa 2 esitetyn erillisen vetokelkan 16 avulla, jota kutsu-
taan myds vetovaunuksi, johon tarvittavat ajomoottorivélineet 18 on
30 sijoitettu. Véalineet kasittavat esimerkiksi sdhkdmoottorin 26, vaihteiston
33, joka pyorittad hihnapy6raa 34, joka puolestaan hammashihnan 36
valityksella pyoérittdd ajopyérdd 37, joka on painautuneena rataa 3
vasten ja kitkan avulla ajaa vetokelkkaa 16 eteenpdin. Vetovaunussa
16 on alapuolinen py6ra 41 ja ajopydra 37 on kiinnitetty runkoon 42,
35 joka on nivelen 40 avulla kiinnitetty vetokelkan 16 rungon alaosaan 39.
Jousi 38 avustaa ajopydran 37 painamisessa rataa 3 vasten. Kuten jo
aikaisemmin todettiin, ajopy6ran 37 tilalla voi olla hammastettu py0ra.
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Vetokelkka 16 on kiinnitetty nivelen 19 avulla kelkkaan 1, jolloin nivel
19 on sopivimmin kuljetusosassa 29 pyérien 4 ja 6 vélissa. Nivel 19
mahdollistaa tarvittaessa vetokelkan 16 yksinkertaisen vaihdon. Nivel
19 mahdollista myos sen, etta vetokelkan 16 ja kalvorullakelkan 1 yh-
5 distelma taittuu radan 3 kaarevissa kohdissa, jolloin rata 3 voi olla pie-
nikin. Samalla kelkan 1 rakennetta voidaan madaltaa, koska moottori
voidaan sijoittaa kelkan 1 eteen, mutta rakenteen pituus ei siitd huoli-
matta aiheuta ongelmia radan tiukoissa kaarteissa.

10 Kuvassa 3 on vield esitetty keksinndén erds edullinen suoritusmuoto,
jossa kelkan 1 peraan on liitetty yksi tai useampi samantyyppinen kal-
vorullavaunu 20, jotka myds on varustettu kuvassa 1 esitettya rungon 2
vaihtoa ajatellen, jolloin vastaava runko sijoitetaan kuljetusosan 43
paalle. Laitteiston muodostaa vaunujérjestelman, jolloin vaunuja 1 ja 20

15  liitetadn tarvittava maara perakkain, jolloin yhdesséa tai useassa vau-
nussa on ainakin yksi esitetyn mukainen runkorakenne 2. Laitteistossa
on sopivimmin my0s erillinen vaunu moottorivalineita varten, kuten ku-
vassa 2, mutta ajomoottori voi olla myds integroituna yhteen vaunuista.
Kelkka 1 ja kelkka 20 ovat sopivimmin identtisia, erityisesti johteiden 49

20 osalta, jolloin sama automaattinen vaihtojariestelma soveltuu myos
kelkalle 20 ja kuvan 1 runko 2 on sijoitettavissa myos kelkkaan 20. Kel-
kassa 20 on ylapuolinen py6ra 44 ja alapuolinen pytra 45, joiden ra-
kenne ja sijoittelu vastaa kelkan 2 py6ria 5 ja 7. Kelkasta 20 puuttuu
etummaiset pyorat, mutta kelkka 20 on nivelen 23 avulla kiinnitetty

e 25  kuljetusosaan 29, joten pydrat 5 ja 7 kannattelevat molempia kuljetus-
B osia 29 ja 43. Kuljetusosassa 43 on my6s samantyyppinen lukitusjar-
jestelma 48. Kuvassa 3 esitetty keksinndn suoritusmuoto mahdollistaa
usean kalvon, samanlaisen tai erityyppisen, kdarimisen samanaikai-
sesti kappaleen ympérille. Yksi kalvo voi olla perinteinen muovikalvo ja
30  vyksi kalvo voi olla pehmusteena tai suojana toimiva paksumpi kalvo.

Kuvassa 4 on esitetty erds automaattinen vaihtojarjestelma 21, joka
sijoitetaan kehdratarakenteen 3 luokse ja on tarkoitettu kasittelemaén
kuvan 1 mukaisia runkoja 2. Jarjestelma 21 on tyypiltdan karuselli, joka
35  kasittaa kehamaiseen muotoon sijoitetut tarjottimet tai muut kiinnitykset
23 useille rungoille 2. Varastopaikoissa 23 voi olla vastaavat tyyppiset
johteet kuin kuljetusosassa, jolloin runko 2 voidaan vetéda paikoilleen
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sen jalkeen, kun varastopaikka on paikoitettu kelkan 1 kohdalle. Jar-
jestelma 21 joko seisoo tai on ripustettuna runkonsa 24 avulla, johon
karuselli 25 on pydrivasti laakeroitu. Sopivimmin jarjestelma 21 on si-
joitettu siten, ettd kelkka 1 on vaihtoa varten ajettava radan 3 ylimpaan
5 kohtaan, jolloin se on yl6salaisin, ja runko 24 on ripustettu, jolioin ala-
puolelle on sijoitettavissa kuljetuslaitteita k&arittavia kappaleita varten.
Runkoja 2 kasittda siirtolaitteiston 50 avulla, joka on kiinnitetty vaa-
kasuoraan johteeseen 35, jota pitkin se liikkuu ja joka on kiinnitetty
runkoon 24, tarvittaessa pyorivasti. Siirtolaitteistossa 50 on ulokkeet
10 51, joiden avulla se tarttuu runkoon 2 ja kasittelee sitd halutulla tavalla.
Ulokkeet 51 ovat tarvittaessa ohjattavissa toimilaitteiden avulla kiinnit-
tymista varten ja ne ovat esimerkiksi leukoja, jotka tarttuvat runkoon 2.
Siirtolaitteistossa 50 on myds lukituksen aukaiseva uloke 52, jota siir-
retaéan toimilaitteella 53, joka on esimerkiksi pneumatiikkasylinteri.
15  Johde 35 tai laitteisto 50 on jarjestetty likkumaan myds pystysuun-
nassa tarvittaessa. Ulokkeen 52 toiminta on mahdollisesti tahdistettu
laitteiston 50 liikkeeseen, mikali lukitus halutaan pitdd avoimena run-
gon 2 siirron ajan. Vaihtoehtoisesti toimilaite 53 on kiintedsti johteessa
35, erillaan laitteistosta 50, itsendista toimintaa varten.
20
Karusellin 25 tilalla voidaan kayttdd myo6s hyllystéa, johon rungot 2 si-
joitetaan laitteiston 50 avulla yhteen tai useaan kerrokseen. Laitteisto
50 on talidin vaaka- ja pystysuunnissa liikkuva ja siirtdéa runkoja 2 hyl-
lyyn ja takaisin. Hyllyihin on sijoitettavissa kuljetusosaa 29 vastaava
e 25  johdejarjestelma ja lukitus. Riippuen hyllystén suunnasta, niin joko
K laitteisto 50 ja/tai johde 35 voi olla myds pystysuunnassa ympari kier-
tyva. Vaihtojarjestelma 21 voidaan rakentaa myds siten, etta laitteistoa
50 kaytetdan irrottamaan tai palauttamaan runkoja 2, kdyttden yhta
kiinteda varastopaikkaa, mutta jarjestelma kasittda lisdksi hissijarjes-
30 telman, joka siirtda rungot hyllyyn ja takaisin. Tall6in voidaan myods so-
veltaa kuljettimia rungon 2 siirrossa, laitteiston 50 ja hissijarjestelman
valilla.

Keksintd ei ole rajoittunut vain edelld esitettyyn edulliseen suoritus-
35 muotoon vaan voi vaihdella oheisten patenttivaatimuksien rajoissa.
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Patenttivaatimukset

1. Kaarintalaitteisto, joka kasittda ainakin keharatarakenteen (3), joka
muodostaa suljetun radan, ja kalvonjakelulaitteen (1), joka on jarjes-

5 tetty kiethmaan mainittua rataa ja syottdmaan kalvoa (9) kaarittavan
kappaleen ympdrille, jolioin kalvonjakelulaite (1) k&sittdd runkoraken-
teen (2), johon on sijoitettu ainakin

- vilineet kalvorullan (8) kiinnittdmiseksi pyorivasti kyseiseen
10 runkorakenteeseen, ja

— syéttovalineet (12, 13, 14, 15), joiden kautta kalvo (9) on
jarjestetty syétettavaksi halutulla kalvon kireydella,

15 tunnettu siita, etta

- mainittu runkorakenne on kytkettavissa irti kalvonjakelulait-
teesta (1) ja takaisin kalvorullan (8) vaihtoa varten ja

20 - kalvorullan (8) vaihtoa varten kaarintalaitteisto kéasittda li-
saksi automaattisen vaihtojarjestelman (21) kyseisen runko-
rakenteen vaihtoa varten.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kaarintalaitteisto, tunnettu siita,

eed 25 ettd mainittuun runkorakenteeseen (2) on sijoitettu myds kaytto-

E koneisto, joka on tarvittaessa jarjestetty pyoérittdmaan kalvorullaa (8)
suuntaan, jossa kalvoa (9) kelataan takaisin kalvorullalle (8).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen kaarintalaitteisto, tunnettu
30 siita, ettd kalvonjakelulaite (1) kasittda johdejarjestelman (27, 28, 46),
jonka avulla mainittu runkorakenne on liikuteltavissa.

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 3 mukainen kaarintalaitteisto, tun-
nettu siita, ettd mainittu runkorakenne on liikuteltavissa suuntaan,

35 joka on oleellisesti kohtisuorassa kalvonjakelulaitteen (1) kulkusuun-
taan nahden seka siihen tasoon nahden, jossa kalvonjakelulaite (1) on
jarjestetty kiertamaan mainittua rataa.
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5. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 4 mukainen kaarintalaitteisto, tun-
nettu siita, ettd kalvonjakelulaitteeseen (1) on sijoitettu lukitusjarjes-
telma (30, 31, 47), joka on tarkoitettu mainitun runkorakenteen lukitse-
miseksi paikoilleen.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen kéarintilaitteisto, tunnettu siita,
ettd mainittu vaihtojarjestelma on jarjestetty avaamaan mainittu luki-
tusjarjestelma vaihdon ajaksi.

7. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 6 mukainen kaarintalaitteisto, tun-
nettu siita, ettd mainittu vaihtojariestelma on jarjestetty siitdmaan
runkorakenteessa (2) tai muualla kalvonjakelulaitteessa (1) olevia lait-
teita haluttuun asentoon, jolloin tarkoituksena on siirtaa niita asentoon,
jossa ne eivat tormaa ratarakenteeseen (3), runkorakenteeseen (2) tai
muuhun kalvonjakelulaitteeseen (1) vaihdon aikana.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 7 mukainen kaarintilaitteisto, tun-
nettu siitd, ettd mainittu vaihtojarjestelma kasittaa ulottuvia elimia (51,
52), jotka ovat siirrettdvissa kalvonjakelulaitteiston (1) sisdan siina ole-
vien aukkojen (31, 32) kautta, joko runkorakenteeseen (2) tarttumiseksi
tai kalvonjakelulaitteen (1) eri laitteiden asennon muuttamiseksi.

9. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 8 mukainen k&arintalaitteisto, tun-
nettu siitd, etta kaarintalaitteisto kasittaa lisaksi varaston, johon useita
runkorakenteita (2) on sijoitettavissa vaihtoa varten.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen kdarintalaitteisto, tunnettu siita,
ettd mainittu varasto kasittda pydritettavan karusellin  (25), jonka ke-
halla sijaitsee useita varastopaikkoja (23) mainittuja runkorakenteita
varten.

11. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 10 mukainen k&arintalaitteisto,
tunnettu  siitd, ettd mainittu vaihtojarjestelma kasittada lisdksi siirto-
laitteiston (35, 50), joka on jarjestetty tarttumaan runkorakenteeseen
(2) ja siitdmaan se pois kalvonjakelulaitteesta (1) ja takaisin.
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12. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 11 mukainen kaarintalaitteisto,
tunnettu siitd, ettd kalvonjakelulaitteeseen (1) on sijoitettavissa useita
mainittuja runkorakenteita, jotka ovat erillisia.

13. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 12 mukainen kaarintalaitteisto,
tunnettu siitd, ettd se kasittda useita perdkkain asettuneita kalvonja-
kelulaitteita (1), jotka ovat kytkeytyneina toisiinsa, ja kuhunkin kalvon-
jakelulaitteeseen (1) on sijoitettavissa ainakin yksi mainittu runkora-
kenne.

14. Jonkin patenttivaatimuksen 1 — 13 mukainen kaarintalaitteisto,
tunnettu siita, ettd se kasittda vetokelkan (16), joka on kytkeytyneena
kalvonjakelulaitteeseen (1) ja joka on jarjestetty kietdm&an mainittua
rataa, jolloin moottorivalineet (18) kalvonjakelulaitteen (1) ajamiseksi
mainittua rataa pitkin ovat sijoitettuina mainittuun vetokelkkaan.

15. Kaarintalaitteiston kalvonjakelulaite, joka kasittdd runkorakenteen
(2), johon on sijoitettu ainakin

- vélineet kalvorullan (8) kiinnittamiseksi pyérivasti kyseiseen
runkorakenteeseen, ja

- syottdvalineet (12, 13, 14, 15), joiden kautta kalvo (9) on
jarjestetty syotettavaksi kaarittivan kappaleen ymparille
halutulla kalvon kireydella,

tunnettu siita, etta

- mainittu runkorakenne on yhtendinen kokonaisuus, joka on
itsendisesti irrotettavissa ja kiinnitettavissa takaisin kalvon-
jakelulaitteeseen (1).

16. Patenttivaatimuksen 15 mukainen k&arintalaitteiston kalvonjakelu-
laite, tunnettu  siitd, ettd kalvonjakelulaitteen (1) mainitun runkora-
kenteen valinen kiinnitys (27, 28, 46, 47) on jarjestetty kyseisen runko-
rakenteen automaattista vaihtoa varten.
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17. Kaarintalaitteiston vaunulaitteisto, joka on jarjestetty kulkemaan
kaarintalaitteistoon kuuluvaa ratarakennetta (3) pitkin ja tarkoitettu kul-
jettamaan mukanaan kalvonjakelulaitetta (1), joka kasittda runkora-
kenteen (2), johon on sijoitettu ainakin:

- valineet kalvorullan (8) kiinnittdmiseksi pyérivasti kalvon-
jakelulaitteeseen (1), ja

- syottovalineet (12, 13, 14, 15), joiden kautta kalvo (9) on
jarjestetty syotettavaksi kaarittivan kappaleen ymparille
halutulla kalvon kireydella,

tunnettu siita, etta;

- vaunulaitteisto kasittdd useita perdkkain asettuneita vau-
nuja (1, 20), jotka ovat kytkeytyneina toisiinsa ja jolloin yh-
teen tai useaan vaunuun (1, 20) on sijoitettuna tai sijoitetta-
vissa ainakin yksi mainittu runkorakenne, joka on kytketta-
vissa irti kalvonjakelulaitteesta (1) ja takaisin kalvorullan (8)
vaihtoa varten.

18. Patenttivaatimuksen 17 mukainen vaunulaitteisto, tunnettu siita,
ettd se kéasittaa vetovaunun (16), joka on kytkeytyneena muihin vau-
nuihin (1, 20), jolloin kyseisessd vetovaunussa ovat moottorivalineet
(18) vaunulaitteiston liikuttamiseksi mainittua rataa pitkin.

19. Patenttivaatimuksen 17 tai 18 mukainen vaunulaitteisto, tunnettu
siita, ettd se vaunut (1, 16, 20) on kytketty nivelen (19, 23) avulla toi-
siinsa.

20. Jonkin patenttivaatimuksen 17 — 19 mukainen vaunulaitteisto, tun-
nettu siitd, ettd ainakin yhdessa vaunussa (1, 20) on vaunun (1) ja
mainitun runkorakenteen valinen kiinnitys (27, 28, 46, 47) jarjestetty
kyseisen runkorakenteen automaattista vaihtoa varten.
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Patentkrav:

1. Vecklingsanordning, som omfattar &tminstone en ringbanstruktur (3)
som bildar en sluten bana, och en filimmatningsanordning (1) som ar
anordnad att I6pa pa sagda bana och att mata en film (9) kring ett
stycke som skall vecklas, varvid filmmatningsanordningen (1) omfattar
en stomstruktur (2) med atminstone

— medel for att fasta en filmrulle (8) pa ett roterande satt i
sagda stomstruktur och

— matningsorgan (12, 13, 14, 15), genom vilka filmen (9) &ar
anordnad att matas med en énskad filmspanning,

kdannetecknad av att

- sagda stomstruktur kan kopplas fran filmmatningsanord-
ningen (1) och tillbaka fér ett byte av filmrullen (8), och

- for bytet av filmrullen (8) vecklingsanordningen omfattar
ytterligare ett automatiskt bytessystem (21) for bytet av
sagda stomstruktur.

2. Vecklingsanordning enligt patentkrav 1, kdnnetecknad av, att i
sagda stomstruktur (2) har aven placerats ett drivaggregat, som ar
anordnat att vid behov rotera filmrullen (8) i en riktning, i vilken filmen
(9) spolas upp pa filmrullen (8).

3. Vecklingsanordning enligt patentkrav 1 eller 2, kinnetecknad av,
att filmmatningsanordningen (1) omfattar ett styrarrangemang (27, 28,
46), med vilket sagda stomstruktur kan forflyttas.

4. Vecklingsanordning enligt ndgot av patentkraven 1-3, kanneteck-
nad av, att sagda stomstruktur kan forflyttas i en riktning, som &r
vasentligen tvarstalld relativt filmmatningsanordningens (1) I6priktning
samt relativt planet, i vilket filmmatningsanordningen (1) ar anordnad
att I6pa pa sagda bana.
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5. Vecklingsanordning enligt nagot av patentkraven 1—4, kdnneteck-
nad av, att i flmmatningsanordningen (1) har placerats ett lasnings-
system (30, 31, 47), som ar avsett for att ldsa sagda stomstruktur pa
sin plats.

6. Vecklingsanordning enligt patentkrav 5, kdnnetecknad av, att
sagda bytessystem ar anordnat att dppna sagda lasningssystem for
tiden av bytet.

7. Vecklingsanordning enligt nagot av patentkraven 1-6, kdnneteck-
nad av, att sagda bytessystem &r anordnat att forflytta i stomstruktu-
ren (2) eller annanstans i filmmatningsanordningen (1) befintliga
anordningar i ett 6nskat lage, varvid avsikten ar att forflytta dem till ett
lage, i vilket de inte stdter ihop med banstrukturen (3), stomstrukturen
(2) eller resten av filmmatningsanordningen (1) under bytet.

8. Vecklingsanordning enligt nagot av patentkraven 1-7, kdnneteck-
nad av, att sagda bytessystem omfattar strackande medel (51, 52),
som kan forflyttas in i filmmatningsanordningen (1) genom i denna
befintliga 6éppningar (31, 32), antingen for att gripa stomstrukturen (2)
eller for att forflytta 1&dget av olika anordningar i filmmatningsanord-
ningen (1).

9. Vecklingsanordning enligt ndgot av patentkraven 1-8, kanneteck-
nad av, att vecklingsanordningen ytterligare omfattar ett lager, i vilket
flera stomstrukturer (2) kan placeras for bytet.

10. Vecklingsanordning enligt patentkrav 9, kdnnetecknad av, att
sagda lager omfattar en roterbar karusell (25), pa vars periferi finns
flera lagerplatser (23) f0r sagda stomstrukturer.

11. Vecklingsanordning enligt nagot av patentkraven 1-10, kanneteck-
nad av, att sagda bytessystem vidare omfattar en forflyttningsanord-
ning (35, 50), som ar anordnad att gripa stomstrukturen (2) och att for-
flytta den fran filmmatningsanordningen (1) och tillbaka.
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12. Vecklingsanordning enligt nagot av patentkraven 1-11, kdnneteck-
nad av, att i flmmatningsanordningen (1) kan placeras flera sagda
stomstrukturer, vilka ar separata.

13. Vecklingsanordning enligt nagot av patentkraven 1-12, kdnneteck-
nad av, att den omfattar flera efter varandra placerade filmmatnings-
anordningar (1), vilka ar kopplade till varandra, och i varje film-
matningsanordning (1) kan placeras atminstone en sagda stomstruktur.

14. Vecklingsanordning enligt nagot av patentkraven 1—13, kadnne-
tecknad av, att den omfattar en dragkélke (16), som &r kopplad till
flmmatningsanordningen (1) och som &r anordnad att I6pa pa sagda
bana, varvid motormedlen (18) fér att driva filmmatningsanordningen
(1) pa sagda bana &r placerade i sagda dragkalke.

15. Filmmatningsanordning for en vecklingsanordning, omfattande en
stomstruktur (1) med atminstone

- medel for att fasta en filmrulle (8) pa ett roterande satt i
sagda stomstruktur, och

- matningsorgan (12, 13, 14, 15), genom vilka filmen (9) ar
anordnad att matas kring ett stycke som skall vecklas med
en onskad filmspéanning,

kannetecknad av att

- sagda stomstruktur ar en kompakt enhet, som kan I6sgoras
och fastas separat tillbaka till filmmatningsanordningen (1).

16. Filmmatningsanordning fér en vecklingsanordning enligt patent-
krav 15, kdannetecknad av att fastandet (27, 28, 46, 47) mellan sagda
stomstruktur i flmmatningsanordningen (1) ar anordnat f6r det automa-
tiska bytet av sagda stomstruktur.

17. Vagnanordning for en vecklingsanordning, som &r anordnad att
I6pa kring en vecklingsanordningen tillhérande banstruktur (3) och ar
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avsedd att féra med sig en filmmatningsanordning (1), omfattande en
stomstruktur (2) med atminstone:

- medel fOr att fasta en filmrulle (8) pa ett roterande sétt i film-
matningsanordningen (1), och

- matningsorgan (12, 13, 14, 15), genom vilka filmen (9) ar
anordnad att matas kring ett stycke som skall vecklas med
en dnskad filmspanning,

kdnnetecknad av, att:

- vagnanordningen omfattar flera efter varandra placerade
vagnar (1, 20), vilka ar kopplade till varandra och varvid i en
eller flera vagnar (1, 20) ar placerad elier kan placeras
atminstone en sagda stomstruktur, som kan kopplas fran
filmmatningsanordningen och tillbaka for ett byte av film-
rullen (8).

18. Vagnanordning enligt patentkrav 17, kdnnetecknad av, att den
omfattar en dragvagn (16), som ar kopplad till andra vagnar (1, 20),
varvid sagda dragvagn omfattar motormedel (18) for att forflytta vagn-
anordningen langs sagda bana.

19. Vagnanordning enligt patentkrav 17 eller 18, kdnnetecknad av,
att dess vagnar (1, 16, 20) ar kopplade genom en led (19, 23) till var-
andra.

20. Vagnanordning enligt nagot av patentkraven 17-19, kannetecknad
av, att i atminstone en vagn (1, 20) fastandet (27, 28, 46, 47) mellan
vagnen (1) och sagda stomstruktur &r anordnat fér ett automatiskt byte
av sagda stomstruktur.
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