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Zafizeni pro dynamické naméhani plochého chebného materiaiu
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Udelem vyndlezu je zlep3end kongtru- . 74
kce zafizeni pro dynamické naméhéni plo- N g
chého ohebrného materidlu se3itého do
tvaru rukévce, zejména pro zkoudeni pev-
nosti Bitého spoje. Uvedeného Gdelu se s
doséhne tim, Ze oba koncové depy 41, ey
42 zalomeného h¥idele 4 jsou opatFeny ~ 7 /
ndstavei 43, v nichZ jsou upenény vys- LN A‘ .
tPedné depy 45. Na vystlednych Sepech /
45 jsou uloZeny deformadni prstence & o)
rozpérnymi krouZky 6l. Jeden koncovy e
gep je uloZen v dridku 3, jemZ je ulo- .
Zen ve vodici dréZce 1l zékladové des- @
ky 1. s
Vyndlezu 1lze pouit pro dynamické “ <
naméhani usni, textilu, £61ii plastic- X
kého materidlu a pod., zejména na - <
gzkouSeni pevnosti BSitych spoju vytvo- Q. 0 -
fenych na téchto materidlech. ; S . /
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Vyndlez se tyké zafizeni pro dynamické namdhdni plochého ohebného materidlu seditého
do tvaru rukdvce, zejména pro zkouleni pevnosti 3itého spoje, sestévajici z deformainich
prstench uloZenych na protilehle vystiednych &epech zalomeného hi*idele.

Jsou znédmd rizné zal'i{zeni pro dynamickd namdhéni plochého ohebného materidlu, jeZ na-
méhaji zkulebni vzorky materidlu pouze na ohyb. Nevyhodou té&chto zafizeni je to, Ze pouhé
naméhdni materidlu na ohyb nedostate&n& napodobuje skutelné naméhéni materidlu na hotovém
vyrobku. Pii trhac{ zkousce se pak sice zku3ebni vzorky neméhaji na tah, av3ak toto namé-
hédn{ je statické a nenapodobuje dynamidnost a soudasnou kombinaci neméhdn{ v ohybu a v ta-
hu., Napif. materidl a 3ité spoje svr3kd obuvi jsou pFi chilizi neméhdny cyklicky stiidavé
v ohybu a v tahu. Vy¥sledky zkoudek, provedenych na zkudebnich vzorcich neméhanfch pouze
na ohyb, pak nevytvéfeji pfim&feny model pro hodnoceni pevnosti materidlu a Zitfch spojd
svrikd obuvi,.

Je ddle znémé zarf{zeni pro dynamické neméhdén{ plochého ohebného materidlu, je% sesté-
vé z deformadnich prstencl uloZenych na protilehle vystiednych Zepech zalomeného hi‘idele.
Na deformadni prstence se nasouvd rukdvec sedity ze zkou¥eného materidlu. Toto zaffzeni
naméhd zkouSeny materidl a na ném vytvorené 3ité spoje stiridavé cyklicky v ohybu a v tashu
a dostatedn& napodobuje skutedné naméhdni svrdkd obuvi p¥i chizi. Nevyhodou tohoto zarize-
ni je to, Ze mé deformadni prstence uloZeny v kontaktni poloze, co% znemonuje naméhat
rukdévec materidlu v rdznych pfi¥nych prifezech. Dal3{ nevyhodou tohoto zarizeni je to, Ze
p¥i nasouvéni rukdvce na deforma¥ni prstence Jje nutné zcela demontovat jeden drZdk konco-
vého Sepu zalomeného hi*fdele a pak jej zase zp&tn& namontovat do sprdvné polohy otdend
zalomeného hi*idele.

Uvedené nevyhody odstranuje zarizeni podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivd v tom,
¥e oba koncové depy zalomeného hi*fdele jsou opatfeny néstavci, v nichZ jsou upevniny vy-
stfedné &epy, na nichZ jsou deformadni prstence uloZeny mezi rozpérnymi krouZky. Alespon
jeden koncovy &ep je uloZen v drZdku, JenZ je uloZen ve vodici drd¥ce zdkledové desky.

Vy351 udinek vyndlezu spolivéd v tom, Ze vystiedné &epy lze snadno vysunout z ndstavcd
koncovych ¥epd zalomenédho hi*fdele a deformalni prstence posunout do poZadované polohy vy-
m&nou rozpérnych krouzZki. Tek lze rukévce zkouSeného materidlu namdhat v rdznych prirezech.
P#i nasouvédni rukdvce se jeden dridk snadno vysune z koncového Sepu, piilemZ se nezméni
jeho uloZeni ve vodici dréZce, kterd odpovidd poloze otdeni zalomeného hiidele.

Priklad provedeni zaiffzeni podle vyndlezu je schematicky v podélném Fezu zndzorndno
na p¥iloZeném vykresu. '

V zdékladov® desce | Je vytvorena vodici dréike 11, v niZ jsou uloZeny drZdky 2, 3,
které jsou opatPeny upeviovacimi 3rouby 21. Na drideich 2, 3 Jsou uloZeny upinaci krouZky
22 se svérnymi 3rouby 23. V jednom drZdku 2 je zalisovéno lo¥isko 24 s pouzdrem 25. Ve dru-
hém dr2dku 3 jsou zalisovédna loZiska 34. V pouzdfe 25 dridku 2 je naklinovén Jeden koncovy
%ep 41. Druhy koncovy &dep 42 Je volnd oto¥n& uloZen v loZiskdch 34 drZdku 3. V pouzdle 25
je rovnéf naklinovén vystupni hiidel 5 prevodového elektromotoru 51, ktery je p¥iloZnou
deskou 52 o 3rouby 53 upevndn k zdkladové desce !. Koncové Zepy 4!, 42 jsou opatfeny né-
stavei 43, v nichZ jsou pomoci zdvrinych 3roubd 44 upevnény vystPedné Zepy 45. Vystiedné
Sepy 45 tak tvori spolu s koncovymi Zepy 41, 42 zelomeny hiidel 4 s vystifednosti g vystied-
nych Zepd 45. Na vystfednych Zepech 45 jsou mezi rozpérnymi krouiky 61 uloZeny deforma¥ni
prstence §, na nich? je nasunut rukdvec r zkoudeného materidlu. Konce rukévce r jsou uchy-
ceny upinaciml kroufky 22. Deformadni prstence § Jsou umistény v pfi¥nych prifezech pi,

p2 rukdvce r.

Pred zapoletim zkoudky obsluha uvolni upeviovaci Sroub 21 drZdku 3, ktery pak vysune
z koncového &epu 42 zalomeného hridele 4. DrZdk 3 se pritom posouvéd ve vodici drédice 11
zdkladové desky 1. Po nasunuti rukdvce r se dridk J posune na koncovy &ep 42 a konce ru-
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kévce r se zajist{ upfnacimi krouZky 22. Pak se dodatednym posuvem dridku 3 v dréZce 11
nestavi pot¥ebné predpiti rukdvce r a koneind poloha dr¥dku 3 se zajist{ upevnovacim Srou-
bem 21. Obsluha pak nezndzornénym spinafem sepne pirevodovy elektromotor 21, jehoZ vystupni
h¥{del 5 zafne prendSet otodny pohyb na zalomeny hi*{del 4. Pii otéfeni zalomeného hifdele
4 deformadni prstence 6 st¥fdavé cyklicky naméhajf rukévec r v pii¢nych prifezech pl, p2
v ohybu a v tahu. Po vykonéni stqnoveného podtu otédlek zalomeného hiidele 4, tedy i cykld
nemghéni, se pPfevodovy elektromotor 51 vypne. Obsluha op&t uvolni a odsune dridék 3, uvolni
upinaci krouZky 22, rukédvec r svléine a pPedd jej k daldfmu vyhodnocovéni.

V pripad®, Ze je potfebné zm¥nit polohu pii¥nych rezl pl, p2 nemdhéni rukdvce r,
obsluha uvolni zdvriné 3rouby 44 a vystfedné Zepy 45 vysune z nédstavel 43. Tim se umoZni
demontd¥ rozpdrnych krouZkd 6! a deformadnich kladek §6. PPi zp&tné montd¥i se pouZijf roz-
pérné kroufky 61 takovych délek, které odpovidaji poZadovanym polohém prilnych prirezd

2!, p2 nemdhéni rukdved r.

Vyndlezu lze vyu¥it pro dynemické nemghdnf plochého ohebného materidlu, jeko usni,
textilu, £61i{ plastického materidlu apod., zejména pro zkouSeni pevnosti ¥itych spojd
vytvofenych na téchto materidlech.

PREDMET VYINALEGZU

1. Zerizenf pro dynamické namdhdni plochého ohebného meteridlu, zejména ke zkouSeni
pevnosti 3itého spoje svrikd obuvi, podéln¥& seSitého do tvaru rukévce, sestdvajici z de-~
formadnich prstencl ulofenych na vystiednych Eepech zalomendho hifdele, vyznalujici se
tim, Ze oba koncové Zepy (41, 42) zalomeného hi'idele (4) jsou opatifeny ndstavel (43),

v nich¥ jsou upevnény vystfedné Zepy (45), na nichZ jsou deformadni prstence (6) uloZeny
mezi rozpdrnymi kroutky (61).

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznafujici se tim, Ze alespon jeden koncovy Zep (42) je
uloZen v drZdku (3), JenZ je uloZen ve vodici drdZce (1!) zdékladové desky (1).

1 v¥ykres
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