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(57)  L'invention concerne un ensemble de soin cor-
porel comprenant un boitier moteur (M) et un accessoire
amovible de soin (A) corporel mécanique a adapter sur
le boitier moteur (M) comprenant lui méme un corps qui
s’évase depuis un pied d’adaptation sur le boitier moteur

jusqu’a une téte de soin et qui définit une surface de

préhension complémentaire de celle du boiter moteur
(M) pour I'appui d’'une partie au moins de la paume de
la main, une téte de soin, un systéme d’entrainement de
la téte de soin comprenant un train d’engrenage réduc-
teur qui comprend un pignon d’entrée destiné a coopérer
avec un pignon de sortie du boitier moteur (M) et qui est
adapté pour entrainer I'outil de soin a une vitesse de ro-
tation inférieure a celle du pignon de sortie du boitier
moteur (M).

Epilateur avec téte de massage amovible

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 2 433 520 A1 2

Description

Domaine technique de l'invention

[0001] La présente invention concerne le domaine
technique des appareils de soin corporel mettant en
oeuvre une téte de soin mécanique entrainée par un mo-
teur électrique et notamment le domaine des appareils
d’épilation mécanique utilisés pour I'arrachage de poils.

Etat de la technique antérieure :

[0002] Dansle domaine ci-dessus il est connu des ap-
pareils d’épilation comprenant une téte d’épilation équi-
pée d'un rouleau d’épilation mobile en rotation autour
d’'un axe parallele a la surface de la peau a épiler. Le
rouleau d’épilation est alors équipé d’une série de pinces
qui s’ouvrent et se ferment au fur et a mesure de la ro-
tation du rouleau. Des appareils de ce type sont notam-
ment décrits dans les demandes FR2 810 215, EP 1 884
174, FR 2926 962. Le plus souvent la téte d'épilation est
amovible de maniere a en permettre le nettoyage notam-
ment a 'eau sans risque d’'endommagement du moteur
électrique et de son systeme d’alimentation.

[0003] De tels appareils d’épilation donnent pleine-
ment satisfaction en ce qui concerne leur fonction pre-
miére d’élimination des poils de I'utilisateur. Toutefois, il
est connu que les résultats de I'épilation peuvent étre
améliorés en procédant avant celle-ci a une exfoliation
de la zone a épiler de maniére a éliminer les couches de
cellules de peau mortes et libérer les poils ayant poussé
sous celles-ci.

[0004] Ainsi une demande de brevet WO01/32049 a
proposé un appareil d’épilation comprenant un accessoi-
re d’exfoliation amovible destiné a étre adapté surla téte
d’épilation. Lors de la mise en marche de I'appareil d’épi-
lation, la rotation de la téte d’épilation est utilisée pour
assurer une oscillation de I'accessoire d’exfoliation en
translation, parallélement a I'axe de rotation de la téte.
Un tel appareil permet effectivement d’effectuer I'opéra-
tion d’exfoliation préalablement a I'épilation, toutefois il
est apparu que la vitesse d’oscillation de I'accessoire
d’exfoliation sensiblement égale a la vitesse de rotation
de la téte d’épilation est susceptible d’entrainer une irri-
tation prématurée de la peau. En effet, I'efficacité de I'épi-
lation implique une vitesse de rotation élevée afin d’as-
surer, d’'une part, une préhension efficace des poils et,
d’autre part, un arrachage aussi peu douloureux que pos-
sible. Ainsi, la vitesse de rotation de la téte d’épilation
est généralement supérieure a 1000 tr/m et souvent de
I'ordre de 1500 tr/m.

[0005] Par ailleurs, il est apparu que la forme de I'ap-
pareil d’épilation n’est pas adaptée pour 'opération d’ex-
foliation. En effet, afin de pouvoir étre utilisé sur différen-
tes zones du corps telles que, par exemple les jambes
etles aisselles, le corps de I'appareil d’épilation est congu
pour une préhension du bout des doigts permettant une
certaine dextérité de déplacement sans qu'il soit pour
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autant nécessaire d’appliquer une pression importante.
Les mémes caractéristiques de fonctionnement et de mi-
se en oeuvre sont applicables aux appareils de rasage
des poils corporels. Enrevanche, 'opération d’exfoliation
nécessite quant a elle une dextérité moins importante
mais requiert une force d’appui plus élevée pour éliminer
au mieux les cellules de peau morte. Il est donc apparu
que pour étre efficace I'opération d’épilation requiert des
vitesses de rotation élevées avec une manipulation de
I'appareil précise et sans effort tandis que pour étre effi-
cace I'opération d’exfoliation requiert des vitesses moins
élevées que celle de I'épilation avec une manipulation
de l'appareil permettant d’appliquer une pression plus
importante que celle de I'épilation.

[0006] Il est donc apparu le besoin d’'un appareil et de
ses accessoires qui permettent une épilation de qualité
et une exfoliation efficace en offrant une ergonomie
adaptée pour chacune de ces opérations et en conciliant
des impératifs de vitesse de fonctionnement de chacune
de ces opérations.

[0007] Parailleurs, il est connu que la réalisation d’un
massage sur la zone épilée permet de faire disparaitre
les traces d'irritation et blessure éventuelle résultant de
I’épilation. L'invention vise donc également a proposer
un appareil et ses accessoires qui permettent de réaliser
une exfoliation ou un massage, sachant qu’'un tel mas-
sage requiertdes vitesses de travail équivalentes a celles
de I'exfoliation avec 'application d’'une pression équiva-
lente voire supérieure.

Exposé de l'invention:

[0008] Afin d’atteindre cet objectif 'invention concerne
un accessoire amovible de soin corporel mécanique des-
tiné a étre adapté sur un boitier moteur d’'un appareil de
rasage et/ou d’épilation caractérisé en ce qu’il comprend:

- uncorps quis’évase depuis un pied d’adaptation sur
le boitier moteur jusqu’a une téte de soin et qui définit
une surface de préhension complémentaire de celle
du boiter moteur pour I'appui d’'une partie au moins
de la paume de la main,

- une téte de soin adaptée pour assurer un traitement
de la peau par frottement et/ou massage au moyen
d’un outil de soin rotatif,

- un systéeme d’entrainement de la téte de soin com-
prenant un train d’engrenage réducteur qui com-
prend un pignon d’entrée destiné a coopérer avec
un pignon de sortie du boitier moteur et qui est adap-
té pour entrainer I'outil de soin a une vitesse de ro-
tation inférieure a celle du pignon de sortie du boitier
moteur.

[0009] La mise en oeuvre d’'un tel accessoire de soin
permet d'offrir, grace a la forme évasée de son corps,
une surface de préhension autorisant une prise a pleine
main et donc un maintien ferme favorable a I'application
d’une certaine pression sans fatigue excessive de I'utili-
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sateur grace a un appui offert pour une partie de lapaume
de sa main et notamment la tranche de la main. Une telle
préhension n’est pas possible avec le boitier moteur d’un
appareil d’épilation ou de rasage qui est destiné a étre
maintenu du bout des doigts. Par ailleurs, le systéme
d’entrainement intégré a I'accessoire de soin selon I'in-
vention permet d’obtenir une rotation de I'outil de soin
compatible avec I'exécution d’'une exfoliation ou d’'un
massage.

[0010] Selon une caractéristique de l'invention visant
a offrir des vitesses de travail réduisant au maximum les
risques d’irritation excessive de la peau, le systéme d’en-
trainement ou train d’engrenage de 'accessoire de soin
est adapté pour entrainer I'outil de soin a une vitesse de
rotation inférieure ou égale a 500 tr/min.

[0011] Selon une forme de réalisation de I'accessoire
de soin, la téte de soin comprend I'outil de soin qui tourne
sur lui-méme selon un axe de rotation A sensiblement
perpendiculaire a une surface de traitement, de I'outil de
soin, destinée a étre en contact avecla peau. Untel mode
de rotation de I'outil de soin est particulierement adapté
pour les massages au moyen d’un disque a picots per-
mettant un massage plus en profondeur augmentant en-
tre autres la circulation sanguine. Ce mode de rotation
de l'outil de soin est également adapté a des opérations
de I'exfoliation mettanten oeuvre un ou plusieurs disques
abrasifs interchangeables entre eux : il peut s’agir dans
cet ensemble d’au moins un disque doux pour une ap-
plication sur la peau des membres inférieurs notamment
ou encore d’un disque abrasif dur pour le traitement des
callosités du pied. Les disques peuvent donc présenter
différentes rugosités de surface que I'utilisatrice pourra
choisir.

[0012] Selon une variante de cette forme de réalisa-
tion, I'axe de rotation de I'outil de soin est compris dans
un plan perpendiculaire a I'axe de rotation du pignon
d’entrée, permettant une meilleure ergonomie de I'outil
de soin.

[0013] Selon une autre variante de cette forme de réa-
lisation, le systéme d’entrainement comprend un plateau
d’entrainement qui est:

- pourvu de moyens de liaison en rotation avec au
moins I'outil de soin,

- mobile en rotation par rapport au corps selon I'axe
de rotation A,

- et, solidaire d’'une couronne d’entrainement dont le
diamétre est supérieur a celui de chacun des pi-
gnons du systeme d’entrainement.

[0014] Untel mode de réalisation de I'entrainement de
I'outil de soin met a profit la forme évasée du corps de
I'accessoire de soin pour y loger la couronne d’entraine-
ment qui permet d’obtenir une trés forte démultiplication
avec un nombre réduit de roues d’engrenage ou de pi-
gnon ce qui limite les bruits de fonctionnement ainsi que
les phénomeénes d’échauffement et donc contribue a I'ef-
ficacité du systeme d’entrainement.
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[0015] Selon une caractéristique de cette variante de
réalisation, la couronne d’entrainement présente un
nombre de dents au moins 3 fois supérieur au nombre
de dents du pignon qui I'engréne.

[0016] Selon une caractéristique de l'invention, la téte
de soin et/ou I'outil de soin est amovible. Ainsi, I'acces-
soire de soin peut étre utilisé pour réaliser différents types
de soin ou traitement.

[0017] Ainsi, dans le cadre de cette caractéristique
I'outil de soin peut étre un accessoire de massage com-
prenant plusieurs picots s’étendant selon une direction
sensiblement paralléle a I'axe de rotation A.

[0018] Selon une variante de réalisation, certains au
moins des picots comprennent au niveau de leur extré-
mité une bille de massage destinée a entrer en contact
avec la peau.

[0019] Toujoursdans le cadre de cette caractéristique,
I'outil de soin peut étre un accessoire d’exfoliation et/ou
d’abrasion des callosités comprenant une surface de trai-
tement abrasive.

[0020] L’invention concerne également un ensemble
de soin corporel comprenant, d’'une part:

- unboitier moteur pourvu d’'une embase d’adaptation
d’un accessoire amovible de soin mécanique et équi-
pé d’'un moteur électrique associé a un systeme de
transmission de la rotation du moteur dont un pignon
de sortie est accessible, en partie au moins, au ni-
veau de I'embase,
et, d’autre part:

- un accessoire amovible d’épilation qui est destiné a
étre adapté sur le boitier moteur et qui comprend:

- un corps comprenant un pied d’adaptation sur
I'embase du boitier moteur et une téte d’épila-
tion,

- des moyens d’épilation mécanique accessibles
au niveau de la téte d’épilation,

- un systeme d’entrainement des moyens d’épilation
comprenant un train d’engrenage qui comprend un
pignon d’entrée destiné a coopérer avec le pignon
de sortie du boitier moteur,
et/ou

- un accessoire amovible de coupe de poils ou
cheveux, qui est destiné a étre adapté sur le
boitier moteur et qui comprend :

- un corps comprenant un pied d’adaptation
sur 'embase du boitier moteur et une téte
de coupe,

- des moyens de coupe mécanique accessi-
bles au niveau de la téte de coupe,

- unsystéme d’entrainement des moyens de
coupe comprenant un train d’engrenage qui
comprend un pignon d’entrée destiné a coo-
pérer avec le pignon de sortie du boitier mo-
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teur.

Selon l'invention cet ensemble de soin corporel est
caractérisé en ce qu'il comprend un accessoire de
soin amovible conforme a l'invention.

[0021] Selon une caractéristique de cet ensemble de
soin corporel, le systéme d’entrainement des moyens
d’épilation et/ou des moyens de coupe est adapté pour
faire fonctionner lesdits moyens a une vitesse de rotation
ou d’oscillation supérieure a la vitesse de rotation de
I'outil de soin.

[0022] Selon une variante de cette caractéristique, le
systeme d’entrainement des moyens d’épilation et/ou
des moyens de coupe peut étre adapté pour faire fonc-
tionner lesdits moyens a une vitesse de rotation ou d’os-
cillation supérieure a 3 fois au moins la vitesse de rotation
de l'outil de soin.

[0023] Selon une autre caractéristique de I'ensemble
de soin corporel conforme a l'invention:

- le moteur électrique, le systéeme de transmission et
le systéme d’entrainement des moyens d’épilation
et/ou des moyens de coupe sont adaptés pour faire
fonctionner lesdits moyens a une vitesse de rotation
supérieure a 1000 tours ou oscillations par minute,

- et, le moteur électrique, le systéme de transmission
et le systéme d’entrainement de I'accessoire de soin
sont adaptés pour faire entrainer I'outil de soin a une
vitesse de rotation inférieure a 500 tours par minute.

[0024] Selon une caractéristique de I'ensemble de
soin corporel conforme a I'invention:

- les moyens d’épilation comprennent un rouleau
d’épilation mobile en rotation sur lui-méme selon un
axe longitudinal L,

- le pignon d’entrée du systéme d’entrainement pos-
séde un axe de rotation | paralléle a I'axe L,

- le pignon de sortie du systéme de transmission pos-
seéde un axe de rotation paralleéle a I'axe L, lorsque
I'accessoire d’épilation est adapté sur le boitier mo-
teur.

[0025] La mise en oeuvre d’un tel rouleau d’épilation
permet d’obtenir des résultats d’épilation particuliére-
ment satisfaisants. De plus, la mise en oeuvre d’un sys-
téme de transmission du mouvement a engrenages a
axes de rotation paralléles permet d’obtenir des vitesses
de rotation élevées avec un rendement satisfaisant et un
bruit relativement réduit.

[0026] Toujours afin d’optimiser le rendement du sys-
teme de transmission, selon une autre caractéristique de
l'invention, I'axe de rotation du moteur est paralléle a
I'axe de rotation du pignon de sortie.

[0027] Selon une autre caractéristique de I'ensemble
de soin conforme a I'invention, I'axe de rotation de I'outil
de soin est compris dans un plan perpendiculaire a I'axe
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de rotation du pignon de sortie du systéme de transmis-
sion, lorsque I'accessoire de soin est adapté sur le boitier
moteur.

[0028] Selon encore une autre caractéristique de I'en-
semble de soin conforme a I'invention, le boitier moteur
comprend des moyens de variation de la vitesse de ro-
tation du pignon de sortie. De tels moyens de variations
peuvent étre des moyens électroniques agissant sur la
vitesse de rotation du moteur électrique ou encore des
moyens de variations mécaniques intégrés au systeme
de transmission.

[0029] Bien entendu, les différentes variantes et for-
mes de réalisation ainsi que les caractéristiques de I'in-
vention peuvent étre associées les unes avec les autres
selon diverses combinaisons dans la mesure ou elles ne
sont pas incompatibles ou exclusives les unes des
autres.

Bréve description des dessins :

[0030] Parailleurs, diverses autres caractéristiques de
linventionressortent de la description annexée effectuée
en référence aux dessins qui illustrent une forme non
limitative de réalisation d’'un ensemble de soin corporel
ainsi que d’un accessoire de soin amovible conformes a
linvention.

- La figure 1 est une perspective schématique qui
montre un ensemble de soin corporel mécanique se-
lon l'invention, comprenant un boitier moteur, un ac-
cessoire amovible d’épilation, un accessoire amovi-
ble de coupe de poils et un accessoire amovible de
soin corporel mécanique.

- Lafigure 2 est une perspective schématique mon-
trant le boitier moteur de la figure 1 assemblé avec
I'accessoire d’épilation illustré figure 1.

- Lafigure 3 est une perspective schématique mon-
trant le boitier moteur de la figure 1 assemblée avec
I'accessoire amovible de soin corporel mécanique
illustré figure 1.

- Lafigure 4 est une coupe longitudinale schématique
montrant I'accessoire de coupe adapté sur le boitier
moteur.

- Lafigure 5 est une coupe longitudinale schématique
du boitier moteur illustré a la figure 1.

- Lafigure 6 est une coupe longitudinale schématique
de I'accessoire d’épilation adapté sur le boitier mo-
teur, comme illustré figure 2.

- Lafigure 7 est une coupe longitudinale schématique
de l'accessoire de soin corporel mécanique adapté
sur le boitier moteur, comme illustré figure 3.

- Lafigure 8 est une perspective schématique mon-
trant un détail constructif d’'un premier mode de réa-
lisation de I'accessoire de soin corporel mécanique
amovible selon l'invention.

- Lafigure 9 est une perspective schématique mon-
trant un détail constructif d’'un deuxieme mode de
réalisation de 'accessoire de soin corporel mécani-
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que amovible selon I'invention.

- Lafigure 10 est une coupe axiale d’un outil de soin
adapté pour réaliser une exfoliation et destiné a étre
utilisé avec I'accessoire de soin corporel mécanique
amovible selon l'invention.

- Lafigure 11 est une perspective schématique mon-
trant un détail constructif d’un troisieme mode de réa-
lisation de I'accessoire de soin corporel mécanique
amovible selon l'invention.

Exposé détaillé de I'invention :

[0031] Un ensemble de soin corporel conforme a l'in-
vention, tel qu’illustré a la figure 1 et désigné par la réfe-
rence 1, comprend un boitier moteur M, un accessoire
amovible d’épilation E, un accessoire amovible de coupe
ou rasage C ainsi qu’'un accessoire amovible de soin
corporel mécanique A. Selon I'invention, 'ensemble 1 ne
comprend pas nécessairement a la fois I'accessoire
amovible d’épilation E et 'accessoire amovible de coupe
C mais pourrait seulement comprendre 'un ou I'autre de
ces deux accessoires.

[0032] L’accessoire d’épilation E est destiné a étre
adapté de maniére amovible sur le boitier moteur M de
maniére a former un appareil d’épilation tel qu'illustré a
la figure 2. De méme, I'accessoire de soin corporel mé-
canique A est destiné a étre adapté de fagon amovible
sur le boitier moteur M de maniére a former un appareil
de soin corporel mécanique tel qu’illustré a la figure 3.
De la méme fagon, I'accessoire de coupe ou rasage C
est destiné a étre adapté de maniere amovible sur le
boitier moteur M pour former un rasoir électrique tel qu'il-
lustré a la figure 4. Par amovible, il faut comprendre que
chaque accessoire peut étre rapidement assemblé et dé-
sassemblé du boitier moteur par un utilisateur sans I'aide
d’outils.

[0033] Le boitier moteur M comprend, comme le mon-
tre la figure 5, un boitier creux 2 qui présente une forme
générale allongée légerement aplatie. Le boitier 2 com-
prend au niveau d’'une de ses extrémités une embase 3
d’adaptation de I'un des accessoires E, Aou C. Le boitier
moteur M est équipé d’un moteur électrique 4 disposé a
l'intérieur du boitier 2 de maniére que son axe de rotation
Q soit perpendiculaire a un axe longitudinal o.. Le moteur
électrique 4 est associé a des moyens de commande 5
alimentés par une batterie rechargeable 6. Bien entendu,
I'alimentation électrique du moteur 4 pourrait également
étre assurée au moyen de piles ou encore par un cable
électrique raccordé a un transformateur. Afin d’assurer
le fonctionnement des accessoires de soin corporel com-
me cela apparaitra par la suite, le boitier moteur M ren-
ferme également un systéme de transmission 7 mettant
en oeuvre un train d’engrenage dont les axes de rotation
sont paralléles a I'axe Q. Le systéme de transmission 7
comprend un pignon de sortie 8 qui est accessible en
partie au moins au niveau de 'embase 3. L’axe de rota-
tion du pignon de sortie 8 est paralléle a I'axe de rotation
Q.
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[0034] Le boitier moteur M ainsi constitué peut étre
associé a I'accessoire d’épilation E qui comprend, com-
me le montre la figure 6, un corps creux 15 pourvu d’'un
pied d’adaptation 16 sur 'embase 3. Afin d’assurer la
tenue de I'accessoire E sur le boitier M, le pied d’adap-
tation 16 comprend des moyens de fixation réalisés ici
sous la forme de crochets 17 destinés a opérer avec des
crochets complémentaires 18 offerts par 'embase 3.
L’accessoire E comprend, a 'opposé du pied d’adapta-
tion 16, une téte d’épilation 19 équipée de moyens d’épi-
lation mécanique 20 directement accessibles au niveau
delatéte 19. Les moyens d’épilation mécanique 20 com-
prennent dans le cas présent un rouleau d’épilation mo-
bile en rotation selon un axe longitudinal L destiné a étre
sensiblement paralléle a la peau pendant le processus
d’épilation. Le rouleau d’épilation 20 comprend une série
de pinces qui s’ouvrent et se ferment au fur et a mesure
de la rotation du rouleau 20. Le mode de réalisation du
rouleau 20 est largement connu de I’homme du métier
et ne nécessite donc pas ici de plus amples explications.
Afin de permettre la mise en rotation du rouleau 20, I'ac-
cessoire d’épilation E comprend un systéme d’entraine-
ment 21 formé d’un train d’engrenage dont le pignon
d’entrée 22 possede un axe de rotation | paralléle a I'axe
de rotation L des moyens d’épilation 20. Le pignon d’en-
trée 22 est destiné a coopérer avec le pignon de sortie
8 du systéme de transmission 7 et son axe de rotation |
est paralléle a I'axe de rotation Q' dudit pignon de sortie
8. Ainsi, I'axe de rotation L des moyens d’épilation 20 est
paralléle a I'axe de rotation Q du moteur électrique 4 ce
qui permet d’obtenir un bon rendement et un bruit rai-
sonnable avec des vitesses de rotation des moyens
d’épilation 20 supérieures a 1000 tr/min et par exemple
de I'ordre de 1500 t/min.

[0035] Selon I'invention, il est possible de substituer a
I'accessoire amovible d’épilation E I'accessoire amovible
de coupe /rasage C qui est également congu pour étre
adapté de maniére amovible sur le boitier moteur M.
[0036] A cet effet, laccessoire amovible de coupe C
comprend un corps 25 qui définit un pied 26 d’adaptation
sur 'embase 3. Le pied 26 comprend, selon 'exemple
illustré en tant que moyen de fixation réversible des cro-
chets 27 destinés a coopérer avec les crochets 18 de
I'embase 3. A 'opposé du pied 26 'accessoire C com-
prend une téte de coupe 29 qui selon I'exemple illustré
est pourvue d’'une grille de coupe 30 perforée pour le
passage des poils a couper. L’accessoire C comprend
également a l'arriére de la grille 30 un systéeme 31 de
couteaux de forme complémentaire a celle de la grille.
Ce systéme de couteaux 31 est alors mobile en transla-
tion parallelement a la surface de la face arriére de la
grille 30. Afin d’assurer le fonctionnement des moyens
de coupe mécanique formés de la grille 30 et du systéme
de couteaux 31, I'accessoire de coupe C comprend éga-
lement un systéme d’entrainement 32 qui est adapté
pour transformer le mouvement de rotation regu par un
pignon d’entrée 33, engrenant le pignon de sortie 8 en
un mouvement d’oscillation du systéme de couteaux 31
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parallélement a la grille de coupe 30. Un tel systéme
d’entrainement mettant généralement en oeuvre des ca-
mes est largement connu de 'homme du métier et ne
nécessite donc pas de plus ample explication. Bien en-
tendu, le systéme de coupe pourrait également étre une
tondeuse comprenant une lame dentée fixe coopérant
avec une lame dentée mobile comme cela est également
connu de ’'homme du métier.

[0037] Les appareils d’épilation et de coupe, tels
gu’ainsi formés par I'assemblage du boitier moteur M et
respectivement de I'accessoire d’épilation E ou de I'ac-
cessoire de coupe C, présentent un corps et une téte
relativement étroits permettant une tenue par le bout des
doigts de maniere a permettre a I'utilisateur d’accéder
facilement, avec un geste sdr, a des zones peu acces-
sibles telles que par exemple les aisselles. De plus, la
forme boitier moteur M, qui incite a une tenue du bout
des doigts, évite I'application d’'une pression trop impor-
tante qui dans le cas de I'utilisation de I'accessoire d’épi-
lation E pourrait nuire au fonctionnement du rouleau
d’épilation et induire une irritation de I'épiderme préma-
turée.

[0038] Ilapparait que le boitier moteur M présente une
forme adaptée aux soins délicats mais qui ne semble
pas adaptée a des soins corporels nécessitant I'applica-
tion d’'une pression sur la peau plus importante que celle
requise pour une épilation ou un rasage. Afin de rendre
le boitier moteur M utilisable pour des soins corporels
meécaniques nécessitant I'application d’'une pression sur
la peau plus importante, comme cela est le cas par exem-
ple pour un massage, une exfoliation ou encore un
«pongage » de callosité, I'invention propose de mettre
en oeuvre un accessoire amovible de soins corporel mé-
canique A tel que représenté aux figures 1, 3 et 7.
[0039] L’accessoire amovible A comprend un corps 40
qui s’évase depuis un pied 41 d’adaptation sur 'embase
3 jusqu’a une téte de soin 42. Selon I'exemple illustré, le
pied d’adaptation 41 posséde une section droite trans-
versale sensiblement oblongue analogue a celle du boi-
tier moteur M au niveau de son embase 3 tandis que la
téte de soin 42 posséde une section droite transversale
sensiblement circulaire avec un diamétre supérieur a la
plus grande dimension de la section droite transversale
de I'embase 3. Le pied 41 comprend selon 'exemple
illustré en tant que moyens de fixation réversible des cro-
chets 39 destinés a coopérer avec les crochets 18 de
'embase 3.

[0040] La téte de soin 42 est adaptée pour assurer un
traitement de la peau par frottement et/ou massage au
moyen d’un outil de soin rotatif 43 qui selon 'exemple
illustré est congu pour effectuer un massage de la peau.
Selon cet exemple, I'outil de soin 43 tourne sur lui-méme
selon un axe de rotation A sensiblement perpendiculaire
a une surface de traitement S destinée a étre en contact
avec la peau. En cours d’utilisation I'axe de rotation A est
donc sensiblement perpendiculaire a la peau sur laquelle
le traitement est appliqué. Lorsque I'accessoire de soin
A est adapté sur le boitier moteur M, I'axe de rotation de
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I'outil de soin 43 est, dans le cas présent, sensiblement
paralléle a I'axe longitudinal o. du boitier moteur M.
[0041] La mise en rotation de la téte de soin 42 et, plus
particulierement, de I'outil de soin 43 est assurée par un
systéme d’entrainement 45 comprenant un train d’en-
grenage réducteur avec un pignon d’entrée 46 destiné a
coopérer avec le pignon de sortie 8 du boitier moteur M.
Afin de permettre un engrénement efficace du pignon
d’entrée 46 et du pignon de sortie 8, I'axe de rotation du
pignon d’entrée 46 est paralléle a 'axe de rotation Q’ du
pignon de sortie 8. Dans la mesure ou I'axe de rotation
A de I'outil de soin 43 est compris dans un plan perpen-
diculaire aux axes de rotation du pignon d’entrée 46 et
du pignon de sortie 8, le systéme d’entrainement 45 com-
prend des pignons ou roues assurant un renvoi d’angle
a 90°.

[0042] Par ailleurs, il doit étre rappelé que le systeme
de transmission 7 du boitier moteur M est congu pour
que la vitesse du pignon de sortie 8 permette d’obtenir
des vitesses de rotation ou d’oscillation des moyens de
coupe ou d’épilation supérieure a 1000 tours ou 1000
oscillations par minute et par exemple de 'ordre de 1500
tr/min. Or, il s’agit la de vitesses de rotation trop élevées
pour un outil de soin destiné a assurer un massage ou
encore une exfoliation. Ainsi, le systéme d’entrainement
45 de I'accessoire de soin A est adapté pour réduire la
vitesse de rotation de maniére a entrainer la téte de soin
42 a une vitesse de rotation inférieure ou égale a 500
tr/min et, par exemple, de I'ordre de 200 tr/min.

[0043] Selon 'exemple illustré, le systéme d’entraine-
ment 45 met a profit la forme évasée du corps 40 pour
assurer la mise en rotation de I'outil de soin 43 au moyen
d’un plateau d’entrainement 47 qui posséde une forme
générale cylindrique d’axe A et qui est mobile en rotation
par rapport au corps 40 selon I'axe A. L’outil de soin 43
est alors adapté de maniére amovible sur le plateau 47
qui présente au niveau de sa face extérieure des moyens
48 de liaison en rotation avec I'outil de soin 43. Selon un
premier exemple illustré, les moyens de liaison 48 sont
formés, comme le montre la figure 8, par une empreinte
en creux en forme d’étoile destinée a coopérer avec une
conformation de forme complémentaire offerte par la fa-
ce interne de I'outil de soin 43. L’adaptation de I'outil de
soin 43 sur le plateau 47 s’effectue alors par emboite-
ment selon un mouvement paralléle & I'axe A.

[0044] Selon un autre exemple illustré, I'outil de soin
43 est adapté de maniére amovible sur le plateau 47 qui
présente au niveau de sa face extérieure un moyen 48’
de liaison en rotation avec I'outil de soin 43. Le moyen
de liaison 48’ est formé, comme le montre la figure 9, par
une empreinte en creux en forme de quasi-cercle desti-
née a coopérer avec une conformation de forme com-
plémentaire offerte par la face interne de I'outil de soin
43. La forme complémentaire n’étant qu’une seule bran-
che d’étoile, la chance que les deux formes s’emboitent
est donc beaucoup plus élevée, ce qui évite que I'utilisa-
trice tdtonne pour obtenir le méme résultat.

[0045] Le plateau d’entrainement 47 est solidaire
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d’une couronne d’entrainement 49 dont le diamétre est
supérieur a celui de chacun des pignons du systéme
d’entrainement 45 et notamment supérieur a celui du pi-
gnon 50 qui I'engréne directement. Afin d’effectuer une
démultiplication convenable de la vitesse de rotation du
pignon d’entrée 46, la couronne d’entrainement 49 pré-
sente un nombre de dents supérieur a au moins deux
fois le nombre de dents du pignon 50 et, de préférence,
de l'ordre de 3 fois voire 3,5 fois le nombre de dents du
pignon 50. Compte tenu de la différence de diametre utile
entre la roue 49 et le pignon 50, il est possible d’obtenir
une trés forte réduction de la vitesse avec un nombre
limité de roues ou pignons ce qui permet d’optimiser le
rendement du systéme d’entrainement 45 et d’obtenir un
bruit de fonctionnement peu élevé.

[0046] Selon I'exemple illustré I'outil de soin 43 est
adapté pour réaliser des massages et comprend une sé-
rie de picots 55 s’étendant selon une direction sensible-
ment paralléle a 'axe A. Chaque picot 55 présente en
outre au niveau de son extrémité opposée au plateau 47
une bille 56 destinée a entrer en contact avec la peau
voire rouler sur la peau de I'utilisateur pendant le mas-
sage. Ainsi les billes 56 peuvent étre totalement fixes par
rapport a I'accessoire ou mobiles par rapport au plateau
ou/et au picot.

[0047] L’ensembleformé parl'accessoire de soins cor-
porels A monté sur le boitier moteur M est particuliere-
ment adapté pour une prise en main ferme par I'utilisateur
qui vient saisir le corps le boitier moteur M a pleine main
en appuyant une partie de sa paume ou la tranche la
main sur le contour évasé de I'accessoire A. Ainsi, I'uti-
lisateur peut venir plaquer I'accessoire de massage ou
outil de soin 43 en rotation contre sa peau sans risque
que I'accessoire de massage ne lui échappe des mains.
[0048] Afin de permettre un réglage de la vitesse de
rotation de l'outil de soin, ici de massage, 43 le boitier
moteur M comprend des moyens 60 de variation de la
vitesse de rotation du moteur 4 et donc du pignon de
sortie 8. Les moyens de variation 60 peuvent étre réalisés
de toute facon appropriée et, selon I'exemple illustré,
comprennent deux boutons de sélection 61, 62 permet-
tant de choisir une vitesse de rotation parmi deux possi-
bles d’'un systeme de variation électronique.

[0049] Selonlinvention, latéte de soin 42 peut réaliser
d’autres types de soins qu’'un massage. Ainsi, 'outil de
soin 43 est de préférence amovible de maniére a pouvoir
étre changé. Lafigure 10 illustre un outil de soin, différent
de celui représenté a la figure 7, et congu pour permettre
une exfoliation de la peau. A cet effet, I'outil de soin 43
présente une surface de traitement abrasive 63.

[0050] Larugosité de lasurface abrasive 63 est choisie
en fonction de I'effet recherché. Ainsila surface abrasive
63 peut présenter une faible rugosité en vue d’'une exfo-
liation douce de la peau des jambes par exemple ou au
contraire une rugosité importante destinée a permettre
une exfoliation ou un pongage des callosités des pied.
[0051] Dans un mode de réalisation, la surface abra-
sive est solidaire de I'outil de soin 43.
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[0052] Dans un autre mode de réalisation, la surface
abrasive est montée de fagon amovible sur son support
44 qui est destiné a recevoir au moins deux surfaces
abrasives ayant des rugosités différentes, interchangea-
bles entre elles. Chaque surface abrasive est fixée sur
le support 44 par le moyen des aimants permanents 64.
[0053] Bien entendu, diverses autres modifications
peuvent étre apportées a I'invention et ses différents élé-
ments constitutifs dans le cadre des revendications an-
nexées.

Revendications

1. Accessoire amovible de soin corporel mécanique
destiné a étre adapté sur un boitier moteur (M) d’'un
appareil de rasage et/ou d’épilation caractérisé en
ce qu’il comprend:

- un corps (40) qui s’évase depuis un pied (41)
d’adaptation sur le boitier moteur jusqu’a une
téte de soin (42) et qui définit une surface de
préhension complémentaire de celle du boiter
moteur (M) pour I'appui d’'une partie au moins
de la paume de la main,

- une téte de soin (42) adaptée pour assurer un
traitement de la peau par frottement et/ou mas-
sage au moyen d’un outil de soin rotatif (43),

- un systeme d’entrainement (45) de la téte de
soincomprenantun train d’engrenage réducteur
qui comprend un pignon d’entrée (46) destiné a
coopérer avec un pignon de sortie (8) du boitier
moteur (M) et qui est adapté pour entrainer I'outil
de soin (43) a une vitesse de rotation inférieure
a celle du pignon de sortie (8) du boitier moteur
(M).

2. Accessoire amovible selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que systeme d’entrainement (45)
est adapté pour entrainer I'outil de soin (43) a une
vitesse de rotation inférieure ou égale a 500 tr/min.

3. Accessoire amovible selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que la téte de soin (42) comprend
I'outil de soin (43) qui tourne sur lui-méme selon un
axe de rotation A sensiblement perpendiculaire a
une surface de traitement, de I'outil de soin, destinée
a étre en contact avec la peau.

4. Accessoire amovible selon la revendication 3, ca-
ractérisé en ce que I'axe de rotation A de I'outil de
soin (43) est compris dans un plan perpendiculaire
a l'axe de rotation du pignon d’entrée (46).

5. Accessoire amovible selon la revendication 3 ou 4,
caractérisé en ce que le systéme d’entrainement
(45) comprend un plateau d’entrainement (47) qui
est:
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- pourvu de moyens (48) de liaison en rotation
avec au moins I'outil de soin (43),

- mobile en rotation par rapport au corps (40)
selon 'axe de rotation A

- et, solidaire d’'une couronne d’entrainement
(49) dont le diameétre est supérieur a celui de
chacun des pignons du systeme d’entrainement
(45).

Accessoire amovible selon la revendication 5, ca-
ractérisé en ce que la couronne d’entrainement
(49) présente un nombre de dents au moins trois fois
supérieur au nombre de dents du pignon (50) qui
I'engréne.

Accessoire amovible selon I'une des revendications
1 a 6, caractérisé en ce que la téte de soin (42)
et/ou I'outil de soin (43) est amovible.

Accessoire amovible selon I'une des revendications
1 a7, caractérisé en ce que I'outil de soin (43) est
un accessoire de massage comprenant plusieurs pi-
cots (55) s’étendant selon une direction sensible-
ment paralléle a I'axe de rotation A.

Accessoire amovible selon la revendication 8, ca-
ractérisé en ce que certains au moins des picots
(55) comprennent au niveau de leur extrémité une
bille de massage (56) destinée a entrer en contact
avec la peau.

Accessoire amovible selon I'une des revendications
1 a7, caractérisé en ce que I'outil de soin (43) est
un accessoire d’exfoliation et/ou d’abrasion des cal-
losités comprenant une surface de traitement abra-
sive (63).

Ensemble de soin corporel comprenant d’'une part:

- un boitier moteur (M) pourvu d’une embase (3)
d’adaptation d’'un accessoire amovible de soin
mécanique (E,C,A) et équipé d’'un moteur élec-
trique (4) associé a un systeme de transmission
(7) de la rotation du moteur (4) dont un pignon
de sortie (8) est accessible, en partie au moins,
au niveau de I'embase (3),

et, d’autre part:

- un accessoire amovible d’épilation (E) qui est
destiné a étre adapté sur le boitier moteur (M)
et qui comprend:

- un corps (15) comprenant un pied d’adap-
tation (16) surl’embase (3) du boitier moteur
(M) et une téte d’épilation (19),

- des moyens (20) d’épilation mécanique
accessibles au niveau de la téte d’épilation
(19),

- un systéme d’entrainement (21) des
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12.

13.

14.

15.

moyens d’épilation comprenant un train
d’engrenage qui comprend un pignon d’en-
trée (22) destiné a coopérer avec le pignon
de sortie (8) du boitier moteur (M),

et/ou

- un accessoire amovible de coupe (C) de poils
ou cheveux qui est destiné a étre adapté sur le
boitier moteur (M) et qui comprend:

- un corps (25) comprenant un pied d’adap-
tation (26) sur 'embase du boitier moteur
(M) et une téte de coupe (29),

- des moyens (30,31) de coupe mécanique
accessibles au niveau de la téte de coupe
(29),

- un systéme d’entrainement (32) des
moyens de coupe comprenantuntraind’en-
grenage qui comprend un pignon d’entrée
(33) destiné a coopérer avec le pignon de
sortie (8) du boitier moteur (M),

Caractérisé en ce qu’il comprend un accessoire de
soin (A) selon I'une des revendications 1 a 10.

Ensemble selon la revendication 11, caractérisé en
ce que le systéeme d’entrainement (21) des moyens
d’épilation et/ou des moyens de coupe (32) est adap-
té pourfaire fonctionner lesdits moyens a une vitesse
de rotation ou d’oscillation supérieure a la vitesse de
rotation de I'outil de soin (43).

Ensemble selon la revendication 12, caractérisé en
ce que le systéeme d’entrainement (21) des moyens
d’épilation et/ou des moyens de coupe (32) est adap-
té pourfaire fonctionner lesdits moyens a une vitesse
de rotation ou d’oscillation supérieure a trois fois au
moins la vitesse de rotation de I'outil de soin (43).

Ensemble selon 'une des revendications 11 a 13,
caractérisé en ce que:

- le moteur électrique (4), le systéme de trans-
mission (7) et le systéme d’entrainement (21)
des moyens d’épilation et/ou des moyens de
coupe (32) sont adaptés pour faire fonctionner
lesdits moyens a une vitesse de rotation supé-
rieure a 1000 tours ou oscillations par minute,
- et, le moteur électrique (4), le systéme trans-
mission (7) et le systéme d’entrainement (45)
de l'accessoire de soin (A) sont adaptés pour
faire entrainer I'outil de soin (43) a une vitesse
de rotation inférieure a 500 tours par minute.

Ensemble selon 'une des revendications 11 a 14,
caractérisé en ce que:

- les moyens d’épilation comprennent un rou-
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leau d’épilation (20) mobile en rotation sur lui-
mémeselon un axe longitudinal L,

- le pignon d’entrée (22) du systeme d’entraine-
ment (21) posséde un axe de rotation | parallele
alaxel,

- le pignon de sortie (8) du systéme de trans-
mission (7) possede un axe de rotation paralléle
al'axe L, lorsque I'accessoire d’épilation (E) est
adapté sur le boitier moteur (M).

Ensemble selon 'une des revendications 11 a 15,
caractérisé en ce que I'axe de rotation (Q) du mo-
teur (4) est parallele a I'axe de rotation (') du pignon
de sortie (8).

Ensemble selon I'une des revendications 11 a 16,
caractérisé en ce que l'axe de rotation de I'outil de
soin (43) est compris dans un plan perpendiculaire
a I'axe de rotation (Q’) du pignon de sortie du syste-
me de transmission (7), lorsque I'accessoire de soin
(A) est adapté sur le boitier moteur (M).

Ensemble selon I'une des revendications 11 a 17,
caractérisé en ce que le boitier moteur (M) com-
prend des moyens (60) de variation de la vitesse de
rotation du pignon de sortie (8).
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