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Wynalazek niniejszy dotyczy ztobu
wstrzasowego i polega na tem, ze mecha-
nizm, wywolujacy niejednostajne jego ru-
chy sktada si¢ z dwéch jednakowych elip-
tycznych koét zgbatych, osadzonych w
swych ogniskach. Dzigki takiemu urzadze-
niu zt6b porusza si¢ ruchem zwrotnym,
przyczem przy ruchu naprzéd otrzymuje

on poczatkowo stopniowe przyspieszenie,
W  czesci

a mastepnie nagle opéznienie.
pierwszej ruchu zlobu naprzéd, materjal
zostaje zabierany wskutek tarcia, przy na-
glym za$ opéznieniu ruchu pokonywa to
tarcie i nawet przy ruchu wstecznym zlobu
posuwa si¢ jeszcze naprzéd.
Przyspieszenie zlobu w pierwszej cze-

$ci ruchu naprzéd musi byé tak znaczne,
aby przenoszony materjal byt istotnie za-
bierany. Jezeli tarcie miedzy materjatem i
ztobem jest male, to przyépieszenie to na-
lezy réwniez zmniejszyé, Mozna to osig-
gnaé zapomoca wigkszego lub mniejszego
przesunigcia punktu zaczepienia zlobu na
wielkiej osi kota eliptycznego. Otrzymany
woéwczas wykres szybkosci przy ruchu na-
przéd wykazuje niewielka szybkosé, przy-
czem jednak czas tego ruchu zwieksza sie
kosztem ruchu wtyl. Oba czynniki powo-
duja zmniejszenie przyépieszenia. Aby to
samo urzadzenie odpowiadalo rozmaitym
warunkom, wlasnosciom materjalu lub na-
chyleniu ztobu, nalezy przestawiaé punkt
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zaczepienia. czopa karbowego na kole elip-
tycznem. . '

 «Czop ten mozina przestawi¢ o kat bar-
dzo znaczny (180°), wowczas wykres szyb-
kosci zmieni si¢ tak dalece, Ze przy nie-
zmienionym obrocie mechanizmu napedne-
go, materjal zostaje przenoszony w od-
wrotnym kierunku.

Usitowano juz glowicy korbowodu, 13-
czacej napedzane kolo eliptyczne ze zlo-
bem, nadaé zapemeca, sprezyny taka spre-
2ystoéé, aby mocniejsze uderzenia zlobu nie
przenosily si¢ wprost na mechanizm naped-
ny. Wykazuje to jednak:te niedogodnosé,
ze jezeli do zlobu dostanie sie zbyt wiele
materjatu, zl6b nie wykonywa wcale ru-
chow zwrotnych. Nalezy zatem nadmiar
materjatu: usuwaé recznie. Wobec tego
sprezystosé glowicy tej zostala w mysl wy-
nalazku niniejszego ograniczona odpowied-
niemi zderzakami. '

W razie przeladowania zlobu porusza .
si¢ on ruchem zwrotnym wolniej, jednak -

materjal przesuwa si¢ dalej i zl6b zostaje
stopniowo odciazony.

Przy zastosowaniu takiego urzadzenia
napednego w chodnikach podziemnych wy-
stepuje ta niedogodnoéé, ze stupy, ktoremi
cate urzadzenie zlobu przytwierdzone jest
do podloza chodnika, przenosza cisnienie
skaly na podstawe urzadzenia i przy nie-
réwnym podlozu znieksztalcaja jg. Wsku-
tek tego, czesci tego urzadzenia przy do-
tychczasowem wadliwem polaczeniu z
podstawa, odtamuja sie. Wedlug wynalaz-
ku cale urzadzenie ztobu umocowane jest
na podstawie tylko w dwéch miejscach i
w podobnych przypadkach podstawa ugi-
na si¢, nie wywierajac wptywu na calo$é
urzadzenia.

Na rysunku fig. 1 przedstawia schema-
tyczny widok urzadzenia ztobu, fig. 2, 3
i 4 — wykresy szybkosci, fig. 5 — ogélity
widok zlobu wstrzasowego z urzgdzeniem
napednem, fif, 6 — takiz ‘widok z wygig-
ta podstawa, fig. 7 — rzut poziomy, fig. 8

i 9 — widok przestawnego czopa korbowe-
go w rzucie poziomym i w widoku bocz-
nym, fig. 10 — przekréj sprezyn, umie-
szczonych imiedzy zlobem i jego napedem.

Jak wskazuje fig. 1 cale urzadzenie
sktada si¢ z wlasciwego zlobu 1, jednako-
wych eliptycznych két zgbatych 2 i 3, kor-
bowodu 4, ktéry laczy kolo zgbate 2 ze zlo-
bem: 1, oraz z napedu kola zgbatego 3, w
postaci ko6l zgbatych 51 6. Waly 7 i 8 prze-
chodzg przez ogniska eliptycznych kél ze-
batych 2 i 3. Jezeli czop 9 korbowodu 4
znajduje si¢ na osi gléwnej zebatego ko-
la -eliptycznego 2, jak to przedstawiono
na fig. 1 linjami kreskowanemi, wéwczas
wykres szybkosci ruchu zwrotnego ztobu
przedstawia fig. 2. Gdy kolo zebate 2 ob-
roci¢ wtedy z polozenia przedstawionego
na fig. 1! w kierunku strzatki x, to szyb-
kosé podnosi si¢ od punktu.a, odpowiada-
jacego polozeniu czopa korbowego na fig.
1 do - punktu b i spada potem szybko do
punktu ¢, po obréceniu kota 2 z czopem kor-
bowym o kat 180°. Nastepnie zt6b wykony-
wa ruch wsteczny, przyczem szybkosé
wzrasta poczatkowo szybko do punktu d, a
nastepnie znowu stopniowo maleje do O
az czop korbowy zajmie znéw potozenie
przedstawione na fig. 1 i odpowiadajace na
fig. 2 literze a.

Podczas “pierwszej ‘czgsci ruchu. zlobu
naprzéd, odpowiadajacej odcinkewi a b.
wykresu, przyépieszenie tak jest dostoso-:
wane, ze materjal ulega zabieraniu. Po-:
tem jednak od punktu b do c nastepuije sil-.
ne opéZnienie ruchu :ziobu, lecz muterjal
posuwa sie w dalszym ciagu naprzéd: Pod-
czas tego ruchu materjatu, 2t6b cofza sie ze
zZnacznym przyspieszeniem, odpowiednio:
do odcinka c—d.wykresy, a nastepmie na
odleglosci d~—a powraca do polozenia po-
czgtkowego.

Jezeli tarcie miedzy preenoszorym nra-.
terjalem i zlobem :jest bardzo:matle, moze.
sie zdarzyé, ze zl6b nie zabiera matesjatu:
w.czasie swego ruchu na odcinku.g+b, a



wowczas nalezy zmniejszyé przys$pieszenie
na tym odcinku.

Mozna to osiagnaé w ten sposéb,
ze czop korbowy, przédstawiony na fig.
1 linja pelna, zostaje 'przesuniety z osi
glownej kola eliptycznego. Woéwezas o-
trzymuje si¢. wykres szybkosci pokazany
na fig. 3 i 4, przyczem wykres wedlug fig.
3. odpowiada przestawieniu czopa korbo-
wego o kat ©=2214° a wykres wedlug fig.
4 o kat = 45°.:Jak widaé¢ z .wykresow,
przyépieszenie ztobu podczas biegu - na-
-przéd: odpowiednio do odcinka a*—b’ i a“—
b** jest istotnie mniejsze niz na fig. 2, gdyz
najwicksza szybko$é¢ w punkcie b’ jest
mniejsza -od najwigkszej szybkosci w
punkcie b na fig. 1, a ponadto czas trwa~
nia‘ #' skoku - naprzéd - znaczaie sig¢ po-
wieksza kosztem czasu trwania #2 sko-
ku wstecz. Poréwnanie fig. 3 i4 wy-
kazuje, Ze zmiana mnajwiekszej szybko-
$ci 1 czasu trwania ‘ skoku w przypadku
przedstawionym na fig. 4 jest wieksza niz
w przypadku przedstawionym mna fig. 3.
Daje to moznosé powigkszania lub zmniej-
szania przyspieszenia odpowiednio do tar-
oia ‘migdzy zlobem i przenoszonym mate-
rjalem, lub odpowiednio do polozenia zto-
bu wzgledem poziomu. Przy kacie  «—=—180°
nastepuje taka zmiana wykresu szybkosci,
ze kierunek ruchu. materjalu zostaje -od-
wrécony. Takie i w tym przypadku prze:z
zmiane kata -© mozna dostosowaé wykres
szybkosci do rozmaitych warunkéw.

~Aby maped ‘mozna bylo zawsze do-
stosowaé --do rozmaitych -warunkéw, ko-
fo - eliptyczne 2 i czop 9 wykonywane " sa
tak, aby czop ten mozaa przestawiaé
w rozmaitych potozeniach wzgledem osi
gtownej kota 2. Wskutek . tego ten sam
-mechanizm mozna zastosowaé do :zlo-
béw.-polozonych - poziomo. lub' tez pochy-
lonych do géry albo nadét i mozna, od-
powiednio do rodzaju przenoszonego ma-
terjatu, zmieniaé polozenie czopa korbo-
wego, znajdujac tatwo najodpowiedniejsze

miejsce. Pozatem moZna czop ten umiescié
na przeciwnej stronie osi kola eliptyczae-
go, aby odwrécié kierunek przenoszenia
materjalu nie zmieniajac kierunku ebrotu
urzadzenia.

Fig. 5, 6 i 7 przedstawiaja budowe me-
chanizmu napednego. Waly 7 i 8, na kté-
rych osadzone sa eliptyczne kola zgbate
2 i 3 oraz wal 12 z kétkiem  zebatem 6,
mieszcza sie w ostonie, skiadajacej sig¢ z
czesci dolnej 10 i zdejmowalnej czeséci gor-
nej 11. Na wale 12: zamocowane jest kolo
pasowe 13. Na zewnetrznym koricu watu 7
umocowany jest czop korbowy 9. W..przy-
ktadzie przedstawionym mna rysunku, czop
korbowy 9 umieszczony jest na tarczy
14, przylegajacej do .tarczy 15 na - -wa-
le 7. Jak ~wynika z fig. 8 i 9, tarcza
15 posiada znaczna . ilo§é otworéw . §rubo-
wych 16, zapomoca ktérych oraz. srub 17,
tarcze 14 mozna umocowaé . w réznych po-
toZzeniach w ten sposéb, ze czop korbowy 9
zajmuje rozmaite polozenie wzgledem osi
gtéwnej, po jednej lub po drugiej. stronie
kota zebatego 2.

Na dragzku korbowym 4 (fig. 7) umie-
szczona jest sprezyna 18, dzieki ktérej dra-
zek ten przy nadmiernem obciaZeniu wy-
dluza sie aby zapobiec silnym uderzeniom
urzadzenia. Czop korbowy 9 spoczywa.-w
glowicy 19 (fig. 10), polaczonej z mnasada
20, zaopatrzona w otwor 21. Z gleowica 19
polaczona jest drazkami 22 .poprzeczka 23
z otworem 24. W otworach 21 i 24 mozna
przesuwaé korbowéd 4 z mnasrubowanym
na jego keificu pierScieniem 27, przymoco-
wanym do nasady 20 sworzniami 29 z na-
kretkami 30. Sworznie. te sa tak dlugie,
aby pierécieri 27 i glowica. korbowodu. 19
mogly sie przesuwaé wzgledem. siebie tyl-
ko o. wielkosé g. Pomiedzy poprzeczka 23
i-pierscieniem 27 znajduje sig sprezyna 18,
ktéra: utrzymuje drazek 4 w otworze 21.
Naprezenie .tej sprezyny .jest takie, ze w
pewnych granicach przy przeladowaniu
zlobu moze si¢ ona poddawaé, przyczem



§ciskanie sprezyny ograniczone jest sworz-
niami 29 i nakretkami 30. Wobec tego przy
przeciazeniu zlobu wskutek naglego prze-
ladowania go materjatem, sita napedu
przenosi sie elastycznie na zléb. Po pew-
nem s$ciénieciu sprezyny, naped zostaje
jednak polaczony przymusowo ze ztobem
tak, iz zt6b ten przy wielkiem obciazeniu
otrzymuje nieznaczna sile, ktéra wystarcza
do stopniowego odciazenia zlobu. O ile od-
ksztalcenie sprezyny nie jest ograniczone,
to przy przeladowaniu zlobu urzadzenie
obraca sie nadal, a sprezyna §ciénigta jest
wtedy calkowicie, nie przenoszac na zléb
zupelnie ruchu. Nalezy zatem materjal
przedewszystkiem usunaé ze zlobu recznie,
co wymaga duzego czasu.

Fig. 5 i 6 przedstawiaja oslone 10 i 11
urzadzenia, przymocowana do podstawy,
podpartej np. stupkami. Ostona ta przy-
twierdzona jest w ten sposéb, ze przy od-
ksztalceniu podstawy nie dotyka dna chod-
nika, co wywolywaloby w niej niedopu-
szczalne napreZenia. Jest ona przymoco-
wana dwoma sworzniami 34 do dwéch be-
lek zelaznych korytkowych 32, polaczo-
nych ze soba na koricach. Sworznie te po-
zwalaja ostonie poruszaé sie wzgledem be-
lek 32 a krawedZ dolna oslony lezy wyzej
od krawedzi dolnej tych belek, Wobec te-
go belki 32 naciskane przez slupy moga
przy nier6wnem podlozu uginaé sie w spo-
s6b uwidoczniony na fig. 6 nie wywierajac
zadnego wplywu na wygiecie ostony 10.

Zastrzezenia patentowe.

1. 216b wstrzasowy napedzany korbo-
wodem, znamienny tem, e przekladnia
wywolujaca niejednostajne ruchy zlobu,
sktada si¢ z dwéch jednakowych éliptyt:'z-
nych két zebatych (2 i 3), z ktérych kazde
osadzone jest w jednem ze swych ognisk.

2. 716b wstrzasowy wedlug zastrz. 1,
znamienny tem, ze punkt zaczepienia draz-
ka korbowego {4) na mapedzanem kole

eliptycznem (2) znajduje si¢ zewngtrz
wigkszej jego osi glownej.

3. Zléb wstrzasowy wedlug zastrz. 1
i 2, znamienny tem, ze punkt zaczepienia
drazka korbowego (4) na napedzanem ko-
le eliptycznem (2) mozna przestawiaé po
obu stronach jego wickszej osi gléwnej w
granicach od 0 do 180° przyczem w tym
ostatnim przypadku otrzymuje si¢ odwré-
cenie kierunku ruchu ztobu.

4. 72t6b wstrzasowy wedlug zastrz. 3,
znamienny tem, ze czop (9) do napedza-
nia korbowodu (4) ztobu wstrzasowego, u-
mieszczony jest mimosrodowo ma tarczy
(14), przylegajacej do tarczy (15), osadzo-
nej na wale (7), przyczem tarcza (15) po-
siada szereg otworéw $rubowych (16),
dzieki ktérym zapomoca $rub (17) mozna
umocowaé tarcze (14) do tarczy (15) w
réznych polozeniach w ten sposéb, Zze czop
korbowy (9) zajmuje rozmaite polozenie
wzgledem osi gléwnej po jednej lub po
drugiej jej stronie kola zebatego (2).

5. Z716b wstrzasowy wedlug zastrz. 1,
ze sprezystym korbowodem, osadzonym
pomiedzy urzadzeniem napednem i Zlobem,
znamienny tem, ze odksztalcenia sprezyny
(18) ograniczaja odpowiednie wspélpracu-
jace zderzaki (30), regulujace odsuwanie
sie nasady {20) glowicy (19) korbowodu od
pierscienia (27) drazka korbowego (4).

6. Z2t6b wstrzasowy wedlug zastrz, 1,
znamienny tem, Ze jego urzadzenie ma-
pedne jest umocowane luzno w dwéch tyl-
ko miejscach (34) na sprezystej podstawie
(32), ktérej krawedz dolna przypada po-
nizej dolnej krawedzi oslony (10) urza-
dzenia napednego.

"Schmidt, Kranz & Co.
Nordhiuser
Maschinenfabrik A. G
Ernst Hoffmann.
Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.
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