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Wynalazek niniejszy dotyczy żłobu
wstrząsowego i polega na tern, że mecha¬
nizm, wywołujący niejednostajne jego ru¬
chy składa się z dwóch jednakowych elip¬
tycznych kół zębatych, osadzonych w
swych ogniskach. Dzięki takiemu urządze¬
niu żłób porusza się ruchem zwrotnym,
przyczem przy ruchu naprzód otrzymuje
on początkowo stopniowe przyśpieszenie,
a następnie nagłe opóźnienie. W części
pierwszej ruchu żłobu naprzód, materjał
zostaje zabierany wskutek tarcia, przy na¬
głym zaś opóźnieniu ruchu pokonywa to
tarcie i nawet przy ruchu wstecznym żłobu
posuwa się jeszcze naprzód.

Przyśpieszenie żłobu w pierwszej czę¬

ści ruchu naprzód musi być tak znaczne,
aby przenoszony materjał był istotnie za¬
bierany. Jeżeli tarcie między materjąłem i
żłobem jest małe, to przyśpieszenie to na¬
leży również zmniejszyć. Można to osią¬
gnąć zapomocą większego lub mniejszego
przesunięcia punktu zaczepienia żłobu na
wielkiej osi koła eliptycznego. Otrzymany
wówczas wykres szybkości przy ruchu na¬
przód wykazuje niewielką szybkość, przy¬
czem jednak czas tego ruchu zwiększa się
kosztem ruchu wtył. Oba czynniki powo¬
dują zmniejszenie przyśpieszenia. Aby to
samo urządzenie odpowiadało rozmaitym
warunkom, własnościom materjału lub na¬
chyleniu żłobu, należy przestawiać punkt



zaczepienia czopa korbowego aa kole elip-
tycznęm,

*Czop ten możną przestawić o kąt bar¬
dzo znaczny (180°), Wówczas wykres szyb¬
kości zmieni się tak dalece, że przy nie¬
zmienionym obrocie mechanizmu napędne-
go, materjał zostaje przenoszony w od¬
wrotnym kierunku.

Usiłowano już głowicy korbowodu, łą¬
czącej napędzane koło eliptyczne ze żło¬
bem, nadać zap^mocą sprężyny taką sprę¬
żystość, aby mocniejsze uderzenia żłobu nie
przenosiły się wprost na mechanizm napęd-
ny. Wykazuje to jedtfak t^ niedogodność,
że jeżeli do żłobu dostanie się zbyt wiele
materjału, żłób nie wykonywa wcale ru¬
chów zwrotnych. Należy zatem nadmiar
materjału usuwać ręcznie. Wobec tego
sprężystość głowicy tej została w myśl wy¬
nalazku niniejszego ograniczona odpowied-
niemi zderzakami.

W razie przeładowania żłobu porusza
się on ruchem zwrotnym wolniej, jednak
materjał przesuwa się dalej i żłób zostaje
stopniowo odciążony.

Przy zastosowaniu takiego urządzenia
napędnego w chodnikach podziemnych wy¬
stępuje ta niedogodność, że słupy, któremi
całe urządzenie żłobu przytwierdzone jest
do podłoża chodnika, przenoszą ciśnienie
skały na podstawę urządzenia i przy nie¬
równym podtóżu zniekształcają ją. Wsku¬
tek tego, części tego urządzenia przy do-
tychczastowem wadliwem połączeniu z
podstawą odłamują się. W&dług wynalaz¬
ku całe urządzenie żłobu umocowane jest
na podstawie tylko w dwóch miejscach i
w podobnych przypadkach podstawa ugi¬
na się, nie wywierając wpływu na całość
urządzenia.

Na rysunku fi£ 1 przedstawia schema¬
tyczny widok urządzenia żłobu, fig. 2, 3
i 4 — wykresy szybkości, fig. 5 — ogóliry
widok żłobu wstrząsowego z urządzeniem
napędriem, fi£. 6'— takiż "widok z wygię¬
tą podstawą, fig. 7 — rzut poziomy, fig. 8

i 9 — widok przestawnego czopa korbowe¬
go w rzucie poziomym i w widoku bocz¬
nym, figv 10 — przekrój sprężyn, umie¬
szczonychrmiędzy żłobem i jego napędem.

Jak wskazuje fig. 1 całe urządzenie
składa się z właściwego żłobu 1, jednako¬
wych eliptycznych kół zębatych 2 i 3, kor¬
bowodu 4, który łączy koło zębate 2 ze żło¬
bem? i, oraz z napędu koła zębatego 3, w
postaci kół zębatych 5 i 6. Wały 7 i 8 prze¬
chodzą przez ogniska eliptycznych kół zę¬
batych 2 i 3. Jeżeli czop 9 korbowodu 4
znajduje się na osi głównej zębatego ko¬
ła eliptycznegoj 2^ jak to przedstawiono
na fig. 1 linjami kreskowanemi, wówczas
wykres szybkości ruchu zwrotnego żłobu
przedstawia fig. 2. Gdy koło zębate 2 ob¬
rócić wtedy z położenia przedstawionego
na fig. 1) w kierunku strzałki x, to szyb¬
kość podnosi się od punktu -odpowiada¬
jącego'położeniu czopa korbowego na fig.
1 do punktu 6 i spada potem szybko do
punktu c, po obróceniu koła 2 z czopem kor¬
bowym o kąt 180°. Następnie żłób wykony¬
wa ruch wsteczny, przyczem szybkość
wzrasta początkowo szybko do punktu d, a
następnie znowu stopniowo maleje do O
aż czop korbowy zajmie znów położenie
przedstawione na fig. 1 i odpowiadające na
fig. 2 literze a.

Podczas pierwsze) części ruchu żłobu
naprzód, odpowiadającej odcinkowi a b <
wykresu, przyśpieszenie tak jest dostoso^
wane, że materjał ulega zabieraniu. Po¬
tem jednak od punktu b do c następuje sil*
ne opóźnienie ruchu żłobu, lecz materjał
posuwa *ię w dalszym ciągu naprzód; Pod¬
czas tego ruchu materjału, żłób cofa się ze
znacznym przyśpieszeniem, odpowiednio
do odcinka c-^-cT wykresu, a następnie na
odległości d-t^a powraca do położenia, po¬
czątkowego.

Jeżeli tarcie między przenoszonym hhu
terjałero i żłobem -jest bardzo małe, może
się zdarzyć, że żłób nie zabiera materjału
w czasie swego ruchu na odcinku a-^bf a
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wówczas należy zmniejszyć przyśpieszenie
na tym odcinku.

Można to osiągnąć w ten sposób,
| że czop korbowy, przedstawiony na fig,

1-linją pełną, zostaje przesunięty z osi
głównej koła eliptycznego. Wówczas o-
trzymuje się wykres szybkości pokazany
na fig, 3 i 4, przyczem wykres według fig.
3 odpowiada przestawieniu czopa korbo¬
wego o Ikąt (0=221/2°, a wykres według iig.
4 o kąt = 45°. * Jak widać z -wykresów,
przyśpieszenie żłobu podczas biegu na¬
przód?odpowiednio do odcinka a—b' i a"—
6" jest istotnie mniejsze niż na fig, 2, gdyż
największa szybkość w punkcie b' jest
mniejsza bd największej szybkości w
puiikcić fr na fig. lf a ponadto czas trwa*
nia V skoku naprzód znacznie się po¬
większa kosztem czasu trwania t2 sko¬
ku wstecz. Porównanie fig. 3 i 4 wy¬
kazuje, że .zmiana największej szybko¬
ści i czasu trwania /" skoku w przypadku
przedstawionym na fig, 4 jest większa niż
w przypadku przedstawionym na fig, 3,
Daje to możność powiększania lub zmniej¬
szania przyśpieszenia odpowiednio do tar¬
cia między żłobem i przenoszonym mate-

p rjąłem, lub odpowiednio do położenia żło¬
bu względem poziomu. Przy kącie a>=:1800
następuje taka -zmiana wykresu! szybkości,
że kierunek rttdłu-materjiału zostaje od¬
wrócony. Także i w tym przypadku przez
zmianę kąta o> można dostosować wykres
szybkości do rozmaitych warunków,

Aby> napęd można było zawsze do¬
stosować do rozmaitych warunków, ko¬
ło eliptyczne 2 i czop 9 wykonywane są
tak, aby czop ten można przestawiać
w rozmaitych położeniach względem osi
głównej koła 2. Wskutek tego ten sam
mechanizm można zastosować do żło¬

bów^położonych poziomo lub też pochy¬
lonych do góry albo nadół i można, od¬
powiednio do rodzaju przenoszonego ma-
terjalu, zmieniać położenie czopa korbo¬
wego, znajdując łatwo najodpowiedniejsze

miejsce. Pózatem można czop ten umieścić
na przeciwnej stronie osi koła eliptyczne¬
go, aby odwrócić kierunek przenoszenia
materjału nie zmieniając kierunku obrotu
urządzenia.

Fig. 5, 6 i 7 przedstawiają budowę me¬
chanizmu napędnego. Wały 7 i 8, na któ¬
rych osadzone są eliptyczne koła zębate
2 i 3 oraz wał 12 21 kółkiem zębatem 6,
mieszczą się w osłonie, składającej isię z
części dolnej 10 i zdejmowalnej części gór¬
nej 11. Na wale 12 zamocowane jest koło
pasowe 13. Na zewnętrznym końcu wału 7
umocowany jest czop korbowy 9. W przy¬
kładzie przedstawionym na rysunku, czop
korbowy 9 umieszczony jest na tarczy
14, przylegającej do tarczy 15 na wa¬
le 7. Jak wynika z fig. 8 i 9, tarcza
15 posiada znaczną ilość otworów śrubo¬
wych 16, zapomocą których oraz śrub 17,
tarczę 14 można umocować w różnych po¬
łożeniach w ten sposób, że czop korbowy 9
zajmuje rozmaite położenie względem osi
głównej, po jednej lub po drugiej stronie
koła .zębatego 2.

Na drążku korbowym 4 (fig, 7) umie¬
szczona jest sprężyna 18, dzięki której drą¬
żek ten przy nadmiernem obciążeniu wy¬
dłuża się aby zapobiec silnym uderzeniom
urządzenia. Czop korbowy 9 spoczywa w
głowicy 19 (fig. 10), połączonej z nasadą
20, zaopatrzoną w otwór 21. Z głowicą 19
połączona jest drążkami 22 poprzeczka 23
z otworem 24. W otworach 21 i 24 można
przesuwać korbowód 4 z naśrubowanym
na jego końcu pierścieniem 27, przymoco¬
wanym do nasady 20 sworzniami 29 z na¬
krętkami 30. Sworznie te są iak długie,
aby pierścień 27 i głowica korbowodu, 19
mogiły się przesuwać względem ciebie tyl¬
ko o wielkość g. Pomiędzy > poprzeczką 23
i pierścieniem 27 znajduje się sprężyna 18,
która utrzymuje drążek 4 w otworze 21.
Naprężenie tej sprężyny Jest takie, że w
pewnych granicach przy przeładowaniu
żłobu może się ona poddawać, przyczem

— 3 —



ściskanie sprężyny ograniczone jest sworz¬
niami 29 i nakrętkami 30. Wobec tego przy
przeciążeniu żłobu wskutek nagłego prze¬
ładowania go materjąłem, siła napędu
przenosi się elastycznie na żłób. Po pew-
nem ściśnięciu sprężyny, napęd zostaje
jednak połączony przymusowo ze żłobem
tak, iż żłób ten przy wielkiem obciążeniu
otrzymuje nieznaczną siłę, która wystarcza
do stopniowego odciążenia żłobu. O ile od¬
kształcenie sprężyny nie jest ograniczone,
to przy przeładowaniu żłobu urządzenie
obraca się nadal, a sprężyna ściśnięta jest
wtedy całkowicie, nie przenosząc na żłób
zupełnie ruchu. Należy zatem materjał
przedewiszystkiem usunąć ze żłobu ręcznie,
co wymaga dużego czasu.

Fig. 5 i 6 przedstawiają osłonę 10 i 11
urządzenia, przymocowaną do podstawy,
podpartej np. słupkami. Osłona ta przy¬
twierdzona jest w ten sposób, że przy od¬
kształceniu podstawy nie dotyka dna chod¬
nika, co wywoływałoby w niej niedopu¬
szczalne naprężenia. Jest ona przymoco¬
wana dwoma sworzniami 34 do dwóch be¬
lek żelaznych korytkowych 32, połączo¬
nych ze sobą na końcach. Sworznie te po¬
zwalają osłonie poruszać się względem be¬
lek 32 a krawędź dolna osłony leży wyżej
bd krawędzi dolnej tych belek. Wobec te¬
go belki 32 naciskane przez słupy mogą
przy nierównem .podłożu uginać się w spo¬
sób uwidoczniony na fig. 6 nie wywierając
żadnego wpływu na wygięcie osłony 10.

Zastrzeżenia patentowe,

1. Żłób wstrząsowy napędzany klorbo-
wodem, znamienny tern, że przekładnia
wywołująca niejednostajne ruchy żłobu,
składa się z dwóch jednakowych eliptycz¬
nych kół zębatych (2 i 3), z których każde
osadzone jest w jednem ze swych ognisk.

2. Żłób wstrząsowy według zastrz. 1,
znamienny tern, że punkt zaczepienia drąż¬
ka korbowego (4) na napędzanem kole

eliptycznem (2) znajduje się zewnątrz
większej jego osi głównej.

3. Żłób wstrząsowy według zastrz. 1
i 2, znamienny tern, że punkt zaczepienia
drążka korbowego (4) na napędzanem ko¬
le eliptycznem (2) można przestawiać po
obu stronach jego większej osi głównej w
granicach od 0 do 180°, przyczem w tym
ostatnim przypadku otrzymuje się odwró¬
cenie kierunku ruchu żłobu.

4. Żłób wstrząsowy według zastrz. 3,
znamienny tern, że czop (9) do napędza¬
nia korbJowodu (4) żłobu wstrząsowego, u-
mieszczony jest inimośrodowo na tarczy
(14), przylegającej do tarczy (15), osadzo¬
nej na wale (7), przyczem tarcza {15) po¬
siada szereg otworów śrubowych (16),
dzięki którym zapomocą śrub (17) można
umocować tarczę (14) do tarczy (15) w
różnych położeniach w ten sposób, że czbp
korbowy (9) zajmuje rozmaite położenie
względem osi głównej po jednej lub po
drugiej jej strfanie koła zębatego (2).

5. Żłób wstrząsowy według zastrz. 1,
ze sprężystym korbowodem, osadzonym
pomiędzy urządzeniem napędnem i żłobem,
znamienny tern, że odkształcenia sprężyny
(18) ograniczają odpowiednie współpracu¬
jące zderzaki (30), regulujące odsuwanie
się nasady (20) głowicy (19) korbowodu od
pierścienia (27) drążka korbowego (4).

6. Żłób wstrząstowy według zastrz, 1,
znamienny tern, że jego urządzenie na-
pędne jest umocowane luźno w dwóch tyl¬
ko miejscach (34) na sprężystej podstawie
(32), której krawędź dolna przypada po¬
niżej dolnej krawędzi osłony (10) urzą¬
dzenia napędnegb.

Schmidt, Kr an z & Co.
Nor dhauser

Maschinenfabrik A. G.
Ernst Hoffmann.

Zastępca: M. Skrzypkowski,
rzecmfe patentowy.
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