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Zatizeni pro odklapéni navijené civky

Oblast techniky

Technické feSeni se tykd zafizeni pro odklipéni navijené civky umisténé na drzaku na
bezvietenovém dopiadacim stroji od hnaciho valce.

Dosavadni stav techniky

Pfi vyrobé ptize na rotorovém dopfadacim stroji je vytvarend ptize ve spfadacim Gstroji odvadg-
na odtahovym zafizenim pfes rozvadéci zafizeni na valcovou nebo kuZelovou civku. Pohon civky
se d&je prostfednictvim navijeciho valce, po kterém se civka, respektive navin na ni uloZeny,
odvaluje. Pti pferudeni predeni, pokud neni pohon civky pferusen, dochazi odvalovanim néavinu
po navijecim vélci jednak k zavalcovani konce ptize do navinu, a tim k naslednému obtiznému
vyhledavéni konce pfize, jednak k pos§kozovani vrchnich vrstev navinu.

Dosud znamé feSeni zvedani navinuté ptize na valcové nebo kuZelové civce u rotorovych
dopiéadacich strojii pfi pferuSeni navijené pfize v prib&hu predeni nebo pfi dosaZeni navolené
délky navinu na civce jsou feSena bud’ pfimym zvedanim ramene, tj. ruéné, nebo oddalenim
navinu pfimym piisobenim na navin sloZitymi poloautomatickymi a automatickymi mechanismy,
které jsou dosud feSeny jako soudast zapfadacich ustroji.

Nevyhodou takto feSenych stavajicich poloautomatickych a automatickych mechanismi je
pomérna sloZitost a ndkladnost mechanism, které jsou naroéné z hlediska vyrobniho, prostoro-
vého, také z hlediska sefizeni a udrzby. Vzhledem k sloZitosti t&chto mechanismi a rovn&z pro
jejich malou univerzélnost bylo napfiklad navrZeno poloautomatické zatizeni pro zvedani
navinuté pfize na valcové civce od hnaciho valce, sestavajici z vykyvng uloZené dvouramenné
paky, jejiz delsi ovladaci rameno je pohyblivé uloZeno mezi pracovni a nepracovni polohu, ve
které je toto rameno zajiStované blokovacim mechanismem, zatimco krat$i zvedaci rameno je
upraveno pro zvedani civkového drzéku opfenim o jeho obloukovou hranu, vose vykyvu
civkového drzéku, pfi pohybu ovladaciho ramena z nepracovni do pracovni polohy, kdy polomér
kfivosti op€rné hrany je vétsi nez délka zvedaciho ramena. Nevyhodou tohoto zafizeni je, Ze pfi
pfetrhu pfize musi obsluha ruéné pieklopit ovladaci rameno z nepracovni do pracovni polohy a
tim oddalit pfizovy navin o potfebnou vzdalenost od hnaciho bubnu.

Podstata technického feeni

Ukolem technického Fesent je sniZeni nebo tiplné odstranéni nedostatki stavajicich feSeni zafize-
ni pro zvedéani navinuté pfize na valcové nebo kuZelové civce, zejména zvySeni spolehlivosti,
zjednoduSeni pracovniho procesu a omezeni naroénosti pfi co nejvétsi univerzalnosti. Toho se
dosdhne zna¢nou mérou zafizenim pro odklapéni navijené civky umisténé na drzdku na
bezvietenovém dopradacim stroji od hnaciho valce, podle tohoto technického feSeni, jehoZ
podstata spodivd zejména v tom, Ze zahrnuje vaku uloZenou na hfideli, vi€i vadce vykyvné
usporadané raménko uloZené na dilu vykyvné pohybové spfazeném s civkou a elektromagnet
pfistaveny k raménku, pfi¢emZ proti plisobeni elektromagnetu je raménko zatiZzeno zatéZovacim
¢lenem a pro styk s vatkou opatieno kladkou.

S ohledem na konstrukei stroje je vyhodné, kdyZz raménko je uloZzeno na vykyvném vodicim
Zlabu nad vackou.

Je ucelné, kdyz raménko je zatizeno ve sméru ze zabéru s valkou zat€Zovacim &lenem, ktery
tvori zavaZi nebo pruZina, coZ zjednodusuje konstrukci zafizeni.
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S ohledem na jednoduché ovladani elektromagnetu je vhodné, kdyZ elektromagnet je propojen na
fidici jednotku, na kterou je p¥ipojen kontrolni element, coZ je vyhodné i s ohledem na kvalitu
ptize a vyhledévani konce pfize.

S ohledem na konstrukci u stroji s vodicim Zlabem opatfenym lavickou je vyhodné, kdyZ
raménko je uloZeno na htideli kladky umist&né na vodicim Zlabu pro styk s lavi¢kou.

Piehled obrazkd na vvkresech

Technické feSeni bude blize objasn&no s pouZitim vykresi, na nich na obr. 1 je zndzorn&no
zafizeni podle technického feSeni pfi pfedeni a na obr. 2 zafizeni podle obr. 1 pti pferuSeni
piedeni.

Popis ptikladného provedeni

Zafizeni pro odklapé&ni navijené civky bude popsano na jednom spfadacim misté bezvietenového
dopiadaciho stroje. Na kaZzdém spfadacim mist& viz obr. 1 je pfize 20 vytvafena z pramene 21 ve
spradaci jednotce 13, ze které je odvadéna pomoci odtahového valce 135, na ktery je pfitladovéna
pritlaénym valetkem 14. Dile je pfize 20 vedena pies kontrolni element 11, ktery kontroluje jeji
pritomnost a pohyb. Kontrolni element 11 pfes Fidici jednotku 12 ovlada neznazornénou spojku
podévani ve spiddaci jednotce 13 a pii pferuseni pfize 20 rozepne spojku podavani a prerusi
podédvani pramene 21 do spradaci jednotky 13. Kontrolni element 11 je vybaven tlagitkem 27,
kterym se provadi ru¢ni sepnuti spojky poddvéani pramene 21 do spfadaci jednotky 13. Dale je
pfize 20 vedena pfes pevny kompensator 22, umistény na kandlu 18, na civku 3 pohan&nou
navijecim valcem 17. KfiZovy navin na civce 3 je vytvafen pomoci rozvadéni 23. Civka 3 je
oto¢né uloZena na vyklopném drzaku 100, pod kterym je uloZen na &epu 19 vykyvné vodici Zlab
1, ktery je pohybov& spiaZen s drzdkem 100 pomoci opérky 101 spojené s drzdkem 100. Po
vodicim Zlabu 1 je odvalovéna civka 3 s navinem. U piedni &4sti vodiciho Zlabu 1 je znimym
zpisobem uspofddana lavitka 2, kterd doseda na kladku 10 uloZenou na hfideli 24 na spodni
stran€ vodiciho Zlabu 1. Lavi€ka 2 je vykyvné zav&$ena na &epu 28 na rdmu stroje.

Zatizeni pro odklapéni civky 3 od hnaciho htidele, zahrnuje vatku 8 upevn&nou nabojem 8a na
trvale pohdnéném hiideli 9. Vigi valce 8 je vykyvn& usporadino raménko 4 opatfené pro styk
s vatkou 8 kladkou 6, na jejimz &epu 25 je nasazena ptilozka 26 aproti niz je uloZen
elektromagnet 7. Proti plisobeni elektromagnetu 7 je raménko 4 zatiZeno zat&zovacim &lenem 5,
v daném ptipad¢ zavaZzim, které drZi raménko 4 vychylené ze zab&ru, na ném uloZené kladky 10
s vackou 8.

Jako zatéZovaciho ¢lenu 5 lze pouZit i pruzinu. Elektromagnet 7 je napojen na fidici jednotku 12,
na kterou je pfipojen kontrolni element 11 s tladitkem 27 pro runi spousténi. P¥i nepfitomnosti
pfize 20 je kontrolnim elementem 11 prostfednictvim fidici jednotky 12 uvadén do &innosti
elektromagnet 7. P¥i runim ovlidani tladitkem 27 kontrolnitho elementu 11 vak neni
elektromagnet 7 fidici jednotkou 12 uvad¥n do &innosti. Podle konkrétniho provedeni stroje je
raménko 4 vykyvné uloZeno na dilu vykyvn& pohybové spfazeném s civkou 3, tj. je bud’
s vyklopnym drZakem 100 nebo jak je tomu v daném prikladném provedeni s vodicim Zlabem 1,
na htideli 24 kladky 10 nad va&kou 8.

Zvednutd poloha civky 3 je blokovand neznizorn&nou mechanickou, elektromagnetickou
zarazkou podle typu stroje. Zpravidla tuto funkci plni nezndzornéna pa¢ka rudniho zaptadani
spojena obvykle s vodicim Zlabem 1.

Odkléapéni civky 3 od navijeciho valce 17 Ize provést bud’ ruén& nadzvednutim civkového drzéku
100 nebo samo¢inné pfi pferuseni p¥ize 20. V ptipad& pferuseni ptize 20 je tento stav kontrolnim
elementem 11 zaregistrovan a na zaklad® jeho impulsu je uveden do &innosti elektromagnet 7,
ktery k sob& z polohy na obr. 1 pfitdhne raménko 4 do polohy podle obr. 2. Tim se dostane
kladka 6 na raménku 4 do zib&ru s vatkou 8, ktera se stile otali s hfidelem 9, &¢im% dojde
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k nadzvednuti raménka 4 a's nim vodiciho Zlabu 1, jehoZ pohyb zptisobi vychyleni lavitky 2,
kterd sklouzne po kladce 10 a svym vychylenim oddali civku 3 na dréku 100 od navijeciho
valce 17. V okamziku, kdy je raménko 4 vatkou 8 nadzvednuto do horni polohy, je pomoci
neznazornéné zarazky zablokovén zpétny pohyb raménka 4 a s nim v8ech pohybové sptaZenych
dild, tj. vodiciho Zlabu 1, lavitky 2 adrzaku scivkou 3. Nadzvednuti je vidy uskutedn&no
o stejnou vzdélenost, jak je patrno z obr. 2, coZ je velmi vyhodné. K nadzvednuti civky 3 je
postatujici €as 1-10 sekund sepnuti elektromagnetu 7 nastaveny v Fidici jednotce 12. Po
uplynuti nastaveného €asu se elektromagnet 7 odpoji, takZe zatéZovacim &lenem 5 je raménko 4
z polohy na obr. 2 vychyleno zp&t do polohy. podle obr. 1, &im? se mimo zabér s vatkou 8
dostane ikladka 10. Zpétny pohyb civky 3 je v3ak blokovan neznizorndnou mechanickou,
elektromagnetickou zardZzkou, ktera drzi vodici Zlab 1 ve zvednuté pozici. Teprve uvolngnim
mechanické, elektromagnetické zarazky a tim i vodiciho Zlabu 1 a drzaku 100 p¥i obnov& predeni
po opétovném napiiklad ruénim zapfedeni civka 3 vlastni vahou dosedne na navijeci valec 17,
jak je zndzornéno na obr. 1.

Primyslova vyuZitelnost

Zatizeni pro odklap&ni navijené civky od navijeciho vélce na textilnich strojich se pouZiva
v piipadech, kdy je potieba zajistit spravny navin po pietrZeni pftize.

NAROKY NA OCHRANU

1. Zafizeni pro odklapéni navijené civky, umisténé na vyklopném drZiku na bezvietenovém
dopfadacim stroji, od hnaciho vilce, vyznadujici se tim, Ze zahrnuje vatku (8)
uloZenou na hiideli (9), vii¢i va€ce (8) vykyvn& uspofadané raménko (4) uloZené na dilu vykyvné
pohybov& sptazenym s civkou (3) a elektromagnet (7) pfistaveny k raménku (4), pfi¢emZ proti
plsobeni elektromagnetu (7) je raménko (4) zatiZzeno zatéZovacim &lenem (5) a pro styk s vatkou
(8) opatteno kladkou (6).

2.  Zafizeni podle nidroku 1, vyzmadujici se tim, Ze raménko (4) je uloZeno na
vykyvném vodicim Zlabu (1) nad va&kou (8).

3.  Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze zatéZovaci ¢len (5) tvoii
pruzina.

4.  Zatizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze zatdZovaci &len (5) tvofi
zavazi.

5.  Zafizeni podle niroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim, elektromagnet (7) je
propojen na fidici jednotku (12), na kterou je pfipojen kontrolni element (11).

6. Zafizeni podle ndroku 1 nebo2, vyznadéujici se tim, Ze raménko (4) je uloZeno
na hiideli (25) kladky (10) umisténé na vodicim Zlabu (1) pro styk s lavi¢kou (2).

2 vykresy
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