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Samojezdny Zuraw stupowy
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest samo-
jezdny zuraw stupowy, ktérego slup jest osadzo-
ny przegubowo na platformie obrotowej woézka
i zaopatrzony w dodatkowy wysiegnik.

Zuraw wedlug wynalazku jest przeznaczony
zwlaszcza do montazu wysokoSciowych budynkoéow
przemystowych z elementéw o duzych ciezarach.

Znane dotychczas i powszechnie stosowane w bu-
downictwie przemystowym zurawie typu Derricka,
zakotwiczone linami majg wysoko§¢ podnoszenia
rzedu 40 metréw, a ponadto te zasadniczg wade,
ze W miare postepu robét montazowych konieczne
jest wielokrotne przestawianie zurawia oraz po-
nowne jego zakotwiczanie, co wigze sie ze znacz-
nym kosztem i przediuzeniem cyklu montazu.

Ponadto wada tych diwigéw jest ograniczony
pionowy promien dzialania wysiegnika w tym
przypadku, gdy przy stupie znajduje si¢ przeszko-
da na przyklad w postaci juz wzniesionej Sciany,
a takze promien poziomy jego dzialania wskutek
przeszkody, jaka stanowig liny kotwiczne sltupa.
Liny kotwiczne ograniczajag réwniez ruch pojaz-
déw i diwigéw jezdnych w strefie montazu bu-
dynku. Z wymienionych wzgledéw zurawie tego
rodzaju majg ograniczone dzialanie, zwlaszcza
w przypadku duzej ciasnoty na placu budowy.

W celu zwigkszenia wysoko$ci podnoszenia za-
stosowano ostatnio zurawie Derricka typu kozlo-
wego, ustawione na wiezy (na przykiad vwedlug pa-
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tentu nr 46663) okazalo sie jednak, ze wzgledy kon-
strukcyjne ograniczajg no$no$é tego typu zurawi
do okolo 15 ton, wobec czego nie nadajg si¢ one
do montazu budynkéw z elementéw ciezkich. Inng
wada tych zurawi jest duza pracochionno$§é mon-
tazu zurawi zwigzana ze stopniowg budowa jego
wiezy.

Znane sa réwniez i stosowane w budownictwie
samojezdne wiezowe zurawie obrotowe, ktére
umozliwiaja uzyskanie bardzo znacznych wysokos-
ci podnoszenia (do okolo 80 metréw). Sg one jed-
nak bardzo kosztowne i maja cigzka konstrukcje,
przy czym szeroko§¢ podstawy wiezy zapewnia-
jaca wlasciwg stabilno§¢ zurawia, powoduje ko-
nieczno§¢ odsuniecia jego toru jezdnego na od-
leglo$é okoto 10 metréow od $ciany wznoszonego
budynku, wskutek czego zostaje odpowiednio
zmniejszony zasieg uzyteczny zurawia, Kktéry
w znanych dotychczas rozwigzaniach konstrukcyj-
nych nie przekracza 20 do 25 metréw. Inng wadg
zurawi wiezowych jest trudno$¢ montazu zwigza-
na z konieczno$cia wnoszenia poszczegélnych ele-
mentéw za pomoca oddzielnych dZwigéw pomoc-
niczych w ich polozenie wysokoSciowe. Z powyz-
szych wzgledéw zastosowanie tego typu zurawi jest
bardzo ograniczone.

. Powyzsze wady i niedogodno$ci usuwa samo-
jezdny zuraw stupowy. wedlug wynalazku, zaopa-
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trzony w slup uchylny, osadzony przegubowo ha
platformie obrotowej woézka zurawia oraz w do-
datkowy wysiegnik osadzony przegubowo na wierz-
chotku stupa i umozliwiajgcy znaczne zwiekszenie
wysiggu (do okolo 45 metréw), przy czym dzieki
wykorzystaniu stupa jako elementu wysiegowego
istnieje mozliwo$é podnoszenia znacznych bardzo

ciezkich elementéw (o cigzarach rzedu okolo 40 ton)

na $rednie wysoko$ci (okoto 40 metré6w) oraz nie-
wielkie wysiegi (okolo 15 metréw), co wyczerpuje
praktyczne potrzeby transportu tych elementéw
" w warunkach wysokosciowego budownictwa prze-
mystowego. Dodatkowy wysiegnik zurawia umozli-
wia natomiast podnoszenie elementéw o ciezarach
okolo 20 ton na duze wysokosci (rzedu siedemdzie-
sigciu kilku metréw) i przy znacznych wysiegach
(okolo 40 metréw). Dzieki temu rozwigzaniu uzy-
skuje sie znaczne zmniejszenie ciezaru konstrukcji
no$nej zurawia, przy réwnoczesnym zwiekszeniu
uniwersalnosci jego zastosowania wyczerpujgcej
praktyczne potrzeby budowy, tzn. unoszenie bar-
dzo ciezkich elementéw na $rednie wysokos$ci i nie-
wielkie odlegtosci oraz elementéw o Srednich cie-
zarach na duze wysokoéci i znaczne odleglosci.

Diwig wedlug wynalazku jest ponadto zaopa-
trzony w dodatkowy element wysiegowy shizaey do
szybkiego podnoszenia niewielkich elementéw (na
przyklad o ciezarze do 5 ton) na duze wysokoSci
i odlegloSci dzieki czemu uzyskuje si¢ znaczne
zwiekszenie jego wydajnoéci. Konstrukcja zurawia
wedlug wynalazku umozliwia ponadto znaczne
uproszczenie montazu, ktéry odbywa sie caltkowi-
cie na poziomie ziemi, przy czym zmontowany zu-
raw wciggany jest w polozenie robocze za pomo-
cg wiasnych zespoléw wyciggowych, eliminujac
koniecznos¢ stosowania dodatkowych diwigéw
montazowych.

- Zuraw wedlug wynalazku jest uwidoczniony na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia zZuraw
- W widoku z boku —w polozeniu roboczym, fig. 2 —
ten sam Zuraw w trakcie mhontazu w widoku z bo=
ku, a fig. 3 — w widoku z gory.

Samojezdny zuraw stupowy wedlug wynalazku
sklada si¢ z nastepujacych podstawowych zespo-
16w: z wézka jezdnego I, zaopatrzonego w platfor-
me obrotowa 2, z zamocowanego na niej kozla
oporowego 3, z uchylnego stupa gléwnego 4 z ra-
mieniem podirzymujgcym 6, esadzonego przegubo-
wo na platformie 2 wézka i polgczonego z koz-
tem 3 za pomocy teleskopu 5, z wysiegnika 7, osa-
dzonego przegubowo na wierzcholtku stupa %
z ukladu podnoszenia - duizych ciezaréw, ukiladu
podnoszenia Srednich ciezaréw, ukladu szybkiego
podnoszenia matych ciezaréw oraz z zespolu weig-
‘garek 12, stuzacych do napedu poszezegblnych
ukiadéw podnoszenia, przechylania stupa i nachy-
lania wysiegnika zurawia.

Woeek 1 gurawis jest zaopatrzony w uktad osa-
deéfiych w hilm na 6ésiach pionowych podwozi 13
2 KOIRami jezdnymi 14, w imechahizm napedowy 15
ofak w 0sadiohg tbrotowd na osi pishowe] 16 plats
forme 2, opierajaca sie na piérbcieniu tocznym,
uftileszconyitt W gbérne) czedci whzka. Na piator-
mie jest s2tywno ramoeowany kbsiot podporowy 3,
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zesp6l wceiggarek 12 i przeciwciqtdar 1?7 oraz osa-
dzony przegubowo w lozyskach siedlowych 18 stup
gléwny 4. Sklada sie on z zespohi taczonych wza-
jemnie elementéw kratowych ¢, zakoiiczonych
u dolu elementem widléwym 19, zwiekszajgcym
jego stateczno$¢ w kierunku poprzecznym, przy
czym koncéwki 20 tego elementu 19 sa polaczone
z platformg za posSrednictwem ramion 21 i zawiasy
22, opierajac sie w polozeniu roboczym zZurawia
o lozyska siodlowe 19. W gérnej czeSci slupa 4
znajduje sie przegubowo zawieszona kabina 23 ope-
ratora, a jego wierzcholek 24 jest polgczony z ra-
mieniem podirzymujgcym 6 i zaopatrzony w tra-
wers¢ 25 z hakiem 8 ukladu podnoszenia duzych
ciezar6w. Na trawersie 25 jest ponadto zamocowa-
ny przegubowo wysiegnik 7 zZurawia zlozony réw-
niez z elementé6w kratowych 7’ i zaopatrzony na
wierzchotku w trawerse 26 z hakiem 9 ukladu
podnoszenia $rednich ciezaréw oraz w dodatkowy
element wysiegowy 10 z hakiem 11 ukladu szyb-
kiego podnoszenia malych ciezaréw.

Do nachylania stupa 4 stuzy uklad linowy 27,
polgczony z jedng z weciggarek 12 i wyposazony
w krazki, zamocowane na wiérzcholku kozla pod-
porowego 3 oraz na wierzchotku 24 stupa 4, a do
nachylania wysiegnika 7 — uklad linowy 2§
z krazkami umieszczonymi na wierzcholku-ramie-
nia podtrzymujacego 6 oraz na trawersie 26 wy-
siegnika.

Zuraw jest ponadto wyposazony w uklad linowy
29, polaczony z hakiem 8 i sluzacy do podnoszenia
duzych cigzaréw, w uklad linowy 30, polgczony
z hakiem 9 — do podnoszenia $§rednich ciezar6w
oraz w ukiad linowy 31, polgczony z hakiem 11 do
szybkiego podnoszenia matych ciezaréw, przy czym
kazdy z tych ukladéw linowych wspélpracuje
z oddzielng wciggarkq zespotu 12.

Montaz zurawia stupowegs wédiug wynalazku
odbywa si¢ w sposdb nastepujgcy.

Na torze jézdnym 33 umieszcza sie podwozie 13
i osadza na nich wézek 1 wraz z platformg obtro-
towa 2. Nastepnie ha platformie motuje sie koziot
podporowy ‘3 i 2esp6l wciggarek 12, po czym na
ramionach 21 zawiasy 22 osadzonej w platformie 2
mocuje si¢ przegubowo koncoéwki 20 elementu wi-
dlowego 19 stupa 4 furawia, ktéry 1gczy sie 2 na-
stepnymi jego elementarni 4, a ostatni z elethen-
tow 4 — z plytg wierzcholka 24 { wysieghikiem
podpierajacym 28. Caty montaz shipa prasprowas=
dza sie w polozeniu poziomym uwidocznionymn
na fig. 2, umieszczajac poszczegblne elementy na
podporach 32. Po zmontowaniu stupa osadza Ssie
przegubowo w jego trawersie 25 — wysieghik 7,
ktéry montuje sie 2 elementéw 7’ réwniez w polo-
2eniu poziomym. Nastephie mocuje sie przegubod-
wo na stupie 2 kabine 23 operatora i zaklada in-
stalacje elektryczny oraz lihy ukiadéw podnbsze-
nia, po ¢2ym za pomocy ukiladu linowego 27 unosi
sie stup 4 tjcznie z wysiegnikiem 7 w poltozenie
robocze przedstawione ha fis. 1.

Na fig. 1 przedstawiond linig clggla zuraw w po-
lozeniu pibnowym I édpowindajacym taksymalnej
wysokodci podhoszenia h, — Sréednich { matych
ciezarbw (wynoszacej okoio 80 metrdw), natomiast
ljhiq przefywangy zuraw w poloeniu If, odpowia-
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dajacym maksymalnemu wysiegowi I; ukladu pod-
noszenia duzych ciezaré6w. za pomocg haka 8. Kon-
strukcja nosng tego ukiadu podnoszenia jest sam
stup 4, umozliwiajacy uzyskanie duzych udziwigéw
(nawet rzedu 40 ton), odpowiadajgca mu maksy-
malna wysoko$é podnoszenia h; wynosi okoto 40 m.

Przedstawione linig przerywang na fig. 1 poto-
zenie Ia odpowiada pionowemu polozeniu stupa
4 i poziomemu polozeniu wysiegnika, natomiast
przedstawione na tej fig. polozenie IIa odpowia-
da maksymalnemu wysiegowi l; ukladu podnosze-
nia $rednich i malych ciezaréw (ktéry wynosi oko-
o 40 m).

Zuraw wedlug wynalazku umozliwia wiec uno-
szenie duzych ciezaréw (rzedu 40 ton) na wyso-
kos¢ h; (ckoto 40 metr6w), przy niewielkim wy-
siegu (okolo 15 metréw), wyczerpujac tym prak-
tyczne potrzeby transportu pionowego elementéow
ciezkich w budownictwie uprzemystowionym,
a réwnocze$nie unoszenie ciezaréw $rednich (rzedu
20 ton) na duze wysokos$ci h, (okolo osiemdziesie-
ciu metréw) i przy duzych wysiegach I, (okolo 40
metréw), oraz szybkiego podnoszenia niewielkich
ciezar6w (rzedu 5 ton) na te samg wysoko§é h;
i przy tym samym wysiegu L. Dzieki obrotowemu
osadzeniu platformy 2 w woézku 1 uzyskuje sie
ponadto mozliwo§é pelnego obrotu zurawia nawet
przy maksymalnym wysiegu, oraz réwnoczesnego
'przesuwania go wzdluz toru jezdnego 33.
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Samojezdny zuraw obrotowy stupowy wedlug
wynalazku moze znaleZé zastosowanie zwlaszcza
w warunkach wysoko$ciowego budownictwa prze-
myslowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Samojezdny zuraw slupowy z wozkiem prze-
suwanym wzdluz torowiska i zaopatrzonym
w obrotowa platforme, na ktérej jest zamoco-
wana jego konstrukcja noSna i zesp6t wciaga-
rek, znamienny tym, ze stup (4) zurawia pola-
czony przegubowo z wysiegnikiem (7) jest osa-
dzony uchylnie w platformie (2) woézka i zao-
patrzony na wierzchotku (24) w trawerse (25)
ukladu podnoszenia (29) duzych cigzaréw.

2. Zuraw wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
jego stup (4) jest polaczony z kozlem podporo-
wym (3) przymocowanym do platformy obro-
towej (2) za pomoca ukladu teleskopowego (5).

3. Zuraw wedlug zastrz. 1 i 2,7 w ktérym dolny
element stupa ma ksztalt widlowy, znamienny
tym, ze element widlowy (19) stupa jest osa-
dzony przegubowo na ramieniu (21) zawiasy (22)
platformy (2), przy czym jego koncéwki (20)
opierajg sie .na lozyskach siodlowych (18) tejze
platformy (2).
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