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(54) Zapojeni pro elektronické Fzeni pohonu, zejména pésového
zavlaZovate

Refeni spadéd do oboru pojfzdnych zavla-
fovacich za¥fzen{ a Fe¥f zapojeni elektro- "2 i
nického ¥f{zeni{ pohonu, zejména pésového [ J 2
zavlaiovale. Podstatou ¥eSeni je, %e zapoje-
ni{ elektronického ¥izenf pohonu zejména s
pro pasovy zavlaZova& sestdva ze zdroje -
elektrické energie propojeného pomoci 3 1%
napéfového vystupu s reguldtorem napdti, 18 7 162
ktery je propojen p¥es budici vinut{ na
kostru zdroje elektrické energie a déle

propojeného pomocf prvniho silového vystupu 73
s paraleln& p¥ipojenym ukost¥enym akumuléto-

rem p¥es koncovy vypina& na civku spojky

k ni¥ je paralelné& p¥ipojen ochranny obvod. 177

civka spojky je spojena s prvnim silovym
spinadem, pr¥idemZ ke koncovému vypinadi je
pfes silovy vystup ventilu napojen pohon
ventilu. Druhy silovy vystup pohonu ventilu
je napojen na druhy silovy spina&. Na prvni
silovy vystup je napojen stabilizdtor napé-
t{, ktexry je ddle propojen se snimalem
posuvu a pf¥es obvod p¥izpisobeni s &{ftalem
pulsd napojenym ddle na fadi&. Wa Fadid&

je napojen Sasoval a aritmetickd jednotka
propojend s ovlddacim panelem. Radi& je
propojen pomoci ¥idicfho vgstupu s prvnim
gilovym spinadem, a druhym silovym spinadem.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro elektronické ¥izeni pohonu, zejména pésového zavlaiovale.

V soulasné dob& je rychlost posuvuy pdsového zavlaZovade vyhodnocovéna obsluhou pom&rem
drdhy a fasu. K odmé&¥eni drihy slouZi oznafeni na bubnu. K odm&¥eni &asu slou¥f hodinky
obsluhy pdsového zavlaZovale. Tato metoda je velmi nep¥esnd a d4vd moZnost zaneseni subjektiv-
ni chyby stanovenif rychlosti posuvu a providdf{ se zpravidla pouze na zaldtku pracovniho cyklu
pésového zavlaZfovale. Jednotlivé Z4sti pésového zavlaZovade jsou p¥i pouZiti této metody
- vice namdhdny a dochdzi k jejich po¥kozeni a tfm vyfazenf celého soustroji z &innosti.

Shora uvedené nevyhody odstrafuje vyndlez, kterym je zapojeni elektronického Fizenf
pohonu, zejména pdsového zavlaZovale sestdvajici ze zdroje elektrické energie propojeného
jednak pomoci napZfového vystupu s reguldtorem napdtf{ propojenym p¥es budici vinutf na kostru
zdroje elektrické energie a jedﬂak propojeného pomoci prvniho silového vystupu s paralelnd
pfipojenym ukost¥enym akumuldtorem p¥es koncovy vypinad na civku spojky k nf% je paralelné
pfipojen ochranny obvod, civka spojky je spojena s prvnim silovym spinadem p¥iZemi ke konco-
vému vypinali je p¥es silovy vstup ventilu napojen pohon ventilu a druhy silovy vystup pohonu
ventilu je napojen na druhy silovy spina a jehoZ podstata spoivAd v tom, ¥e na prvni silovy
vystup je napojen stabilizdtor napé&tf, ktery je ddle propojen se snimadem posuvu a pfes
obvod p¥izplsobenf{ s Z{talem pulzd napojenym ddle na ¥adi& na ktery je napojen jednak &asovaé
a jednak aritmetick4 jednotka propojend s ovlddacim panelem, p¥i%emZ ¥adi& je propojen pomoci
¥fdiciho v¢stupu s prvnim silovym spfna&em.

Dal3{ ‘podstatou vyndlezu je, %e *adi& je ddle propojen s druhym silovym spinadem.

Vy88{ho G&inku se podle vynilezu dosahuje tim, %e je mo%né ¥izeni cyklu stroje na p¥edem
stanovenou vysku vodnf srdfky, vyluduje se mo¥nost subjektivnf chyby stanoveni rychlosti
posuvu, zména tlaku zAvlahové kapaliny a zm&na mechanickych pom&rd b&hem cyklu. Zapojenim
dojde k moZnosti zjednodulenf konstruk&nich df{ld a tfm v&t3{ unifikovatelnosti a zv¢Seni
jejich Zivotnosti.

P¥fklad konkrétniho provedeni podle vynidlezu je schematicky zndzorn&n na p¥ipojeném
vykrese, ktery p¥edstavuje blokové schéma zapojeni podle vyndlezu.

2droj 1 elektrické energie je jednak propojen pomoci nap&tového vystupu 111 s reguldtorem

nap&ti 2 propojenym pfes budic{ vinut{ 3 na kostru zdroje 1 elektrické energie a jednak
pomoc{ prvniho silového vystupu 112 se stabiliz&torem napét{ 4. Soulasné je ke zdroji 1 elek-
trické energie paralelnd pf¥ipojen akumuldtor 18 prost¥ednictvim prvnfho silovéhc vystupu
112. Na tento stabiliz&tor napét{i 4 je napojen snima& 10 propojeny soulasn& s obvodem p¥izpi-
sobeni 11. Prvn{f silovy vystup 112 je propojen p¥es koncovy vypinal 5 na civku spojky 6. Pa~
raleln® s civkou spojky 6 je zapojen ochranny obvod 7. Civka spojky 6 je soulasnd spojena
s prvnim silovym spinafem 8, kter§y je ukostfen. S timto prvnim silovym spinalem 8 je propojen
pomoc{ ¥i{diciho vystupu 211 ¥adi& 9. Tento fadi¢ 9 je ddle propojen jednak s Zasovalem 13
a jednak s aritmetickou jednotkou 14. K této aritmetické jednotce 14 je p¥ipojen ovlddact

‘ panel 15. Soulasn& je k fadi¢i 9 napojen &fta& 12 pulsi.

V alternativnim provedeni je vystup ¥adife 9 zapojen na ¥{dic{ vstup 171 druhého silové-
ho spinale 17, ktery je rovn&Z ukostfen. Druhy silovy spinal 17 je spojen s druhym silovym
v¢stupem 163 pohonu 161 ventilu 16. Silovy vstup 162 pohonu 161 ventilu 16 je pfipojen na

koncovy vypinaé 5.

Na zaldtku provozu pdsového zavla¥ova¥e se na ovl&dacim panelu 15 nastavi poZ¥adované
parametry. Po otev¥en{ p¥ivodu zé&vlahové vody se uvede do chodu neznidzorn&ni turbina, kter4
uvede do chodu zdroj 1 ' elektrické energie, vyrédb&jic{ elektrickou energii pot¥ebnou pro
elektronické ¥fzeni pohonu pésového zavlaZovafe. V aritmetické jednotce 14 dojde k prepodtu
nastavenych parametrd na %as cyklu stroje, ktery je néslednd nastaven v &asova&i 13. Po
uplynut{ tohoto &asu cyklu se sepne pifes ¥{dic{i vystup 911 ¥adie 9 prvni silovy spinal
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8, ktery spoji civku spojky 6. Snima& 10 posuvu za&ne vysilat impulsy, které po ofet¥en{

v obvodu p¥izpisobeni 11 jsou selteny Citafem 12 pulsd na hodnotu, kterd vyjad¥uje dréhovy
posuv. Jakmile je této hodnoty dosaéeﬁo, dojde pt¥es ¥adi& 9 k odpojeni ¥fdiciho v?stupu>
911 prvniho silového spinafe 8 civka spojky 6 se rozepne a pasovy zavlafova® je vyfazen

z pracovniho cyklu. Po uplynuti stanoveného &asu cyklu je vyslén signdl, ktery sepne p¥es
¥idici vystup 911 ¥adide 2 prvni silovy spinal 8, ktery spoji civku spojky 6.

Snima& 10 posuvu zadne vysilat iﬁpulsy, které po ofet¥eni{ v obvodu p¥izplsoben{ 11
jsou sedteny &f{tadem 12 pulsit na hodnotu, kterd vyjadfuje drdhovy posuv. Jakmile je této
hodnoty dosaZeno, dojde pfes ¥adi& 9 k odpojeni Eidiciho v¥stupu 911 prvniho silového spinale
8 civka spojky 6 se rozepne a pasovy zavlaZoval je vy¥azen z pracovniho cyklu. Po uplynutf
stanoveného &asu cyklu je vysldn signdl, ktery sepne pfes ¥idici vystup 911 Fadi&e 9 prvni ¢
silovy spina® 8 a za¥ad{ op&t pasovy zavlaZoval do pracovniho cyklu. Tim nastdvid opakovanf
vy8e popsaného d&je aZ do vypnutf stroje, nebo zm&ny parametrd obsluhou.

U alternativnfho provedeni se misto civky spojky 6 zavir4d pohon 161 ventilu 16 a tak
se za¥adi pasov§ zavlafoval do pracovniho cyklu. Nezndzorn&né turbina je mimo provoz a pohon
161 ventilu 16 je otevfen. V tomto p¥ipad& je zdrojem elektrické energie akumuldtor 18.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro elektronické ¥izeni pohonu, zejména pédsového zavlaZovale sestdvajici
ze zdroje elektrické energie propojeného jednak pomoci nap&tového vystupu s regulétorem
nap&t{ propojenym p¥es budici{ vinuti na kostru zdroje elektrické energie a jednak propojeného
pomoci prvniho silového vystupu s paraleln& p¥ipojengym ukost¥enym akumuldtorem p¥es koncovy
vypina& na civku spojky k ni%¥ je paraleln& p¥ipojen ochranny obvod, civka spojky je spojena
s prvnim silovym spfnadem p¥iem? ke koncovému vypinadi je p¥es silov§ vstup ventilu napojen
pohon ventilu a druhy silovy vystup pohonu ventilu je napojen na druhy silovy spina& vyzna-
gujict se tim, %Ze na prvni silovy v¢stup (112) je napojen stabilizdtor nap&ti (4), ktery
je ddle propojen se snimadem (10) posuvu a p¥es obvod pfizplsobeni (11) s &itafem (12) pulsh
napojenym ddle na ¥adi& (9) na ktery je napojen jednak &asovad (13) a jednak aritmetickd
jednotka (14) propojend s ovlddacim panelem (15), pfi¢emZ YadiZ (9) je propojen pomoci Ffadiciho
vystupu (911) s prvnim silovym spinalem (8). !

2. Zapojeni podle bodu 1 vyznadujicf se tim, Ze ¥adi& (9) je ddle prapojen s druhym
silovym spinadem (17).

1 vykres
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