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Description

[0001] L’invention concerne le domaine de la connec-
tique, et notamment celui de la connectique automobile.
Linvention concerne en particulier un connecteur
comportant un levier et des moyens de verrouillages
ainsi qu’un procédé de conditionnment d’'un connecteur.
[0002] Les connecteurs sont utilisés pour transmettre
des signaux ou de I'énergie électrique entre cables,
dispositifs (calculateur, éclairage, etc.) ou moteurs. En
particulier, les connecteurs électriques comportent des
contacts électriques en plus ou moins grand nombre,
voire de plus ou moins grande taille.

[0003] Par ailleurs, afin d’éviter des troubles muscu-
losquelettiques aux opérateurs chargés de réaliser 'as-
semblage et la connexion des connecteurs entre eux,
afin d’assurer une connexion aisée et fiable, et afin
d’éviter les risques de connexions défaillantes, les
connecteurs, et notammentles connecteurs pour l'indus-
trie automobile, peuvent étre équipés d’un levier d’aide a
I'accouplement.

[0004] Ainsi, on connait des connecteurs avec un le-
vier monté en rotation sur un boftier, le levier comportant
deux bras de levier articulés autour d’'un axe de rotation,
chacun respectivement sur une face du boitier, perpen-
diculaire a'axe de rotation. Chacun de ces bras est muni
de dents coopérant avec des crémailleres d’'un contre-
connecteur. Le levier est alors mobile entre deux posi-
tions : une position ouverte, correspondant a une position
de pré-accouplement ou de début d’accouplement du
connecteur avec un contre-connecteur, et une position
fermée, correspondant a une position complétement
accouplée du connecteur avec le contre-connecteur.
Autrement dit, le levier est placé en position ouverte
lorsque le connecteur est disposé en face d’'un contre-
connecteur pour accoupler le connecteur avec le contre-
connecteur. Puis, le levier est basculé, a partir de cette
position ouverte vers sa position fermée. Au cours de
cette manoeuvre, les dents du levier s’engagent avec les
crémailleres du contre-connecteur, pour accoupler et
connecter le connecteur avec le contre-connecteur.
Lorsque le levier est en position fermée, les connecteur
et contre-connecteur sont complétement accouplés et
connectés.

[0005] Ce type de connecteur peut étre muni de
moyens de verrouillage qui bloquent le levier dans sa
position fermée, afin d’éviter que le levier ne bascule, par
inadvertance ou sous l'effet de vibrations, vers sa posi-
tion ouverte et que les connecteur et contre-connecteur
ne se déconnectent.

[0006] Des connecteurs de ce type sont décrits, par
exemple, dans le document EP2675021A2 ou dans le
document EP2863490A1.

[0007] Pourdesquestionsd’encombrementet/ou pour
limiter le risque de casser le levier, il est préférable que,
pendantles périodes de stockage et de livraison, le levier
soit en position fermée, sans toutefois qu'’il soit verrouillé.
[0008] Ainsi, il est prévu un connecteur selon la reven-
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dication 1.

[0009] Grace al'invention, outre le fait que le connec-
teur puisse étre conditionné en limitant le volume qu’il
occupe et en réduisant ou en évitant que le levier ne soit
cassé, le connecteur peut étre stocké pendant de lon-
gues périodes sans que l'efficacité des moyens de ver-
rouillage du levier ne se dégrade au fil du temps.
[0010] En effet, les moyens de verrouillage dont sont
munis les connecteurs se présentent souvent sous la
forme d’'un verrou réalisé par moulage d’'une matiere
plastique. Il faut donc éviter que des éléments des
moyens de verrouillage ne soient maintenus sous
contraintes pendant de longues périodes. Sous I'effet
de la température et/ou du temps, la matiére plastique
peut fluer et/ou se déformer, ce qui peut entrainer un
disfonctionnement et/ou une perte de fiabilit¢é des
moyens de verrouillage.

[0011] Ainsi, avantageusement, les moyens de ver-
rouillage ne restent pas sous contrainte pendant des
périodes prolongées. Il existe en effet deux périodes
particulieres pendant lesquelles un connecteur peut res-
ter sans mouvement du levier et des moyens de verrouil-
lage. Ce sont, d'une part, les périodes de stockage et de
livraison avant que le connecteur ne soit utilisé, etd’autre
part la période d'utilisation lorsque le connecteur est
connecté de maniére opérationnelle avec un contre-
connecteur.

[0012] Ainsi, le connecteur selon linvention peut
comprendre des moyens de verrouillage qui comportent
au moins une branche flexible coopérant avec le boitier
pour bloquer le levier en position fermée, cette branche
flexible n’étant pas sous contrainte (c’est a dire pas sous
contrainte permanente) lorsque les moyens de verrouil-
lage sont en position de livraison ou en position de
verrouillage.

[0013] Le connecteur selon l'invention peut, en outre,
comporter éventuellement, 'une ou 'autre des caracté-
ristiques mentionnées dans les revendications 2 a 10,
considérée isolément ou en combinaison d’'une ou plu-
sieurs autres.

[0014] Selon un autre aspect, I'invention concerne un
procédé de conditionnement d’'un connecteur, selon la
revendication 11.

[0015] Dans ce procédé, on conditionne le connecteur,
par exemple, dans une boite, en plagant le levier en
position fermée et les moyens de verrouillage dans
une position de livraison, distincte des positions de ver-
rouillage et de déverrouillage, dans laquelle les moyens
de verrouillage ne sont pas sous contrainte.

[0016] D’autres caractéristiques et avantages de I'in-
vention apparaitront a la lecture de la description détail-
Iée qui suit ainsi que sur les dessins annexés. Sur ces
dessins :

- lafigure 1 représente schématiquement en perspec-
tive et de maniére éclatée un exemple de mode de
réalisation d’'un connecteur selon 'invention,

- lafigure 2 représente schématiquement en perspec-
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tive le connecteur de la figure 1, avec le levier en
position fermée ;

- lafigure 3 représente schématiquement en perspec-
tive le connecteur de la figure 1, avec le levier en
position ouverte ;

- lesfigures 4 et 5 représentent, schématiquement en
perspective, une partie du connecteurdesfigures 1 a
3, avec le levier en position fermée avec les moyens
de verrouillage du levier respectivement en position
de livraison et en position de verrouillage ;

- lesfigures 6 et 7 représentent schématiquement, en
perspective et en coupe, une partie du connecteur
des figures 1 a 3, avec le levier en position fermée et
avec les moyens de verrouillage du levier respecti-
vement en position de livraison et en position de
verrouillage, le levier ayant été caché pour mieux
voir I'interaction des moyens de verrouillage avec le
boitier du connecteur ;

- lesfigures 8 et 9 représentent, schématiquement en
coupe et vue de dessus, une partie du connecteur
des figures 1 a 3, avec le levier en position fermée
avec les moyens de verrouillage du levier respecti-
vement en position de livraison et en position de
verrouillage ;

- lesfigures 10 et 11 représentent, schématiquement
vue de dessus et en coupe , respectivement dans
deux plans différents, une partie du connecteur des
figures 1a 3, aveclelevier en positionfermée etavec
les moyens de verrouillage du levier en position de
livraison ;

- lesfigures 12 et 13 représentent, schématiquement
en coupe, une partie du connecteur des figures 1a 3,
respectivement avec le levier en position ouverte et
en position fermée, et avec les moyens de verrouil-
lage du levier en position de déverrouillage ;

- lesfigures 14 et 15 représentent, schématiquement
vue de dessus et en coupe , respectivement dans
deux plans différents, une partie du connecteur des
figures 1 a 3, avec le levier en position fermée avec
les moyens de verrouillage du levier en position de
verrouillage.

[0017] Surles différentes figures, les éléments similai-
res ou identiques portent les mémes références.
[0018] Un exemple de mode de réalisation d’un
connecteur selon I'invention est représenté sur la figure
1. Le connecteur 1 comporte un boitier 2, un levier 3 et
des moyens de verrouillage 4. Ces éléments sont réa-
lisés en résine moulée ayant des propriétés diélectri-
ques.

[0019] Le boitier 2 présente une face d’accouplement
5 avec un contre-connecteur (non-représenté) et un
passage guide-fils 6. La face d’accouplement 5 estmunie
de contacts (non représentés) reliés électriquement a
des fils ou cables (non représentés) sortant du connec-
teur 1 par le passage guide-fils 6. Ces contacts sont
destinés a étre connectés avec des contacts du
contre-connecteur (non-représenté), en rapprochant le
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connecteur 1 et le contre-connecteur I'un vers 'autre, en
les emboitant I'un dans I'autre, selon une direction d’ac-
couplement D, puis en les accouplant I'un a l'autre en
opérant une rotation du levier 3, autour d’'un axe de
rotation A, d’'une position ouverte du levier (figure 3) vers
une position fermée du levier (figure 2). La position
ouverte correspond a une position dans laquelle le
connecteur 1 est positionné pour étre accouplé avec
un contre-connecteur. La position fermée correspond a
une position dans laquelle le connecteur 1 est complé-
tement accouplé avec le contre-connecteur et dans la-
quelle les contacts du connecteur et du contre-connec-
teur sont électriquement connectés les uns aux autres.
[0020] L’'axe de rotation A du levier 3 est parallele a la
face d’accouplement 5 et perpendiculaire a la direction
d’accouplement D avec le contre-connecteur. Le levier 3
comporte deux bras 7. Les bras 7 sont reliés par une de
leurs extrémités a une poignée 8. Leur autre extrémité est
munie d’un flasque 9 monté en rotation sur le boitier 2
autour de I'axe de rotation A. Chaque flasque 9 est muni
de dents 10 configurées pour coopérer avec une cré-
maillere respective présente sur le contre-connecteur,
afin d’accoupler le connecteur 1 avec le contre-connec-
teur lorsque le levier 3 est basculé de sa position ouverte
(figure 3) vers sa position fermée (figure 2).

[0021] Les moyens de verrouillage 4 se présentent,
dans I'exemple de mode de réalisation décrit ci, sous la
forme d’un verrou monté coulissant sur le levier 3 dans
une direction de translation T, paralléle a un plan per-
pendiculaire a I'axe de rotation A. Plus particuliérement,
le verrou est monté mobile en translation surla poignée 8
entre successivement, le long de la direction T, une
position de livraison, une position de déverrouillage et
une position de verrouillage.

[0022] Le verrou comporte une surface d’actionne-
ment 11 sous laquelle se trouve un coulisseau 12. Ce
coulisseau 12 comporte deux branches 13 s’étendant
longitudinalement entre une extrémité reliée a une base
14 (voir figures 10, 12 et 15) et une extrémité libre. Les
branches 13 sont flexibles et peuvent élastiquement se
déformer et fléchir vers la base 14. La base 14 comporte
deux nervures 15 s’étendant chacune latéralement vers
I'extérieur du connecteur (voir figures 1, 4, 6 et 7). Ces
nervures 15 s’étendent longitudinalement dans la direc-
tion T. Elles pénétrent et coulissent, dans la direction T,
dans des glissiéres 16 ménagées dans la poignée 8 du
levier 3.

[0023] Chaque branche 13 comporte une dent de ver-
rouillage 17 et une dent de déverrouillage 18. Ces dents
de verrouillage 17 et de déverrouillage 18 s’étendent a
partir de chacune des branches 13, vers I'extérieur du
connecteur 1, parallélement a 'axe de rotation Adu levier
3 (voir figures 1, 6 et 7). Chaque dent de verrouillage 17
estconformée pour coopéreravec le levier 3 etempécher
le libre déplacement du verrou 4 de sa position de dé-
verrouillage vers sa position de verrouillage (figure 12) et
vice-versa (Figure 15). Chaque dentde déverrouillage 18
est conformée pour coopérer avec le boitier 2, lorsque le
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verrou 4 est en position de déverrouillage et que le levier
3 est basculé de sa position ouverte vers sa position
fermée (Figure 13), et défléchir ainsi les branches 13
comportant respectivement chacune des dents de dé-
verrouillage 18 pour que le verrou 4 échappe au butoir 26
et puisse étre déplacé de sa position de déverrouillage
vers sa position de verrouillage.

[0024] Le connecteur 1 est conditionné pour son stoc-
kage et son transport, par exemple dans une boite, en
vrac ou dans une alvéole prévue a cet effet. Conformé-
ment a l'invention, il est conditionné, comme représenté
sur lafigure 2, en plagant le levier 3 en position fermée et
les moyens de verrouillage 4 en position de livraison.
[0025] Comme représenté sur la figure 4, lorsque le
levier 4 est en position fermée, il est bloqué dans cette
position grace a des moyens de verrouillage primaires.
Selon I'exemple de mode de réalisation décrit ici, ces
moyens de verrouillage primaires comprennent un ergot
19 et une ouverture 20 ménagée dans une languette de
verrouillage 21, élastique et venue de maniére avec le
boitier 2. En position fermée du levier 3 (figures 4 et 5),
I'ergot 19 est engagé dans I'ouverture 20. Cependant, le
verrou 4 en position de livraison n’interagit pas avec la
languette élastique 21. |l suffit alors d’appuyer sur I'ex-
trémité libre de lalanguette 21 pour dégager'ergot 19 de
I'ouverture 20 et libérer le levier 3.

[0026] Par contre, comme représenté sur la figure 5,
lorsque le levier 3 est en position fermée et que I'on veut
le verrouiller dans cette position pour ne pas qu’il bas-
cule, par inadvertance, par exemple parce qu’une pres-
sion aura été involontairement exercée sur la languette
21, il faut positionner le verrou 4 en position verrouillée.
Le verrou 4 forme ainsi des moyens de verrouillage
secondaires.

[0027] Plus particulierement, le verrou 4 comprend
deux crochets 22 situés en vis-a-vis, chacun respective-
ment, au niveau d’un bord longitudinal de la languette 21.
Chaque crochet 22 a une forme de U (lorsqu’il est vu en
coupe transversale). Chaque crochet 22 forme ainsi une
gouttiere ou glissiere dans laquelle peut s’engager une
nervure 23 prolongeant la languette 21, latéralement,
vers I'extérieur.

[0028] En position de livraison du verrou 4, les nervu-
res 23 ne pénétrent pas dans les crochets 22. Il n’y a pas
d’interférence entre la languette 21 et le verrou 4. La
flexibilité de la languette 21 peut ainsi étre utilisée pour
dégager I'ergot 19 de I'ouverture 20 (figure 4). Le levier 3
peut étre libéré de la languette 21 en faisant fléchir celle-
ci.

[0029] En position de verrouillage du verrou 4, les
nervures 23 sont engagées dans les crochets 22 empé-
chant que la languette 23 puisse fléchir sous I'effet d’une
pression exercée sur son extrémité libre (figure 5). Ceci
empéche que le levier 3 ne soit dégagé de la languette 21
et puisse étre basculé vers sa position ouverte. On évite
ainsi un désaccouplement et une déconnexion involon-
taire du connecteur 1 et du contre-connecteur.

[0030] Comme représenté surlesfigures6,8,10et 11,
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lorsque le verrou est en position de livraison, les bran-
ches 13 ne sont pas contraintes. Les dents de verrouil-
lage 17 et de déverrouillage 18 n’interférent ni avec le
boitier 2, niavecle levier 3. Elles se logentlibrementdans
des encoches ou renfoncements 24 ménagés sur la face
interne des parois du boitier 2.

[0031] De méme, comme représenté sur les figures 7,
9, 14 et 15, lorsque le verrou 4 est en position de ver-
rouillage, les branches 13 ne sont pas contraintes. Les
dents de verrouillage 17 et de déverrouillage 18 n’inter-
férent ni avec le boitier 2, ni avec le levier 3. Notamment,
elles se logent librement dans les encoches ou renfon-
cements 24 ménagés sur la face interne des parois du
boitier 2.

[0032] Par contre, comme représenté sur la figure 13,
lorsque le verrou 4 est en position de déverrouillage, les
branches 13 sont contraintes. Les dents de déverrouil-
lage 18 interférent avec le boitier 2, pour faire fléchir les
branches 13.

[0033] Le mode opératoire pour [utilisation des
moyens de verrouillage 4 est décrit ci-dessous.

[0034] Lorsque le connecteur 1 doit étre utilisé pour
étre connecté a un contre-connecteur, un opérateur
exerce une pression sur I'extrémité libre de la languette
21. Il libére ainsi I'ergot 19 de 'ouverture 20. Le verrou 4
étant en position de livraison, les crochets 22 n’interfée-
rent pas avec la languette 21. L'opérateur peut alors
basculer le levier 3 de sa position fermée (figure 2) vers
sa position ouverte (figure 3).

[0035] Unfoislelevier3en position ouverte, le verrou 4
est déplacé, dans la direction T, de sa position de livrai-
son vers sa position de déverrouillage. Lors de cette
manoeuvre, des protubérances 25 placées sur le verrou
4 et sur le levier 3 interferent pour offrir une Iégére
résistance que l'opérateur peut facilement surmonter
(figure 11). Ceci donne a l'opérateur la sensation de
passer un cran. Aprés le passage de ce cran, le verrou
4 se trouve bloqué par les dents de verrouillage 17 qui
sonten butée sur des butoirs 26 venus de matiére avecle
levier 3 et qui empéchent le déplacement du verrou 4,
plus avant, vers sa position de verrouillage (Figure 12).
Par ailleurs, les protubérances 25 interférent également
pour retenir le verrou dans cette position déverrouillée
(Figure 13).

[0036] Les faces d’accouplement 12 respective du
connecteur 1 et du contre-connecteur sont présentées
'une en face de l'autre. Le connecteur 1 et le contre-
connecteur commencent a étre emboités I'un dans 'au-
tre jusqu’a ce que les dents 10 du levier 3 puissent
coopérer avec les crémailléres du contre-connecteur.
[0037] L'opérateur peut alors faire basculer le levier 3
de sa position ouverte jusqu’a sa position fermée, pour
accoupler complétement le connecteur 1 avec le contre-
connecteur.

[0038] Lorsque le levier 3 est en position fermée,
comme le verrou 4 est en position déverrouillée (figure
13), les dents de déverrouillage 18 interférent chacune
respectivement avec une nervure 27 ménagée sur la
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face interne de la paroi du boitier, ce qui fait fléchir les
branches élastiques (voir aussi la nervure 27 sur les
figures 6 et 7). L'extrémité libre des branches 13 se
rapprochent alors de la base 14. La flexion des branches
13 permet de dégager les dents de verrouillage 17 qui
étaient bloquées (comme sur la figure 12), chacune
respectivement par les butoirs 26 formés sur la face
interne des bras 7 du levier 3.

[0039] Le verrou 4 peut alors étre déplacé vers sa
position de verrouillage (figures 7, 9, 14 et 15). Les
formes en biseau des dents de déverrouillage 18 facili-
tent ce déplacement.

[0040] Lorsque le verrou 4 est en position de verrouil-
lage, les dents de verrouillage 17 et de déverrouillage 18
se trouvent a nouveau logées dans des encoches ou
renfoncements 24 ménagés sur la face interne des pa-
rois du boitier 2. Les branches 13 ne sont plus contrain-
tes. La contrainte exercée sur les branches 13 est limitée
a la durée du passage en position de déverrouillage du
verrou 4. Cette position de déverrouillage correspond a
une position intermédiaire dans laquelle le verrou n’est
pas destiné a rester longtemps (et dans tous les cas pas
suffisamment longtemps pour que la matiére plastique
flue et que les branches 3 soient déformées par rapport a
la position de repos perdent dans laquelle elles se trou-
vent lorsque le verrou est en position de livraison ou en
position de verrouillage).

[0041] Pourdésaccouplerle connecteur 1 et le contre-
connecteur, 'opérateur déplace le verrou 4 de sa position
de verrouillage (figures 14 et 15) vers sa position de
déverrouillage (figure 13). Les formes en biseau des
dents de verrouillage 17 facilitent ce déplacement (voir
figure 15). Les branches 13 fléchissent lorsqu’elles pas-
sent sur les butoirs 26 du levier 3. Puis, en poursuivant le
déplacement du verrou 4 vers sa position de déverrouil-
lage, les dents de déverrouillage 18 se placent sur les
nervures 27. En déplagant, encore le verrou vers sa
position de livraison, on retrouve la position initiale qui
permetde libérer I'ergot 19 de I'ouverture 20 en appuyant
sur I'extrémité libre de la languette 21. Ainsi, le levier 3
peut étre basculé vers sa position ouverte en désaccou-
plant le connecteur 1 et le contre-connecteur.

Revendications
1. Connecteur (1) comportant

- un bottier (2),

- un levier (3) d’assistance a la connexion arti-
culé sur le boitier (2), autour d’un axe de rotation
(A), entre au moins une position ouverte, dans
laquelle un contre-connecteur peut étre accou-
plé au connecteur (1) dans une direction d’ac-
couplement (D) essentiellement perpendicu-
laire a I'axe de rotation (A) du levier (3), et une
position fermée, dans laquelle le connecteur (1)
et le contre-connecteur sont accouplés en-
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semble,

- des moyens de verrouillage primaires (19, 20,
21) pour bloquer le levier (3) en position fermée;
- des moyens de verrouillage secondaires (4) du
levier (3) mobiles entre une position de verrouil-
lage dans laquelle les moyens de verrouillage
secondaires (4) du levier (3) cooperent avec les
moyens de verrouillage primaires (19, 20, 21)
pour bloquer le levier (3) dans sa position fer-
mée et une position de déverrouillage dans
laquelle les moyens de verrouillage secondaires
(4) du levier (3) libérent le levier (3) pour per-
mettre une rotation du levier (3) autour de I'axe
de rotation (A), vers sa position ouverte, et dans
lequel les moyens de verrouillage secondaires
(4)

- ne peuvent étre déplacés de leur position de
déverrouillage vers leur position de verrouillage,
lorsque le levier (3) est en position ouverte, et
- peuvent étre déplacés de leur position de
déverrouillage vers leur position de verrouillage
aprés rotation du levier (3) de sa position ou-
verte vers sa position fermée,

caractérisé par le fait que

les moyens de verrouillage secondaires (4) sont
configurés pour pouvoir occuper une position de
livraison, distincte des positions de verrouillage et
de déverrouillage, danslaquelle le levier (3) peut étre
en position fermée sans étre verrouillé par les
moyens de verrouillage secondaires (4), et dans
laquelle les moyens de verrouillage secondaires
(4) ne sont pas sous contrainte ni du boitier (2) ni
du levier.

Connecteur selon la revendication 1, dans lequel les
moyens de verrouillage secondaires (4)

- peuvent étre déplacés de leur position de
livraison vers leur position de déverrouillage,
lorsque le levier (3) est en position ouverte.

Connecteur selon la revendication 1 ou 2, dans
lequel les moyens de verrouillage secondaires (4)
comportent au moins une branche (13) élastique-
ment flexible coopérant avec le boitier (2) pour blo-
quer le levier (3) en position fermée, cette branche
(13) n’étant pas sous contrainte lorsque les moyens
de verrouillage secondaires (4) sont en position de
livraison ou en position de verrouillage.

Connecteur selon la revendication 3, dans lequel la
branche (13) coopére avec le boitier (2) par enga-
gement d’'une dent (18) dans une encoche (24), la
dent (18) et I'encoche (24) étant chacune respecti-
vement prévue sur la branche (13) ou sur le boitier,
sans que la branche (13) ne soit défléchie lorsque les
moyens de verrouillage secondaires (4) sont en
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position de livraison ou en position de verrouillage.

Connecteur selon I'une des revendications précé-
dentes, dans lequel les moyens de verrouillage se-
condaires (4) sont montés coulissants sur le levier
(3) entre successivement les positions de livraison,
de déverrouillage et de verrouillage, et vice-versa.

Connecteur selon la revendication 5, dans lequel les
moyens de verrouillage secondaires (4) sont montés
coulissants sur le levier (3), dans une direction (D)
essentiellement comprise dans un plan perpendicu-
laire a I'axe de rotation (A) du levier (3).

Connecteur selon I'une des revendications précé-
dentes, dans lequel les moyens de verrouillage se-
condaires (4) sont montés coulissants sur le levier
(3) et sont bloqués par un butoir (26) sur le levier (3)
pour empécher un déplacement de leur position de
déverrouillage vers leur position de verrouillage,
lorsque le levier (3) est en position ouverte, et les
moyens de verrouillage secondaires (4) coopérent
avec le boitier (2), lorsqu’ils sont en position de
déverrouillage et que le levier (3) est basculé en
position fermée, pour échapper au butoir (26) et
permettre leur déplacement de leur position de dé-
verrouillage vers leur position de verrouillage.

Connecteur selon la revendication 7, dans lequel les
moyens de verrouillage secondaires (4) sont consti-
tués d’un verrou configuré pour étre déplacé entre
les positions de livraison, de déverrouillage et de
verrouillage, et vice-versa, ce verrou (4) comprenant
au moins une dent de déverrouillage (18) s’étendant
a partir d’'une branche (13), vers I'extérieur du
connecteur, parallélement a I'axe de rotation (A)
du levier (3), et conformée pour coopérer avec le
boitier (2) lorsque le verrou (4) est en position de
déverrouillage et que le levier (3) est basculé de sa
position ouverte vers sa position fermée, et pour
défléchir ainsi la branche (13) comportant cette dent
de déverrouillage (18) pour que le verrou (4)
échappe au butoir (26) et puisse étre déplacé de
sa position de déverrouillage vers sa position de
verrouillage.

Connecteur selon I'une des revendications précé-
dentes, dans lequel les moyens de verrouillage se-
condaires (4) sont constitués d’'un verrou configuré
pour étre déplacé entre les positions de livraison, de
déverrouillage et de verrouillage, et vice-versa, ce
verrou (4) comprenant au moins une dent de ver-
rouillage (17) s’étendant a partir d’'une branche (13),
vers I'extérieur du connecteur (1), parallelement a
I'axe de rotation (A) du levier (3), et conformée pour
coopérer avec le levier (3) et empécher le déplace-
ment du verrou (4) de sa position de déverrouillage
vers sa position de verrouillage.
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10. Connecteur selon 'une des revendications précé-

dentes, dans lequel le boitier comporte une lan-
guette (21) de verrouillage élastique configurée pour
bloquerle levier (3) en position fermée et dans lequel
les moyens de verrouillage secondaires (4) sont
constitués d’un verrou configuré pour étre déplacé
entre les positions de livraison, de déverrouillage et
de verrouillage, et vice-versa, ce verrou (4) compre-
nant au moins un crochet (22) configuré pour

- coopérer avec la languette (21) lorsque le
verrou (4) est en position de verrouillage et
empécher ainsi de dégager le levier (3) de la
languette (21), et

- ne pas interférer avec la languette (21) lorsque
le verrou est en position de livraison afin de
permettre de libérer le levier (3) de la languette
(21) en faisant fléchir celle-ci.

11. Procédé de conditionnement d’un connecteur, dans

lequel le connecteur (1) comporte

- un boitier (2),

- un levier (3) d’assistance a la connexion arti-
culé surle boitier (2), autour d’'un axe de rotation
(A), entre au moins une position ouverte, cor-
respondant a une position d’accouplement du
connecteur (1) avec un contre-connecteur, et
une position fermée, correspondant a une posi-
tion accouplée du connecteur (1) avec un
contre-connecteur,

- des moyens de verrouillage primaires (19, 20,
21) pour bloquer le levier (3) en position fermée;
- des moyens de verrouillage secondaires (4) du
levier (3), coulissant entre une position de ver-
rouillage dans laquelle les moyens de verrouil-
lage secondaires (4) du levier (3) coopérent
avec les moyens de verrouillage primaires pour
bloquer le levier (3) dans sa position fermée et
une position de déverrouillage dans laquelle les
moyens de verrouillage secondaires (4) du le-
vier (3) libérent les moyens de verrouillage pri-
maires pour permettre une rotation du levier (3)
autour de I'axe de rotation (A), vers sa position
ouverte et dans lequel les moyens de verrouil-
lage secondaires (4)

- ne peuvent étre déplacés de leur position de
déverrouillage vers leur position de verrouillage,
lorsque le levier (3) est en position ouverte, et

- peuvent étre déplacés de leur position de
déverrouillage vers leur position de verrouillage
apres rotation du levier (3) de sa position ou-
verte vers sa position fermée, caractérisé par
le fait que le connecteur (1) est conditionné, en
placant le levier (3) en position fermée et les
moyens de verrouillage secondaires (4) dans
une position de livraison, distincte des positions
de verrouillage et de déverrouillage, dans la-
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quelle le levier (3) peut étre en position fermée
sans étre bloqué par les moyens de verrouillage
secondaires (4), et dans laquelle les moyens de
verrouillage secondaires (4) ne sont pas sous
contrainte ni du boitier ni du levier.

Patentanspriiche

Verbinder (1) mit

- ein Gehause (2),

- einen Verbindungsunterstiitzungshebel (3),
der an dem Gehause (2) um eine Drehachse
(A) zwischen mindestens einer offenen Posi-
tion, in der ein Gegenverbinder mit dem Ver-
binder (1) in einer Kupplungsrichtung (D) im
Wesentlichen senkrecht zu der Drehachse (A)
des Hebels (3) gekoppelt werden kann, und
einer geschlossenen Position, in der der Ver-
binder (1) und der Gegenverbinder miteinander
gekoppelt sind, gelenkig verbunden ist,

- primare Verriegelungsmittel (19, 20, 21), um
den Hebel (3) in der geschlossenen Position zu
verriegeln ;

- sekundare Verriegelungsmittel (4) des Hebels
(3), die zwischen einer Verriegelungsposition, in
der die sekundaren Verriegelungsmittel (4) des
Hebels (3) mit den primaren Verriegelungsmit-
teln (19, 20, 21) zusammenwirken, um den He-
bel (3) in seiner geschlossenen Position zu blo-
ckieren, und einer Entriegelungsposition, in der
die sekundaren Verriegelungsmittel (4) des He-
bels (3) den Hebel (3) freigeben, um eine Dre-
hung des Hebels (3) um die Drehachse (A) zu
ermdglichen, in seine offene Position beweglich
sind,

und wobei die sekundaren Verriegelungsmittel

(4)

- nicht von ihrer Entriegelungsposition in
ihre Verriegelungsposition bewegt werden
kénnen, wenn sich der Hebel (3) in der
offenen Position befindet, und

- kénnen nach Drehung des Hebels (3) aus
seiner offenen in seine geschlossene Posi-
tion aus ihrer entriegelten in ihre verriegelte
Position bewegt werden,

dadurch gekennzeichnet, dass

die sekundaren Verriegelungsmittel (4) so kon-
figuriert sind, dass sie eine von der Verriege-
lungs- und Entriegelungsposition getrennte Lie-
ferposition einnehmen kénnen, in der der Hebel
(3) in der geschlossenen Position sein kann,
ohne durch die sekundaren Verriegelungsmittel
(4) verriegelt zu werden, und in der die sekun-
daren Verriegelungsmittel (4) weder durch das

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Gehause (2) noch durch den Hebel (3) belastet
sind.

Verbinder nach Anspruch 1, bei dem die sekundaren
Verriegelungsmittel (4)

- kdnnen von ihrer Lieferposition in ihre Entrie-
gelungsposition bewegt werden, wenn sich der
Hebel (3) in der offenen Position befindet.

Verbinder nach Anspruch 1 oder 2, bei dem die
sekundaren Verriegelungsmittel (4) mindestens ei-
nen elastisch flexiblen Schenkel (13) aufweisen, der
mitdem Gehause (2) zusammenwirkt, um den Hebel
(3) in der geschlossenen Position zu blockieren,
wobei dieser Schenkel (13) nicht unter Spannung
steht, wenn sich die sekundaren Verriegelungsmittel
(4) in der Lieferposition oder in der Verriegelungs-
position befinden.

Verbinder nach Anspruch 3, bei dem der Schenkel
(13) mit dem Gehause (2) zusammenwirkt, indem
ein Zahn (18) in eine Kerbe (24) eingreift, wobei der
Zahn (18) und die Kerbe (24) jeweils an dem Schen-
kel (13) oder an dem Gehause vorgesehen sind,
ohne dass der Schenkel (13) ausgelenkt wird, wenn
sich die sekundaren Verriegelungsmittel (4) in der
Lieferposition oder in der Verriegelungsposition be-
finden.

Verbinder nach einem der vorhergehenden Ansprii-
che, bei dem die sekundaren Verriegelungsmittel (4)
auf dem Hebel (3) zwischen aufeinanderfolgenden
Liefer-, Entriegelungs- und Verriegelungspositionen
und umgekehrt verschiebbar angebracht sind.

Verbinder nach Anspruch 5, bei dem die sekundaren
Verriegelungsmittel (4) auf dem Hebel (3) in einer
Richtung (D), die im Wesentlichen in einer Ebene
senkrecht zur Drehachse (A) des Hebels (3) liegt,
verschiebbar angebracht sind.

Verbinder nach einem der vorhergehenden Ansprii-
che, wobei die sekundaren Verriegelungsmittel (4)
verschiebbar am Hebel (3) angebracht sind und
durch einen Anschlag (26) am Hebel (3) blockiert
werden, um eine Bewegung aus ihrer Entriegelungs-
position in ihre Verriegelungsposition zu verhindern,
wenn sich der Hebel (3) in der offenen Position
befindet, und die sekundaren Verriegelungsmittel
(4) mit dem Gehause (2) zusammenwirken, wenn
sie sich in der Entriegelungsposition befinden und
der Hebel (3) in die geschlossene Position ge-
schwenkt wird, um dem Anschlag (26) zu entgehen
und ihre Bewegung aus ihrer Entriegelungsposition
in ihre Verriegelungsposition zu ermdglichen.

Verbinder nach Anspruch 7, wobei die sekundaren
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Verriegelungsmittel (4) aus einem Riegel bestehen,
der so konfiguriert ist, dass er zwischen der Liefer,
Entriegelungs- und Verriegelungsposition und um-
gekehrt bewegt werden kann, wobei der Riegel (4)
mindestens einen Entriegelungszahn (18) umfasst,
der sich von einem Schenkel (13) aus parallel zur
Drehachse (A) des Hebels (3) in Richtung der Au-
Renseite des Verbinders erstreckt, und so geformt
ist, dass er mit dem Gehause (2) zusammenwirkt,
wenn sich der Riegel (4) in der Entriegelungsposition
befindet und der Hebel (3) aus seiner offenen Posi-
tion in seine geschlossene Position geschwenkt
wird, und um so den Schenkel (13) mit diesem Ent-
riegelungszahn (18) zu deformieren, damit der Rie-
gel (4) dem Anschlag (26) entkommt und aus seiner
Entriegelungsposition in seine Verriegelungsposi-
tion bewegt werden kann.

Verbinder nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, wobei die sekundaren Verriegelungsmittel (4)
aus einem Riegel bestehen, der so konfiguriert ist,
dass er zwischen der Liefer-, der Entriegelungs- und
der Verriegelungsposition und umgekehrt bewegt
werden kann, wobei dieser Riegel (4) mindestens
einen Verriegelungszahn (17) umfasst, der sich von
einem Schenkel (13) aus parallel zur Drehachse (A)
des Hebels (3) zur AuRenseite des Verbinders (1)
erstreckt und so geformt ist, dass er mit dem Hebel
(3) zusammenwirkt und die Bewegung des Riegels
(4) aus seiner Entriegelungsposition in seine Verrie-
gelungsposition verhindert.

Verbinder nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, wobei das Gehause eine elastische Verriege-
lungslasche (21) aufweist, die so konfiguriert ist,
dass sie den Hebel (3) in der geschlossenen Position
verriegelt, und wobei die sekundaren Verriegelungs-
mittel (4) aus einem Riegel bestehen, der so konfi-
guriert ist, dass er zwischen den Liefer-, Entriege-
lungs- und Verriegelungspositionen und umgekehrt
bewegt werden kann, wobei der Riegel (4) mindes-
tens einen Haken (22) aufweist, der so konfiguriert
ist, dass er

- mit der Zunge (21) zusammenwirken, wenn
sich der Riegel (4) in der Verriegelungsposition
befindet, und so verhindern, dass sich der Hebel
(3) von der Zunge (21) I8st, und

- nicht mit der Zunge (21) interferieren, wenn
sich der Riegel in der Lieferposition befindet,
damit der Hebel (3) durch Biegen der Zunge
(21) von dieser geldst werden kann.

Verfahren zum Verpacken eines Verbinders, wobei
der Verbinder (1) Folgendes umfasst

- ein Gehause (2),
- einen Hebel (3) zur Unterstlitzung der Verbin-
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dung, der am Gehause (2) um eine Drehachse
(A) zwischen mindestens einer offenen Posi-
tion, die einer Kupplungsposition des Verbin-
ders (1) mit einem Gegenverbinder entspricht,
und einer geschlossenen Position, die einer ge-
kuppelten Position des Verbinders (1) mit einem
Gegenverbinder entspricht, gelenkig ange-
bracht ist,

- primare Verriegelungsmittel (19, 20, 21), um
den Hebel (3) in der geschlossenen Position zu
verriegeln ;

- sekundare Verriegelungsmittel (4) des Hebels
(3), die zwischen einer Verriegelungsposition, in
der die sekundaren Verriegelungsmittel (4) des
Hebels (3) mit den primaren Verriegelungsmit-
teln (19, 20, 21) zusammenwirken, um den He-
bel (3) in seiner geschlossenen Position zu blo-
ckieren, und einer Entriegelungsposition, in der
die sekundaren Verriegelungsmittel (4) des He-
bels (3) die primaren Verriegelungsmittel frei-
geben, um eine Drehung des Hebels (3) um die
Drehachse (A) zu seiner offenen Position hin zu
ermdglichen, gleiten,

und wobei die sekundaren Verriegelungsmittel

(4)

- nicht von ihrer Entriegelungsposition in
ihre Verriegelungsposition bewegt werden
kénnen , wenn sich der Hebel (3) in der
offenen Position befindet, und

- kénnen nach Drehen des Hebels (3) aus
seiner offenen in seine geschlossene Posi-
tion aus ihrer entriegelten in ihre verriegelte
Position bewegt werden,

dadurch gekennzeichnet, dass der Verbinder
(1) verpackt wird, indem der Hebel (3) in die
geschlossene Position und die sekundaren Ver-
riegelungsmittel (4) in eine Lieferposition ge-
bracht werden, die sich von der Verriegelungs-
und Entriegelungsposition unterscheidet, in der
der Hebel (3) in der geschlossenen Position sein
kann, ohne durch die sekundaren Verriege-
lungsmittel (4) blockiert zu werden, und in der
die sekundaren Verriegelungsmittel (4) weder
durch das Gehéause (2) noch durch den Hebel
(3) belastet sind.

Claims

Connector (1) comprising

- a housing (2),

- amate-assist lever (3) articulated on the hous-
ing (2), about an axis of rotation (A), between at
least one open position, in which a counter-
connector can be coupled to the connector (1)
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in a coupling direction (D) substantially perpen-
dicular to the axis of rotation (A) of the lever (3),
and a closed position, in which the connector (1)
and the counter-connector are coupled to-
gether,

- primary locking means (19, 20, 21) for locking
the lever (3) in the closed position;

- secondary locking means (4) of the lever (3)
movable between alocking position in which the
secondary locking means (4) of the lever (3) co-
operate with the primary locking means (19, 20,
21)tolock the lever (3) in its closed position and
an unlocking position in which the secondary
locking means (4) of the lever (3) release the
lever (3) to allow the lever (3) to rotate about the
axis of rotation (A), towards its open position,
and in which the secondary locking means (4)

- cannot be moved from their unlocked po-
sition to their locked position when the lever
(3) is in the open position, and

- can be moved from their unlocked position
to their locked position after rotation of the
lever (3) from its open position to its closed
position,

characterised by the fact that

the secondary locking means (4) are configured
to be able to occupy a delivery position, distinct
from the locking and unlocking positions, in
which the lever (3) can be in the closed position
without being locked by the secondary locking
means (4), and in which the secondary locking
means (4) are not under constraint from either
the housing (2) or the lever (3).

2. A connector as claimed in claim 1, wherein the

secondary locking means (4)

- can be moved from their delivery position to
their unlocked position when the lever (3) is in
open position.

Connector according to claim 1 or 2, in which the
secondary locking means (4) comprise at least one
elastically flexible branch (13) cooperating with the
housing (2) to lock the lever (3) in the closed position,
this branch (13) not being under constraint when the
secondary locking means (4) are in the delivery
position or in the locking position.

Aconnector according to claim 3, wherein the branch
(13) cooperates with the housing (2) by engagement
of a tooth (18) in a notch (24), the tooth (18) and the
notch (24) each being provided respectively on the
branch (13) or on the housing, without the branch
(13) being deflected when the secondary locking
means (4) are in the delivery position or in the locking
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10.

position.

Connector according to one of the preceding claims,
wherein the secondary locking means (4) are slid-
ably mounted on the lever (3) between successively
the delivery, unlocking and locking positions, and
vice versa.

A connector as claimed in claim 5, wherein the
secondary locking means (4) are slidably mounted
onthe lever (3) in a direction (D) substantially lying in
a plane perpendicular to the axis of rotation (A) of the
lever (3).

Connector according to one of the preceding claims,
in which the secondary locking means (4) are slid-
ably mounted on the lever (3) and are blocked by a
stop (26) on the lever (3) to prevent movement from
their unlocked position to their locked position, when
the lever (3) is in the open position, and the second-
ary locking means (4) cooperate with the housing (2),
when they are in the unlocked position and the lever
(3) is pivoted to the closed position, to escape the
stop (26) and allow them to be moved from their
unlocked position to their locked position.

Connector according to claim 7, wherein the sec-
ondary locking means (4) are constituted by a latch
configured to be moved between the delivery, un-
locking and locking positions, and vice versa, this
latch (4) comprising at least one unlocking tooth (18)
extending from a branch (13), towards the outside of
the connector, parallel to the axis of rotation (A) of the
lever (3), and shaped to cooperate with the housing
(2) when the lock (4) is in the unlocked position and
the lever (3) is rotated from its open position to its
closed position, and thus to deflect the branch (13)
comprising this unlocking tooth (18) so that the lock
(4) escapes from the stop (26) and can be moved
from its unlocked position to its locked position.

Connector according to one of the preceding claims,
in which the secondary locking means (4) consistofa
latch configured to be moved between the delivery,
unlocking and locking positions, and vice versa, this
latch (4) comprising at least one locking tooth (17)
extending from a branch (13), towards the outside of
the connector (1), parallel to the axis of rotation (A) of
the lever (3), and shaped to cooperate with the lever
(3) and prevent the movement of the latch (4) from its
unlocked position to its locked position.

A connector according to one of the preceding
claims, in which the housing comprises a resilient
locking tongue (21) configured to lock the lever (3) in
the closed position and in which the secondary lock-
ing means (4) are constituted by a latch configured to
be moved between the delivery, unlocking and lock-
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ing positions, and vice versa, this latch (4) compris-
ing at least one hook (22) configured to

- cooperate with the tongue (21) when the bolt
(4)is in the locked position and thus preventthe 5
lever (3) from being disengaged from the tongue
(21), and

- do not interfere with the tongue (21) when the
lockis in the delivery position so that the lever (3)

can be released fromthe tongue (21) by bending 70
it.

11. A method of packaging a connector, wherein the
connector (1) comprises
15

- a housing (2),
-aconnection assistance lever (3) articulated on
the housing (2), about an axis of rotation (A),
between atleast one open position, correspond-
ing to a position of coupling of the connector (1) 20
with a counter-connector, and a closed position,
corresponding to a coupled position of the con-
nector (1) with a counter-connector,
- primary locking means (19, 20, 21) for locking
the lever (3) in the closed position; 25
- secondary locking means (4) of the lever (3),
sliding between a locking position in which the
secondary locking means (4) of the lever (3)
cooperate with the primary locking means (19,
20, 21) to block the lever (3) in its closed position 30
and an unlocking position in which the second-
ary locking means (4) of the lever (3) release the
primary locking means to allow rotation of the
lever (3) about the axis of rotation (A), towards its
open position, 35
and in which the secondary locking means (4)

- cannot be moved from their unlocked po-
sition to their locked position when the lever

(3) is in the open position, and 40
- can be moved from their unlocked position

to their locked position by rotating the lever

(3) from its open position to its closed posi-
tion,

45
characterised in that the connector (1) is pack-
aged by placing the lever (3) in the closed posi-
tion and the secondary locking means (4) in a
delivery position, distinct from the locking and
unlocking positions, in which the lever (3)canbe 50
in the closed position without being blocked by
the secondary locking means (4), and in which
the secondary locking means (4) are not under
contrainst either from the housing (2) or from the
lever (3). 55
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