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(57)Anotace:

Zatizeni (1) pro automatické podavani Spicky ponozky do
Siciho stroje obsahuje zachytné dstroji (2) pro uchopeni

~ ponoZky v oblasti jejiho vytvafeni na okrouhlém pletacim
stroji (3) a alespoti jedno predéavaci tistroji (4) pro predéni
zéchytného tstroji (2) do pfedem stanovené koncové polohy
pro podéni $pigky ponozky do §iciho stroje. Zafizeni (1)
obsahuje rotaéni prostfedky (5) zéchytného tstroji (2) pro
udileni rotaéniho pohybu zachytnému ustroji (2), ktery je
synchronizovan s rotaénim pohybem jehelniho vélce (6)
okrouhlého pletaciho stroje (3), kdyZ zachytné Gstroji (2) je v
predem stanovené poloze uvnitt jehelniho valce (6), pro
vytvoreni prstencové mezery (7) s jehelnim valcem (6), uvnitf
niZ je ponozka uspofadéna pfi své vyrobé. V pribéhu
odebiréani ponoZky z jehelniho valce (6) s provede
automatické zablokovéni zdchytného Gstroji (2) a souCasné se
prerusi odsavani. U ponoZky je v blizkosti seSivané &ésti
otvoru ponoZKy upraveno zesileni tvorici mechanickou opéru
pro ustaveni se¥ivané &asti vi¢i vedeni Siciho stroje. Vice
strojii na pleteni ponoZek je opatieno zafizenim (1) pro
automatické podavani ponoZek.
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Zatizeni a zplsob automatického podavani ¥pi¢ky ponozky do Siciho

stroje a  porozke.

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni pro automatické podavani §picky
ponoZky do Siciho stroje, obsahujiciho zachytné ustroji pro uchopeni
ponozky v oblasti jejitho vytvafeni na okrouhlém pletacim strdji a
alespoii jednoho piedavaciho ustroji pro pfeddni zachytného ustroji
do pfedem stanovené koncové polohy pro podani §pi¢ky ponozky do
Siciho stroje. Vynalez se dale tyka zplsobu automatického podavani

§pi¢ky ponozky do §iciho stroje.

Dosavadni stav techniky

Jak je znamé, ponozky vyrab&né na okrouhlych pletacich
strojich jsou v podstatd tvofeny hadicovym t&€lem, které ma patu a
§pi¢ku, ktera =zistavda po skoneni vyroby hadicového vyrobku

oteviena.

Po skon&eni vyroby ponozky musi byt ponozka manualné
pievzata a poté, co se dva okraje jejiho otvoru uspofadaji pfedem
stanovenym zpasobem, vloZena do vhodného Siciho stroje, ktery
provede seSiti Spitky ponozky tak, Ze oba zminéné okraje jejiho

otvoru se spoji.

V n&kterych typech okrouhlych pletacich stroji na pleteni

ponozek se §pi¢ka ponozky pfimo sedije v okrouhlém pletacim stroji,

na némZ byla vyrobena.
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Takové felSeni, krom& toho, Ze je extrémné slozité a nakladné, a

kromé& toho, Ze znamena znalné sloZitou celkovou konstrukeci

v

okrouhlého pletaciho stroje, ma nevyhodu v tom, Ze dochazi &asto

k zaseknuti stroje, ktery se zablokuje, &im% se pferusi nejen seSivani

§picky ponoZky, nybrz i cela jeji vyroba.

U nékterych zvlastnich typd okrouhlych pletacich stroji na

vyrobu ponoZek je kazda ponoZka uspofadana tak, Ze §pi¢ka ponozky
se sedije a ponoZzka se odebere prostfednictvim pfedani oCek jehelnim
valcem na jehly odebiraciho zafizenj se vSemi dlsledky, které tato

¢innost prinasi.

U dal3iho typu stroji se §picky ponoZek selivaji dokonce ve
stejném stroji, ktery vyrabi ponozky, ¢imZz je tento stroj jeSté

P ~ wr

komplikovangj$i, pfi€emz se dale zvyS§i moZnost zaseknuti stroje.

Siti §pi¢ky ponozky ve stroji, ktery ji vyrobi, dale znamena, Ze
prislusné ustroji na sediti §pi¢ky ponozky musi byt uspofddano na
kazdém stroji, pfi¢emZ toto ustroji mize byt pouZzito pouze u stejného

typu stroje a nikoli u jinych typt stroji.

Z téchto divodd a vzhledem ke znadnym cendm stroji pouZzitych
k tomuto Uu&elu se sedivani ponozek v podstaté dosud provadi
manualnim odebranim ponoZky ze stroje a jejim uspofadanim
vhodnym zpﬁsobem na Sicim stroji, s vyuzitim lidské sily, coz
prodraZuje vyrobu a cenu hotovych ponoZek.
Cilem vynéalezu proto je odstran&ni vySe uvedenych nedostatkid

znamych provedeni.

Ukolem vynalezu proto je vytvofit zafizeni a zplsob

’

automatického podavani §piCky ponozky do Siciho stroje, které
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umozni provadéni této operace mimo stroj na vyrobu ponozek tak,
aby se jednalo o samostatnou operaci nezavislou na skuteéné vyrobé¢

hadicového téla ponozky.

Dal8im dkolem vynalezu je vytvofit =zafizeni a zplsob

3 ’

automatického podavani $§picky ponozky do Siciho stroje, které

mohou byt aplikovany na jakykoli stroj na vyrobu ponozek, aniz by

bylo nutno podstatn& modifikovat jeho konstrukci.

Dalsim akolem vynalezu je vytvofit zafizeni a zplsob
automatického podavani §piCky ponozky do Siciho stroje, které
umoZni soufasné podavani §piCek ponozek pro S§iti z jednoho nebo

v

vice stroja, které ponozky vyrabégji.

Dalsim ukolem vynalezu je vytvofit zafizeni ‘a zpusob
automatického podavani §picky ponozky do Siciho stroje, éfiéemi
zafizeni nebude uspofadiano v okrouhlém pletacim stroji na vyrobu
ponoZek, &imZz se pfedejde komplikovanému vytvofeni okrouhlého

pletaciho stroje a zabrani se moznosti jeho zaseknuti.

Dalsim Gkolem vynalezu je vytvofit zafizeni a zplsob
automatického podavani $pi¢ky ponozky do Siciho stroje, pfiemz
odebrani ponoZky z jehelniho valce by se mélo provést, aniz by doSlo
k pfedani o&ek jehelnim valcem na odebiraci zafizeni, aby se
vylougily jakékoli obtiZe, které tato Cinnost pfinasi.

’

Jesté¢ dal8im tkolem vynalezu je vytvofit zafizeni a zpusob

7 ’ v

automatického podavani §pi¢ky ponozky do Siciho stroje, které by

mély umoZnit sniZeni nebo uplné odstranéni pouziti lidské sily

s naslednou Gsporou vyrobnich nikladi a ceny hotového vyrobku.
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Podstata vynalezu

7

Uvedeny tkol spliiuje zafizeni pro automatické podavani Spi&ky
ponozky do Siciho stroje, obsahujici zachytné dstroji pro uchopeni
ponoZzky v oblasti jejiho vytvafeni na okrouhlém pletacim stroji a
alespoii jednoho pfedavaciho Gstroji pro pfeddni zichytného dustroji
do pfedem stanovené koncové polohy pro podani §pi¢ky ponozky do
Siciho stroje, podle vynalezu, jehoZ podstétou je, ze zafizeni
obsahuje rota&ni prostfedky zachytného uGstroji pro udileni rota&niho
pohybu zachytnému dstroji, ktery je synchronizovéan s rotaé'ni‘m
pohybem jehelniho vilce okrouhlého pletaciho stroje, kdyZ zachytné
ustroji je v pfedem stanovené poloze uvnitf jehelniho valce, pro
vytvofeni prstencové mezery s jehelnim valcem, uvnitf niZ je ponozka
uspofadana pfi své vyrobs. '

Uvedeny ukol dale spliiuje zpusob automatického podavani
Spi€ky ponozky do Siciho stroje, podle vynalezu, jehoZ podstatou je,
Ze zachytné ustroji ponozky se pfemisti do jeheldiho valce
okrouhlého pletaciho stroje na vyrobu ponozZzek souasnym ovladdanim
odsavani vzduchu uvnitf ného, zdchytné Gstroji se uvede do rota&niho
pohybu synchronniho s rotaénim pohybem j‘ehelni“\ho valce, vyrobi se
hadicové télo ponozky bez jednoho fadku pleteniny, zachytnym
zafizenim se sevie pletenina hadicového téla v alespofi dvou
diametraln€ protilehlych ¢&astech a dokon&i se zminény fadek
pleteniny hadicového téla v jehelnimv valci tak, Ze po svém dokondeni
je ponoZka orientovana podle pfedem stanovené orientace pro finalni
pozadavky, nafez se takto orientovana ponozka odebere z jehelniho
valce, aby byla pfemisténa do Siciho stroje.

7

Ponozka vyrobena vySe popsanym zplusobem a zafizenim pro

7 7 v *w

- automatické podavani SpiCky ponozky do Siciho stroje podle vynalezu

v

je charakterizovana tim, Ze v blizkosti se§ivané Casti otvoru ponoZky




je upraveno zesileni tvofici mechanickou opéru pro ustaveni sefivané

¢asti vuci vedenim §iciho stroje.

Prehled obrazkd na vykresech

Dalsi znaky a vyhody vynalezu vyplynou z popisu a vyhodného,
avSak nikoli . vyluéného, provedeni =zafizeni a zplhsobu . pro
automatické podavani Spitky ponozky do Siciho stroje podle
vynalezu, na ptfikladném, av§ak nijak omezujicim provedeni, podle
ptilozenych vykresi, na nichz '

obr. 1 znazorfiuje schematicky v bokorysu okrou}il)" pletaci stroj
na vyrobu ponoZek se zafizenim pro automatické podavani 3piCky
ponozky do Siciho stroje, _ ‘

obr. 2 v pidorysu zafizeni podle vynalezu z obr. 1,

obr. 3 ve zvét§Seném méfitku fez zakladni c&asti zachytného
ustroji ponozky podle vynélezu,

obr. 4 schematicky odebiraci prostfedky zachytného ustroji
podle vynalezu,

obr. 5 schematicky ustroji uréené pro pohyb §pi&atych
zachytnych dilt podle vynalezu od sebe a k sob¢,

obr. 6 v bokorysu S§picaty dil urfeny pro odebrani ponozky
podle vynalezu,

obr. 7 v pudorysu S§picaté dily urCené pro odebrani ponozky
podle vynalezu,

obr. 8 v bokorysu druhé provedeni odebiracich prostfedkd pro
odebrani ponozky z jehelniho valce podle vynalezu, |

obr. 9 a 10 v pidorysu odebiraci prostfedky =z obr. 8, se
zobrazenim rotace nosnych ¢éasti §pi¢atych dild podle vynéalezu, -

obr. 11 schematicky ponoZzku uréenou k podani zafizenim podle
vynalezu pro automatické seliti jeji Spicky a

obr. 12 a 13 rizna provedeni odebiracich prostfedkt zachytného

zafizeni podle vynalezu.
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Piiklady provedeni vynalezu

Na obrazcich je znazornéno =zafizeni 1 pro automatické

podavani S§pi€ky ponozky do Siciho stroje, které bude dale

oznafovano pouze jako zafizeni 1

—3

a které obsahuje zachytné ustroji 2
uréené pro uchopeni ponozky a pro jeji odebrani z oblasti jeji vyroby

na okrouhlém pletacim stroji 3 na vyrobu ponoZek.

Zafizeni 1 dale obsahuje alespoii jedno ptedavaci ustroji 4,

I3 I3

uréené pro piedavani zachytného ustroji 2 do konetné predem

7 7w

stanovené polohy pro podani §picky ponozky do Siciho stroje 50.

Zatizeni 1 s vyhodou obsahuje rotaéni prostfedky 5 zachytného.

Gstroji 2, které jsou urené pro udélovani rotaéniho pohybu

zichytnému ustroji 2, ktery je synchronizovan s rotaénim pohybem

okrouhlého pletaciho stroje, kdyz se zachytné

jehelniho valce 6

ustroji 2 nachazi v pfedem stanovené poloze uvnitf jehelniho vélce 6.

Timto zplsobem se mezi zachytnym ustrojim 2 a jehelnim
valcem 6 vytvofi prstencovd mezera 7, uvnitf které je ponoZzka
uspofadina v priab&hu své vyroby, rovnéz s pomoci odsavani vzduchu

6.

v jehelnim valci

Pfedavaci ustroji 4 obsahuje rameno 8, které nese zachytné
Ustroji 2 pro uchopeni ponozky.

Rameno 8 je pohyblivé podél vedeni 9, které je rovnobé&zné
s jehelnim véilcem 6, pro pfemistfovani zachytného ustroji 2 z prvni
polohy, nachazejici se vné jehelniho vilce 6, do druhé polohy,
nachézejici se uvnitf jehelniho véalce 6, jak je zndzornéno na obr. 1, a

naopak.
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Pfedavaci ustroji 4 je dale upraveno pro pifemistovani

zachytného ustroji 2 z prvni polohy koaxialni s jehelnim valcem 6 do

alespoii jedné koncové piedem stanovené polohy pro umoZnéni

optimalniho zasunuti ponozky do vedeni 51 §iciho stroje 50.

Zachytné ustroji 2 obsahuje nosnou zikladni &ast 52 spojenou

s ramenem 8, kterd oto&né nese podélny trubkovy dil 10, ktery je na

—_—

svém konci opatfen odebiracim prostiedkem 11 pro odebirani

ponozky z jehelniho valce 6.

Nosna | zakladni &ast 52 zachytného dstroji 2 obsahuje vySe
zminéné rotacni prostifedky 3, které obsahuji spojovaci prostiedek 12,
tvofeny mechanickou spojkou s hlavou se ¢tyfhrannym vybranim, pro
spojeni podélného trubkového dilu 10 s jehelnim valcem 6, aby byla
umoZnéna synchronizace rotacniho pohybu podélného trubkového dilu

10 s rotaénim pohybem jehelniho valce 6.

Nosna zakladni ¢&ast 52 zachytného uastroji 2 obsahuje
pfidrzovaci prostfedek 14, uréeny pro zablokovani podélného
trubkového dilu 10 v pfedem stanovené natodené poloze, kdyz
spojovaci prostfedek 12 neni ovladan, to znamena, Ze neni v zabéru

s jehelnim valcem 6.

Ptidrzovaci prostfedek 14 obsahuje brzdici element 15 tvofeny
sklonénou plochou 17 urlenou pro zabér se skloné€nou protilehlou

plochou integralni s ramenem 8.

Brzdici element 15 je oviadan pohybem spojovaciho prostifedku
12 proti GCinku pruzného prostfedku, zejména pruziny 16, a s jeho

podporou.




Timto zpisobem, kdyZ nastane spojeni mezi spojovacim
prostiedkem 12 a jehelnim vélcem 6, se brzdi¢ci element 15 premisti
smérem dold, & mZ umozni synchronizované otaceni podélnéhb
trubkového dilu 10 s jehelnim valcem 6, zatimco pfi odpojeni
spojovaciho prostfedku 12 od jehelniho valce 6 pfemisti pruzina 16
brzdici element 15 zp&t a uvede sklon€nou plochu 17 do zabéru
s protilehlou sklon&nou plochou, €imZ se zablokuje podélny trubkovy
dil 10 v pfedem stanovené poloze potfebné pro 'jeho pohyb ramenem 8

vné okrouhlého pletaciho stroje 3

Nosni zakladni &ast 52 obsahuje t&snici dil tvofeny
prstencovym t&sn&nim 18 urlenym pro tésné dosednuti na otvor 19
kanalu 20, kterym se provadi nasavani vzduchu do jehelniho valce 6,

kdyz podélny trubkovy dil 10, a tudiz i odebiraci prostfedek 11, se

nachazi v druhé poloze, to znamena uvnitf jehelniho valce 6.

Odebiraci prostiedek 11 obsahuje ustroji pro pohyb alespon
dvou nosnych té&les 20, podle vyhodného provedeni zejména Ctyf
nosnych t&les 20, z nichz kazdé nese alespoii dva §picaté dily 21
uréené pro vniknuti do alespofi Ctyf diametraln& protilehlych casti
pleteniny hadicového t&la ponozky, jak bude pozdé&ji podrobné&ji

objasnéno.

Zmin&né Ustroji uréené pro pohyb &tyf nosnych t&les 20 je
tvofeno prvnim hnacim mechanismem 22, urlenym pro pohyb
§pi¢atych dild 21 od sebe a k sobé&, jak je znazornéno na obr. 5, proti
G&inku prvniho pruZného prostiedku, tvofeného zakladni &asti

§picatych dilt 21, a s jeho podporou.

Zminé&né Gstroji je rovnéz tvofeno druhym hnacim mechanismem
23, upravenym pro pfemé&nu pfimkového pohybu jezdce 24 na rotalni

pohyb &tyf nosnych téles 20.




Nosna t&lesa 20 jsou otoin& spojena s jezdcem 24 otofnym
éepefn 25 a s prvnim hnacim mechanismem 22 otoénym Cepem 26, v
tak¥e jsou nuceny pohybovat se z polohy, ktefé se nachazi uvnitf
podélného trubkového dilu 10, do polohy vné podélného trubko?ého
dilu 10, aby §pi¢até dily 21 mohly proniknout pleteninou hadicového
t&la a, kdyz §pidaté dily 21 proniknou tkaninou, jak je znazornéno na
obr. 5, aby mohly byt odtaZeny pro odebrani ponozky z jehelniho

valce 6.

Podle jedné konstruk&ni varianty je zminéné ustroji tvofeno
prvnim hnacim mechanismem tvofenym malym pistem 30 upravenym
pro pohyb svéraci hlavy 31 proti Spidatym dilim 32 pro uchopeni

ponozky.

Maly pist 30 je pohyblivy proti uéinku pruZného prostfedku

~ tvofeného pruZinou 56, a s jeho podporou.

Zmin&né Ustroji rovndz obsahuje druhy hnaci mechanismus 33 -
uréeny pro pfemé&nu pfimkového pohybu jezdce 34 na rotaéni pohyb
dvou nosnych téles 35 S§picatych dild 32 prostfednictvim

Sroubovicovych vacek 60.

Nosna t&lesa 35 Spi¢atych dild 32 a maly pist 30 svéraci hlavy
31 jsou oto&n& spojeny prostfednictvim oto&ného Cepu 36 s druhym
hnacim mechanismem 33 a prostfednictvim otoéného <&epu 37

s podélnym trubkovym dilem 10.

Spitaté dily 21 podle prvniho provedeni, znazornéného na
obr. 6 a 7, jsou provedeny ze struny, pfi€emZ kaZidy ma prvni
koncovou &ast se SpiSkou 40, ktera je sklonéna vuéi druhé §picce 40,

a druhou pfimou koncovou &ast 41, kterd je integralné spojena
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s nosnymi t&lesy 20, a ktera, pfi pohybu Spi€atych dild 21 k sobé& a od
sebe, uréuje pruzné zkrouceni §picatych dilh 21, které se po zatiZeni

~ vrati do své pivodni polohy.

Podle dal3iho ptrikladného provedeni obsahuje odebiraci
prostfedek 11 ustroji uréené pro pohyb alespoii dvou (nebo <&tyf)

§pi¢atych dilt 121.

Spitaté dily 121 jsou prostfednictvim otoEného &epu 122
ulozeny v pevném trubkové nosném elementu 123, uvnitf ného? je
kluzné uloZen kluzny pohyblivy trubkovy element 124, jehoz konce

jsou oto&né& pripojeny ke stejnym SpiCatym dilim 121.

U tohoto provedeni méa podélny trubkovjz dil 10 (ktery mé
zesilenym okrajem 102, vi&i n&€muz se SpiCaté dily 121 pohybuji, a

zahloubenou &ast 103 pro prichod ponozky 105.

Ponozka 105 se pohybuje dold mezi kluznym pohyblivym
trubkovym elementem 124 a podélnym trubkovym dilem 10. Podélny
trubkovy dil 10 a trubkové elementy 123, 124 se vytahnout zespoda.
KdyZ ma byt ponozka 105 vytaZena z Siciho stroje, je vytazena shora

poté, co se §pidaté dily 121 rozevfely.

U tohoto provedeni ponozka 105 neklouze po vné&j§i trubce,

ktera neni znazornéna a je koaxialni s trubkovymi elementy 123, 124.

Spitaté dily 121 tlagené kluznym trubkovym pohyblivym
elementem 124 se nataeji kolem oto&nych &epd 122 a pfemistuji se z
polohy vzdalené od konce 101 podélného trubkového dilu 10 do
polohy u podélného trubkového dilu 10 (pfi¢emZ je mezi nimi vloZena

ponozka 105).
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Ve skute&nosti se §pi¢até dily 121 uzaviou, &imz pfitlaci

ponoZku 105 ke konci 101 a zablokuji ji.

Dal§im tkolem vynéilezu je vytvofeni zplsobu automatického

podavani $pi¢ky ponozky do §iciho stroje.

Tento zpisob spolivad zejména v pfemisténi zachytného astroji

ponozky do jehelniho valce okrouhlého pletaciho stroje.

Pfi uspofadani zachytného ustroji v jehelnim valci se soucasné
provadi odsavani vzduchu v jehelnim valci a vytvofi se mechanické
spojeni mezi jehelnim valcem a zachytnym dstrojim, aby se zachytné

astroji uvedlo do rotace stejnou rychlosti otageni jako jehelni valec.

Jakmile tato operace byla provedena, hadicové télo ponozky je
vyrobeno tradiénim zphsobem bez jednoho Fadku pleteniny, to

znamena provedenim jedné otalky jehelniho valce.

V tomto okam¥iku se zachytnym zafizenim sevie pletenina

hadicového t&la v alespoii dvou diametraln& protilehlych Eastech.

Jestlize se napfiklad pouzije odebiraci prostfedek podle obr. 4,
hadicové t&lo je propichnuto ve &tyfech &astech, které jsou navzajem
diametralnd protilehlé, zatimco v pfipadé odebiraciho prostiedku
podle obr. 8 je hadicové télo propichnuto pouze ve dvou diametralnég

protilehlych €astech.

Jakmile bylo hadicové télo ponozky propichnuto, provede se
posledni fadek pleteniny, to znamena, Ze jehelni valec provede jednu
otaku, takze po dokon&eni této otalky jsou pata ponozky a otvor

ponozky orientovany do piedem stanovené orientace podle kone&ného
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poZadavku na orientaci ponozky, aby se umoznilo jeji vloZeni do

Siciho stroje.

Takto orientovand ponozka je potom odebrana ze zachytného

ustroji a pfemisténa mimo jehelni valec.

V prib&hu odebirani ponozky z jehelniho valce se provede
automatické zablokovani zachytného ustroji, a tudiz i ponozky, aby
se zabranilo jeho moZnému nahodnému pohybu z pfedem stanovené

polohy. SoucCasné& se pferusi odsavani v jehelnim valci.

Po odebrani ponozky z jehelniho véilce zachytnym dstrojim se
zachytné uastroji pfemisti mimo okrouhly pletaci stroj do pevné

vzdalenosti rotaénim pohybem kolem osy rovnob&iné s osou

jehelniho valce.

Jakmile bylo dosaZeno polohy, podle niz byla dfive stanovena
orientace ponozky v jehelnim valci, zachytné ustroji se op&t pohybuje
nahoru, aby pfemistilo ponozku do spravné pfedem stanovené polohy,

aby mohla byt podana do $iciho stroje.

Protoze zachytné ustroji je opatfeno odebiracim prostfedkem,
ktery obsahuje ustroji pro pfemistovani &tyf nosnych té&les, a to podle
prvniho provedeni, z nichz kazdé nese dva §pifaté dily urdené pro
vniknuti do alespofi &tyf navzijem diametralné protilehlych &asti
hadicového té&la ponoZky, §piaté dily budou v prib&hu odebirani
ponozky =z jehelniho valce v odtaZené poloze a v oteviené poloze
mimo okrouhly pletaci stroj pro otevieni otvoru ponoZky optimalnim

zpisobem, aby mohla byt uchopena a podana do Siciho stroje.

Jestlize vSak $§picaté dily plsobi pouze na dvé navzijem

protilehla mista hadicového té&la pondiky, to znamena, Ze jsou
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upraveny jen dva Spifaté dily, nastane rozevieni otvoru hadicového
téla ponozky ucfinkem proudu vzduchu, ktery napomaha provedeni
této operace.

V blizkosti seSivané &asti otvoru 61 mé ponozka 60, kteri je
vyrobena na okrouhlém pletacim stroji 3, prstencové zesileni 62,

které tvofi mechanickou opé&ru pro ustaveni se§ivané &asti .viaéi

vedenim Siciho stroje.

Pro usnadnéni automatického otevieni svého otvoru, upraveného
pro-usnadnéni uchopeni ponoZky poté, co byla spravné orientovana a
podana mimo okrouhly pletaci stroj, .mé& ponozka dale pru¥né
poddajné elementy, jako naptiklad pruzné nité 63, které jsou zatkany
u seSivané Céasti, aby vznikla plocha schopni zaujmout rozevienou
konfiguraci, ¢&im% se umoZni automatické otevieni otvoru ponozky pro

jeji uchopeni a podéani do Siciho stroje.

Diky skute¢nosti, Ze =zafizeni a zpdsob, které umoZiiuji
automatické podavani Spicky ponoZiky do Siciho stroje, jsou
samostatné a nezavislé na konstrukci okrouhlého pletaciho stroje, je
tim, krom& =zamezeni zaseknuti okrouhlého pletaciho stroje,
umoznéno podavani vice ponoZek s pfedem stanovenou orientaci
z vice okrouhlych pletacich strojd, na nichZ byly vyrobeny, do
jediného S§iciho stroje pro sediti $pi¢ky ponozky, &imZ se umoZ¥ni

kontinualni pouZivani Siciho stroje.

Vynalez tedy pini vytéené ukoly, pfi€emZ rovn&Z dosahuje

né€kolika dilezitych vyhod.

Ve skuteCnosti byly =zafizeni a zplisob vynalezeny pro
automatické podavani ponozky vyrobené na okrouhlém pletacim stroji

podle pfedem stanovené orientace do §iciho stroje.
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Toto feSeni umozZiiuje podavani ponoZek s pfedem stanovenou
orientaci do §iciho stroje tak, ze Sici stroj mize provadét sesiti dvou

okraji podle pozadované orientace.’

V ramci vynalezu je moZno provadét rizné modifikace a zmé&ny,

které vSechny spadaji do rozsahu vynélezecké myS3lenky. Pfitom

v§echny soulasti mohou byt nahrazeny svymi technickymi

ekvivalenty.

Pouzité materialy, tvary a velikosti se mohou vzdy pfizpisobit

pozadavkim. .
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PATENTOVE NAROKY

1. Zatizeni pro automatické podavani Spicky ponozky do §iciho
stroje, obsahujici zachytné ustroji pro uchopeni ponozky v oblasti
jejiho vytvéfeni na okrouhlém pletacim stroji a alespoii jednoho

pfedavaciho ustroji pro pfedini zachytného dstroji do predem

stanovené koncové polohy pro podani $pi¢ky ponozky do S§iciho

stroje, vyznaéuj.ici se tim, Ze zafizeni obsahuje rotaéni prostfedky
zadchytného ustroji pro udileni rotaéniho pohybu zachytnému ustroji,
ktery je synchronizovan s rotaénim pohybem jehelniho valce
okrouhlého pletaciho stroje, kdyZ zachytné ustroji je v pfedem
stanovené poloze uvnitf jehelniho valce, pro vytvofeni prstencové
mezery s jehelnim valcem, uvnitf niz je ponozka uspofadana pii své

vyrobé.

2. Zatizeni pro automatické podavani §pi€ky ponoZky do §iciho
stroje podle naroku 1, vyznalujici se tim, Ze podavaci ustroji
obsahuje rameno nesouci zachytné dstroji, pfic¢em? rameno je
pohyblivé podél vedeni, které je rovnob&zné s jehelnim valcem, pro
pohyb zachytného ustroji z prvni polohy mimo jehelni valec do druhé
polohy uvnitf jehelniho valce a naopak a z prvni polohy koaxialni

s jehelnim valcem alespoti do koncové pfedem stanovené polohy.

3. Zatizeni pro automatické podavani §pi€ky ponozky do Ficiho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyznalujici
se tim, Ze zachytné ustroji obsahuje nosny zakladni dil, spojeny
s ramenem, nesoucim oto&né& podélny trubkovy dil, ktery ma na svém

konci prostfedek pro odebirani ponozky z jehelniho valce.

4. Zatizeni pro automatické podavani §pi€ky ponozky do §iciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchéazejicich naroki, vyzna&ujici

se tim, Ze nosny zakladni dil obsahuje rota&ni prostfedek opatifeny




spojovacim prostiedkem pro spojeni podélného trubkového dilu
s jehelnim vélcem pro synchronizaci svého rota&éniho pohybu
s rotatnim pohybem jehelniho valce a pfidrzovaci prostfedek pro
pfidrZovani podélného trubkového dilu v pfedem stanovené poloze

natoCeni, kdyZz spojovaci prostfedek neni ovladan.

5. Zatizeni pro automatické podavani $pi¢ky ponoZzky do §iciho

stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyznaéujici
se tim, Ze pfidrzovaci prostfedek obsahuje brzdici element ovladany
spojovacim  prostiedkem a podporovany u&inkem  pruZného
prostiedku.

6. Zafizeni pro automatické podavani §pi¢ky ponoZky do Siciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyznaéujici
se tim, Ze nosny zakladni dil obsahuje t&snici element pro uzavieni
otvoru v kanadlu pro nasavany vzduch z jeheln'i_ho valce, kdyz

odebiraci prostfedek je v uvedené druhé poloze.

~

7. Zatizeni pro automatické podavani §pi¢ky ponozky do Ficiho _

4

stroje podle jednoho nebo vice z pfedchéazejicich narokd, \vyznaéujn’cl
se tim, Ze odebiraci prostfedek obsahuje ustroji pro pohyb alespoi
dvou nosnych téles, z nichz kaidé nese alespoii dva $§pidaté dily
upravené pro vniknuti do alespoii dvou navzijem diametralng
protilehlych &asti hadicového téla ponozky.

7w

8. Zafizeni pro automatické podavani §pi€ky ponozky do Siciho

’

stroje podle jednoho nebo vice z pfedchézejicich narokd, vyznalujici

se tim, Ze Ustroji pro pohyb obsahuje prvni hnaci mechanismus pro
pfemistovani §piatych dild k sob& a od sebe proti u&inku prvniho
pruzného prostfedku a s jeho podporou, a alespofi druhy hnaci

mechanismus pro pfemé&nu pfimkového pohybu jezdce na rota&ni
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pohyb nosnych té&les, pfiSemZ nosna t&lesa jsou otolné pfipojena

k jezdci a k prvnimu hnacimu mechanismu.

9. Zatizeni pro automatické podavani §pi¢ky ponozky do iciho
~stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokt, vyzna&ujici
se tim, Ze Gstroji pro pohyb obsahuje prvni hnaci mechanismus pro
pohyb svéraci hlavy ke $pidatym dilim pro uchopeni ponozky proti
G¢inku pruzného prostfedky a s jeho podporou, a alespofi jeden hnaci
mechanismus pro pfeménu pfimkového pohybu jezdce na rotadni
pohyb dvou nosnych té&les §pifatych dilG, pfi¢emZ nosna t&lesa jsou

oto¢né pfipojena k jezdci a k podélnému trubkovému dilu.

10. Zafizeni pro automatické podavani §pi¢ky ponozky do §iciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchéazejicich narokll, vyznadujici

se tim, Ze prvni pruzny prostfedek je tvofen t&lesem Spidatych dild.

11. Zafizeni pro automatické podavani §pi¢ky ponozky do §iciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokl, vyznaéujici
se tim, Zze S3Spicaté dily jsou provedeny ze struny a maji prvni
koncovou ¢ast se ¥pickami, které jsou sklon&ny k sob& navzijem, a
druhou koncovou ¢&ast, ktera je integrél'né pfipojena k nosnym

télesim.

12. Zafizeni pro automatické podavani §pi¢ky ponozky do §iciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyznacujici
se tim, Ze odebiraci prostfedek obsahuje §pilaté dily oto&né
pfipojené k nosnému télesu a oto&né€ spojené s alespoii jednim
pohyblivym elementem, pfiCemZ tento pohyblivy element je upraven
pro pohyb Spic¢atych dild mezi polohou, v niZ maji odstup od jednoho
konce podélného trubkového dilu, a polohou u podélného trubkového
dilu.




L]
seee
[ XXX ]

L]
ess0e e

.
o
[ ]
L]
L
[ 4
L d
.
Ld
*
*
L 4
.
[ ]

W .

13. Zafizeni pro automatické podavani §pi¢ky ponozky do Siciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyznacdujici
se tim, Ze podélny trubkovy dil ma zesileny okraj, pfic¢em Spicaté
dily jsou upraveny pro pohyb k n&mu, a zahloubenou &ast pro prichod

ponozky.

14. Zpisob automatického podavéani $pi¢ky ponozky do Siciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchézejicicvh narokd, vyznadujici
se tim, Ze zdchytné ustroji ponoZky se pfemisti do jehelniho valce
okrouhlého pletaciho stroje na vyrobu ponoZek sou&asnym ovladanim
odsavani vzduchu uvnitf n&ho, zdchytné ustroji se uvede do rota&niho
pohybu synchronniho s rota&nim pohybem jehelniho valce, vyrobi se
hadicové t&lo ponozky bez jednoho fédku pleteniny, zachytnym
zafizenim se sevie pletenina hadicového t&la v alespoii dvou
diametralné protilehlych &astech a dokon&i se zminény fadek
pleteniny hadicového téla v jehelnim valci tak, Ze po svém dokonceni
je ponoZzka orientovdna podle pfedem stanovené orientace pro finélni
pozadavky, nafez se takto orientovana ponozka odebere z jehelniho

vélce, aby byla pfemist&na do Siciho stroje.

15. Zptisob automatického podavani §pi¢ky ponozky do Siciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyznacujici
se tim, Ze v prib&hu odebirani ponozky z jehelniho vilce se provede
automatické zablokovani zachytného ustroji a sou&asn& se pferudi

3 ’

odsavani.

16. Zplisob automatického podavani §pi¢ky ponozky do Siciho
stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyznacujici
se tim, Ze po odebrani ponozky z jehelniho valce zachytnym ustrojim
se zachytné ustroji uvede do rotace kolem osy rovnob&Zné s osou
jehelniho valce pfemisti mimo okrouhly pletaci stroj do pevné

vzdalenosti, nafeZ zachytné ustroji se opé&t pohybuje nahoru, aby
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pfemistilo ponozku do spravné piedem stanovené polohy, aby mohla

byt podana do §iciho stroje.

stroje podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyznadujici
se tim, Ze odebiraci prostfedek obsahuje_ ustroji pro pfemisfovani
alespofi dvou nosnych té&les, z nichZ ka¥dé nese alespori dva $picaté
dily uréené pro vniknuti do alespoii dvou havzéjem diametralné
protilehlych &asti hadicového téla ponozky, pfi¢emz Spicaté dily jsou
v prib&éhu odebirani ponozky z jehelniho valce v odtafené poloze a
v oteviené poloze v uvedené spravné poloze pro podani ponozky do
Siciho stroje.

18. Ponozka vyrobena zafizenim pro automatické podavani
Spi€ky ponozky do Siciho stroje podle jednoho nebo vice
z pifedchazejicich narokl, vyznacujici se tim, e v blizkosti se§ivané
Casti otvoru ponozky je upraveno zesileni tvofici mechanickou opéru -

pro ustaveni se§ivané ¢asti vi¢i vedenim Siciho stroje.

19. Ponozka podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich naroka,

vyznadujici se tim, Ze obsahuje poddajné elementy, které jsou

zatkany u se§ivané &asti, pro automatické otevieni otvoru ponozky.

20. Zafizeni pro automatické selivani Spick odle

<

ponozky
t

IN¢
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jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokd, vyzna ujici se e

H

o

obsahuje vice stroji na pleteni ponoZek opatfenych zafizenim pro

automatické podavani ponoZek s pfedem stanovenou orientaci

z tohoto zafizeni do §iciho stroje pro sediti jejich Spicky.
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