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(57)摘要

一种环保气体绝缘断路器操作机构，包括前

板、中板、后板、第一驱动组件、第二驱动组件、第

三驱动组件、互锁板、第一连杆以及第二连杆，第

一驱动组件、第二驱动组件、第三驱动组件均设

置于中板与后板之间并呈左、右、中分布，互锁板

位于前板与中板之间并通过设置在中板与后板

之间的第三驱动组件驱动实现摆动，第三驱动组

件也同时驱动设置在中板的第一连杆以及第二

连杆，第一连杆在摆动时互锁板阻止第二驱动组

件转动并驱动与其相连的与第一驱动组件转动

驱动弹簧实现分闸，第二连杆摆动时互锁板阻止

第一驱动组件转动并驱动第二驱动组件转动驱

动弹簧实现合闸。本实用新型通过储能弹簧作为

合闸/分闸动力，具有结构简单紧凑、传动部件少

等优点。
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1.一种环保气体绝缘断路器操作机构，包括前板（1）、中板（2）以及后板（3），其特征在

于：还包括第一驱动组件（4）、第二驱动组件（5）、第三驱动组件（6）、互锁板（7）、第一连杆

（8）以及第二连杆（9），所述第一驱动组件（4）、所述第二驱动组件（5）、第三驱动组件（6）均

设置于所述中板（2）与所述后板（3）之间并呈左、右、中分布，所述互锁板（7）位于所述前板

（1）与所述中板（2）之间并通过设置在所述中板（2）与所述后板（3）之间的第三驱动组件（6）

驱动实现摆动，所述第三驱动组件（6）也同时驱动设置在所述中板（2）的所述第一连杆（8）

以及所述第二连杆（9），所述第一连杆（8）在摆动时所述互锁板（7）阻止所述第二驱动组件

（5）转动并驱动与其相连的与所述第一驱动组件（4）转动驱动弹簧（20）实现分闸，所述第二

连杆（9）摆动时所述互锁板（7）阻止所述第一驱动组件（4）转动并驱动所述第二驱动组件

（5）转动驱动弹簧（20）实现合闸。

2.根据权利要求1所述的环保气体绝缘断路器操作机构，其特征在于，所述第一驱动组

件（4）、第二驱动组件（5）以及第三驱动组件（6）之间呈等腰三角设置。

3.根据权利要求1所述的环保气体绝缘断路器操作机构，其特征在于，所述第三驱动组

件（6）包括第一转轴（61）以及设置在第一转轴（61）后端的连板座（62），所述第一转轴（61）

转动于所述中板（2），且其前端与所述互锁板（7）连接，所述连板座（62）上安装有用以驱动

所述第一连杆（8）、所述第二连杆（9）摆动的驱动杆（62‑a）。

4.根据权利要求3所述的环保气体绝缘断路器操作机构，其特征在于，所述中板（2）设

有两处作为实现所述第一连杆（8）与所述第二连杆（9）摆动的共同摆动点。

5.根据权利要求4所述的环保气体绝缘断路器操作机构，其特征在于，所述第一连杆

（8）的底面设有在所述驱动杆（62‑a）逆时针转动时所述第一连杆（8）向右上方摆动的第一

引导轨迹（81），所述第二连杆（9）的底面设有在所述驱动杆（62‑a）顺时针转动时所述第二

连杆（9）向右上方摆动的第二引导轨迹（91）。

6.根据权利要求3所述的环保气体绝缘断路器操作机构，其特征在于，所述连板座（62）

还固定有导向杆（62‑b），所述后板（3）开设有供所述导向杆（62‑b）置于内并限制所述导向

杆（62‑b）摆动幅度的限位槽（31）。

7.根据权利要求1所述的环保气体绝缘断路器操作机构，其特征在于，所述第一驱动组

件（4）包括第二转轴（41）以及与第二转轴（41）插配的第一轴套（42），所述第一轴套（42）设

置在所述中板（2），所述第二驱动组件（5）包括第三转轴（51）以及与第三转轴（51）插配的第

二轴套（52），所述第二轴套（52）设置在所述中板（2），所述第一轴套（42）、所述第二轴套

（52）与所述互锁板（7）配合的端头处均开设有缺口（10），所述互锁板（7）具有两端限位杆

（71），且两端所述限位杆（71）在分闸/合闸时分别作用于所述第二轴套（52）/所述第一轴套

（42）阻止所述第二驱动组件（5）/所述第一驱动组件（4）转动。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 219778803 U

2



一种环保气体绝缘断路器操作机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及断路器技术领域，尤其是一种环保气体绝缘断路器操作机构。

背景技术

[0002] 断路器是指能够关合、承载和开断正常回路条件下的电流并能关合、在规定的时

间内承载和开断异常回路条件下的电流的开关装置。断路器可用来分配电能，不频繁地启

动异步电动机，对电源线路及电动机等实行保护，当它们发生严重的过载或者短路及欠压

等故障时能自动切断电路，其功能相当于熔断器式开关与过欠热继电器等的组合。

[0003] 目前，市场面上的断路器操作机构需用通过磁保持操动机构作为断路器合闸动

力，这样无疑增加了结构的复杂性，对于六氟化硫气体的需求大，六氟化硫气体在受电弧激

发会产生毒性，从而导致环保性差。

实用新型内容

[0004] 本实用新型要解决上述现有技术的缺点，提供一种环保气体绝缘断路器操作机构

用以解决上述问题。

[0005] 本实用新型解决其技术问题采用的技术方案：这种环保气体绝缘断路器操作机

构，包括前板、中板以及后板，还包括第一驱动组件、第二驱动组件、第三驱动组件、互锁板、

第一连杆以及第二连杆，第一驱动组件、第二驱动组件、第三驱动组件均设置于中板与后板

之间并呈左、右、中分布，互锁板位于前板与中板之间并通过设置在中板与后板之间的第三

驱动组件驱动实现摆动，第三驱动组件也同时驱动设置在中板的第一连杆以及第二连杆，

第一连杆在摆动时互锁板阻止第二驱动组件转动并驱动与其相连的与第一驱动组件转动

实现驱动弹簧分闸，第二连杆摆动时互锁板阻止第一驱动组件转动并驱动第二驱动组件转

动驱动弹簧实现合闸。

[0006] 进一步完善，第一驱动组件、第二驱动组件以及第三驱动组件之间呈等腰三角设

置。

[0007] 进一步完善，第三驱动组件包括第一转轴以及设置在第一转轴的后端连板座，第

一转轴转动于中板，且其前端与互锁板连接，连板座上安装有用以驱动第一连杆、第二连杆

摆动的驱动杆。

[0008] 进一步完善，中板设有两处作为实现第一连杆与第二连杆摆动的共同摆动点。

[0009] 进一步完善，第一连杆的底面设有在驱动杆逆时针转动时第一连杆向右上方摆动

的第一引导轨迹，第二连杆的底面设有在驱动杆顺时针转动时第二连杆向右上方摆动的第

二引导轨迹。

[0010] 进一步完善，连板座还固定有导向杆，后板开设有供导向杆置于内并限制导向杆

摆动幅度的限位槽。

[0011] 进一步完善，第一驱动组件包括第二转轴以及与第二转轴插配的第一轴套，第一

轴套设置在中板，第二驱动组件包括第三转轴以及与第三转轴插配的第二轴套，第二轴套
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设置在中板，第一轴套、第二轴套与互锁板配合的端头处均开设有缺口，互锁板具有两端限

位杆，且两端限位杆在分闸/合闸时分别作用于第二轴套/第一轴套阻止第二驱动组件/第

一驱动组件转动。

[0012] 本实用新型有益的效果是：

[0013] 本实用新型均通过储能弹簧作为合闸/分闸动力，通过相应的平面连杆机构配合，

形成操作机构，实现断路器的分合闸操作，具有结构简单紧凑、传动部件少、系统耐用性好

等优点。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型的立体结构示意图；

[0015] 图2为本实用新型背面的结构示意图，其中隐藏了后板；

[0016] 图3为本实用新型正面的结构示意图，其中隐藏了前板；

[0017] 图4为本实用新型第一连杆的结构示意图；

[0018] 图5为本实用新型第二连杆的结构示意图。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图对本实用新型作进一步说明：

[0020] 参照附图：这种环保气体绝缘断路器操作机构，包括前板1、中板2以及后板3，还包

括第一驱动组件4、第二驱动组件5、第三驱动组件6、互锁板7、第一连杆8以及第二连杆9，第

一驱动组件4、第二驱动组件5、第三驱动组件6均设置于中板2与后板3之间并呈左、右、中分

布，互锁板7位于前板1与中板2之间并通过设置在中板2与后板3之间的第三驱动组件6驱动

实现摆动，第三驱动组件6也同时驱动设置在中板2的第一连杆8以及第二连杆9，第一连杆8

在摆动时互锁板7阻止第二驱动组件5转动并驱动与其相连的与第一驱动组件4转动驱动弹

簧20实现分闸，第二连杆9摆动时互锁板7阻止第一驱动组件4转动并驱动第二驱动组件5转

动驱动弹簧20实现合闸。

[0021] 第一驱动组件4、第二驱动组件5以及第三驱动组件6之间呈等腰三角设置，这样能

够为与第一驱动组件4、第二驱动组件5连接的弹簧提供空间，也能够使得第一连杆8、第二

连杆9位于第一驱动组件4、第二驱动组件5的下方，提供充分的空间。

[0022] 第三驱动组件6包括第一转轴61以及设置在第一转轴61后端的连板座62，第一转

轴61转动于中板2，且其前端与互锁板7连接，连板座62上安装有用以驱动第一连杆8、第二

连杆9摆动的驱动杆62‑a，第一转轴61不仅能够转动，还能够移动，带动互锁板7转动的同

时，也为第一连杆8、第二连杆9提供实现摆动的驱动力，移动使得驱动杆62‑a的作用端能够

适应第一连杆8、第二连杆9之间呈前后错位的设置，即分别驱动第一连杆8或第二连杆9，连

板座62则不仅用以安装驱动杆62‑a，也可以作为约束第一转轴61移动距离的限位部件。

[0023] 中板2设有两处作为实现第一连杆8与第二连杆9摆动的共同摆动点，中板2上固定

有两处插杆21，第一连杆8与第二连杆9的表面均开设有与两插杆21位置适配的第一插槽

82、第二插槽92，这样可以减少插杆21的设置数量的同时，也确保第一连杆8、第二连杆9能

够发生摆动，同时第一插槽82、第二插槽92还具备约束效果，即避免第一连杆8、第二连杆9

移动幅度过大。
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[0024] 第一连杆8的底面设有在驱动杆62‑a逆时针转动时第一连杆8向右上方摆动的第

一引导轨迹81，第二连杆9的底面设有在驱动杆62‑a顺时针转动时第二连杆9向右上方摆动

的第二引导轨迹91，驱动杆62‑a的端部为六角螺母，能够与第一引导轨迹81或第二引导轨

迹91产生摩擦力，通过摩擦力使得第一连杆8通过第一引导轨迹81发生向右上方摆动、第二

连杆9通过第二引导轨迹91发生向右上方摆动。

[0025] 连板座62还固定有导向杆62‑b，后板3开设有供导向杆62‑b置于内并限制导向杆

62‑b摆动幅度的限位槽31，由于第三驱动组件6是通过人工控制，且第一转轴61的转动幅度

直接影响第一驱动组件4、第二驱动组件5的转动幅度，也影响连接于第一驱动组件4、第二

驱动组件5之间的弹簧，故通过限位槽31约束第一转轴61的转动幅度，而且结构简单，便于

实现。

[0026] 第一驱动组件4包括第二转轴41以及与第二转轴41插配的第一轴套42，第一轴套

42设置在中板2，第二驱动组件5包括第三转轴51以及与第三转轴51插配的第二轴套52，第

二轴套52设置在中板2，第一轴套42、第二轴套52与互锁板7配合的端头处均开设有缺口10，

互锁板7具有两端71，且两端限位杆71在分闸/合闸时分别作用于第二轴套52/第一轴套42

阻止第二驱动组件5/第一驱动组件4转动，缺口10的设置使得第一轴套42、第二轴套52的端

部呈半圆状，也将缺口10作为约束空间，使得互锁板7卡入时即可限制第一轴套42或第二轴

套52转动，同时互锁板7也根据第一驱动组件4、第二驱动组件5以及第三驱动组件6呈等腰

三角设置呈三角状，其两端限位杆71具有高低差，这样确保其中一端限位杆71与第一轴套

42/第二轴套52配合时，另一端限位杆71不与第二轴套52/第一轴套42配合，进而实现分闸/

合闸。

[0027] 虽然本实用新型已通过参考优选的实施例进行了图示和描述，但是，本专业普通

技术人员应当了解，在权利要求书的范围内，可作形式和细节上的各种各样变化。
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图1
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图2

图3
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图4

图5
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