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Vilcovaci stroj pro tvaieni, zejména tviaFeni
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(57) Anotace:
Vilcovaci stroj pro tvéfeni, zejména tvafeni zatepla,
kovovych a/nebo Zelezo obsahujicich polotovari
obsahuje alespori dva valce (2, 3) otoéné nebo oto&né
uloZené kolem pfislusné osy (A, B) otaceni ve vidy dvou
otoénych loZiscich (12, 13, 22, 23) uspofadanych na
protilehlych stranach, zejména s nastroji (72, 73),
pficemz zejména v mezefe mezi valci (2, 3) nebo mezi
jejich nastroji (72, 73) je tvafitelny nebo je tvaren
polotovar, pfiemz je upraveno prestavovaci zafizeni,
které obsahuje dvé vietenova uspofadani s vzdy dvéma
opacnymi zavity (17, 18) vietena, otoéné spojenymi nebo
neoto¢né spojenymi, a na kazdém ze zavitu vietena
pfisluSnou vietenovou matici (27, 28) s protizavitem.
Otéaceni jednoho nebo kazdého vietenového uspoiadani
zplsobuje pohyb obou vietenovych matic (27, 28) k sobé
navzajem nebo od sebe navzajem. Alespoti jedno nebo
kazdé vietenové uspofadani obsahuje dvé vietenova
télesa (29, 39) rozkladajici se s vyhodou podél osy (VA)
pfestavovani. Na vZdy jednom z téchto vietenovych téles
(29, 39) je vytvoten vzdy jeden z obou opaénych zaviti
(17, 18) vietena. Obé vietenova télesa (29, 39) jsou
axialné spolu navzajem spojena nebo spojitelna neotoéné,
zejména spojenim s tvarovym stykem, naptiklad pomoci
drazky a vystupku zasahujiciho do této drazky, a/nebo
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Vilcovaci stroj pro tvifeni, zejména tvafeni zatepla, kovovych a/nebo Zelezo obsahujicich
polotovaru

Oblast techniky

Vynalez se tyka valcovaciho stroje pro tvafeni, zejména tvafeni zatepla, kovovych a/nebo Zelezo
obsahujicich polotovaru.

Dosavadni stav techniky

Pro tvafeni kovovych a/nebo Zelezo obsahujicich polotovarii z vychoziho tvaru na pozadovany
prechodny tvar, to jest pfedvalek vyrobeny pfedvalcovanim, nebo na kone¢ny tvar, to jest hotovy
vyrobek vyrobeny valcovanim nadisto, jsou krom& mnoha jinych zpisobd znamé i zpisoby val-
covani, které patfi k tlakovym zplisobim tvafeni. Pfi valcovani je polotovar neboli valcovany
material usporadan mezi dvéma otagejicimi se valci a pisobenim tvareciho tlaku prostfednictvim
téchto otalejicich se valct méni sviij tvar. U profilového valcovani jsou na obvodu valcd uspofa-
dany profily nastroji, které umoziiuji vytvafeni pfislusnych profili v polotovaru. Pfi plochém
valcovani pisobi na polotovar valcové nebo kuZzelové nastroje valci.

U takzvanych podélnych valci se polotovar pohybuje kolmo k osém otaceni valci a vétSinou bez
otadeni meziprostorem mezi valci, neboli mezerou mezi valci. P¥i pfi¢ném valcovani se polotovar
otati pouze kolem své vlastni osy. P¥i kombinaci obou druhi pohybu pii podélném valcovani a

vry oz

pfiéném valcovani se hovofi o §ikmém valcovani.

Profilové pii&né valcovaci stroje obsahuji dva valce otacejici se ve stejném smyslu kolem navza-
jem paralelnich os otageni s profilovymi nastroji usporddanymi na vnéj$im obvodu.

Tyto profilové nastroje pfitom maji klinovou nebo v prifezu trojuhelnikovou geometrii a mohou
se podél obvodu ve svém axialnim rozméru v jednom sméru zvétSovat a/nebo probihat Sikmo
k ose otadeni valci. Profilové pfiné valcovaci stroje jsou rovnéz oznacovany jako pticné klinové
valce a umoziiuji rozmanité tvafeni polotovari s vysokou preciznosti nebo rozmérovou presnosti.
Klinové nastroje mohou v rotujicim polotovaru vytvaret obvodové drazky a jina zazeni. Sikmym
uspofadanim klindi nastrojii mohou byt v polotovaru vytvafeny napiiklad struktury a zdzZeni mé-
nici se axialné vii¢i ose otaceni.

Pro valcovani riizné tvarové provedenych polotovaru je vétSinou zapotiebi moci pfestavovat me-

zeru mezi valci neboli odstup nastroji. Je rovnéz zadouci piizplsobovani odstupu valcii pro do-
drzeni nebo opétovné vytvoreni pfedem stanoveného odstupu nastroji pii opotiebeni nastroju.

Podstata vynalezu

Ukolem vynalezu nyni je vytvorit valcovaci stroj s novou moznosti prestavovani pro nastaveni
odstupu valci nebo os otaceni valcti vici sobé navzajem.

Uvedeny iikol spliiuje valcovaci stroj pro tvafeni, zejména tvafeni zatepla, kovovych a/nebo Zzele-
zo obsahujicich polotovarti, obsahujici

a) alespoil dva valce otoéné nebo otoné ulozené kolem pfislusné osy otaceni ve vzdy dvou otoc-
nych loziscich uspofddanych na protilehlych stranach, zejména s ndstroji, pfi¢emz zejména
v mezefe mezi valci nebo mezi jejich nastroji je tvéfitelny nebo je tvaren polotovar, zejména
prostiednictvim valcii samotnych nebo jejich povrchii nebo prostfednictvim valcovacich nastroji.
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b) prestavovaci zafizeni, které je upraveno s vyhodou pro prestavovani odstupu mezi osami ota-
Ceni dvou vélcl, zejména (rovnéz) mezery mezi obéma valci nebo jejich nastroji, kterézto presta-
vovaci zafizeni obsahuje dvé vietenova uspofadani s vzdy dvéma opaénymi zavity vfetena, oto¢-
né spojenymi nebo neototn& spojenymi, a na kazdém ze zaviti vietena ptislusnou vietenovou
matici s protizdvitem, pfi¢emz otaceni jednoho nebo kazdého vietenového usporadani v prvnim
smeru otaCeni zpisobuje pohyb obou vietenovych matic k sobé navzajem a ota¢eni vietenového
uspofadani v druhém sméru otaeni, opaném k prvnimu sméru otaleni, zpiisobuje pohyb obou
vietenovych matic od sebe navzajem,

¢) pfiCemZ prvni z vietenovych matic prvniho z obou vietenovych uspofadani je spojena s prvnim
otocnym loZiskem prvniho valce a druhé z vietenovych matic prvniho vietenového usporadani je
spojena s prvnim otoénym loZiskem druhého valce a

d) pfiemz prvni z vietenovych matic druhého z obou vietenovych uspofadani je spojena s dru-
hym otoénym loZiskem prvniho valce a druha z vietenovych matic druhého vietenového uspora-
dani je spojena s druhym otoénym loziskem druhého valce,

podle vynalezu, jehoZ podstatou je, Ze

e) u alespoii jednoho nebo obou vietenovych uspofddani jsou upravena dvé vietenova télesa,
neboli vietenové tyCe, rozkladajici se s vyhodou podél osy prestavovani, pficemz na vzdy jednom
z téchto vietenovych téles je vytvofen vzdy jeden z obou opaénych zaviti vietena, a pricemz obé
vietenova télesa jsou axialn€ spolu navzajem oto&n& spojena nebo jsou spojena nebo spojitelna
neotocné, zejména spojenim s tvarovym stykem, napfiklad pomoci drazky a vystupku zasahujici-
ho do této drazky, to znamena spojem na pero a draZku, a/nebo zejména na svych k sob& navza-
Jjem pfivracenych koncich nebo &elnich stranach.

Toto prestavovaci zafizeni s vietenovymi uspofadanimi umoziiuje spolehlivou a pfesnou korekci
a nastaveni odstupu obou os otaceni obou valcii a/nebo mezery mezi obéma valci nebo jejich
nastroji.

Pfestavovaci zafizeni s vyhodou obsahuje dva pfestavovaci pohony, pfidemz prvni prestavovaci
pohon je upraven pro piestavovani odstupu prvniho otoéného loziska prvniho z vélcd vigi prv-
nimu otonému lozisku druhého z vélci a je spojeno s prvnim vietenovym uspofddanim a druhy
prestavovaci pohon je upraven pro piestavovani odstupu druhého otoéného loziska prvniho valce
viaci druhému otoénému lozisku druhého vélce a je spojeno s druhym vietenovym uspofadanim,
pfiemz kazdy prestavovaci pohon miize otadet pfislusnym vietenovym uspoiadanim v obou
smérech oticeni neboli je ve sméru otadeni reverzovatelny.

U jedné varianty jsou pfestavovaci pohony nebo vietenova uspofadani otoéna synchronné a/nebo
ovladatelna nebo ovladana tak, Ze vietenové matice obou vietenovych uspofadani se soudasné
pohybuji vii¢i sobé v podstaté v tomtéz sméru pfestavovéni a o tutéZ prestavovaci drahu, takze
odstup otoénych loZisek se méni stejnym zplisobem nebo o stejnou hodnotu nebo thel, zejména
paralelnost, os otaceni vii¢i sobé navzajem zhstane zachovana.

Dale podle jedné vyhodné formy provedeni obsahuje kazdé vietenové uspotadani jedno v¥eteno-
vé Kleso, neboli vietenovou ty¢, souvislé nebo prib&zné, rozkladajici se s vyhodou podél osy
pfestavovani, na némZ jsou axialné za sebou vytvofeny dva opatné zavity vietena, a které je
s vyhodou axidlné ulozeno a umisténo nebo zajisténo mezi obéma opaénymi zavity vietena
v jednom axialnim lozisku.

U jedné vyhodné varianty vynélezu je kazdé otocné loZisko valci uspofadano na pislusném sto-
Jjanu loZiska, a upevnéno na ném, s vyhodou rozebiratelné. Na nebo v piisluiném stojanu loziska
je nyni upravena vietenova matice pfifazena tomuto otoénému loZisku, s vyhodou na jeho vng;jsi
koncové oblasti, neboli koncové oblasti, odvracené od druhého stojanu loZiska. Zejména mize
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byt vietenova matice na stojanu loziska upevnéna nebo rovnéz miize byt vytvorena v jednom
kuse s pfislu$nym stojanem loziska.

Jeden ze zaviti vietena prvniho vietenového uspoiddani nebo vietenové téleso obsahujici zavit
vietena nyni probiha zejména alespoii ¢aste¢né uvnitt stojanu loZiska nebo skrz néj, ktery je pfi-
fazen prvnimu otoénému loZisku prvniho vélce a druhy zavit vietena prvniho vietenového uspo-
fadani nebo vietenové téleso obsahujici druhy zavit vietena probiha odpovidajicim zpisobem
alespoii ¢aste¢né uvnitt stojanu loziska nebo skrz tento stojan, ktery je pfifazen prvnimu oto¢né-
mu loZisku druhého valce.

U jedné vyhodné formy provedeni jsou upravena dorazova t&lesa pro ohraniCeni pfestavovacich
pohybii nebo prestavovacich drah otoénych loZisek, ktera obsahuji dorazové plochy spolupracuji-
ci zejména s odpovidajicimi dorazovymi plochami na otoénych loZiscich. Pfitom miZe jedno
stiedni dorazové téleso ohranifovat prestavovaci pohyb obou otoénych loZisek k sobé navzijem
nebo na od sebe odvracenych vnégjsich stranach obsahovat dorazové plochy a/nebo piestavovaci
pohyb prislusnych otoénych lozisek od dalsich otoénych loZisek mohou ohrani¢ovat dvé vnéjsi
dorazova télesa nebo obsahovat na jedné z dovnitf sméfujici strané dorazové plochy.

Stojany loziska jsou nyni axialn& pohyblivé vedeny vii¢i pfestavovaci ose nebo probihaji odpovi-
dajicim zpisobem.

U jednoho dalsiho provedeni obsahuje valcovaci stroj stojan stroje a alespori dvé jednotky z valce
a lozisek, které obsahuji vzdy jeden z obou valci, na némz je s vyhodou upraven alespori jeden
nastroj, a dvé prislusna oto¢na loziska, pfi¢emz ob& ototna loZziska kazdé jednotky z valce a lozZi-
sek jsou se stojanem stroje spojena prostiednictvim rozebiratelného spojeni, zejména Sroubii nebo
Sroubovych spojeni nebo hydraulickych nebo pneumatickych nebo elektromagnetickych spojova-
cich prostfedkil, a pricemz kazda jednotka z vélce a lozisek je po uvoln€ni rozebiratelnych spoje-
ni mezi svymi obéma otoénymi loZisky a stojanem stroje vyjmutelna ze stojanu stroje.

Znakem vyjmutelnosti jednotky z valce a lozisek ,,po* uvoinéni rozebiratelného spojeni mezi
jeho oto&nymi loZisky a stojanem stroje je nutno chapat to, Ze uvolnéni tohoto rozebiratelného
spojeni mezi oto&nymi loZisky a stojanem stroje je nutné, nebo se musi provést piedtim, nez md-
7e byt tato jednotka vyjmuta, pficemz viak podle okolnosti neni postacujici, protoze popiipadé je
nutno jesté uvolnit alespoit jedno dalsi rozebiratelné spojeni jednotky z valce a loZisek pfedtim,
nez miZe byt tato jednotka koneén& ze stojanu stroje vyjmuta. Zde pfichazi v ivahu jako dalsi
rozebiratelné spojeni v prvni fadé rozebiratelné spojeni mezi valcem, nebo otoénym hfidelem
valce, a otoénym pohonem pro otadeni valce, upevnénym na stojanu stroje, kdyZ ma otocny po-
hon p¥i demontazi jednotky z vélce a loZisek ziistat na stojanu stroje. KdyZz v8ak ma byt ze stoja-
nu stroje vyjmut otoény pohon s jednotkou z valce a loZisek, nemusi byt mezi otoénym pohonem
a valcem upraveno zadné rozebiratelné spojeni, avsak musi byt upraveno rozebiratelné spojeni
mezi otoénym pohonem a stojanem stroje, které se musi uvolnit proto, aby jednotka z vélce a
lozisek mohla byt vyjmuta spoleéné s otoénym pohonem. Totéz plati, kdyz ma byt s jednotkou
z valce a lozisek vyjmuta pouze jedna ¢ast otoéného pohonu, naptiklad spojka. Potom je s vyho-
dou upraveno rozebiratelné spojeni mezi touto vyjmutelnou ¢asti a ¢astmi oto¢ného pohonu, kte-
ré zlstanou na stojanu stroje. Mezi jednotkou z valce a loZisek a stojanem stroje se tedy miize
zvolit v riznych polohach rozebiratelné rozhrani neboli spojeni ve spojovaci dradze neboli draze
pro pienos sil probihajici pohonem.

Viélcovaci stroj v§eobecné obsahuje alespori jeden, zejména vzdy jeden, otoény pohon valci jed-
notky z vélce a lozZisek, pfi¢emZ s vyhodou kazda jednotka z valce a loZisek obsahuje otoény
hfidel valce a tento oto¢ny hfidel je s otoénym pohonem spojen rozebiratelnym spojenim. Kdyz
je kazdému valci piifazen jeden oto¢ny pohon, ktery obsahuje hnaci motor a spojku a zejména i
prevod usporadany mezi hnacim motorem a spojkou, miZe byt otoény hiidel valce spojen se
spojkou pfislusného otoéného pohonu zejména rozebiratelnym spojenim, zejména prostiednic-
tvim pfipojovaciho dilu spojky. Kazda jednotka z valce a loZisek je nyni s vyhodou vyjmutelna
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ze stojanu stroje po uvolnéni rozebiratelnych spojeni mezi jejimi obéma otoénymi lozisky a sto-
Janem stroje na jedné strané a po uvolnéni rozebiratelného spojeni mezi otonym hfidelem a
oto¢nym pohonem nebo spojkou oto¢ného pohonu na druhé strané.

U jedné formy provedeni valcovaciho stroje jsou obé jednotky z valce a lozisek namontovany na
horni strané stojanu stroje a/nebo vodorovné vedle sebe navzajem nebo s osami otadeni leZicimi
v podstaté v jedné vodorovné roving, coz zarucuje dobrou ptistupnost.

Stojan stroje obsahuje u jedné formy provedeni dva navzijem spolu paralelng probihajici podéIné

nosniky a tfi pfi¢né nosniky probihajici napfi¢ k témto podéInym nosnikiim.

S vyhodou jsou na prvnim a sousednim druhém pti¢ném nosniku posuvné uloZeny nebo uspora-
dany vzdy dva stojany loZiska, neboli nosice lozisek, na nichz je rozebiratelng upevnéno vzdy
Jedno oto¢né loZisko a/nebo namontovano nebo zafixovano prisluiné dorazové téleso. Déle mize
byt upraveno centrovaci zafizeni polotovaru, usporadané ve smontovaném stavu zejména mezi
Jednotkami z valce a loZisek, které je upevnéno zejména prostiednictvim dvou drzdki uspofada-
nych mezi dvéma stojany loZiska, na prvnim a druhém p¥i¢ném nosniku.

Na tfetim pfi¢ném nosniku miZe byt uspofadana a/nebo upevnéna alespoii jedna komponenta
oto¢ného pohonu nebo otoénych pohoni, zejména vzdy prevod a/nebo hnaci motor a/nebo Spoj-
ka.

U jedné vyhodné formy provedeni valcovaciho stroje je kazdému valci piifazen oto¢ny pohon,
ktery obsahuje hnaci motor a spojku. Osa prestavovani prestavovaciho zafizeni je vseobecn&
orientovana kolmo nebo téméf kolmo k osam otageni valch. Draha prestavovani nebo zménény
odstup os otaceni valci. Draha pfestavovani nebo zménény odstup os otaeni se s vyhodou kom-
penzuje nebo vyrovnava spojkou, zejména Schmidtovou spojkou nebo Oldhamovou spojkou.
Dale mize byt obsazen i pfevod uspofddany mezi hnacim motorem a spojkou.

Vilcovaci stroj je zejména profilovym ptiénym valcovacim strojem a/nebo obsahuje klinové
nastroje nebo profilové nastroje na valcich.

Objasnéni vykresti

Vyndlez je v nasledujicim bliZe objasnén na ptikladech provedeni s odkazem na p¥ipojené vykre-
sy, na nichZ znazormuji

obr. 1 valcovaci stroj se dvéma namontovanymi jednotkami z valce a loZisek v perspektivnim
vyobrazeni,

obr. 2 vélcovaci stroj podle obr. 1 v plidorysu,

obr. 3 valcovaci stroj podle obr. 1 s demontovanou jednotkou z valce a lozisek v perspektivnim
pohledu,

obr. 4 podélny fez predni jednotkou z valce a lozisek a pfislugnymi hnacimi komponentami,

obr. 5 fez valcovacim strojem podél ¢ary V-V na obr. 2 s pfestavovacim vietenem pro piestavo-
vani odstupu valct a

obr. 6 ¢asteCny fez parem valc.

Navzajem si odpovidajici dily a veli€iny jsou na obr. 1 aZ 6 opatteny tymiz vztahovymi znacka-
mi.
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Piiklady uskuteénéni vynalezu

Na dvou navzajem spolu paralelné probihajicich podélnych nosnicich 40 a 50 jsou upevnény,
zejména piivafeny, tii pfiéné nosniky 10, 20 a 30, probihajici napfi¢ k podélnym nosnikim 40 a
50 a navzajem spolu paralelné. Nosniky 10, 20, 30, 40 a 50 jsou u tohoto znazornéného ptikladu
provedeni vytvofeny jako nosniky z oceli ve tvaru dvojitého pismene T nebo pismene H.

Na obou prednich pti¢nych nosnicich 10 a 20 jsou namontovany dvé jednotky 62 a 63 z valce a
lozisek. Vpfedu znazornéna prvni jednotka 62 z valce a loZisek obsahuje valec 2, ktery je pro-
stednictvim souvislého otoéného hiidele 15 neotodné spojeného s timto valcem 2 uloZen otoéné
kolem osy A ota¢eni ve dvou otoénych loZiscich 12 a 22 uspofadanych na jeho obou €elnich stra-
nach. Druh4 jednotka 63 z vélce a loZisek je konstruk&né vytvorena stejné jako prvni jednotka 62
z valce a loZisek a rovnéz obsahuje valec 3 uspofadany mezi dvéma oto¢nymi lozisky 13 a 23 a
uloZeny oto&n& kolem osy B ota€eni v téchto oto¢nych loZiscich 13 a 23.

Misto souvislého hiidele 15 nebo 16 mohou byt u vech forem provedeni rovnéz na obou stra-
nach valce 2 nebo 3 upraveny vzdy koncové &epy hiidele. Valce 2 a 3 mohou byt vytvofeny jako
jeden kus s pislusnymi otoénymi h¥ideli 15 nebo 16 nebo s koncovymi Cepy htidele nebo
z jednoho materialu nebo rovnéz mohou byt jako oddélené dily spolu navzijem neotoéné spoje-
ny, zejména mohou byt spolu navzajem spojeny spojenim s tvarovym stykem.

Na ptislusnych vélcich 2 a 3 se nachézeji nastroje 72, 73, a to nastroje 72 na valci 2 a nastroje 73
na valci 3.

Otoéna loziska 12 a 13 jsou uspoiadana vedle sebe na pfiéném nosniku 10 prostfednictvim vzdy
jednoho stojanu 11 a 14 loziska. Dvé oto¢na loZiska 22 a 23 jsou upevnéna vedle sebe na soused-
nim p¥iéném nosniku 20 prosttednictvim vzdy jednoho stojanu 21 a 23 loZiska.

Nyni jsou stojany 11, 14, 21 a 24 loZiska posuvné uloZeny na ptislusném pifi¢ném nosniku 10 a
20 ve sméru kolmém k osam A, B o urgitou drahu pfestavovani a oto¢na loziska 12 a 13, jakoz i
otodna loZiska 22 a 23 jsou na ptisluinych stojanech 11, 14, 21 a 24 loziska pfipojeny rozebira-
teln& pomoci Sroubovych spojeni respektive Sroubi 40 a 45 poptipadé Sroubii 41 a 44.

Otoéna loziska 12, 22, 13 a 23 obsahuji vzdy valiva loziska pro otocné uloZeni otocného hiidele
15 nebo 16. Valiva loziska 64 jsou na obr. 4 znazornéna u oto¢ného loziska 22. Pro upevnéni
otoéného hiidele 15 nebo 16 v ptisludnych otoénych loziscich 12 a 22, poptipadé otoénych loZis-
cich 13 a 23, miiZe byt na otoéném htideli 15 nebo 16 uloZen se silovym stykem nebo s tvarovym
stykem, zejména nasazen zatepla, vnitini prstenec tohoto oto¢ného loziska 12, 22, 13, 23, ktery
v tomto otoéném lozisku 12, 22, 13, 23 pevné doseda axialné k piisluSnému valci 2 nebo 3 na
dorazovou plochu, takze valec 2 nebo 3 je axialné pevné uloZen mezi témito obéma pevné uloze-
nymi otoénymi lozisky 12, 22, 13, 23.

Podéiné nosniky 40 a 50 a pii¢né nosniky 10, 20 a 30, jakoZ i stojany 11, 14, 21 a 24 loZiska tvofi
spole¢né stojan 60 stroje valcovaciho stroje.

V navaznosti na oto¢na loZziska 22 a 24 nachazejici se na pti¢ném nosniku 20 je otocny hiidel 15,
16 ptislusného valce 2, 3 zaveden nebo vlozen do ptislusné spojky 4, 5, ktera je soucasti pfislus-
ného oto¢ného pohonu valce 2 nebo valce 3. Otoény pohon pro valec 2 dale obsahuje hnaci mo-
tor 8 a pfevod 6, pres ktery je hnaci motor 8 otoéné spojen se spojkou 4. Otaceni hnaciho motoru
8 tudiz pfes dily pfenasejici kroutici moment, totiz pfevod 6, spojku 4 a oto¢ny hiidel 15, zpiso-
buje otaceni vélce 2 kolem pfislusné osy A otaceni. U druhého valce 3 je analogicky otoény po-
hon tvofen hnacim motorem 9 a pfislusnym pfevodem 7, jakoz i spojkou 3, a oto¢ny pohon otaéi
otacenim hnaciho motoru 9 vélec 3 kolem pfislusné osy B otaceni.
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Otocny hiidel 15 je pres pripojovaci dil 32 spojky 4, ktery je prostiednictvim $roubii 42 rozebira-
teln€ upevnén na nastavci 34 spojky 4, ulozen na spojce 4. Neototné spojeni oto¢ného hiidele 15
s nastavcem 34 spojky 4 je pfitom vytvofeno tvarovym stykem vystupku 35, viz obr. 3, vytvoie-
ného jako licované pero a zejména rozebiratelné upevnéného na otoéném hiideli 15, s odpovida-
Jici drazkou 36 v nastavci 34 spojky 4, vytvotenou jako licovana drazka a probihajici s vvhodou
paralelné s osou A otaceni. Obr. 1 znazoriiuje smontovany stav, obr. 3 znazorniuje demontovany
stav. U jednotky 63 z valce a loZisek je s vyhodou rovn&z upraven pfipojovaci dil 33 spojky 4,
ktery je rovnéz pomoci pfislusnych Sroubii 43 rozebiratelng spojen s neznidzornénym nastavcem
spojky 5, pficemz analogickym zpiisobem je ototny hiidel 16 neoto&n& upevnén na tomto néstav-
ci spojky 5. Kazdy pfipojovaci dil 32 a 33 spojky 4 a ptisluiné nastavce 34 spojky 4 jsou vytvo-
feny zejména ve tvaru polovi¢niho vélce nebo jako valcové segmenty a ve spojeném stavu tvofi
uzaviené valcové usporadani kolem oto¢ného hiidele 15.

Na hornich stranach otoénych lozisek 12, 22, 13, 23 pro vélce 2 a 3 Jjsou dale upravena ocka 47,
48, 57, 58, pomoci nichz mohou byt jednotky 62 a 63 z valce a lozisek nadzdvihnuty smérem
vzhiiru. Na oto¢ném lozZisku 12 jsou usporadana ogka 47, na otoéném loZisku 13 o¢ka 57, na
oto¢ném loZisku 22 ocka 48 a na oto¢ném lozisku 23 o¢ka 58.

Uvolnénim Sroubd 42 na pfipojovacim dilu 32 spojky 4 pomoci nichz je pripojovaci dil 32 spojky
4 spojen s nastavcem 34 spojky 4, a uvolnénim Sroubii 48, pomoci nichz je otoné lozisko 42
spojeno s pfisluSnym stojanem 21 loziska, a Sroubi 46, pomoci nichz je otoéné lozisko 12 spoje-
no s pfisluSnym stojanem 11 loZiska, se miZe jednotka 62 z valce a lozisek, ktera nyni kromé
vélce 2 a obou oto¢nych lozisek 12 a 22 obsahuje i oto¢ny hiidel 15, zcela uvolnit a jako kon-
struk¢ni jednotka se miize oddélit od zbytku valcovaciho stroje a potom napiiklad pomoci fetézci
nebo lan, ktera jsou uchycena v okach 47 a 48, nadzdvihnout nahoru. Takova demontéz Jjednot-
ky 62 z vlce a loZisek je vyhodna naptiklad pFi vyméné valce 2 nebo jeho néstroje 72 popripadé
nastrojii 72 nebo i celé jednotky 62 z valce a loZisek, pfi¢emz je znazornéna na obr. 2. Je Zapo-
tfebi pouze dotdhnout nebo uvolnit $roubova spojeni, takze z vnitiku loZisek neni zapotiebi od-
strafiovat a opét do nich vkladat zadné citlivé a specialni dily.

Jakmile jsou na valci 2 namontovany nové nastroje 72, miize se opét v obraceném sledu pokle-
sem dolii prostfednictvim fetézii nebo lan nachézejicich se na otkach 47 a 48 jednotka 62 z valce
a lozisek zaSroubovanim a pevnym dotaZenim Sroubt 42, 46 a 41 znovu namontovat. P¥i vyméné
celé jednotky 62 z valce a lozisek se potom misto dosavadni jednotky 62 z vélce a lozisek odpo-
vidajicim zpisobem namontuje nova jednotka 62 z valce a lozisek.

Zcela analogicky se mize demontovat i druha jednotka 63 z valce a lozisek, obsahujici valec 3,
oto¢ny hiidel 16 a dvé otocna loziska 13 a 23, uvolnénim Sroubi 43, 44 a 45 a naslednym nad-
zdvihnutim celé jednotky 63 z vélce a loZisek prostiednictvim oek 57 a 58 na oto¢nych loZiscich
13 a 23 av obraceném sledu, napfiklad po vyméné nastrojii 73, opét znovu namontovat.

Jednotky 62 a 63 z valce a loZisek tvoli vzdy konstrukéni jednotky, které mohou byt demontova-
ny a namontovany jako celek.

Protoze oto¢na loziska 12 a 22, jakoZ i oto¢na loziska 13 a 23 pfi vyméné valcii 2, 3 nebo nastro-
Ji 72, 73 zistanou vzdy na pfislu$ném otoéném htideli 15, 16 a valci 2, 3, mohou byt pouzita
standardni loziska stroje.

Osy A a B otaceni jsou u znazornéného piikladu provedeni usporadany navzajem spolu paralelng
a lezi v podstaté v jedné vodorovné roving. Jinymi slovy, jednotky 62 a 63 z valce a lozisek jsou
usporadany vodorovné vedle sebe a kromé toho vzdy vybaveny ptislusnymi pohony rovnéz uspo-
fadanymi vedle sebe navzajem.

V namontovaném stavu obou jednotek 62 a 63 z vélce a loZisek a pti provozu valcovaciho stroje
Jje mezi nastroji 72 a 73 vélci 2 a 3 ota¢enim téchto valci 2 a 3 kolem jejich pfislusnych os A a B
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otakeni, valcovan a tvafen neznazornény polotovar. Typicky se pfitom jedna o proces kovani
s tvafenim zatepla kovového, zejména Zelezo obsahujiciho polotovaru. Jako polotovary jsou na-
piiklad prisludnymi nastroji 72 a 73, vytvafejicimi profily, vyrabény ty€ové polotovary opatiené
profilem. Otageni valci 2 a 3 se uskute¢iiuje obvykle v tomtéz sméru otaceni kolem os A a B
otadeni, takze na polotovaru je dosahovano opaéného smyslu otaCeni obou vélci 2 a 3, a tim se
polotovar tvafi v takzvaném procesu pfi¢ného valcovani.

Polotovary jsou v pribéhu tohoto kovani nebo valcovani vedeny do meziprostoru mezi nastroji
72 a 73 valct 2 a 3 prostiednictvim dopravniho zafizeni 51 polotovaru a tam prostfednictvim
centrovaciho zafizeni 52 polotovaru ,,pfimocafe® v prib&hu valcovani centrovany nebo pfidrzo-
vany v poloze pro tvafeni a v navaznosti opét vybranim v nastroji 72 nebo 73 odhazovany smé-
rem dold. Centrovaci zafizeni 52 polotovaru je upevnéno mezi prvnim drzadkem 33, ktery je pro-
sttednictvim mezikusu upevnén na p¥i¢ném nosniku 10 uprostfed mezi obéma stojany 11 a 14
loziska, a druhym drzakem 53, ktery je upevnén prostiednictvim odpovidajiciho mezikusu mezi
stojany 21 a 24 loziska na druhém pfi¢ném nosniku 50. Prvni drzak 53 obsahuje otvor 55, kterym
miiZe byt polotovar dopravovan prostfednictvim dopravniho zafizeni 51 polotovaru.

Nyni je dale odstup d valcd, zndzornény na obr. 6, mezi nastroji 72 a 73 vélci 2 a 3 nastavitelny
nebo piestavitelny nebo ménitelny pro pfizpisobeni riznym polotovarim nebo pro kompenzaci
opotiebeni nastroju.

Za tim ucelem je upraveno prestavovaci zafizeni se dvéma vietenovymi uspofadanimi pro nasta-
vovani odstupu d valci. Prvni vietenové uspofadani upravené pro obé pfedni otocna loziska 12 a
13 obsahuje, jak je znazornéno na obr. 5 u jednoho piikladu provedeni, souvislé vietenové téleso
29, oznacované rovnéz jako vietenova ty¢, rozkladajici se podél podélné osy, tvorici osu VA
prestavovani, které je na jednom konci prostfednictvim spojky 83 spojeno s pfestavovacim poho-
nem 81, ktery mizZe otadet vietenovym tdlesem 29 kolem osy VA prestavovani v obou smérech
otadeni. Vietenové téleso 29 probiha postupné obéma stojany 11 a 14 loZiska obou oto¢nych
lozisek 12 a 13 a obsahuje dva zavity 17 a 18 vietena uspofadané axialné za sebou, které jsou
opalné nebo maji opagny smysl vinuti, které probihaji vzdy v pfislu$né vietenové matici 27 nebo
28 piislusného stojanu 11, 14 loziska. V zavislosti na tom, ktery z obou part zavith 17, 27 viete-
na, poptipadé zavitd 18, 28 vietena je levym zavitem a ktery pravym zavitem a v zavislosti na
sméru otaceni pfestavovaciho pohonu 81 a tudiz vietenového télesa 29 se oba stojany 11 a 14
loZiska pohybuji linedrné nebo axialn& podél nebo paralelné s osou VA pfestavovani bud’ k sobé,
nebo od sebe.

Piestavovaci pohyb stojanu 11 a 14 loziska vi¢i sobé navzajem je dorazové omezen dorazovym
télesem 37 uvnitf a dorazovym télesem 38 vné na typicky relativn€ malou maximalni jednotlivou
pfestavovaci drahu d1, d2, napiiklad az do jednoho centimetru pfi dodate¢ném nastavovéni na
zakladé opotiebeni nastroji. Dorazova télesa 37 a 38 jsou vytvorena napfiklad ve tvaru pismene
U nebo ve tvaru obdélniku a obklopuji stojany 11 a 14 loziska vytvofené na vn€jsi stran€ napfi-
klad jako podélné kvadry, které jsou relativné vii¢i dorazovym télesim 37 a 38 nebo uvnitf nich
posuvné podél osy VA piestavovani.

Mezi zavity 17 a 18 vietena a tudiZ vietenovymi maticemi 27, 28 nebo stojany 11 a 14 loziska je
vietenové téleso 29 uloZeno a axialné zajisténo nebo umisténo v axialnim loZisku 85, naptiklad
ve valivém loZisku s kosouhlym stykem.

Druhé vietenové usporadani upravené pro obé zadni oto¢na loziska 22 a 23 je vytvoreno odpovi-
dajicim zpusobem, jako prvni vietenové uspofadani s vietenovym télesem 39, neboli vietenovou
ty¢i, odpovidajicim vietenovému télesu 29 a pohanéno prestavovacim pohonem 82 prostfednic-
tvim spojky 84 a opatienou stojany 21 a 24 loziska odpovidajicimi stojanu 11 a 14 loziska a do-
razovymi télesy 77 a 78 odpovidajicimi dorazovym télesim 37 a 38.
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Popsané prestavovani stojanu 11 a 21 loZiska pfitom zplsobuje odpovidajici prestavovani na nich
se nachazejicich otocnych lozisek 12 a 22, a tudiz odstupu mezi ob&ma osami A a B otaSeni obou
valci 2 a 3, coZ zase méni odstup d valcii, neboli mezeru mezi valci, ktera je k dispozici pro polo-
tovar mezi nastroji 72 a 73 nebo mezi valci 2 a 3. Pfestavovaci draha stojani 11 a 21 loZiska, a
tudiZ na nich se nachdzejicich ototnych loZisek 12 a 22 relativné vii¢i sobé navzajem, jakoZ i
piestavovaci draha stojanii 14 a 24 loziska, a tudiz na nich se nachazejicich otoénych loZisek 13 a
23 vici sob& navzajem jsou pfizplisobeny pozadovanému piestavovacimu rozsahu pro odstup d
valci, pfi¢emZ zména tohoto odstupu d valcii &ini maximalné d1 + d2.

Pro vyrovnani pfestaveni neoznaceného odstupu os A a B otadeni nebo odstupu d valcii obou
valci 2 a 3 nebo prestavovaci drahy (max. d1 + d2) vietenovych uspotadani jsou nyni obé spojky
4 a 5 vytvofeny tak, Ze ptipoustéji nebo mohou kompenzovat toto osové presazeni nebo boéni
posunuti os A a B otaceni. Pfiklady takovych spojek 4 a 5 jsou takzvané Schmidtovy spojky fir-
my Schmidt-Kupplung GmbH, Wolfenbiittel, nebo Oldhamovy spojky, u nichz je v uréitém roz-
sahu takové osové presazeni mozné excentrickymi nebo otoénymi pohyby mezi dily spojky.

PATENTOVE NAROKY

1. Valcovaci stroj pro tvafeni, zejména tvafeni zatepla, kovovych a/nebo Zelezo obsahujicich
polotovari, obsahujici

a) alesponi dva valce (2, 3) otoéné nebo ototné ulozené kolem pfislusné osy (A, B) otaleni ve
vzdy dvou oto¢nych loZiscich (12, 13, 22, 23) uspofadanych na protilehlych stranach, zejména
s nastroji (72, 73), pti¢emz zejména v mezefe mezi valci (2, 3) nebo mezi jejich nastroji (72, 73)
Je tvatitelny nebo je tvafen polotovar,

b) pfiCemZ je upraveno pfestavovaci zafizeni, které obsahuje dvé& vietenova uspofadani s vzdy
dvéma opacnymi zavity (17, 18) vietena, otoéné spojenymi nebo neoto&né spojenymi, a na kaz-
dém ze zavitd (17, 18) vietena pfislusnou vietenovou matici (27, 28) s protizavitem, pFitemz
otaceni jednoho nebo kazdého vietenového uspofadani v prvnim sméru otdeni zpiisobuje pohyb
obou vietenovych matic (27, 28) k sob& navzajem a otadeni vietenového usporadani v druhém
sméru otaCeni, opatném k prvnimu sméru otaceni, zpisobuje pohyb obou vietenovych matic (27,
28) od sebe navzajem,

¢) pfiCemz prvni z vietenovych matic (27) prvniho z obou vietenovych usporadani je spojena
s prvnim oto¢nym loZiskem (12) prvniho valce (2) a druhd z vietenovych matic (28) prvniho
vietenového usporfadani je spojena s prvnim otoénym loZiskem (13) druhého valce a

d) pfiCemzZ prvni z vietenovych matic druhého z obou vietenovych uspofadani je spojena s dru-
hym oto¢nym loZiskem (22) prvniho valce (2) a druha z vietenovych matic druhého vietenového
uspofadani je spojena s druhym otoénym loziskem (23) druhého valce (3),

vyznadujici se tim, Ze

e) alespori jedno nebo kazdé vietenové uspofadani obsahuje dvé vietenova télesa (29, 39) rozkla-
dajici se s vyhodou podél osy (VA) piestavovani, pficemz na vzdy jednom z téchto vietenovych
téles (29, 39) je vytvoten vzdy jeden z obou opaénych zaviti (17, 18) vietena, a priemz obé
vietenova télesa (29, 39) jsou axialné spolu navzajem spojena nebo spojitelna neoto¢ng, zejména
spojenim s tvarovym stykem, naptiklad pomoci drazky a vystupku zasahujiciho do této drazky,
a/nebo zejména na svych k sobé navzajem privracenych koncich nebo &elnich stranach.
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2. Valcovaci stroj podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze pfestavovaci zafizeni
obsahuje dva ptestavovaci pohony (81, 82), pfi¢emzZ prvni ptestavovaci pohon (81) je upraven
pro piestavovani odstupu prvniho otoéného loziska (12) prvniho valce (2) od prvniho oto¢ného
loziska (13) druhého valce (3) a je spojen s prvnim vietenovym uspofadanim, a druhy prestavo-
vaci pohon (82) je upraven pro piestavovani odstupu druhého otoéného loziska (22) prvniho val-
ce (2) od druhého otoného loziska (23) druhého valce (3) a je spojen s druhym vietenovym
uspofadanim, pfi¢emz kazdy piestavovaci pohon (81, 82) je upraven pro otaeni pfislusného
vietenového usporadani v obou smérech otaceni a/nebo ma reverzovatelny smeér otaceni.

3. Valcovaci stroj podie naroku 1 nebo naroku 2, vyznacujici se tim, Ze pfestavo-
vaci pohony (82, 83) nebo vietenova uspoiadani jsou upraveny pro synchronni ota¢eni a/nebo pro
pohyb vietenové matice (27, 28) obou vietenovych uspofadani vii¢i sob& navzajem souasné
v podstaté v tomtéZ sméru pfestavovani a o tutéZ prestavovaci drahu, pro ménéni odstupu oto¢-
nych loZisek (22, 23) stejnym zpusobem nebo o stejnou hodnotu, nebo pro zachovani thlu,
zejména paralelnosti, os (A, B) otaceni vii¢i sobé navzajem.

4. Valcovaci stroj podle jednoho z pfedchazejicich narokld, vyznacujici se tim, Ze
alespor jedno nebo kazdé vietenové uspofadani obsahuje jedno vietenové téleso (29, 39), souvis-
1€ nebo priibézné, rozkladajici se s vyhodou podél osy (VA) prestavovani, na némz jsou axialné
za sebou vytvofeny dva opacné zavity (17, 18) vietena.

5. Valcovaci stroj podle naroku 4, vyznadujici se tim, Ze kazdé vietenové téleso
(29) axialn¢ je uloZeno a umisténo nebo zajisténo mezi obéma opacnymi zavity (17, 18) vietena
v jednom axialnim lozisku (85).

6. Valcovaci stroj podle jednoho z pfedchazejicich narokl, vyznacujici se tim, Ze
je upraveno piestavovaci zafizeni pro pfestavovani odstupu obou os (A, B) otaceni obou valci (2,
3) a/nebo mezery mezi obéma valci (2, 3) nebo jejich nastroj (72, 73).

7. Valcovaci stroj podle jednoho z predchazejicich narokd, vyznacdujici se tim, Ze
kazdé otocné lozisko (12, 13, 22, 23) valci (2, 3) je uspofadano na pfislusném stojanu (11, 14,
21, 24) loziska, a upevnéno na ném, s vyhodou rozebiratelné, a na nebo v prislusném stojanu (11,
14) loziska je upravena vietenova matice (27, 28) pfifazena tomuto oto¢nému lozisku (12, 13),
s vyhodou na jeho vnéjsi koncové oblasti, neboli koncové oblasti odvracené od druhého stojanu
(11, 14, 21, 24) loziska, a zejména je na stojanu (11, 14, 21, 24) loziska upevnéna nebo vytvorena
v jednom kuse s pfislu$nym stojanem (11, 14, 21, 24) loziska.

8. Vailcovaci stroj podle naroku 7, vyznadujici se tim, Ze jeden ze zaviti (17) vie-
tena prvniho vietenového usporadani nebo vietenové téleso (29) obsahujici tento zavit (17) vie-
tena probiha alespori Castené uvnitf stojanu (11) loziska nebo skrz stojan (11) loZiska, ktery je
pfifazen prvnimu otoénému lozisku (12) prvniho valce (2), a druhy zavit (18) vietena prvniho
vietenového uspofadani nebo vietenové téleso (29) obsahujici tento druhy zavit (18) vietena pro-
biha alespori ¢aste¢né uvnitt stojanu (14) loZiska nebo skrz tento stojan (14) loZiska, ktery je pfi-
fazen prvnimu otocnému lozisku (13) druhého valce (3).

9. Vaélcovaci stroj podle jednoho z pfedchazejicich naroki, vyznadujici se tim, Ze
Jje proveden s dorazovymi télesy (37, 38, 77, 78) pro ohrani¢eni pfestavovacich pohybi nebo
prestavovacich drah otoénych loZisek (22, 23), zejména prostfednictvim dorazovych ploch na
dorazovych télesech spolupracujicich s odpovidajicimi dorazovymi plochami na oto¢nych lozis-
cich (22, 23).

10. Vilcovaci stroj podle naroku 9, vyznacujici se tim, Ze stfedni dorazové téleso
(37, 77) ohraniuje pfestavovaci drahu obou oto¢nych lozisek (22, 23) k sobé a/nebo dvé vnéjsi
dorazova télesa (38) ohraniCuji prestavovaci pohyb prislusnych otoénych lozisek (22, 23) vzdy
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od druhého oto¢ného loziska (22, 23) nebo na jedné smérem dovnité pFivracené strané obsahuji
dorazové plochy.

11. Vilcovaci stroj podle naroku 9 nebo naroku 10 a s odkazem na jeden z naroki 7 a 8,
vyznacéujici se tim, Zestojany (11, 14) loziska jsou vedeny dorazovymi télesy (38, 39)
nebo probihaji axialng pohyblivé viici ose (VA) prestavovani.

12. Vilcovaci stroj podle jednoho z pfedchazejicich narokii obsahujici
a) stojan (60) stroje,

b) alespoii dvé jednotky (62, 63) z valce a lozisek, které vzdy obsahuji jeden z valci (2, 3), na
némz je upraven s vyhodou alespoii jeden nastroj (72, 73), a dvé otoéna loziska (12, 13, 22, 23),
vyznadujici se tim, Ze

c) obé otocna loZiska (12, 13, 22, 23) kazdé jednotky (62, 63) z valce a loZisek jsou se stojanem
(60) stroje spojena prostfednictvim rozebiratelného spojeni (41 az 46), a

d) kazda jednotka (62, 63) z valce a loZisek je po uvolnéni rozebiratelnych spojeni (41 az 46)
mezi svymi obéma otoénymi lozisky (12, 13, 22, 23) a stojanem (60) stroje vyjmutelna ze stojanu
(60) stroje.

13. Valcovaci stroj podle naroku 12 s alespori jednim, zejména vzdy jednim, otoénym pohonem
(4,6,8,5,7,9) valei (2, 3) jednotek (62, 63) z valce a lozisek, vyznadujici se tim, e
s vyhodou kazda jednotka (62, 63) z valce a loZisek obsahuje otoény hiidel (15, 16) valce (2, 3),
pfiCemZ tento oto¢ny hidel (15, 16) je spojen s otoénym pohonem rozebiratelnym spojenim (32,
33,42, 43).

14. Valcovaci stroj podle jednoho znarokd 12 2 13, vyznaéujici se tim, e kazda
Jednotka (62, 63) z valce a lozisek je vyjmutelna ze stojanu (60) stroje po uvolnéni rozebiratel-
nych spojeni (41 aZ 46) mezi svymi ob&ma otoénymi lozisky (12, 13, 22, 23) a stojanem (60)
stroje na jedné stran€ a po uvolnéni rozebiratelného spojeni (32, 33, 42, 43) mezi oto¢nym hfide-
lem (15, 16) a oto&nym pohonem nebo spojkou (4, 5) otoéného pohonu na druhé strané.

15. Valcovaci stroj podle jednoho znarokil 12 az 14, vyznadujici se tim, Ze obé
Jednotky (62, 63) z vélce a lozisek jsou namontovany na horni strané stojanu (60) stroje a/nebo
vodorovné vedle sebe navzajem nebo s osami (A, B) otadeni lezicimi v podstaté v jedné vodo-
rovné rovine.

16. Valcovaci stroj podle jednoho z naroki 12 az 15, vyznaéujici se tim, Ze mezi
Jjednotkami (62, 63) z valce a lozisek je ve smontovaném stavu uspofadano centrovaci zafizeni
(52) polotovaru.

17. Valcovaci stroj podle jednoho z nérokii 12 a2 16, vyzna&ujici se tim, Ze pro ale-
spofi jedno rozebiratelné spojeni jsou upraveny Srouby (41 aZz 46) nebo Sroubova spojeni nebo
hydraulické nebo pneumatické nebo elektromagnetické spojovaci prostiedky.

18. Valcovaci stroj podle jednoho narokii 12 az 17 s odkazem na narok 7 nebo na jeden z narokd
zavislych na naroku 7, vyznaéujici se tim, Ze stojany (11, 14, 21, 24) loziska a/nebo
dorazova télesa (38, 37) tvofi ¢asti stojanu (60) stroje.

19. Valcovaci stroj podle jednoho z naroki 12 az 18, vyznaéujici se tim, Ze stojan
(60) stroje obsahuje dva spolu navzajem paralelné probihajici podéné nosniky (40, 50) a tii piic-
né nosniky (10, 20, 30) probihajici napti¢ k podélnym nosnikiim (40, 50).
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20. Vilcovaci stroj podle naroku 19 a naroku 7 nebo jednoho z narokii zavislych na naroku 7,
vyznadujici se tim, Ze naprvnim a sousednim druhém pfi¢ném nosniku (10, 20) jsou
uspotadany vzdy dva stojany (11, 14, 21, 24) loziska, zejména posuvné uloZeny, na nichzZ je ro-
zebirateln& upevnéno vzdy jedno z otoénych lozisek (12, 13, 22, 23) vélce (2, 3).

21. Vilcovaci stroj podle naroku 19 nebo naroku 20 a jednoho z naroki 9 az 11, vyznacu-
jici se tim, Ze na prvnim a sousednim druhém p#i¢ném nosniku (10, 20) jsou namontovana
nebo zafixovana dorazova télesa (38, 39).

22. Valcovaci stroj podle jednoho z naroki 19 az 21 a jednoho z narokti 9 az 11, vyznaéu-
jici se tim, Ze centrovaci zatizeni (52) polotovaru je na prvnim a druhém pfi€ném nosniku
(10, 20) upevnéno dvéma drzaky (53, 54), uspofadanymi zejména mezi dvéma stojany (11, 14,
21, 24) loziska.

23. Valcovaci stroj podle jednoho z naroki 19 a2z 22, vyznacdujici se tim, Ze je na
tfetim pfi¢ném nosniku (30) uspofadana a/nebo upevnéna alespoii jedna komponenta otoéného
pohonu nebo otoénych pohond, zejména vzdy pievod (6, 7) a/nebo hnaci motor (8, 9) a/nebo
spojka (4, 5).

24. Vilcovaci stroj podle jednoho z pfedchazejicich naroki, vyznacujici se tim, Ze
kazdému vilci (2, 3) je pfifazen jeden otoény pohon, ktery obsahuje hnaci motor (8, 9) a spojku
(4, 5) a zejména i pfevod (6, 7) uspofadany mezi hnacim motorem a spojkou, pfi¢emz otocny
htidel (15, 16) valce (2, 3) je spojen se spojkou (4, 5) pfislusného otoéného pohonu rozebiratel-
nym spojenim (32, 33, 42, 43), zejména prostiednictvim pfipojovaciho dilu (32, 33) spojky.

25. Valcovaci stroj podle naroku 24, vyznadujici se tim, Ze spojka je upravena pro
kompenzovani nebo pfipusténi prestavovaci drahy nebo zménéného odstupu os otaeni valci,
zejména je nebo obsahuje Schmidtovu spojku nebo Oldhamovu spojku.

26. Valcovaci stroj podle jednoho z pfedchazejicich narokid, vyznacujici se tim, Ze

je vytvoren jako profilovy pti¢ny valcovaci stroj a/nebo obsahuje klinové nastroje nebo profilové
nastroje na valcich (2, 3).

6 vykresii

-11-
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Seznam vztahovych znacek:

valec 2, 3

spojka 4, 5

pfevod 6, 7

hnaci motor 8, 9

pti¢ny nosnik 10

stojan 11 loZiska

oto¢né lozisko 12, 13
stojan 14 loZiska

oto¢ny htidel 15, 16

zavit 17 vietena

zavit 18 vietena

pfiny nosnik 20

stojan 21 loZiska

otoéné lozisko 22, 23
stojan 24 loziska
vietenové matice 27, 28
vietenové téleso 29

pfi¢ny nosnik 30
ptipojovaci dil 32, 33 spojky
nastavec 34 spojky
vystupek 35

drazka 36

dorazové téleso 37, 38
vietenové téleso 39
podélny nosnik 40

Sroub 41 az 46

oc¢ko 47, 48

podélny nosnik 50
dopravni zafizeni 51 polotovar
centrovaci zafizeni 52 polotovar
drzak 53, 54

otvor 55

o¢ko 57, 58

stojan 60 stroje

jednotka 62, 63 z valce a loZisek
valivé loZisko 64

nastroj 72, 73

dorazové téleso 77, 78
pfestavovaci pohon 81, 82
spojka 83, 84

axialni lozisko 85

osa A, B ota¢eni

osa VA pfestavovani
prestavovaci draha d1, d2
odstup d valch

CZ 305510 Bé6
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