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(54) Nazev vynalezu:
Skenovaci zarizeni urcené k digitalizaci
obleceni

(57)  Anotace:
Skenovaci zafizeni obsahuje skenovaci konstrukei (1),
sestavajici z podstavce (2) uréeného k umisténi 9 8
snimaného predmétu (3), alespoi jedné skenovaci
jednotky (4) uréené ke snimani snimaného predmétu (3) a
k zachyceni obrazu a prostorové informace o snimaném
predmétu (3), kliCovaciho platna (5) a nosné konstrukce
(6), na niZ je umisténa alespoi jedna skenovaci jednotka
(4). Nosna konstrukce (6) je dale opatiena alespoii jednim
posuvnym zafizenim uréenym k posunu skenovaci
jednotky (4) na pozadovanou pozici. Skenovaci jednotka
(4) a podstavec (2) jsou vzdjemné polohové nastavitelné.
Skenovaci jednotkou (4) je Full-HD kamera s 3D
skenerem nebo ultrazvukovy snimac. Skenovaci zafizeni
dale obsahuje vyhodnocovaci jednotku (8) s obsluznym
softwarem uréenou ke shromazd’ovani dat o skenovani a
vytvareni z nich tfidéné informace a jejich ukladani do
databaze (9) a fidici jednotku (7) pro fizeni sniméni a
nastaveni vzajemné pozice mezi podstavcem (2) a
skenovaci jednotkou (4).
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Skenovaci zarizeni uréené k digitalizaci obleceni

Oblast techniky

Vynalez se tyka skenovaciho zafizeni ur¢eného k digitalizaci oble¢eni.

Dosavadni stav techniky

V soucasné dobé¢ je pro nakupovani odévli bézn¢ uzivano e-shopu. Zde jsou vsak informace o
nich v podob¢ fotografii bez moznosti 3D nahledil a s informacemi o velikostech, které se ¢asto
mezi znaCkami lisi. Nevyhodou je zde i nemoZnost vyzkouset si dany artiklu pied jeho
zakoupenim a kombinovat jej s jinym oble¢enim a tfeba i jiné znacky a e-shopu. Kupujici tak
musi v pfipad€, Ze mu odév nevyhowvuje, jej slozité vracet, coz stoji jak jeho, tak i prodejce Cas a
ptipadné i penize.

Jinou variantou je internetové rozhrani "Fits.me" uréeny k prezentaci odévli, které vSak
neumoznuje jejich 3D nahled a ani moZznost vzajemného kombinovani vice znacek.

Problémem je i foceni jednotlivych odévi. Naklady a standardy na foceni nejsou stejné, lidsky
faktor v§e zna¢né€ zpomaluje a dochazi i ke zkreslovani vysledkd.

Cilem vynalezu je predstavit skenovaci zafizeni, které by vyse uvedené nevyhody odstranilo.

Podstata vynalezu

Vyse zminéné nedostatky odstraiiuje do znac¢né miry skenovaci zafizeni jehoz podstata spociva
vtom, Ze obsahuje skenovaci konstrukci obsahujici podstavec uréeny k umisténi snimaného
pfedmétu, kterym je rotacni stojan, figurina, véSak nebo raminko, alespon jednu skenovaci
jednotku ur¢enou ke snimani snimaného predmétu a k zachyceni obrazu a prostorové informace o
snimaném pfedmétu, kde skenovaci jednotka a podstavec jsou vzajemné polohové nastavitelné v
uhlu 360°, kde bodem otaceni je skenovaci jednotka nebo podstavec, dale klicovaci platno, a
vyhodnocovaci jednotku s obsluznym softwarem uréenou ke shromazd’ovani dat o skenovani a
vytvafeni z nich tfidéné informace a jejich ukladani do databaze, kde skenovaci jednotkou je
Full-HD kamera s 3D skenerem nebo ultrazvukovy snimac, kde skenovaci konstrukce dale
obsahuje nosnou konstrukci, na niz je umisténa alespon jedna skenovaci jednotka, pfi€emz nosna
konstrukce je dale opatiena alespon jednim posuvnym zafizenim uréenym k posunu skenovaci
jednotky na pozadovanou pozici, kterym je zavitovy vodici profil, nebo hydraulika, nebo zubovy
ptevod s planetovou prevodovkou, nebo lanovy pievod pomoci kladek nebo fetézovy prevod, a
dale obsahuje fidici jednotku pro fizeni snimani a nastaveni vzdjemné pozice mezi podstavcem a
skenovaci jednotkou, jejimz vstupem jsou pozadované soufadnice skenovaci jednotky ku
podstavci, a ktera je ur€ena k ovladani alespon jedné pohonné jednotky alespon jedné skenovaci
jednotky, kde vyhodnocovaci jednotka je dale ur¢ena k vysilani piikazd fidici jednotce, které jsou
vzajemn¢ datove propojeny pomoci kabelll, kde obsluzny software je ur€en k fizeni snimani a
nastaveni vzajemné pozice mezi podstavcem a skenovaci jednotkou, zachycovani a analyzovani
dat, a dopliiovani a editovani v databazi uloZzené informace.

Objasnéni vvkresu

Vynalez bude dale piiblizen pomoci obrazku, kde obr. 1 predstavuje skenovaci zatizeni podle
vynalezu.
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Piiklady uskuteé¢néni vynalezu

Skenovaci zafizeni podle vynalezu piedstavené na obr. 1 obsahuje:
— skenovaci konstrukci 1 obsahujici:
— podstavec 2 ur¢eny k umisténi snimaného predmétu 3,
— alespon jednu skenovaci jednotku 4 urc¢enou ke snimani snimaného pfedmétu 3,
— kde skenovaci jednotka 4 a podstavec 2 jsou vzajemné polohové nastavitelné v uhlu
360°,
— klicovaci platno 5,
— nosnou konstrukci 6, na niz je umisténo skenovaci zarizeni 4,
— ftidici jednotku 7 pro fizeni snimani a nastaveni vzajemné pozice mezi podstavcem 2 a
skenovaci jednotkou 4,
— a vyhodnocovaci jednotku 8 s obsluZznym softwarem ur¢enou k vysilani piikazli tidici
jednotce 7, shromazdovani dat ze skenovani a vytvareni z nich tfidéné informace, které
uklada do databaze 9.

Ridici jednotka 7, vyhodnocovaci jednotka 8 a skenovaci konstrukce 1 jsou vzajemné datové
propojeny. Datové propojeni je provedeno pomoci kabelaZze nebo bezdratoveé, napt. pomoci
bluetooth, IR, wi-fi, atd.

Ridici jednotka 7 a vyhodnocovaci jednotka 8 jsou separované jednotky nebo jedna uniformni
jednotka.

Obsluzny software umoznuje operatorovi fidit snimani a nastaveni vzajemné pozice mezi
podstavcem 2 a skenovaci jednotkou 4, zachycovat a analyzovat data, dopliiovat a editovat v
databazi 9 uloZené informace a dalsi.

Podstavec 2 je proveden v barvé klicovaciho platna 5. Podstavcem 2 miiZze byt napiiklad stojan,
figurina, vésak, tzv. osobni sluha, raminko atd. Podstavec 2 miize byt naptiklad rota¢ni, jimz je
otaceno napiiklad pomoci elektromotoru.

Klicovacim platnem 5 je plné zbarveny material pokryty antireflexnim prihlednym povrchem,
kterym je napft. sklo, ur€éenym k jednoduchému odstranéni necistot. Klicovaci platno 5 umoznuje
nenaro¢né automatizované filtrovani nezadané snimané vrstvy pro tvorbu prithledné vrstvy.
Barva klicovaciho platna 5 se lisi dle barvy snimaného predmétu.

Nosna konstrukce 6 miZe byt opatiena posuvnym zafizenim ur¢enym k posunu skenovaci
jednotky 4 na poZadovanou pozici, kterym mlzZe byt zavitovy vodici profil, napf. tyc,
obsluhovany elektromotorem se Snekovou prevodovkou, umoziujici presné posouvani skenovaci
jednotky na poZadovanou pozici. Jinym typem miiZze byt hydraulika, zubovy pfevod s planetovou
prevodovkou, lanovy pievod pomoci kladek nebo fetézovy prevod. Zavitové ty¢e mohou byt
proti poSkozeni chranény teleskopickymi spoji.

Ridici jednotka 7 je vyhodné pocitadova jednotka, jejimz vstupem jsou pozadované soufadnice
skenovaci jednotky 4 ku snimanému predmétu 3, a kterd ovlada vS§echny pohonné jednotky.

Vyhodnocovaci jednotka 8 je vyhodné pocitacova jednotka.
Skenovaci jednotka 4 je ur¢ena k zachyceni obrazu a prostorové informace o snimaném predmétu

3, tj. 3D objektové informace, a mize ji byt Full-HD kamera s 3D skenerem nebo ultrazvukovy
snimac. Skenovaci jednotka 4 je umisténa na nosné konstrukci 6.
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Skenovani mize byt rovnéZ provadéno pomoci nékolika statickych fotoaparatd umisténych
kolem skenovaného objektu, pfipadné mulze byt skenovani provadéno ru¢né, kdy obsluha
skenovaci jednotkou 4 sama pohybuje a objekt snima.

Primyslova vyuzitelnost

Skenovaci zafizeni podle vynalezu je primarné€ urceno pro odévni primysl, umoznujici vyrobcim
¢i prodejcim naskenovat jednotlivé odévy do 3D elektronické podoby, a prezentovat je na
Internetu €1 datovém nosici.

Ve vyhodném provedeni jsou vSechna data o odévech jednotlivych vyrobcii uloZena na jeden
server a nabizena zékazniklm spolec¢né. K takové prezentaci je urceno naptiiklad specialni
pocitacové rozhrani, kde kazdy ze zakaznikl zada po svém vstupu své té€lesné parametry, jako je
velikost nohy, obvod paze a jiné, a vytvoii si tak vlastni elektronicky model sebe sama ve 3D. Na
tento model pak miiZze "oblékat" jednotlivé odévy uloZené v databazi, tfidéné nejen podle druhd,
ale 1 podle rozmérd. Nakupujici tak ma jasnou predstavu o vyslednych kombinaci odévil a o tom,
zda jsou rozméry pro jeho postavu vhodné.

Zatizeni je moZno vyuzit 1 v jinych odvétvich, kde by tak bylo moZno zkouSet a vzajemné
kombinovat jednotlivé artikly z pozadovanych databazi.

Data o naskenovanych objektech, v naSem piipadé o odévech, jsou pfistupnd vefejnosti pomoci
klientského softwaru, napt. webové aplikace, a implementovatelna do libovolného e-shopu.

Prvnim krokem, pro zékaznické uZivani, je vytvofit si ucet na centralizované platformé.
Nezbytnou soucasti uZivani tohoto uctu je podminka vytvoreni si své vlastni "podobizny".
Tvofeni podobizny probihd zadanim proporci téla uzZivatele. UZivatel si tyto informace sam na
sob¢ zjistuje napiiklad pomoci krejcovského metru. Na zakladé kompletnich Udaji je pak
uzivateli automaticky vytvorena podobizna, tzv. plasticky nakupni avatar — dale pouze avatar.
Zakaznikovi je nabizena i moZnost avatara si detailizovat, napf. vybér ucesu, barvy vlasi,
oblicejové detaily, barva pleti apod.

Po dokonceni registrace miize uzivatel navstévovat jednotlivé podporované e—shopy a zkouset si
jakékoliv oble¢eni z nabidky daného distributora. VSechny tyto obchody, Cerpaji Udaje o
zakaznikovi pfimo z centralniho ulozisté. Mezi tyto informace spadaji proporce zékaznika, ale 1
individualni historie objednavek, informace o "chovani", oblibené kategorie, primérné cenové
hladiny a jiné analytické a statistické udaje.

Druhou cestou k vyuZiti této aplikace je nakupovat pfimo na centralnim webu soustied’ujicim
vSechny podporované e-shopy. Tento web zahrnuje zbozi od vSech partnerdl, tudiz zékaznik mize
filtrovat a zkouSet kombinace i mezi riznymi znackami. Vytvari se zde tedy unikatni kiizovatka
obchodi s oblecenim.

Samotna aplikace nabizi spoustu utilit, které l1ze pii vybéru zboZzi vyuZzivat. Napfiklad preference
znacek, nastaveni cenové hladiny, tvorba outfitl obsahujici jiZ vlastnéné zbozi, vyhledavani na
zaklad¢ dresskodu (tzn. vybér dle styli / nalad / prilezitosti) aj.

Pfidanou hodnotou je to, ze zakaznikovi je obleCeni prezentovana z nékolika Uhli na jeho
vlastnim avatarovi (moZno i v kombinaci s jinymi kusy obleceni) a téZ to, Ze je mu velikost a
vhodnost stfihu vybirana na zaklad¢ proporci, a nikoliv pouze odhadu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Skenovaci zatizeni, vyznacujici se tim, Ze obsahuje:
— skenovaci konstrukci (1) sestavajici z:

o  podstavce (2) uréené¢ho k umisténi snimané¢ho pfedmétu (3), kterym je rotacni stojan,
figurina, vé§ak nebo raminko,

o alespon jedné skenovaci jednotky (4) urcené ke snimani snimané¢ho pfedmétu (3) a k
zachyceni obrazu a prostorové informace o snimaném pfedmétu (3), kde skenovaci jednotka (4) a
podstavec (2) jsou vzajemné polohové nastavitelné v thlu 360°, kde bodem otaceni je osa
skenovaci jednotky (4) nebo osa podstavce (2) a kde skenovaci jednotkou (4) je Full-HD kamera
s 3D skenerem nebo ultrazvukovy snimac,

o  kli¢ovaciho platna (5),

o nosné konstrukce (6), na niZ je umisténa alespon jedna skenovaci jednotka (4), pficemz
nosna konstrukce (6) je dale opatfena alespon jednim posuvnym zatizenim uréenym k posunu
skenovaci jednotky (4) na pozadovanou pozici, kterym je zavitovy vodici profil nebo hydraulika
nebo zubovy pifevod s planetovou pirevodovkou nebo lanovy pfevod pomoci kladek nebo
fetézovy prevod,

a dale obsahuje:

— vyhodnocovaci jednotku (8) s obsluZznym softwarem urcenou ke shromazd'ovani dat o
skenovani a vytvareni z nich tfidéné informace a jejich ukladani do databaze (9),

— Fidici jednotku (7) pro fizeni snimani a nastaveni vzdjemné pozice mezi podstavcem (2) a
skenovaci jednotkou (4), jejimz vstupem jsou pozadované soutfadnice skenovaci jednotky (4) ku
podstavci (2), a kterd je urcena k ovladani alesponn jedné pohonné jednotky alesponn jedné
skenovaci jednotky (4),

kde

— vyhodnocovaci jednotka (8) je vzajemn¢ datové propojena pomoci kabeld s fidici jednotkou
(7) pro vysilani ptikazl,

— vyhodnocovaci jednotka (8) obsahuje obsluzny software pro fizeni snimani a nastaveni
vzajemné pozice mezi podstaveem (2) a skenovaci jednotkou (4), zachycovani a analyzovani dat
a dopliovani a editovani v databazi (9) uloZzenych informaci.
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