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Vynélez se tykad uloZeni loZné plochy vo-
zidla se zvySenou priichodivosti s pojezdo-
vym elementem otoénym kolem primérni
osy, kterd je volné otofnd kolem sskun-
darni osy a kde primdarni osa svira kons-
tantni Ghel se sekunddrni osou.

U stavajicich uloZeni loZné plochy pro
uloZeni osddky nebo ndkladu vozidla, je
loZznd plocha pevné spojena s ramem vo-
zidla a to pfimo nebo pres pruZici eiemen-
ty. Nevyhodou tohoto uloZeni je pomérné
znalnd zména polohy loZné plochy pii pre-
kondvédni terennich nerovnosti dané zmé-
nami polohy celého vozidla.

U dalSich zndmych provedeni uloZeni
loZné plochy je tato spojena s rdmem vo-
zidla kloubové&, a je moZné proto zajistit
jejl neménnou polohu vzhledem k vodo-
rovné roviné i pii prekondvani terennich
nerovnosti vozidla. Nevyhodou tohoto ulo-
Zeni vSak zlstdva sniZeni stability vozidla
pfi jizdé v nerovném terénu, které je z
velké Casti zpfisobeno velkym klopnym mo-
mentem od nékladu nebo posddky vozidla.

Cilem tohoto vynédlezu je proto takové
uloZeni loZné plochy vozidla, které by zvy-
Sovalo stabilitu vozidla p¥i prekondvani
terennich nerovnosti.

Tohoto cile je dosaZeno u uloZeni loZné
plochy vozidla se zvySenou prichodivosti
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podle vyndlezu tim, Ze loZna plocha je o-
totné uloZena kolem dvou na sob& kol-
mych os pomoci ukladaciho ramu uchyce-
ného v drZaku, kery je spojen -s nosnym
ramenem otofnym' v ramu vozidla a pev-
né spojenym s nosnou klikou otofnou ko-
lem sekundarni osy pojezdového elemen-
tu. Drzak ukladaciho ramu je ototné spo-
jeny jednak s nosnym ramenem a jednak
s pfidavnym ramenem uloZenym na spod-
nim konci otofné€ v rdmu vozidla. Na rdmu
vozidla nebo na nosném rameni je vytvo-
Fen doraz a mezi nosnou klikou a rdmem
vozidla je usporddéana reakéni pruZina.
Vyhodou uloZeni loZné plochy podle vy-
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priCemZ se t&ZiSté8 zarovel plfesouvd ve
sméru podélné osy vozidla. Jak sniZeni té-
ZiSté, tak jeho posunuti ve sméru osy vo-
zidla zvy3uje stabilitu vozidla a zmen3uje
moZnost jeho pfeklopeni.

Priklad uloZeni loZné plochy vozidla se
zvySenou priachodivosti podle vynédlezu je
zndzornén na priloZenych obrazcich, kde
obr. 1 pfredstavuje schematicky celkové
vozidlo, obr. 2 pfedstavuje schematicky vo-
zidlo z boku pfi jizdé po nosné plose, obr.
3 predstavuje schematicky vozidle z boku
pIi prejiZdéni terénnich nerovnosti a obr.
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4 pfedstavuje axonometricky pohled na
konkrétni usporddéni vozidla.
. Vozidlo se zvySenou prichodivosti ses-

tdvd z pojezdovych elementd 1 otolnych
kolem primérni osy 2 a sekudarni osy 3.
UloZeni primérni osy 2 je spojeno zavés-
nym ramenem 4 s uloZenim sekundarni osy
3. Kolem sekunddrni osy 3 je uloZena nos-
na klika 5 otofnd rovnéZ v rdmu 6 vozid-
la a pevné spojend s nosnym ramenem 7.
Nosné rameno 7 je kloubové spojeno s dr-
Zdkem 9 uklddaciho rdmu 10, ktery je spo-
jen Kkloubové déle s pfidavnym ramenem
8. Ukladaci rdm 10 je otofn#& uloZen v dr-
Zdku 9, prifemZ nese loZnou plochu 11
otoén& uloZenou v uklddacim rdmu 10 ko-
lem osy kolmé na osu otd¢eni uklddaciho
rdmu 10. Na rdmu 6 vozidla je upevnén
doraz 13 omezujici pohyb loZné plochy 11
ve sméru osy vozidla, pfi€emZ v obrdceném
sméru je pohyb loZné plochy omezen re-
akéni pruZinou 12. Vozidlo je neseno nos-
nou plochou 14.

P#i jizdé& vozidla po vodorovné €&sti nos-
né plochy 14 je jeho zé&kladni poloha zné-
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zornénd na obr. 1, 2 a 4. P¥i jizdé vozidla
pfes prekédZku, znézornénou na obr. 3 scho-
dem, zméni se vzédjemnd poloha ramu 6
vozidla a nosné kliky 5, pficemZ nosnd Kkli-
ka plsobi proti sile reakéni pruZiny 12,
Vzhledem k pevnému spojeni nosné Kkliky
5 s nosnym ramenem 7, natdci se nosné
rameno 7 ve sméru pohybu vozidla. Jeho
11 pfi soufasném jeho posuvu ve sméru
pohybu vozidla. Zménou polohy t8ZiSté se
zvysi stabilita vozidla na nerovném terénu.
Zména polohy loZné plochy 11 je ovlivng-
na rovné&Z délkou pridavného ramene 8 a
nosného ramene 7 a misty jejich uchyceni
jak k rdmu 6 vozidla tak k drZdku 9 ukla-
daciho rdmu 10. ‘

Uchyceni drZdku 9 je moZné uskutefnit
pouze nosnym ramenem 7, které by v tom-
to pripad& bylo s drZikem 89 spojenc pev-
né. Pro docileni nezavislého vykyvovani
pojezdovych elementdt 1 vici sob& je moZ-
né pak vytvofeni spojovacich elementll za-
budovanych na nosné klice 5 a nosnych
ramenech 7 a pridavnych ramenech 8.

PREDMET VYNALEZU

1. UloZeni loZné plochy vozidla se zvy-
Senou priichodivosti, s pojezdovym elemen-
tem oto&nym kolem primérni osy, kter4 je
volné otofnd kolem sekunddrni osy a kde
primédrni osa a sekuddrni osa sviraji spolu
konstantni wthel, vyznalené tim, Ze loZné
plocha (11) je oto&né& uloZena kolem dvou
na sebe kolmych os pomoci uklddaciho
rdmu (10), uchyceného v drZdku (9) ukla-
daciho rdmu (10), ktery je spojen s nos-
nym ramenem (7}, otoénym v rdmu (6)
vozidla a pevné spojenym s nosnou klikou
(5), otofnou kolem sekunddrni osy (3]
vozidla.

2. UloZeni loZné plochy vozidla se zvy-
Senou prlichodivosti podle bodu 1 vyzna-

€ené tim, Ze drZdk (9) uklddactho rdmu
(10) je ototné& spojeny jednak s nosnym
ramenem (7) a jednak s pfidavnym rame-
nem (8], uloZenym na spodnim konci otod-
né v rdmu (6) vozidla.

3. UloZeni loZné plochy vozidla se zvy-
Senou priichodivosti podle bodu 1 a 2 vy-
znafené tim, Ze na rdmu (6) vozidla neho
na nosném rameni (7) je vytvofen doraz
(13). :

4. UloZeni loZné plochy vozidla se zvy3e-
nou priichodivosti podle bodu 1 aZz 3 vy-
znaCené tim, Ze mezi nosnou klikou (5) a
rdmem (6) vozidla je uspofddédna reakéni
pruZina (12].

3 listy vykrest

Severografia, n. p., zédvod 7, Most
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