ITALIAN PATENT OFFICE

Document No.
102011901957474A1

Publication Date
20121223

Applicant
COMETO S.N.C.

Title
STRATIFICATORE PER MACCHINA BOBINATRICE

Front page automatically generated by WIPO



(331

10

NG

£
(SR

30

13807 .01

Stratificatore per macchina bepinatrice
Settore della Tecnica

La presente invenzione gi riferisce, 1in generzle, ad un

W

dispositive gtratificatore (stratificzatore) per macching
pobingtrice (beobingtrice) in cul la bobinatrice congrende
una bebing s cul awwolgere un filo ¢ lo gtratificatore ¢
configurato per depositare 11 filo in moda unifarme sulla
bobinag scorrendo longitudinalmente wlla bobing stesgsa 1b
versli oppostl.

In particelare, la pregente invenzione gl riferisce ad uno

[N

gtratificatore elettronico per bobinatrice di f£ild metallic

gi diametro compreso, ad esempio, fra .l & 10 mn in cui le

bekine hanno flangie terminali, sono disposte origzontall ed

hanmwe dimernsiont in larghezza comprese ewnbro limitd

predetermingtli, ad egempio fra 10 & 70 gm.

Per guanto nella presente degscrizione si faccla riferimento,
per comoditda di descrizione, a stratificateri per
obimatricl 41 bobine dispogte crizzortali, nullas wista che
L'invenzlone gla appllcablle, mutatls mutandis, =&
gtratifiestert per mazchine aventi kobineg digpoate

diversamente, ad esemplo vertlcall, con dimenslionl dilverse

da guelle indiezte e azpplicabili per bebinare fild anche non

metallicl di diametreo diverso da guello indicate.
Arte Nota

Zorne noti, itn generalse, glili stratificatori oer
bobimatsd el .
Tali dispositivi conmprendone, ad ssemplio, uan dispositivo
alimentatore di Lile abtho a gscorrere lunge un gssg, ad

esemplo un a&gsse origzzontale, in versi opposti =24 &

depositare 11 filo sy uns babina o rulle rotante attorno ad

ur agge parallely all'agge d1 gtorrimento del dispositliva

alimerntators (alinentatore) .
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Fra i dispositivi noti sone anche previgtd dispesitivi

conprendenti. un emettitore lassr assoclato al dispositivo
alimentatore,

Pd esenpic & anche note uno stratificatore alizzate dalls

Richiedente 1in woul l'emettitere laser (lasery & disposto

allineata su un asse ortogonsle & guello della pobina e

dgsocidto al bracolo alimentatares.

|_.

elld madcthing rots 11 lasger, sgorrendo congiuntiments con
Ltalimentatore lungo l'asse orlzzontale, e attd, in una Lase

inizlale, a rilevare s8la lo spessore della hoblpna sia le

dimensioni in larghezza della bobina cosl da determinare i1

numero di spire di file in larghezza ed altezza da avvelgere

sulla kbobima e, durante il deposite, & atto a comtrellare 11
numers di. splre depositate lungo L'asse orizzontale dells
bobina,

Un primg problema delltarte nota & vohe il deposito del
filo sulla bobina, & causa di vari metivi, ad ssenpio
rallentamentl del bracclo alimentatore, Interruzionl per
rottura del filo, ece., non risulta senpre distribulte
uniformemente sulla bobins, anche g2 11 numero di splire &

costante.

Un ulteriore problema, cellegato al prime, & che le
flangie della bobina, al eregcere del numero delle splire in
senso ortogonale all'asses della bobina, Tendono ad
allargarsil. (variare angoelarions o spanclare verse 1'asterno
del la bobina) cosl chse ss 11 numero di splre @ mantenubo
costante gueste, nellse zone in prossimita delle flangile
tendone a seiveolars werso le flangle e incastrarsi Ira

flangie e le gpire sottostanti.

‘m

Quesgto ulteriore problema & particclarmente rilevants e

gentito guando, 1n usoc, 11 [ilo deve essere shobinato, 1n
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guanto ud  comportare mon sole difficeltid ma anche la

rottura del filo dwrante la shobinatura.

Ia Eichiedente, ha in sintesi rilevabo the I'arte nota,
pur rilsolvendo warl problemi legati &l woontrello dellao
spessore & del numero di spire depositate sulls bobina, nen

¢ in grado di risolvere applens 1 probleml sopra egposti.

Descrizione dell’ Invenzione

Foopn  dells presente dnvenzionz € quello di risclvere
applence 1 probleml soprs sspostl.

Raggliunge lo scopo lo gtratificatore per omacchina
bhobinatrice come rivendicato.

La presente invenzione riguarda anche un metodo per

depositare, mediante wn dispositivo stratifiecatere, spire di

filo =y uma bobina abta 2 ructare intorne ad un proprioe

asse.
Le rivendicazioni costltyl soorno parke integrante
dell Tingegnamento tecnice out fornite in merito

all*inverzione.
In accordo ad una carabbteristica di ung Iormg prelerita
di reglizzezions 1o gtratificaitore comprends un dispogitive

di i1llunminaziorie atteo ad 1lluminare la bobina & un

dispositive di ripresa atte a riprenders Immaginl dells
bobira in modo da permettere a mezzi di controlle autematici

@i controllare 11 depesite del f£ilo sulla bobina

in acocorde ad uvn'ulteriore cararttersistics della

presente invenziene 41l dispesitive di illiminazions & guellao

‘di. ripresa sonoe dispestl in modo da formare fra lero angoeli

di incidenza predekterminatl rispetbo allasse della boblnas

In accorde ad untaltra caratteristica della presente
invensiocnes, 11 dispositive d4di illuminazione e guells di
ripresa sgono posizionabili inh pesizlone sostanzialmente

baricentrica r¥is

45

petto alla bhabdnag.
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Descrizione 8intetica delle Figure

OQueste ed  altre caratteristiche e wvantaggl dellas

presente dnvenzione risulteranno ehiare dalla ssguente

degsarizione di {una forma preferital forme preferite di
realizzazione fatta & titole semplificative & non

Limitative gon  lltaugilie delle annesse figurs, in  cul
glementi indicati ¢on uno steggo © un simile riferiments
nutiesices  indidano glementi che  hanng gtesga ¢ eimile
futiziefmlitd & costruzione ed ifv culs

Fig. 1 e Flg. 2 rappresentansg in modo gchematlco un

disgpositive stratificatare per bebinatrice secondo

LYimnvenzione; =
Eig. 3 rappresenta wunc schema a bkloochi di  massima di
architettura logiloa del dispositive sscondo L'invenzione.
Descrizione di. una Forma Preferita di Realizzazione

Corn  piferimento alle rappresentazioni schematizhe di
Fig. 1 & 2, sistema per bobinare pomprende un dispopitive
gtratificatore {gtratificatore) 10 Stel ura macohina

boiinatrice o porta rulle {(magchina) 20 in cul € previgto,

ad =sgehpioy Un digpoesitivi di aziongments 11 chey in dso &
carlcato con una bebina 21 avente, preferiblilmente, una o

due flangie Terminalil, ad ssenple due flargie, 2da e Z3b

rigpettivamente.
Il dispositive di azionamento 11 & atto a far ruotars
la bokina 21, durantese la bobinatura, attorno ad un asse

gentrale 25 z2d una velocitd ohe varia in funzione del numero

di. splre avvalte sulla bobina, & comprende, preferiblilmente,

anche mezzi di adabtamente 12 contigurati per agganciare la
bobina 21 a misura..

Infatti, le bobine possonc avere misure in larghezza
vablabill entsy uny fangd predebermiiato, ad egefpdo Lrd 10

e 70 cm, per cul 1 nezzl di adattanmentoe 12 domprendono
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componenti attl a scorrere lungo l'asse 25 ed a tratteners
la bobima a misura.
In sgintesl, i acocords:  al pregsente eeamplo di

realizzazione, € previsgsto ohe la bobina ruocti intorno al sud

asge centrale 25 mostrando, distante ger istante, un profile
d1 superfice di bobina 21, compreso fra un raggio minime ed

un ragdlio maggimoe rigpétto alllasge Centrale £5; un profilo

di superfice delle spire ¢ un profile 41 flangie, 2338 e 2Z3b.

Lo stratiflcatere 10, in accordo alla forma prelferita
di FealizZzazicne, & didgpests digtanzliate dal digpebitivo di
arlonamente 11 e dalla bdbina 21, e comprende vun supperiko 14

a owul sono fidissati in mode amewvibile e in posizione
preferibilmente ortogonale alla bebina, un dispoesitive di
Llluminazicone 41, ad esempioc un dispositive lassr a rilga
continua (lager) di tipeo nota, atbto ad illuminare di luce,

n=l L rampito del range predeberminate, la Larghezzg della

bobina 21 & le flangie, 23a e 23b, ed un dispositive di

623

rliprega 42, ad sgenplo uns Lelecamara di Lipoe notd, altta
riprendere, in uso, grazie alls luce riflesss della bobina,
il profilo dells superfice dells bobina 21 e delle flangie,
Z3a e 23b.

Im uso & previsto che, a3l wvariare delle dimensicni 4in
larghezra dells hobina, 11 laser 41 e la telecamere 42 giano
pesizionaltl, Lo ura ftase lmizilale, in posl mlone
sostanzialmente baricenteieca rlspetto alla larghezza della
bobina 2 171 ileisis ca distribuire uniformemente
LUilluminazions dells bobina & delle flangile e la ripress
gella supsriice della bobinag 21 & delle flanglie, 28a = 235k,

Nella forms preferita di realizzaziones il dispogitiva

g1 ripresa (telecamera)l 42 ed 11 laser 41 giaccicno gu un

plano ortogonale alltassge della boblhna, sono orlentatl verso

la kbokina =2 formano fra loroe un angola di incidenzg, ad



(331

10

NG

£
(SR

30

13807 .01

egempla, rispette all'esse centrale 25 della bokina 21
compreso fra 15° e 50°.

Angora pit  preferibilmente 11 digpogitive di  ripresa
(telecamera) 42 ed 11 laser 41 formamg fra lore wun angolo in
gererg supericrs a 30°.

Grazle @wlla Sonfilglraziones gopra degcritiay che oprevede
gosizionamenti arngolari fra telecamera 42 & lasger 41,
figpetis alla bokina 21, non goingidentl, la telecamera 41 &
atta a rilevare, lstante per gtante, in particolare, 11
profilo della superfice della bobina 21 1l profllo della
superfice delle spire & 11 profile delle flangle Z23a = 23b.

In accerdo al presente esempie di realizzezgione & anche

T

previste, preferpikbilmentes, che lL'angole fra il dispesitive

¢

‘di ripresa {telecamers) 42 ed il laser 41 siz seggetto a

taratura, tenendo oonts  dellsa macchira 200 gw oul  seono
montate le bobine 21 e, in particolare, del raggio minimo e
magginme delle bobirne 21 previste sulla macehina 20,

La taratura permebte di registrare la posizione angolare fra
telecamera 42 e lagser 41 1n nodo da otbimizzare la ripresga
dedla superfice della bobina fra 11 sBuo ragglo minimo ed 11
EUC ragglo magsimo previghbl 1n Ugo.

Lo gtratificatore comprende anche un dispoesitivo
glimentators (alimentatore) 15 4di £ile 22 4in cul sono
previati un carrells 5l abbe a scorrere con mobo altermato
Luango gulde 52, preferibilmente fissate, in modo noto, al
supporto 14 e, preferibilmente, un braccio guldafilo 53
atte, durante lo scorrimento del carrello 5l, 2z distribuire
ed avvolgere, in ugo, il fileo 22 sulla bobina Z1 durante la
sua rotazicone.

Lo gtratificatare 10 cenmprende, incltre, mezzi di

controlla & gestlione 1 collegalti, zad ggenmplo, almenp g1

digpdgeitivo alimentstere 15, al dispeosgitivo 1lluminatdre 41
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ed al dispositivo di ripresa 42 ed atti a controllarme il

funzienamento swulla base dl progrannl sviluppatd in fase di

progetto dello stratificatore & memorizzati, ad egemplog, nedl

mezzl dl controllo e geghicne.

It doecrds alla forma preferita di realizzaziane, &
previsto che la telecaners 42, In ugo, riprenda, Istante per
istante 1L profile dalls supgriice della bobina 21 o dglle
spire ed 11 profile delle flangle 23 & fLrashetia gll"ianita
di contrelle 18 le Immagini in modo che gquesta 18, sulla

bage di programml sofbtware sviluppatl dn Tfage dl progetto

dello stratificatore ed in sssa memorizzati, mandl cemandil

al disposibtive di alimentazions 15 in modo da distribulre 31
Eile in meodo opportunc per tubtta la larghezsza della bebina
21, fra le flamglie Z23a e 23b, evitando i oproblemi sopra
citati delltarte nota.

Pily irn pagrticolare, 1n ageccords alla ferms greferiba di
reallszazione, & previsgto, &d esemplo, che;

- in caso di deformizions o allargamento di una o entranbe
le flangle, £23a e/fo 23k, 1l'units di eontrello 18 comandi
l'aggiunta di ung © pll gpire in modo da compensare 13
delormazlone;

- nel waso in cui  la superfice della Dbobina e, in
particolare, delle splre di filo 22, presentine irregolaritd

sul profileo, l'unitad di contrelleo 18 comandi il dispositive

d1 glimentazione 15 & far scoreperse 11 carrello 51 in modo

pil o menc veloose psr comnpensare, come facllmente
compransibile par un taenieco del settors, lLe frregolarita
rilevate, 1n gensre dipendenti dalla distribuzione delle

spire lunge la bokina.

G

11 funzicnamento del sistema , im particolare, della

[l
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In una fase dniziale, a Ironte del caricamento della
bokbina 21, & misurd, sul porbta ralle 20, & previsto che, a
segulto dellvattivazione di opportuni comandi o manualmente,

il lager 41 e 1l'ag

4]

oolata telecamera 42 siane posizionati in

[

posizione baricentrica rigpetto alla bobina.

Tn und fase sucecessiva & previsto che 11 laser 41 venga
attiwvato per illuminare la bobina 21 ¢ le flangie 23a & 23b
& he 1a telecdmera 42 rviprenda 11 profilo illuningto in
modo dd, permeéettere all'unita di Sontiralld 18 di individuare
la larghezza della bokblina Z1 ¢ la posizione delle I[langle

23s e Z3b.

Gl la base delle informazion i Tnizdiali e di
informazdenk gggluntlive riguardanti dimensioni e

caratteristiche del Ffile 22 da avvolgsre, #d  esemplo
irizerite manuzlmente, l'unita di controlle 18 calcola 11
numnere 4di splre Ilniziall di file da depositare per “goprire™
la larghezza della bobina ed attiva, di conseguenza, la
rotazione della bobina 21 & lo goarrimente del garrzella
guidatila bl.

Mella forma preferita di regllizzazions € previste dhe
durante il depesite del filo 22, 11 laser 41 1llumini
cogtantemente la baokina 21 e che la ftelecamera 42 continui =z

Lrasmetters le lmmaginl ripress all'urplts di conteelle 18.

Gragis alla ripresa continuwa delle lmmagini durante 11

i

individuare, in modo automatico, irregolaritid nel deposito

del filo Z9 el variaziont adt poslzionanento e fo

deformazioni delle flangie, 23a e Z3b.

Nel case in cul  lrunita di contrelleo individuoi talil
irregolarita e/0 variaziaeni e/f/o deformazioni, guesta 18,
gully base del programmi sviluppatl nella fase di prodetts e

in esse hemorizzatl, prodede a modificare, in tenps resle ed
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g
in  moedo automatico, ld  movimentazione dispesitive di

alimentazione 1§ ed 11 numero di. splre da depositare.
I particolare, nel caso in sul 1'unitd di egontrolleo rilevi

che lg larghezza della bobina 21 & aumentata a causa dellg

T

deformazicone di una o sentrambe le flanglie, 23a /o 23b,
previghbto ¢he la stegsa unitsd di controllo 18 comandi, ad
egempla, 11 deposito di una o pibh spire addizicnali per
campensare  la  defarmazions ed evitare, ad esgemplo, la
formazione, in prossimita delle flangie, dl zone prive di
plire tall da provocare che eventuall splre sgoprastanti
Yoadano™ fra spire sotfbostanti = flangie.

Come facilmente comprensilbile per un becnico dsl
setbtore, guanto sopra descritbto per stratdlfiecatori inm cul Ie
boblne sone digposte orizzontali & chiaramente estendibile a
macshine 1in cul le bolbline sono dispests in vertigales o oon
angolature diverse, grazie all'architetturs descritta in cul
& previste un dispositivo di 1illuminazsione fissgo che copr
tutts la bobina ed uh dispositivo di ripresa c¢he sia atto g
riprendere tutts La bobina dispostg ¢on un angole di

incidenza sulla bobina diversy da 0° rigpetto al disgpositive
dl Illuminazione.
Armalogamente, 41 funziormamento sopra descoritbte relativeo

al deposito di file dn modo unifermemente distribudte su ura

bobing & facilmente trasferikile al deposite di file "a

trapezie™, senrz per gueste asclrs dallambita di guante

desoritio e riwerndicato.

Hatwralmente, modifliche ovvie =/o wariantl sono possikbili

alla deszrizigne di  gul  sgopra nei  componenti e nel

csollegamenti, cosl come nel dettagli della costruzians

1l lustrats 2 el metodo di OeTAre senra stacdogrsd
all'inverzioneg come preglsabts nelle rivendlcazlioni

seguentl.
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Rivendicazioni

1. Stratificatore per bobinatrice configurato per depositare
spire di filo (22) su una bobina (21) atta a ruotare intorno
ad un asse (25), avente una determinata larghezza ed almeno
una flangia terminale (23a, 23b), detto stratificatore
comprendendo

- un dispositivo alimentatore (15) atto, in uso, a scorrere
in direzione parallela alla larghezza della bobina per
avvolgere il filo (22) in spire su detta bobina;
caratterizzato da

- un dispositivo di illuminazione (41) atto ad illuminare
una superfice, di detta bobina o di dette spire, e una
superfice di detta almeno una flangia terminale;

- un dispositivo di ripresa (42) posizionato in modo da
formare un angolo di incidenza sull'asse della bobina
predeterminato rispetto a detto dispositivo di illuminazione
(41), detto dispositivo di ripresa essendo atto a riprendere
immagini di dette superfici illuminate (21, 23a, 23b); e

- mezzi di controllo (18) atti a controllare detto
dispositivo alimentatore (15) in funzione delle immagini
riprese da detto dispositivo di ripresa (42).

2. Stratificatore secondo la rivendicazione 1 in cui detto
angolo di incidenza sull'asse di detta bobina (21) fra detto
dispositivo di illuminazione (41) e detto dispositivo di
ripresa & compreso fra 15° e 50°.

3. Stratificatore secondo la rivendicazione 1 o 2 in cui
detto dispositivo di illuminazione € un dispositivo laser
e/o detto dispositivo di ripresa € una telecamera.

4. Stratificatore secondo una qualsiasi delle rivendicazioni
precedenti in cui, in uso, detto dispositivo di

illuminazione e detto dispositivo di ripresa sono



10

15

20

25

30

13907.01

11

posizionabili in ©posizione sostanzialmente Dbaricentrica
rispetto alla determinata larghezza di detta bobina.
5. Stratificatore secondo una qualsiasi delle rivendicazioni

precedenti comprendente un supporto atto a sostenere:

detto dispositivo di illuminazione (41);

detto dispositivo di ripresa (42); e

detto dispositivo alimentatore (15).

6. Stratificatore secondo una qualsiasi delle rivendicazioni
precedenti in cui detto dispositivo alimentatore & atto a
scorrere parallelamente all'asse (25) di detta bobina (21)
Su un piano orizzontale.

7. Metodo per depositare, mediante un dispositivo
stratificatore (10), spire di filo (22) su una bobina (21)
avente almeno una flangia (23a, 23b) e rotante intorno ad un
asse (25), caratterizzato dalle fasi di:

- predisporre un dispositivo di illuminazione (41) atto ad
illuminare una superfice di detta bobina o di dette spire e
una superfice di detta almeno una flangia;

- predisporre un dispositivo di ripresa (42) posizionato su
un piano ortogonale all'asse (25) di detta bobina (21) e in
modo da formare un angolo di incidenza predeterminato
rispetto a detto dispositivo di illuminazione (41);

- illuminare dette superfici e riprendere, istante per
istante, immagini di dette superfici illuminate;

- a controllare il deposito di detto filo sulla base delle
immagini riprese da detto dispositivo di ripresa (42).

8. Metodo secondo la rivendicazione 7 in cui detta fase di
predisporre un dispositivo di ripresa comprende la fase di
posizionare detto dispositivo di ripresa (42) con un angolo
compreso fra 15° e 50° rispetto all'asse di detta bobina.

9. Metodo secondo la rivendicazione 7 o 8 in cui, 1in uso,

detto dispositivo di illuminazione (41) e detto dispositivo
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di ripresa (42) sono amovibili e posizionabili in posizione
sostanzialmente baricentrica rispetto a detta bobina.

10. Moduli informatici direttamente caricabili nella memoria
interna di almeno un elaboratore elettronico e comprendenti
porzioni di codice software per attuare, quando i moduli
vengono fatti eseguire su almeno un elaboratore elettronico,

il metodo secondo una qualsiasi delle rivendicazioni 7 a 9.
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CLATIMS
1. Stratificator for a spooling machine shaped
for winding wire coils (22) on a spool (21), arranged to
rotate around an axis (25), having a certain width and at
least one end flange (23a, 23b), said stratificator
comprising
- a feeder device (15) arranged to slide in a direction
parallel to the width of the spool in order to coil wind the
wire (22) on said spool;
characterized by
- a lighting device (41) arranged to light a surface of said

spool or of said coils, and a surface of said at least one

end flange;

- a shooting device (42) located so as to shape a
predetermined angle of incidence on the spool axis as
regards said lighting device (41), said shooting device

being arranged to shoot images of said lighted surfaces (21,
23a, 23b); and

- control means (18) arranged to control said
feeding device (15) according to images shot by
said shooting device (42).

2. Stratificator according to claim 1 wherein said angle of
incidence on the axis of said spool (21) between
said lighting device (41) and said shooting device is
comprised between 15° and 50°.

3. Stratificator according to claim 1 or 2 wherein said
lighting device is a laser device and/or said shooting device
is a television camera.

4, Stratificator according to any one of previous
claims wherein said lighting device and said shooting device
are arranged to be located in a substantially barycentric
position as regards the certain width of said spool.

5. Stratificator according to any one of previous claims

comprising a support shaped to support:
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- said lighting device (41);
- said shooting device (42); and
- said feeder device (15).
6. Stratificator according to any one of previous

claims wherein said feeder device is arranged to slide in
parallel to the axis (25) of said spool (21) on a horizontal
plane.

7. Method for winding, by means of a stratificator
device (10), wire coils (22) on a spool (21) having at least
one flange (23a, 23b) and rotating around an axis (25),
characterized by the steps of:

- providing a lighting device (41) arranged to light a
surface of said spool or of said coils and a surface of said
at least one flange;

- providing a shooting device (42) located on a plane
orthogonal to the axis (25) of said spool (21) so as to
shape a predetermined angle of incidence as regards said
lighting device (41);

- lighting said surfaces and shooting, moment by moment,
images of said lighted surfaces;

- controlling the winding of said wire according to the
images shot by said shooting device (42).

8. Method according to claim 7 wherein said step of providing
a shooting device comprises the step of locating said
shooting device (42) with an angle of incidence between 15°
and 50° as regards the axis of said spool.

9. Method according to claim 7 or 8 wherein said lighting
device (41) and said shooting device (42) are removable
and arranged to be located in a substantially barycentric
position as regards said spool.

10. Set of computer program modules directly loadable in the
memory of at least one computer and including software code

portions arranged to perform, when the modules are run on at
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least one computer, the method according to any one of claims

7 to 9.



1/2




2/2




	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - DESCRIPTION
	Page 14 - CLAIMS
	Page 15 - CLAIMS
	Page 16 - CLAIMS
	Page 17 - DRAWINGS
	Page 18 - DRAWINGS

