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( Troisidme addition & la description de la demande de brevet
n° 80 24799 dw 13 octobre 1980 )

Le moteur magnétique, tel qu'il a été déorit dans la
demande de brevet 80 21799 et leas certificats d'addition 80 22353 et
81 09302, est basé sur une propriété des champs magnétiques appellée
" offet de crémailldre ", Ii semble que 1l'on puisse 1l'expliquer de la
fagon suivantes

Si 1'on place un i)ﬁle magnétique, par exemple Nord,
devant un chawp magnétique de m®me polerité, ces deux masses magnéti -
ques vont se repousser l'une l'awtre dans tous les sens, ( figure 1 )
Mais si 1l'on place un autre p8le de polarité opposée & c8té dn premiew,
ce second pdle va donc attirer ce flux provoqué par les deux masses
megnétiques de polarité opposée, ( figure 2 ) La répulsion réeipro-
que des deux masses Nord est alors disaymétriqne.

On constate que cet effet est réeiproque, ctegh-d-dize
que, #i le champ est fixe, le p8le se déplacera, { figure 3 ) et que,
si le p8le est fixe, clest le champ qui se déplacewa. ( figure 4 )

De cette réciproeité, on pemnl tirer le principe dfun
moteur fonctionnant de deux fagons différentess

2) Vn paralldlipipdde, aimanté dans le sens de 1'épaisseur, me
déplace en ligne droite au-flessus d'un champ formé, autour d'un axe,
par quaire plans aimentés, disposés comme les quatre c8ifs d'un caxmé,
chague plan étant d'une polarité domnée, et ces polaritds Stant
alterndes, ( figure 5 ) Chague® <fois que l'om fait tourner 1l'ensemble
des quatre champe dun quart de tour, le paralltlipiptde repart dans
1'autre sens, ( figure 6 ) _

b) Un champ magnétique se déplace devant un paralldlipipede,
aimanté dans le sens de 1l'épaisseur, et monté sur wn axe, ( figave 7 )
Chaque fois que l'on fait tourner le parallelipipdde d'un demi-tour, le
champs magnétique repart dans ltantre sens, ( figure 8 )

Mais ces deux sysitmes présentent 1l'inconvénient de
prélever une part de l'énevgie obtenue par le déplacement de la piéce
mobile, afin de changer la position de la pidce fixe, En effet,
1teffet de crémaillére ne supprime pas lleffet de chemp habituel,
otest-d-dire llattraction des p8les de noms contraires. D'autre part,
on n'obtient dans tous les cas qu'un mouvement alternatif,
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On obiiendra un rendement tien meilleur en utilisarnt une
construction permettants

a) de n'avoir 3 combatire 1'effet de champ gue dans une irds
faible mesure;

1) dlobtenir ux mouvsaent continu.

Pour les raisons exposées dans le certificat d'addition
&% 81 09302, il est indispensable d'avoir un champ rompu, c'est-a-dire
un champ homogéne, mais n'ayant pas la forme d'un cercle, On peut lui
donner soit la forme d'une ligne brisée, soit la forme d'une sinusolide .
Ce champ pourra &ire multiple, c'est-d-dire formé u'un ensemble de
chemps parall2les et de polarités zliernées, afin de réduire la largeur
de chacun d‘eux et, par conséguent, de limiter au maximum les déplacements
lateraux. -

. Le moteur comprendra doncs
a)une partie mobile composée d'un tube, towrmant dutour dtun uxe,
et aimanté en forme de champ rompu, ( figare y ) '

b) une partie fixe, composée de deux paralldlipiptdes moteurs, 2
1vintérieur du tube, el oscillant latéralement, parallélement & 1llaxe
du tube. ( figure i0 ) Ces parallelipipides moteurs doivent suivre le
tracé du champ rompu, { figare i1 )

Pour cela, il y a deux possibilités: ,

a) Soit mettre wn rail de guidage paralléle au bord du champ
Trompus .
b) voit placer sur le tube, et sol€#idfdrement 2 Iui, des fragmenis
de champs, obligues, de polarité alternde, devant lesquels se trouvent
des parall®lipipédes aimanités auxiliaires, placés perpendiculairement '
3 1l'axe du tube, et qui, grfice 2 1'effel de crémaillére, se déplacent
latéralement, entratnant les paralitlipipédes moteurs placés devant le
champ rompu. ( figure 12 )

Ces parallelipiptdes auxiliaires étant toujours situés
au milieu du champ qui les actionne, puisqu'il est obligue, ils ne
sutiront pus d'effet de champ gui pourrait les freiner, en particulier
lorsgulils sortent d'vn fragment de champ pour entrer dans un autre,
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tn résumé, le moteur proposé est & peu prés le rlme que
celui déerit dans le certificat d'addition BI 09302 mais, cette fois,
c'est le champ rompu qui tourne, et les parallilipipddes qui sont fixes,
De cette fagon, en bloguant le champ rompu, et en débloguant les
parallzlipip>des moteurs et les paralldlipipddes auxiliaires, on inverse
le sens de rotation du moteur,



Wil

2510840

4
HEVENDICATIONS

( Troisieme addition aux revendications de la demande
de brevet 80 2179y dum i» octobre 1930 )

/) Moteur selon la revendication 1 du brevet principal,
wtilisant une propriété du champ magnétique des aimants permanents
corme source d'énergie, caractérisé en ce que un champ magnétique
tubulaire, de polarité unique, se déplace, en effectuant des rotations
complétes, devent deux parallélipiptdes moteurs fixes, aimaniés dans le
gers de l'épaisseur,

2) roteur selon la revendication i1, caractérisé en ce gue
ile chemp magnétique tubulaire est en forme de ligne brisee ou de
cirusolde, des parties de champs, de pdarités irverses, remplissant les
pariies laissées libres par ce premier champ,.

%) Loteur selon la revendication i, caractérisé en ce
zue le déplacement longitudinal des parallelipipddes moteurs fixes est
ovotenu par 1'effet de crémaillére de portions de champs obliques, soli-
daires du champ tubulaire, sur des paralldlipiptdes auxiliaires, aimantés
gans le sens de 1l'épaisseur, morntés pe:qlendiculairement a2 1llaxe de
rotaticn du champ mobile, et solidaires des parallélipiptdes moteurs '
izes. '

4) roteur selon la revendication 1, caractérisé en ce
cue 1l'on peut inverser le sens de sa ratation en bloguant le champ
marndtique tubulaire, et en débloguant les parallelipipédes moteurs et
les paralldlipipédes auxiliaires, et en recueillant le mouvement produite

nar cesparallélipipédes moteurs devenus mobiles,
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