poLSkR  [OPIS PATENTOWY |124 089

nzfclz;gg\:gtm PATENTU TYMCZASOWEGO

Patent tymcezasowy dodatkowy Int.CL*> GO1L 5/16
de¢ petentu nv -—— .

Zgloszono: 14.11.79 (P: 219606) ~ -
5 CIlrIeLNIA

Pierwszenstwo: Urzedu Patentowego

Blscg Recwons o Lungwe

URZAD |
PAT EN 10 W Y Zgtoszenie ogloszono: 22.09.80

: Pﬂl. | Op1s patentowy opublikowano: 30.04.1984

Twoércy wynalazku: Janusz Szewczyk, Mirostaw Dawidonis, Krzysztof Tomaszewski

Uprawniony z patentu tymczasowego: Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw
,,Mera-Piap’’, Warszawa (Polska)

CZUJNIK ZESPOLONY DO POMIARU SKLADOWYCH SItLY
| MOMENTU OBROTOWEGO

Przedmiotem wynalazku jest czujnik zespolony do pomiaru sktadowych sity dziatajacych wzdtuz osi x, v,
z oraz momentu obrotowego, ktérego wektor jest réwnolegty do jednej ze sktadowych, przy czym mniejsze
przytozenie sity jest przesuniete wzgledem miejsca zamocowania czujnika, przeznaczony do wspétpracy z robo-
tem przemystowym lub podobnym urzadzeniem.

Dotychczas do pomiaru sit dziatajacych na narzedzie lub przedmiot umieszczone na ramieniu robota (lub
innego urzadzenia), uzywano przewaznie pojedynczych czujnikdw, na ktore oddziatywaty okreslone z géry
sktadowe sity lub momentu.

Pomiar taki pozwalat na uzyskanie jedynie niepetnej informacji o kierunku i wielkosci mierzonych sit,
a ponadto obarczony byt znacznym btedem wyniktym z zalezno$ci wyniku wskazania czujnika od wielkosci
oddalenia miejsca przytozenia sity od miejsca zamocowania czujnika.

Znane sg rowniez czujniki zespolone, ktére pozwalajg na pomiar trzech skfadowych sit oraz niektérych
sktadowych momentéw z jednoczesnym uniezaleznieniem wskazari od miejsca przytozenia sity. Znany jest
z polskiego opisu patentowego nr 756937 przetwornik sity sktadajacy sie z ptyty naciskowej i ptyty podstawy
potaczonych pomiedzy soba za pomoca odpowiednio rozmieszczonych podpér o okreslonych ksztattach
sztywno osadzonych w tych ptytach. Do pomiaru sktadowych sity dziatajacych na ptyte naciskowa stuza
tensometry umieszczone na kazdej z czterech podpér. Przetwornik ten wymaga stosowania znacznej ilosci tenso-
metrow. Nie stwarza réwniez mozliwosci pomiaru momentu obrotowego. Wymiary takiego zespolonego czujnika
s do$é znaczne, a wielko$¢é mierzonych sit stosunkowo niewielka. Te dwie wtasciwosci uniemozliwiajg praktycz-
nie uzycie takich czujnikéw do wspétpracy zrobotem o udzwigu kilku czy kilkudziesieciu kilograméw.
Umieszczenie duzego czujnika pomiedzy ramieniem robota, a urzadzeniem w powaznym stopniu zmniejsza
udzwig robota i pogarsza wtasnosci dynamiczne.

Czujnik wedfug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze element potaczony z ramieniem robota lub podob-
nego urzadzenia oraz element potaczony z uchwytem przenoszonego przedmiotu lub narzedzia potaczone sg
pomigedzy sobg za pomoca tacznikdw umozliwiajacych wzajemne przemieszczanie sie tych elementow
w ptaszczyznach réwnolegtych do siebie, przy czym do elementu potgczonego z ramieniem robota zamocowane
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53 sztywno podstawy czujnikéw sity przenaczonych do pomiaréw sktadowych Px i P_ sity P, a ponadto pomie-
dzy wspomnianymi elementami umieszczony jest +acznik, do ktérego za pomocy ciggna dotaczone jest wejscie
sitowe czujnika sity, podstawg zamocowanego do elementu przeznaczonego do pomiaru momentu obrotowego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat czujnika oraz miejsce przytozenia sity, fig. 2 — schematycznie miejsce zamocowania czujnikéw sity,
fig. 3 — schematycznie tacznik do przenoszenia momentu obrotowego, fig. 4 — schematycznie w przekroju
element z zamocowanym czujnikiem sity d_o pomiaru sktadowej Pz, a fig. 5 — schematycznie w przekroju budo-
we czujnika wedtug wynalazku.

Czujnik sktada sie z elementu 1 potaczonego z ramieniem robota przemystowego lub podobnego urzadze-
nia oraz elementu 7 potaczonego z urzadzeniem mocujacym przedmiot przenoszony lub narzedzia, ktére sq
potaczone pomiedzy sobg za pomocg tacznikéw 2 umozliwiajacych wzajemne przemieszczanie sie tych elemen-
tow jedynie w ptaszczyznach réwnolegtych do siebie. t.aczniki 2 tworzg uktad prostowodowy. Ponadto czujnik
ma tacznik 8 umieszczony pomiedzy elementami 1i 7 umozliwiajacy przenoszenie momentu obrotowego z jed-
nego elementu na drugi. Do'pomiaru sktadowych Px i P_ sity P stuza czujniki sity 3 i 4 zamocowane do elemen-
tu 1 potaczonego z ramieniem robota lub podobnego urzadzenia i potaczone za pomocq ciegien (nie oznaczo-
nych na rysunku) z elementem 7, potaczonym z urzadzeniem mocujacym przenoszony przedmiot lub narzedzie.
Do pomiaru sktadowej Pz stuzy czujnik sity 6 zamocowany do elementu 7, potaczonego z urzadzeniem mocuja-
cym przenoszony przedmiot lub narzedzie. Do tego samego elementu zamocowany jest swa podstawa czujnik
sity 5, 'ktéry swym wejsciem sitowym potaczony jest z jednym z ciegien 9 tacznika 8. Czujnik sity 5 w tym
uktadzie stuzy do pomiaru momentu obrotowego.

Zastrzezenie patentowe

Czujnik zespolony do pomiaru sktadowych sity oraz momentu obrotowego, ktérego wektor jest réwno-
legty do jednej ze sktadowych, przy czym miejsce przytozenia sity jest przesuniete wzgledem miejsca zamoco-
wania czujnika, przeznaczony do wspdtpracy z robotem przemystowym lub podobnym urzadzeniem, majacy
element potaczony konstrukcyjnie z ramieniem robota przemystowego lub podobnego urzadzenia oraz element
potaczony konstrukcyjnie z uchwytem przedmiotu przenoszonego lub narzedzia, znamienny tym, 2ze
element (1), potaczony z ramieniem robota lub podobnego urzadzenia oraz element (7), potaczony z uchwytem
przenoszonego przedmiotu lub narzedzia potaczone s3 pomiedzy sobg za pomocg tacznikéw (2) umozliwiaja-
cych wzajemne przemieszczanie si¢ tych elementdw jedynie w ptaszczyznach réwnolegtych do siebie, przy czym
do elementu (1) zamocowane sg sztywno podstawy czujnikdw sity (3, 4) przeznaczonych do pomiardw sktado-
wych Px i P_ sity P, a ponadto pomigdzy elementami (1 i 7) umieszczony jest +acznik (8), do ktérego za pomoca
ciegna (9) dotaczone jest wejscie sitowe czujnika sity (5), podstawa zamocowanego do elementu (7) przeznaczo-
nego do pomiaru momentu obrotowego. .
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