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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do bez-
stopniowej regulacji wydajnosci pompy nurniko-
wej od 0 do maksymalnej wydajnosci.

Istniejgce urzadzenia do regulacji wydajnoSci
oparte o zmiane skoku elementu tloczgcego w spo-
s6b mimo$rodowy lub dzwigniowo-wahaczowy, nie
zezwalajg na regulacje wydajno$ci w czasie pra-
cy pompy i stosowane sg przy skokach do 20 mm.

Charakteryzuje je réwniez brak zawartosci, tru-
dno$¢ w prowadzeniu odpowiedniej konserwacji.
Inne znane uklady o piynnej regulacji wydajno-

§ci w czasie ruchu jak np. Firmy Thiedieg — Ber- _

lin, oparte na przesuwnym stozkowym wykorbie-
niu posiadajg skomplikowang budowe, co utrud-
nia technologie wykonania poszczegblnych ele-
mentéw i ogranicza mozliwo$é uzyskania wieksze-
go skoku, powyzej 20 — 25 mm.

Pompy diwigniowo-wahaczowe z ciggly regula-
cjg skoku tloka wzglednie nurnika wediug Fuchlo-
scher — Schule i die Funpen 1959 r., lub wediug
Jankowski, Razarkiewicz — Troskolanski ,,Pom-
py w technice sanitarnej” posiadajg wydiuzona
budowe, a zamontowane na zewnatrz z obu stron
dzwignie, utrudniajg swobodny dostep do diawi-
kéw, oraz komplikuja jej rame noéng. Jednocze$-
nie skomplikowang budowe posiada lozysko waha-
" cza, ktére wykonuje ruch obrotowy i posuwisto
zwrotny.

Istota wynalazku polega na powigzaniu ukla-
du korbowego z wodzikiem pompy w sposéb pro-
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stopadly wzgl. zblizony do prostopadlego, przy po-
mocy jednakowej diugosci lgcznikéw polgczonych
przegubowo o statych, obrotowych i przesuwnych
punktach obrotu. Przemieszczanie przesuwnego
punktu obrotu Ilgcznikéw w pierwszej éwiartce
ukladu wspéirzednych x, y (przy ulozeniu pompy
w osi x oraz ukladu korbowego w osi y) od 0 do
ok. 70° (tak aby korbowdéd w dolnym martwym
punkcie tworzyl z tgcznikiem regulacyjnym kat
nieco mniejszy od 180°), powoduje plynng i bez-
stopniowg zmiane skoku. Maksymalny skok sta-
nowi ok. 0,8 — 0,9 Srednicy korby.

Ze wzgledu na latwo$é wykonania korby o pro-
mieniu 25 — 30 mm maksymalny skok pompy
mozna uzyskaé 40 — 55 mm, co w pordéwnaniu
z dotychczas stosowanymi rozwigzaniami posiada-
jacymi skok 20 — 25 mm, daje wzrost wydajnosci
pomp 2 — 3 krotnie przy tych samych $§rednicach
nuréw. Urzadzenie odznacza sie prostota kon-
strukeji, latwa technologia wykonania, latwg ob-
stugg i konserwacja, oraz plynnosciag pracy i ci-
chobieznoécig. Przedmiot wyralazku jest przedsta-
wiony schematycznie na rysunku, na ktérym
oznaczono: zawér tloczgcy 1, korpus czesci tlo-
czacej 2, dlawik 3, mechanizm regulujacy 4, lgcz-
nik napedowy 5, zawér ssgcy 6, nurnik wzglednie
tlok 7, wodzik 8, lgczniki regulacyjne 9—10, wat
napedowy 11, korba 12, korbowéd 13, przeguby A,
B, C i 0§ obrotu D.

Urzadzenie dziala nastepujgco: wat napedowy 11
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polaczony z korbg 12, uruchamia korbowéd 13,
ktéry z kolei napedza poprzez lacznik 5 nurnik
wzglednie tlok pompy 7. W zalezno$ci od Zgdane-
go skoku tloka wzgl. nurnika 7, przemieszcza sie
przy pomocy mechanizmu 4, przegub C 1gczacy
laczniki 9 — 10, w pierwszej éwiartce ukladu x, y.
Na rysunku przedstawiono poloZenie zerowe ozna-
czone linig ciggla, ktéremu odpowiadajg potoze-
nie przegubéw Co, Bo, Ao.

Przy zerowym polozeniu przegub C lezy na osi
x. Polozenie poSrednie i maksymalne zaznaczono
na rysunku liniami przerywanymi. Polozeniom po-
§rednim odpowiada poloZenie przegubéw C;, Bj,
A; i Cy, By, As. W polozeniu ,,1” otrzymuje sie

skok dlugo$ci B¢—Bj, w potozeniu ,2” skok
By — Ba.

Polozenie maksymalne oznaczono C_,, max’
Al W polozeniu tym wymagany jest maksy-

malny kat miedzy osia x a prostg lgczacg punkt
Coaxs Z poczatkiem ukladu okolo 70°, w takim po-
lozeniu otrzyma sie réwniez kat pomiedzy 1gczni-
kiem 10 a korbowodem ustawionym w dolnym
martwym punkcie mniejszy od 180°, co pozwoli na
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przesuniecie lgcznika napedowego 5, w kukorbo-
we skrajne polozenie oraz nie dopus$ci sie do za-
klinowania.

Regulacja skokéw przez przesuwanie przegubu
C w pierwszej ¢wiartce ukladu x, y pozwala na
zachowanie stalego punktu nurnika w potozeniu
od korbowym (Bg) niezaleznie od dlugosci skoku,
a tym samym zachowanie stalej przestrzeni szko-
dliwej pompy.

Zastrzezenie patentowe

Urzgdzenie do bezstopniowej regulacji wydaj-
no$ci pompy nurnikowej od 0 do nominalnej wy-
dajno$ci w czasie pracy pompy skladajgce sie
z lgcznika napedowego oraz lgcznikéw regulacyj-
nych, polgczonych ze sobg przegubowo i wykonu-
jacych obré6t wokét stalej osi za pomocg mechani-
zmu regulujgcego znamienne tym, ze te lgczniki
regulacyjne (9) i (10) oraz Ilacznik napedowy (5)
majg jednakowsg dilugos$é, przy czym najkorzyst-
niejszy zakres regulacji znajduje si¢ w pierwszej
éwiartce ukladu x, y i wynosi okoto 70°.

WDA — 1. Zam. 17/66. Naklad 380 egz.
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